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1
Vynélez se tyk& mobilnfho zafizeni pro
automatické davkovani konecentrovanych

krmiv, ovlddané impulsy kontaktniho hla-
dinoméru, p¥endSenymi elektromagnetickou
indukci, zejména pro dojnice ve stajich vy-
bavenych potrubnim dojicim za¥izenim a
podvésnymi drdZkami s dojicim a ddvkova-
cim za¥izenim.

Pfi dojeni dojnic ve stdjich s potrubnim
dojnicim zafizenim davkuji se koncentrova-
nd krmiva dojnicim zpravidla ru&nd podle
kontrolniho néddoje provadsného jednou
mésicné pri kontrole uZitkovosti. Tento zpa-
Sob krmeni se vyznatuje zna&nou pracnos-
ti a déle je do zna&né miry ovliviiovan kva-
litou obsluhujiciho personélu.

VySe uvedené nedostatky jsou odstrans-
ny mobilnim zafizenim pro automatické
davkovani koncentrovanych krmiv, ovlada-
nym impulsy kontaktniho hladinoméru, pre-
nésenymi elektromagnetickou indukci, jeho%
podstata spodiva v tom, Ze ve stdjich vyba-
venych potrubnim dojicim za¥izenim jsou
na draZce nad dojnicemi posuvné uloZeny
na voziku dojici p¥istroje se za¥Fizenim pro
snimédni mnoZstvi dojeného mléka pomoci
kontaktniho hladinoméru a s vysilatem sig-
nalt a na drédZce pied dojnicemi je posuv-
né uloZeno na voziku dévkovaci zafizeni s

piijimafem signédld, prifem? kontaktni hla-

204199

dinomér je pripojen na vstup vysilade sig-
nalfi s paraleln& p¥ipojenym prvnim filtrag-
nim obvodem vysilafe, ktery je indukdn¥
propojen s prvnim filtraénim obvodem p¥i-
iimace, na jehoZ vystupu je zapojen stykad
elektromotoru dévkovaciho zarizeni, zatim-
co prvni spinaci tla&itko ovladaci sk¥ing& vo-
zikl dojicich p¥istrojit je zapojeno na vstup
vysilaCe s paralelné pfipojenym druhym
filtratnim obvodem vysilade, ktery je in-
duk&né propojen s druhym filtra®nim obvo-
dem pfijimace, na jehoZ vystupu je zapojen
stykal elektromotoru pro posun vpied vozi-
ku dédvkovaciho zafizeni a druhé spinaci
tlacitko ovlddaci sk¥in& voziku dojicich p¥i-
strojii je zapojeno na vstup vysilae s pa-
ralelng pripojenym t¥etim filtratnim obvo-
dem vysilafe, ktery je indukéné propojen
s tfetim filtratnim obvodem pfijimade, na
jehoZ vystupu je zapojen stykaé elektromo-
toru pro posun vzad voziku dévkovaciho
zafizeni.

Pri pouZiti. mobilniho za¥izeni pro auto-
matické ddvkovani koncentrovanych krmiv
podle vynalezu jsou dojnicim ve stdjich s
potrubnim dojicim zafizenim ddvkovéna Kkr-
miva v zavislosti na jejich fyziologické po-
tfeb8, coZ se v praxi projevuje sniZenim
spotfeby krmiv a zlepSenim uZitkovosti i
zdravotniho stavu dojnic.
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ZaFizeni podle vyndlezu umoZiluje dosa-
Zeni vy3§fho stupn& mechanizace pfi doje-
ni ve stdji a dpinou automatizaci ddvkové-
ni koncentrovanych krmiv, &imZ dochézi ke
znaénému zvyseni produktivity préce pfi je-
jim soutasném zkvalitn&ni.

Na pfipojeném obr. 1 je uvedeno schéma
zapojeni ovlddaci C&sti voziku dojiciho za-
Fizeni a na obr. 2 schéma ovlddaci Césti
déavkovaciho voziku.

Na dréZce nad dojnicemi jsou posuvné u-
loZeny na voziku dojici piistroje se zafize-
nim pro sniméni mnoZstvi nadojeného mle-
ka pomoci kontaktniho hladinom&ru 11 a s
vysilatem 12 signdlii a na dréZce pfed doj-
nicemi je posuvnd uloZeno na voziku dav-
kovaci zafizeni s pFijimatem 16 signdld,
pFitem# kontaktni hladinomér 11 je napo-
jen na vstupu vysilade 12 signélil s prvnim
filtraénim obvodem 13 vysilage, ktery je in-
dukén& propojen s prvnim filtraénim ob-
vodem 17 pfijimade 16 signédlfl, na jehoZ vy-
stupu je zapojen stykat 18, 19, elektromoto-
ru 26 davkovaciho zafizeni, zatimco prvni
spinaci tladitko 2 ovlddaci skring voziku
dojicich piistrojit je zapojeno na vstupu vy-
silade 12 s druhym filtraénim obvodem 14
vysilade, ktery je induk&n& propojen s dru-
hym filtratnfm obvodem 20 pFijimade 16
signédld, na jehoZ vgstupu je zapojen sty-
kaé 21, 22, 28 elektromotoru 27 pro posun
vpred voziku dévkovactho zaifzeni a druhé
spinaci tla¢itko 4 ovlddaci sk¥in& voziku
dojicich pfistrojit je zapojeno na vstupu vy-
silate 12 s tfetim filtratnim obvodem 15
vysilate, ktery je induk&n& propojen s tie-
tim filtraénfm obvodem 23 p¥ijimace 16 sig-
nél@, na jehoZ vystupu je zapojen stykal
24, 25, 30 elektromotoru 29 pro posun vzad
voziku ddvkovaciho za¥izeni.

Pfed zahdjenim dojeni p¥ipravi obsluha v
manipulagnim prostoru mobilni za¥izeni pro
automatické dAvkovani koncentrovanych
krmiv k dojeni tim, ¥e naplni =z&dsobnik
krmiva na dévkovacim voziku pFisiuSnym
koncentrovanym Kkrmivem. Poté obsluha
pfemisti vozik dojicitho zafizeni k prvnim
dojnicim ve stdji kratkym stisknutim dvo-
jitého tladitkového ovlddade 1, 2, ¢imZ se
pFipojf napéti pres kontakt tlacitka 1 a pres
sepnuty rozpinaci kontakt 9 koncového spi-
nade na stykat 5 pohédné&ciho dstroji pro po-
sun vpFed. Vozik dojiciho zaFizeni se pohy-
buje vprFed i po uvolnéni tlafitkového ovla-
dade 1, jelikoZ tento je preklenut pFidrZnym
kontaktem 6 stykate 5. Po dojeti voziku do-
jlctho zafizeni do Zddané polohy, stlali na-
r&¥ka na zdvésné drdZce nad dojnicemi kon-
covy spinad na voziku dojiciho zafFizeni, je-
ho¥ rozpinaci kontakt 9 se rozepne, ¢imZ se
odpoji nap&ti od stykate 5 a vozik dojiciho
zaFizen{ se zastavi. Na to obsluha napoji do-
jici zalFizeni na mlééné a podtlakové potru-
bi pfes dvojuzdvéry.

Kratkym stisknutim dvojitého tlalitkovée-
ho ovladade 1, 2 se déle uvede v Cinnost
vysilag 12 signdld s druhym filtranim ob-

4

vodem 14 vysilace. Signdly jsou zachyceny
pfijimadem 16 s druhym filtranim obvo-
dem 20 pfijimace, na jehoZ vystupu se pfi-
poji napéti na styka& 21, jehoZ spinaci kon-
takt 22, pfipoji napéti pfes sepnuty rozpi-
naci kontakt 31 koncového spinale na elek-
tromotor 27 pohédné&ciho ustroji pro posun
vpred. Davkovaci vozik se pohybuje vpfed i
po uvolndni tlagitkového ovlddale 2, jeli-
ko? spinaci kontakt 22 je preklenut pridr-
nym kontaktem 28 stykafe 21. Po dojeti
d4dvkovaciho voziku do Zddané polohy, stla-
¢i nard’ka na zavdsné drdZce pred dojnice-
mi koncovy spina& na dévkovacim voziku,
jeho# rozpinaci kontakt 31 se rozepne, ¢imZ
se odpoji napsti od stykafe 21 a davkovacl
vozik se zastavi.

P¥i dojeni prebird rizeni procesu davko-
vani koncentrovaného krmiva kontaktni
hladinom&r 11. Kontaktnim hladinomé&rem
11, pomoci n&hoZ je sniméno mnoZstvi do-
jeného mléka, uvadi se v &innost elektronic-
ka ¢4st davkovaciho zafizeni, kterd po na-
dojeni jednotlivfch ddvek mléka uvddi do
chodu vysflag 12 signéald s prvnim filtrac-
nim obvodem 13 vysilade. Signdl je zachy-
cen prijimatem 18 signalll s prvnim filtrag-
nim obvodem 17 piijimale, na jehoZ vystu-
pu se pripoji napéti na stykat 18, jehoZ spi-
naci kontakt 19 pripoji nap#&ti na elektro-
motor 26 ddvkovaciho zalizeni.

Po vydojeni posledni dojnice v fad& pfe-
misti se oba voziky do v§chozi polohy. Krat-
kym stisknutim dvojitého tladitkového ovla-
date 3, 4 p¥ipoji se napéti pFes kontakt tla-
gitka 3 a pres sepnuty rozpinaci kontakt 10
koncového spinafe na styka& 7 pohéngciho
Gstroji pro posun vzad. Vozik dojiciho za-
¥izeni se pohybuje vzad i po uvoln&ni tla-
&itkového ovladate 3, jelikoZ tento je pfe-
klenut pifdrZnym kontaktem 8 stykale 7.
Po dojeti voziku dojiciho zafizeni do vycho-
z{ polohy, stlai naréZka na zdvdsné dréZce
nad dojnicemi koncovy spina¢ voziku doji-
ctho zafizeni, jehoZ rozpinaci kontakt 10 se
rozepne, &imZ se odpoji napéti od stykate
7 a vozik dojiciho zaFizeni se zastavi.

Kratkym stisknutim dvojitého tlagitkove-
ho ovladade 3, 4 se déle uvede v innost vy-
sflag 12 s tietim filtratnim obvodem 15 vy-
silade. Sign4ly jsou zachyceny pfijimacem
16 s tfetim filtra®nim obvodem 23 pfijima-
ge, na jehoZ vystupu se piipoji napéti na
stykat 24, jehoZ spinaci kontakt 25 piipoil
napéti pres sepnuty rozpinaci kontakt 32
koncového spinate na elektromotor 28 po-
héang&ciho dstroji pro posun vzad. Davkovaci
vozik se pohybuje vzad i po uvoln&ni tlatit-
kového ovlddade 4, jelikoZ spinaci kontakt
25 je preklenut piidrZnym kontaktem 30
stykafe 24. Po dojeti davkovaci voziku do
vchozi polohy, stlagi nardZka na zdvdsné
draZce pred dojnicemi koncovy spina na
davkovacim voziku, jehoZ rozpinaci kontakt
32 se rozepne, ¢imZ se odpoji napéti od sty-
kate 24 a ddvkovaci vozik se zastavi.

Mobilni za¥izeni pro automatické davko-
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vani koncentrovanych krmiv podle vynéle-
zu miZe byt pouZito ve v3ech typech stdji
bro dojnice vybavenych potrubnim dojicim
zalizenim. Na podv&sné draZce nad dojni-
cemi mohou byt posuvné uloZena na klad-
kdch s vyhodou dvé dojici zaiizeni, kaZdé
opatfeno s vyhodou 2 aZ 4 dojicimi p¥istro-

ji, priemZ podet filtratnich obvodd vysi-
late signdlii je prizpGscben po&tu dojicich
strojlt na voziku dojicich zafizeni. RovndZ
pocet filtratnich obvod@ pfijimade signdli
i poCet mechanickych &asti ddvkovacich vo-
zik@ je pFizpisoben po&tu dojicich stroji
na voziku dojiciho zaFizeni.

PREDMET VYNALEZU

Mobilni zailizeni pro automatické ddvko-
vani koncentrovanych Kkrmiv ovlddané im-
pulsy kontakitniho hladinoméru, p¥enaSeny-
mi elektromagnetickou indukci, zejména
pro dojnice ve stéjich vybavenych potrub-
nim dojicim zaFizenim, vyznatené tim, Ze
na drdaZce nad dojnicemi jsou posuvné& ulo-
Zeny na voziku dojici p¥istroje se zarizenim
pro snimani mnoZstvi dojeného mléka po-
moci kontaktniho hladinoméru (11) a s vy-
silatem (12) signélti a na draZce pred doj-
nicemi je posuvn& uloZeno na voziku dav-
kovaci zafizeni s pfijimafem (16} signéld,
pfitemZ kontaktni hladinomé&r (11) je p¥i-
pojen na vstup vysilate (12) signdlii s para-
leln& pFipojenym prvnim filtranim obvo-
dem (13) vysilade, ktery je induké&nd pro-
pojen s prvnim filtraénim obvodem (17) pa-
ralelné spojenym s piijimatem (16) signé-
i, na jehoZ vystupu je zapojen stykad (18,

19) elektromotoru (28) davkovaciho za¥i-
zeni, zatimco prvni spinaci tladitko (2] o-
vlddaci skiin& voziku dojicich pfistroji je
zapojeno na vstup vysilade (12) s paralelns
pfipojenym s druhym filtratnim obvodem
(14) vysilade, ktery je induk¢n& propojen
s druhym filtratnim obvodem (20) paralel-
né spojenym s prijimafem (16) signélf, na
jehoZ vystupu je zapojen styka& (21, 22, 28)
elektromotoru (27) pro posun vpifed vozi-
ku davkovaciho za¥izeni a druhé spinaci
tlaCitko (4) ovlddaci skiing& voziku dojicich
pfistroji je zapojeno na vstup vysilate (12)
s paralelné pfipojenym tfetim filtratnim ob-
vodem (15) vysilale, ktery je indukén& pro-
pojen s tietim filtratnim obvodem (23) pa-
ralelné spojenym s pfijimatem (16) signé-
14, ma jehoZ vystupu je zapojen stykad (24,
25, 30) elektromotoru (29) pro posun vzad
voziku davkovaciho zaiizeni.

2 listy vykresii

Severografia, n. p., z&vod 7, Most
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