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Patent trwa od dnia 28 lutego 1961 r.

‘Pierwszenstwo: 2 marca 1960 r. (Wielka Brytania).

Wynalazek niniejszy dotyczy mechanizmu po-
pychajacego przenosinik $cianowy w kopalni,
w ktérej wegiel jest strugany za pemocg struga
przemieszczamego wzdluz ociosu, po przednim
boku gietkiego przenosnika, ktérego nacisk wy-
woelany za pomoca mechanizmu popychajacego
jest wykorzystywany do dociskania ‘struga do
ociosu weglowego. Mechanizm popychajacy jest
zazwyczaj mechanizmem znanego rodzaju, skla-
dajgcym sie z popychajgco-ciggnagcego diwigni-
ka, zamontowanego na rozpérce, ktéra moze by¢
zwykla rozporkg, ustawiang dla zakleszczenia
jej ‘poemiedzy spagiem i stropem kopalni, badz
tez podpierajacg strop obudows rozpartg pomie-
dzy spagiem a siropem, przy czym diwignik

‘*) Wla$ciciel patentu o§wiadczyl, ze tworca
wynalazku jest Wesley Horace Barret.

jest przylgczony do przenoénika dla przesuwa-
ria go do przedu, gdy rozpdrka jest unierucho-
miona, oraz do przesuwania do przedu rozpér-
ki przez pocigganie jej w kierunku przenosnika,
gdy rozporka ta jest zluzowana. Tego rodzaju
mechanizm popychajacy bedzie w ‘dalszym cig-
gu opisu nazywany mechanizmem popychajg-
cym o §ci$le okreslonym przeznaczeniu.
Stosujgc tego rodzaju urzadzenie na struga-
nym ociosie weglowym istotne znaczenie ma to,
aby rozp6rka nie byla podsuwana zbyt blisko
do przeno$nika, i aby dZwignik nie byl pozba-
wiony mozliwosci skracania si¢ o taka dlugosc
o jaka sgsiadujacy z nim odcinek przeno$nika
Zostaje odpychany do tytu, gdy strug przechodzi
z przodu mechanizmu popychajacego. Wymaga-
na granica skracania diwignika podczas przesu-
wania do przodu rozpérki jest zapewniona we-
dlug wynalazku samoczynnie za pomocg umo-



zliwiajgcego ruch jalowy zamocowania diwi-
gnika pomiedzy rozpérkg i przenosnikiem, ktére
to zamocowanie przewiduje pewien zakres ja-
towego ruchu wzdiuznego podczas hydraulicz-
nego dzialania diwignika, przy czym ruch ten
nie jest mniejszy niz robocza gleboko$§é struga,
ktéry odpycha do tylu odcinek przenoénika.

Wynalazek jest przedstawiony na rysunku,
przy czym fig. 1, jest rzutem z géry oporowej
rozp6rki, uksztaltowanej jako podpierajacy
strop zesp6l obudowy, wyposazony w popycha-
jaco-ciggngcy diwignik z umozliwiajacym ruch
jalowy zamocowaniem, fig. 2 jest rzutem z boku
zespotu z fig. 1, polaczonego z przeno$nikiem,
fig. 3 jest rzutem zamocowania diwignika, w
czeSciowym przekroju plaszczyzng, oOznaczong
linig III—III na fig. 1, fig. 4—8 s3 kolejnymi ry-
sunkami schematycznymi, ilustrujgcymi dziala-
nie popychajgco-ciggngcego diwignika.

Podpierajacy strop zespét obudowy sklada sig
z dwéch rozsuwanych i zsuwanych réwnoleglych
ram 18, z ktérych kazda wyposazona jest w bel-

ke spagowaq 19, dwa teleskopowe stojaki 21, osa-

dzone w obsadach 22, 23, umocowanych na belce
spagowej, oraz z podpierajgcej belki stropo-

» wej 24, opierajgcej sie na glowicach stoja-

kéw 21. Ramy 18 sa polaczone za pomoca dwéch
par poprzecznych sprezynujacych plaskownikow
stalowych 25, ktére swymi koncami sg zamoco-
wane na podniesionej do géry przedniej czesci
belki stropowej 19, oraz za pomocg poprzeczne-
go sprezynujgcego plaskownika stalowego 26,
ktéry kazdym ze swych koncéw jest zamocowa-
ny pomigedzy glowicg najbardziej w tyle umie-
szczonego stojaka 21 i belka stropowa 24.
Pomiedzy belkami spggowymi 19, ponizej
przednich ptaskownikéw stalowych 25 jest umie=
szczone poprzecznie jarzmo 27, przymocowane
za pomocy lacznikéw 28 do sworzni 29, ktére sa
osadzone na wewnetrznych bokach belek spg-
gowych 19. W obrotowym polaczeniu lgcznikéw
istnieje wystarczajgcy luz aby umozliwi¢ jarz-
mu 27 poruszanie sie o nieznaczna dlugo$é do
tylu, w kierunku zetkniecia sie jego z opora-
mi 31, ktére sa umieszczone réwniez na wewne-
trznych stronach belek spggowych 19. W celu
zamocowania popychajgco-ciggngcego hydrauli-
cznego dzwignika dwustronnego dzialania 33 w
$rodku jarzma 27 sa zamocowane pionowo dwie
§ruby 32. Dzwignik 33 sklada sie z cylindra 34,
zaopatrzonego w zamocowane u géry i u dolu
plytki 35, we wzdluzne szczeliny 36, ktérych sg
wpuszczone wewnetrzne kofice Srub 32 w celu
utworzenia sworzniowo-szczelinowego, umozli-

wiajgcego ruch jalowy, zamocowania cylindra
34 na jarzmie 27. Diwignik wyposazony jest w
drag tlokowy 37, siegajacy do przodu w kierun-
ku przegubowego sprzezenia w miejscu 38 z bo-
kiem gietkiego przenosnika 39. Przeciwlegle
konce szczelin 36 tworza opory, ktére umozli-
wiajg wzdluzny ruch cylindra 34 w jarzmie 27
na dlugosci, ktéra nie jest mniejsza niz robocza
gleboko$é struga, na ktérg przenosnik 39 jest od-
pychany do tylu, prostopadle do nie pokazane-
go na rysunku struga weglowego, umieszczonego
na przedniej stronie tego przeno$nika. Dzwig-
nik 33 moze obracaé si¢ dokola $rub 32 w celu
umozliwienia przegubowego lgczenia go z prze-
noénikiem 39, wéwczas gdy jest potozony mimo-
§rodowo w stosunku do podpierajgcego strop
zespolu obudowy.-

Rozumie sie samo przez sig, ze pewna liczba
podpierajgcych strop zespoléw obudowy opisa-
nego wyzej rodzaju bedzie stosowana w okre-
§lonych odlegloSciach jeden obok drugiego
wzdluz ociosu weglowego wraz ze swymi diwig-
nikami 33, naciskajgcymi na przenosnik 39 w
celu dawania docisku, potrzebnego do strugania
ociosu weglowego. '

Kolejno§¢ czynnosci zostanie teraz opisana
z powolaniem sie na fig. 4—8. Na fig. 4 dzwig-
nik 33 jest pokazany z tlokiem 41, odsunietym
od tylnego konca cylindra 34 o odleglosé, ktéra
jest co najmniej réwna glebokosci struga. Pod-
czas strugania wegla ci$nienie cieczy dziala od
tylnego kofica cylindra na calg powierzchnie tto-
ka 41 i tlok ten moze ustepowaé¢ w cylindrze 34,
gdy strug przechodzi nie powodujac opierania
sie go o tyl cylindra 34. Gdy ocios weglowy
przesunie sie¢ do przodu wskutek kolejnego
przemieszczania sig¢ struga weglowego, to tlok
przesunie sie¢ w kierunku przedniego konca cy-
lindra 34 (fig. 5) i w tym poloZeniu lub jeszcze
przed tym polozeniem osigga si¢ taki stan, ze
trzeba przesungé do przodu caly podpierajacy
strop zespét obudowy. Pelna powierzchnia tlo-
ka 41 zostaje w tym celu pozbawiona nacisku
plynu i nacisk jego zostaje skierowany do przed-
niego konca cylindra 34, na piericieniowg po-
wierzchnie tloka 41, powodujac to, ze cylinder
34 najpierw bedzie przesuwal sie do przodu do-
péty, dopdki sruby 32 w jarzmie 27 nie spotka-
ja si¢ z tylnymi koricami szczelin 36 (fig. 6). Je-
zeli bedziemy kontynuowali ten nacisk plynu,

‘to wowczas podpierajacy strop zesp6t bedzie

fprzesuwany do przodu dopéty, dopdki tlok 41
nie oprze si¢ o tylny koniec cylindra 34 (fig. 7).
Podpierajgcy strop zespét obudowy zostaje W



tym swoim polozeniu ponownie rozparty pomie-
dzy spagiem i stropem kopalni, po czym nacisk
plynu zostaje przestawiony na drugg strone tto-
ka 41. Powoduje to, ze cylinder 34 przesunie sie
do tylu na odleglo§é jaka wyznaczy wspolpraca
srub 32 ze szczelinami 36 i nie zostang osiggnie-
te warunki przedstawione na fig. 8, gdzie Sruby
32 stykajg sie przednimi koncami szczelin 36.

Tlok 41 znajduje sie zatem w pewnej odlegto-
§ci od tylnego konca cylindra 34, a to umozliwia
przeno$nikowi ustgepowanie gdy strug przecho-
dzi z przodu podpierajacego strop zespolu obu-
dowy, bez powodowania opierania sie ttoka 41
o tylny koniec cylindra 34.

W ten sposéb jest widoczne, ze urzgdzenie ru-

chu jalowego, utworzone ze §rub 32 i szczelin 36
samoczynnie zapewnia wymagana wielko§é co-
fajacego sie przesuwu tloka 41 w cylindrze 34,
nawet gdy podpierajgcy strop zespét obudowy
jest najdalej przesuniety do przodu.

Mozna przesuwaé po kolei kazdy podpierajacy
strop zesp6t bez przerywania czynnosci struga-
nia wegla, gdyz potrzebny nacisk na przenos-
nik 39 moze by¢ zasadniczo uzyskiwany za po-
mocg diwignika 33 podtrzymujgcego strop ze-
spolu obudowy, sgsiadujgcego z zespolem prze-
suwanym do przodu.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm do przesuwania przenoénika
$cianowego zawierajacy rozpoérke, nadajacg

si¢ do unieruchamiania pomiedzy spggiem
i stropem kopalni w celu tworzenia opory
przy popychaniu przeno$nika, oraz hydra-
uliczny dZwignik podwéjnego dziatania, skla-
dajgcy sie z elementéw w postaci ttoka i cy-
lindra, z ktérych to elementéw jeden jest
polaczony z rozpérka, a drugi nadaje sie do
polgczenia z przenosnikiem, znamienny tym,
Ze jedno z tych polgczen obejmuje urzgdzenie
ruchu jalowego (32, 36), ktére podczas hydra-
ulicznego dzialania diwignika (33) zapewnia
zakres swobodnego ruchu wzglednego ele-
mentéw (32 i 36), nie mniejszy niz robocza
gleboko$é struga, o ktérg przenos$nik (39) jest
odpychany do tylu podczas przemieszczania
struga z przodu mechanizmu popychajacego.

2. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym,

ze urzgdzenie ruchu jalowego (32, 36) jest
wlgczone w polgczenie cylindra (34) diwigni-
ka z rozpérkg (18, 18).

‘3. Mechanizm wedlug zastrz. 2, znamienny tym,

ze urzgdzenie ruchu jalowego zaopatrzone
jest we wzdluzne szczeliny (36), wykonane na’
dwéch przeciwleglych stronach cylindra (34)
diwignika, oraz dwa sworznie (32), zamonto-
wane pionowo w rozpérce (18, 18), dla wsp6i-
pracy ze szczelinami (36).

Dowty Mining Equipment Limited
Zastepca: mgr J6zef Kaminski
rzecznik patentowy
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