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Kazdd polovina formy lisofoukaciho stroje s individualnimi
sekcemi ma rovinny pfitladny povrch (71), ktery je v zaviené
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piiruba (63) formy ma bfit (62), ktery zapada do drazky (64)
ve vloZce (54).
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Forma pro pouziti v IS stroji

Oblast techniky

PiihlaSovany vynalez se tyka strojniho zafizeni pro vyrobu sklenénych nadob a zvlasi€

se zaméfuje na IS stroj (individualni sekcionarni stroj).

Dosavadni stav techniky

IS stroj (individualni sekcionarni stroj) ma urcity pocet stejnych sekci, z nichZ kazda ma
predni stanici, do které se umistuje jedna nebo vice neZ jedna davka roztavené skloviny a
pretvaii tyto davky roztavené skloviny do podoby ban€k majicich otvor se zavitem na jejich
spodku (usti), a foukaci, kone¢nou stanici, jeZ pfijima feené bariky a pietvaii je do podoby
vzpiimené stojicich 1ahvi s Gstim sméfujicim vzhiiru. Piedni stanice obsahuje opané dvojice
polovin pfednich forem a konecna stanice ma opacné dvojice koneénych forem. KaZda z téchto
formovych polovin se pienasi na vloZce, kterd je namontovana na ramenu nebo drziku, jenZ se
miize piemistovat mezi otevienou polohou a zavienou polohou.

Velikosti IS stroji se odvozuji od stiedovych vzdalenosti, jako je maximélni primér
télesa nadoby. Obvyklé stfedové vzdalenosti IS stroje se oznaluji jako dvoji divka (zkratka
»TG“) 4 Y/ 4”°(tj. 10,795 cm) a troji davka (zkratka ,DG“) 3" (1j. 7,62 cm). Rozdilné nadoby
vyZaduji rozdilné rozsahy chlazeni a primér formy se bude zvétSovat (a vytvafet vét$i prostor
pro svislé chladici prichody) s v&t§imi poZadavky na chlazeni. V souladu s tim miiZe mit forma
DG 4 /4" primér krouzku 4 */¢’" (tj. 11,75 cm) nebo 57 (4j. 12,7 cm) a forma DG 5°" mi¥e
mit primér krouzku 4 %/ ¢”°(tj. 11,75 cm), 4 Y/ &"" (tj. 13,02 cm) nebo 6”" (4j. 15,24 cm).
Krouzek formy je umistén v tvarové odpovidajici obvodové draZce, kterd je vymezena na
recené nosné vioZce.

Jednou konstantou je poloha Eela rovinné formy. Vysledkem toho je, Ze se zvét§ovanim
priméru krouzku se rozmér nosné viozky musi ménit obracené. To znamend, Ze kazdy priimér
krouzku formy ma svou pfistu$né urenou viozku, a proto s kazdou zménou priméru krouzku

nebo nastaveni stroje (dvoji davka/troji davka) se musi ménit jak formy, tak i viozky.




Podstata vynalezu

Na zaklad¢ uvedenych skuteCnosti je cilem tohoto vynalezu vyvinout takovou formu,

ktera se mtZe pouzivat s univerzilni vioZkou.

Pichled obrazki na vykrese

Dalsi cile a vyhody pfihlasovaného vynalezu budou ziejmé&j§i z nasledujici asti této
specifikace a z pfipojenych vyobrazeni, kterd v souladu s pravidly patentovych ustanoveni
predvadé&ji nové vyhodné provedeni zahrnujici principy tohoto vynélezu a na kterych :

obr. 1 je schematicky nakres IS stroje majiciho urcity pocet stejnych sekei, kdy kazda
ztéchto sekci ma predni stanici a konefnou stanici, pfiemZ kazda ztéchto stanic ma
mechanismus pro otvirani a zavirani forem, ktery ma dvojici opacnych mechanismil pro neseni
forem;

obr. 2 je pfiny fez hnaci sestavy transmise jednoho z mechanismi pro neseni forem,
které je soucasti mechanismu pro otvirani a zavirani forem z pohledu bokorysu;

obr. 3 perspektivni pohled pfedvadéjici sestava drzaku formy, ktery je piipevnén
k transmisi nakreslené na obr. 2;

obr. 4 piedvadi tii rozdilné velikosti forem, které se piipeviiuji k vioZce;

obr. 5 je pli¢ny fez vzaty podle piimky 5 - 5 nakreslené na obr. 4;

obr. 6 je piiCny fez vzaty podle pifimky 6 - 6 nakreslené na obr. 4; a

obr. 7 je pohled predvadéjici dvé rozdilné velikosti forem, které se piipeviiuji k vioZce

majici alternativni provedeni.

Piiklady provedeni vyndlezu

IS stroj obsahuje urdity pocet (obvykie 6, 8, 10 nebo 12) sekci 11. Konvenéni sekce ma
podobu skiifiového ramu nebo sekéni skiing, kterd obsahuje nebo nese mechanismus sekce.
Kazda sekce obsahuje pfedni formovou stanici 12, ktera ma oteviraci a uzaviraci mechanismus
pro prenaseni piednich forem, v nichZ jsou pfidélované davky roztavené skloviny pfemétiovany

do banék, a konecnou stanici 13, ktera ma otviraci a zaviraci mechanismus pro ovladani




konecnych forem, do nichZ vstupuji batiky, které se nasledné pietvaieji do podoby hotovych
lahvi. V jednom cyklu kazdé sekce mitZe byt zpracovivana jedna, dvé, tii nebo Styfi davky
roztavené skloviny, a proto v zavislosti na poctu soucasné zpracovavanych davek roztavené
skloviny v feCeném jednom cyklu bude kazdy stroj pfislu§ng oznalovén jako stroj pro jednu
davku roztavené skloviny, stroj pro dv& davky roztavené skloviny, stroj pro tfi davky roztavené
skloviny (pfedvedené provedeni) nebo stroj pro &tyfi davky roztavené skloviny a to v zavislosti
na poCtu davek roztavené skloviny, které se soudasné zpracovavaji v kazdé sekci v priibéhu
jednoho cyklu (nastaveni stroje).

Kazdy mechanismus pro otvirdni a zavirani forem se sklddd z dvojice opaéné
umisténych mechanismii 16 pro neseni forem (obr. 2 a 3). Hnaci systém mechanismu pro
otvirani a zavirani forem obsahuje servomotor 18 (s piislu$nou pievodovou skiini a/nebo
zafizenim pro ménéni sméru) majici otoény vystup v podob& vietena 20, které je pfipojeno
prostiednictvim spoje 24 k vodicimu §roubu 22 (napfiklad kulovému nebo lichobéZnikovému),
na jehoz horni &asti je vytvofen pravostranny zivit a na jehoZ dolni Casti je vytvofen
levostranny zavit. Kryt 26, ktery je pfipevnén na vrchni sténé 27 sekéniho ramu podpira vodici
Sroub 22. Vodici §roub je piipojen k ota¢ecimu polohovadi linearni transmise obsahujicimu
maticové prostfedky, které maji dolni matici 28 s levotofivym zavitem a horni matici 30
s pravoto¢ivym zavitem a které jsou umistény na feeném vodicim $roubu. Otileci polohovad
linearni transmise navic obsahuje prostiedky pro piipojeni $roubli k drzdku forem, kdy prvni
dvojice ¢lanki 32 je pfipojena na jednom konci k horni matici 30, druha dvojice lankd 34
je piipojena na jednom konci k dolni matici 28 a timen 36 ma vodorovny otvor nesouci piicny,
vodorovny otony hiidel 40, do otoné vstupuje svisly, otoény hiidel 44 drziku forem.
V disledku toho bude otiteni vodiciho §roubu jednim smérem nasledné piisunovat piislusny
mechanismus pro drZeni forem smérem k opaénému mechanismu pro drzeni forem a naopak.

Kazdy mechanismus pro drZeni forem ma nosi¢ 50 (obr. 3), k némuZ jsou piipevnény
vodici ty¢e 52, které vstupuji do odpovidajicich kluznych loZisek (nejsou pfedvedena) tak, aby
se mohly stfidavé pohybovat do zaviené polohy formy a zpét do oteviené polohy formy. Horni
a dolni vioZky 54, které nesou poloviny formy jsou pfipevnény k nositi 50 pomoci hiidele 44,
ktery prochazi svistymi otvory v nosici 50, ve vioZkach 54 a ve timenu 36.

Obr. 4 piedvadi drzak formy pro konecnou, foukaci stanici, ktery bude v podminkich

provozu drZet tfi stejné poloviny konenych forem. Pro téely znazormnéni toto vyobrazeni




piedvadi tfi rozdilné poloviny 56A, 56B, 56C forem, jejichz Casti 70A, 70B, 70C priméru

krouzku maji rozdilné priméry (D1, D2, D3) krouZku, aby vyhovovaly rozsahu priméru

forem, které se ve stroji prav€é pouzivaji. Kazda polovina formy také ma rovinny pfitlacny

povrch 71A, 71B, 71C, ktery bude ve stava pevného piitlaeni k odpovidajicimu povrchu
opacné, stejné poloviny formy tehdy, kdyz budou formy zavieny. Kruhova piiruba 63 se
dvéma segmenty, znichZ kazdy ma smérem doll vystupujici biit 62, je celistvou soudasti
pfistu$né ¢asti priméru krouzku kazdé poloviny formy. Dvousegmentovy kruhovy biit 62
vstupuje do odpovidajici dvousegmentové drazky 64 ve vloZce 54 (dva segmenty drazky a dva
segmenty biitu od sebe oddéluje prichytka 73, ktera je pfipevnéna k vlozce. VSechny tii
dvousegmentové draZky vymezuje stejny vnitini primér 66 a stejny vnéj§i pramér 68, ktery
vytvafi wnitini sténa kruhového, smérem vzhiru vy&nivajiciho zebrového vystupku 82 u
predniho okraje viozky.

V pfipadé tohoto provedeni maji bfity soustiedné vnitini a vn¢jsi povrchy (ve vztahu ke
stfedu nejvét§iho nevypinéného priméru). V souladu se zndmymi postupy pii konstruovani
forem je ve skuteCnosti polomér vnitfniho povrchu 69 biitu pobliz vystupku o néco vEtsi nez
polomér vn&j§iho povrchu biitu, aby existovala moZnost mirného kyvavého pohybu formy pfi
natlaSovani do zaviené polohy formy. Alternativné by bfit kazdého priméru formy mohl byt
vymezen povrchy, které jsou v podstaté soustfedné s primérem krouzku, aviak jsou ,Sité na
miru“ tak, jak to vyZaduje potieba licovani s dvousegmentovou drazkou.

Na obr. 4 je vidét, Ze pfedni povrch 72 kapes pro vstup formy je vymezen polomérem,
ktery odpovida poloméru priméru 70C krouzku poloviny (56C) nejvétsi formy. V souvislosti
s tim se bude pfedni povrch vioZky vkaZdé poloze nachdzet v blizkosti priméru krouzku
nejvétsi vioZky. VSechny welikosti (D1, D2, D3) formy se konstrukéné navrhuji tak, aby
prumér formy navazoval na pfedni povrch viozky vblizkosti biitu 73 a aby mél
dvousegmentové vystupky. Na vyobrazeni formy 56A je nejlépe videt, Ze bfit 62 je soustiedny
ve vztahu k priméru D3 piedni formy. Vzhledem k tomu, Ze primér biitu (D3) se odliSuje od
priméru (D1 nebo B2) krouzku, nebude piiruba mensich forem soustfednd ve vztahu
k mendim primérim krouZku a sténova &ast 80, kterd patii k nevyplnénému priméru, bude
zaujimat prostor mezi nevyplnénym primérem a kruhovym, vzhiira vyCnivajicim Zebrovym
vystupkem 82 u predku viozky. Rozmér tohoto Zebrového vystupku se bude dale postupné

zvétiovat ve sméru od biitu 73. V provedeni na obr. 7 je polomér bfith 62A a drazek 64B pro




vstup bfith prakticky neomezeny. V tomto provedeni se neuplatiiuje Z4dny Jebrovy vystupek,
aviak v kazdém provedeni se takovy Zebrovy vystupek miize nebo nemusi pouZivat.

Obr. 4 pfedvadi tii formy, které jsou v oteviené poloze, jeZ je vymezena piitlaénym
povichem 71 formy nachazejicim se ve vzdalenosti X od stfedové osy 90 forem. Cim jsou
formy vétsi, tim se bude drzak forem muset odtahovat dozadu, aby premistil piedni &elo
poloviny formy do odtaZené polohy. Pfi pfemistovini poloviny formy s malym primérem
(D1) do odtazené polohy se bude drzik formy muset piemistit do R1. Pfi pfemistovéni
poloviny formy s prostiednim primérem (D2) do odtaZené polohy se bude drzik formy muset
piemistit do R2 a pfi pfemistovani poloviny formy s velkym primérem (D3) do odta¥ené
polohy se bude drZzik formy muset pfemistit do R3. Pfemistovani, které provadi servomotor 18
(obr. 2), se fidi pfemistovacim programem 92 ovladade 94, jenZ bude zaji§tovat odtahovani
drziki forem do polohy R, kde bude predni &elo 71 forem ve vzdalenosti X od stfedové osy
90. V souladu s tim bude rozdil ve vzdalenosti mezi odtaZenymi polohami kazdého z t&chto
dvou primért krouzkii pfedstavovat polovinu rozdilu mezi priméry krouzké.

Lomeny thel ¢lank® 32 a 34 se bude v zataZené poloze odlifovat v zavislosti na rozsahu
velikosti forem. To znamena, Ze se zvétSovanim lomeného dhlu se bude vysledna piitlaéna sila
zmenSovat. Proto ma oviada¢ (obr. 2) také program 96 pro fizeni momentu sily, ktery mize

fidit pozadovany moment sily T jako funkci zataZené polohy X.




PATENTOVE NAROKY

1. Forma pro pouZiti v IS stroji skladajici se ze dvou formovych polovin, kazda formova
polovina je pfipevnéna k drzaku formy mechanismu pro otvirani a zavirani forem, k tomuto
drzaku formy nalez vioZka, kterd ma na svém vrchu stiedovy vystupek pro vymezovani
polohy, a pfedni ¢elo, tato viozka rovn€Z ma na svém vrchu drazku, jez je vytvofena na
kazdé strané vystupku, tyto drazky jsou vymezeny tak, aby do nich vstupovala dvojice
vystupkii, které vycnivaji smérem dold z dvousegmentové piiruby rozsifujici se radialng
wné&j§im smérem od krouZzkové primérové formové poloviny majici maximaini krouZzkovy
primer pro IS stroj, vyznadujici se tim , Ze formova polovina obsahuje
krouZkovou prumérovou &ast majici primér krouZku menSi, neZ j¢ maximalni primér
krouZku, a dvousegmentovou piirubu, jez sc¢ rozdifuje radidln€ vnéj§im smérem od mensi
krouZkové primérové &asti tak, aby se mohla umistit na kaZdé stran€ vystupku na vrchu
vioZy, kdy kazdy z feenych segmentii pfiruby ma smérem dolii vyénivajici, podlouhly biit,
jehoz tvar je podle dané volby tvarovan pro vsunuti do odpovidajici, podlouhlé drazky na
vioZce, piicemz fecena dvousegmentova piiruba ma takové rozméry, aby v podminkach
umisténi podlouhtych bfith v podlouhlych draZkiach byla krouzkova primérova c&ast
umisténa piilehle k feCenému ¢elu vioZKy v blizkosti vystupku.

2. Forma pro pouZti v IS stroji skladajici se ze dvou formovych polovin, kazda formova
polovina je pfipevnéna k drzaku formy mechanismu pro otvirani a zavirani forem IS stroje
podle naroku 1, vyznacujici se tim , Ze podlouhlé vystupky feené poloviny
formy jsou v podstats soustiedné rozmistény kolem osy, ktera je rovnob&€Zné€ vedena v urcité

vzdalenosti od osy feené krouzkové primérové &asti formy.

3. Formov4 polovina pfipevnéna k drzaku formy mechanismu pro otvirani a zavirani forem IS
stroje, k tomuto drZziku formy naleZ vloZka, kterd ma na kazdé strané vystupku a na svém
vrchu stfedovy vystupek pro vymezovani polohy, a pfedni Celo, tato vioZzka rovn€Z ma na
svém vrchu driZkovy segment na kazdé strané vystupku, Casti této viozky se rozSifuji
vnéj§im smérem od podlouhlych draZkovych segmentil, jeZ vymezuji dva vzhiiru




vyCnivajici, Zebrové segmenty, vyznacdujici se tim , Ze formova polovina ma
krouzkovou priimérovou ¢4st s prvnim primérem, a

dvousegmentovou piirubu, jeZ se rozsifuje radidlng vngj§im smérem od felené krouzkové
primérové Casti tak, aby se mohla umistit na kazdé stran€ vystupku na vrchu vlozky,

kazdy z feCenych segmentii piiruby ma smérem dold vy&nivajici, podlouhly bfit, jehoZ tvar
j¢ podle dané volby tvarovan pro vsunuti do odpovidajici, podlouhlé drazky na vloZce,
feCena dvousegmentova piiruba ma takové rozméry, aby v podminkich umisténi
podlouhtych biitd v podlouhlych drazkach byla krouZkova primérova Sast umisténa piilehle
k fe¢enému Celu vioZky v blizkosti vystupku, kazdy z feCenych dvou piirubovych segmenti
ma smérem doli otevienou drazku, jez je vedena vedle feSenych doli vyénivajicich bfith a
jejiz celové zvolené rozméry umoZiuji vstup piisluiné odpovidajiciho segmentu z feenych
dvou vzhiiru vyénivajicich Zebrovych segmentii, kaZda z fecenych smérem dolii otevienych
drazek ma prvni sténu v blizkosti nevyplnéného priméru vymezujiciho stranu bfitu,
vzdalenost, ktera se zvétSuje v radidlnim sméru od nevypinéné primérové asti formy
k fe€ené prvni strané smérem doli otevienych draZek se postupné zvétSuje smérem od
vystupku, a vzdalenost, kterd ma v kterékoli poloze opaény vztah k velikosti nevyplnéného
priméry, a sténovou ast, jeZ navazuje na feCenou nevyplnénou primérovou &ast a zvét§uje
se radidlné¢ vnéj§im smérem od fecené nevyplnéné primérové Casti tak, aby vymezovala
prvni sténu kazdého z fedenych dol otevienych drazkovych segmenti.

. Formova polovina pfipevnéna k drzaku formy mechanismu pro otvirani a zavirani forem IS
stroje podle naroku 3, vyznalujici se tim , Ze feCena Zebra a feCené bfity jsou
soustiedné s krouZkovou primérovou asti, kterd ma veét§i prumér neZ je rozmér feSeného
prvniho praméru.

. Formova polovina pfipevnéna k drziku formy mechanismu pro otvirani a zavirini forem IS
stroje podle naroku 3, vyznadujici se tim ,Ze feena Zebra a fecené bfity jsou

vedeny smérem, ktery je tangencialni ve vztahu ke krouZkové primérové Casti.

. Formova polovina pfipevnéna k drziku formy mechanismu pro otvirani a zavirani forem IS
stroje, k tomuto drZiku formy nalez vioZka, ktera ma na kazdé strané€ vystupku a na svém
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vrchu stiedovy vystupek pro vymezovani polohy, a pfedni Celo, tato viozka rovnéZ ma
draZkovy segment na kazdé strané vystupku, tyto drazkové segmenty jsou vymezeny pro
vstup odpovidajicich bfitl, které vyEnivaji smérem doli od dvoudilné pfiruby rozsifujici se
radialn€ vn¢j$im smérem od krouzkové prumérové Casti, vyzmnacujici se tim ,
Ze formova polovina ma

krouZkovou prumérovou ¢ast s prvnim prumérem a

dvousegmentovou pfirubu, jeZ se rozsiiuje radialné vnéj§im smérem od feCené krouzkové
prumérové Casti tak, aby se mohla umistit na kazdé stran¢ vystupku na vrchu viozky, kazdy
ziefenych segmentti piiruby ma smérem dolti vy¢nivajici, podlouhly bfit, jehoZ tvar je
podle dané volby tvarovan pro vsunuti do odpovidajici, podlouhlé drazky na vloZce,

fe€end dvousegmentova piiruba ma takové rozméry, aby v podminkich umisténi
podlouhlych bfith v podlouhlych drazkich byla krouZkova primérova ¢ast umisténa pfilehle
k feCenému Celu viozky v blizkosti vystupku.
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