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1

Przedmiotem wynalazku jest st6! podawczy pre-
téw i wlewkéw okraglych do obrabiarek, zwlaszcza
mechanicznych pil tarczowych, z krzywkowym urzg-
dzeniem podajgcym.

Nowoczesne, wysokowydajne mechaniczne pily
tarczowe do ciecia pretéw z metali i tworzyw, do-
stosowane sg do pracy duzymi predko$ciami skra-
wania, ¢0 ma znaczny wplyw na czas ciecia.

W zwiagzku z tym, w celu wykorzystania czasu
pracy pily, zachodzi koniecznos$é skracania czaséw
pomocniczych, a miedzy innymi czasu podania ko-
lejnych pretéw na samotok pily. W tym celu, obok
pily zabudowane sg odpowiednie kozly lub stoly
podawcze, ktére jednocze$nie majg za zadanie okre-
sowe podanie kolejnego preta na samotok pily, oraz
stworzenie pewnego podrecznego zapasu magazyno-
wego, W celu niedopuszczenia do przerw w pracy
pily, spowodowanych brakiem materialu wsadowe-
go. W przypadku braku specjalnego urzgdzenia po-
dajacego kolejne prety na samotok pily, zachodzi
konieczno$é kazdorazowego przetaczania preta ze
stolu na samotok recznie. Jest to praca ucigzliwa
i klopotliwa, a jednocze$nie nie gwarantujgca na-
lezytej cigglosci pracy pily.

Znane sg tez stoly podawcze z urzgdzeniem po-
dajacym, opartym na zasadzie obracajgcej sie wo-
kél osi walka napedzajagcego jedno- lub kilkura-
miennej dzwigni, napedzanej okresowo silnikiem
elektrycznym. Okresowo wlgczany silnik, powodo-
wal czeSciowy obrét walka wraz z przymocowany-
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mi do niego promieniowo ramionami dziwigni. Ra-
miona te obracajac sie, naciskajg pret z boku, po-
wodujac jego przetoczenie sje ze stolu na samotok
pity.

Wada takiego urzgdzenia byla mala praktycz-
nos¢ i ograniczony zakres stosowania przy podawa-
niu pretéw o roznych srednicach.

Praktycznie mozna bylo podawaé prety o jednej
okreélonej $rednicy. Przy zmianie $rednicy poda-
wanych pretéw, zachodzila konieczno§é zmiany ra-
mion dZwigni lub co najmniej przestawienie ich na
inny zakres $rednic. '

W przypadku ciecia na przemian pretéw o réz-
nych $rednicach, urzgdzenie to praktycznie nie na-
dawalo sie do zastosowania. W tym przypadku, gdy
obok siebie znajdujg sie prety o réznigcych sie dosé
znacznie S$rednicach, lub kilka pretéw ¢ malych
Srednicach, wtedy ramiona dzwigni obracajace sie,
moga jednocze$nie przetoczy¢é na samotok pily dwa
lub wiecej pretow lub wlewkéw.

Znane sg tez stoly z urzadzeniem podajacym, w
postaci walu z tarczami zabierajagcymi napedzany-
mi okresowo za pomocg cylindra hydraulicznego.

Tarcze zabierakowe posiadaly ksztalt wycinka
kola, z jednym prostym noskiem zabierakowym w
postaci uskoku, na jego obwodzie.

Urzadzenie bylo ponadto wypesazone w nastawny
zderzak i dZwigniowy ogranicznik, ktére to ele-
menty zabezpieczaly przed jednoczesnym zabraniem
wiecej niz jednego preta. Wadg takiego urzgdzenia
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podajacego, byla koniecznosé kazdorazowego na-
stawiania zderzaka i ogranicznika przy zmianie
§rednic podawanych pretéw, co wydtuzalo cykl tych
pomocniczych operacji podawania.

W przypadku podawania pretéw o réznych Sred-
nicach, utozonych ma przemian w sposéb nieupo-
rzadkowany, zastosowanie tego znanego urzadze-
nia bylo praktycznie niemozliwe. Urzadzenie to nie
nadawalo. sie takze do zastosowania przy podawa-
niu réznych pretéw o duzym zakresie ich $rednic.

Zastosowany w tym znanym urzadzeniu jeden
niedzielony wal z tarczami zabierakowymi, nape-
dzany jednym cylindrem hydraulicznym, unie-
mozliwia okresowe wylgczenie urzadzenia podaja-
cego na pewnej jego dlugo$ci w przypadku poda-
wania pretéw o mniejszych dlugosciach.

Ponadto znane stoly posiadaly mniejsze wymiary,

co zmuszalo obstuge do czestego uzywania urzadzen
dzwignicowych.

Zadaniem wynalazku jest wyeliminowanie tych
niedogodnosci, przez zmiane konstrukcji przedmio-
towego stolu podawczego, a szczegdlnie jego urza-
dzenia podajacego.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem, zostala opra-
cowana konstrukcja pochylego stolu podawczego z
dswigniowo-krzywkowym urzadzeniem podajacym
prety ze stolu na samotok pily.

Diwigniowo-krzywkowe urzadzenie podajace, na-
pedzane hydraulicznie lub pneumatycznie, umozli-
wia niezawodne podawanie pojedynczych okraglych
pretéw lub wlewkéw, o réznych $rednicach, ze sto-
lu na samotok pily, bez potrzeby regulacji czy wy-
miany elementéw urzadzenia podajacego.

Prace te umozliwiaja przede wszystkim odpo#®
wiednio wyprofilowane krzywki, ktére uniemozli-
wiajg zabranie i przeto.czenie jednocze$nie dwéch
lub wiecej pretéw o zblizonych $rednicach, jak tez
w przypadku podawania na przemian pretéw lub
wlewkéw o réznych srednicach. Ponadto odpowied-
nio duza szeroko§é stotu, umozliwiajaca zmagazy-
nowanie na nim znacznej ilosci pretéw lub wlew-
kéw, wystarczy na zabezpieczenie kilkugodzinnej
pracy pily bez konieczno$ci korzystania w tym cza-
sie z urzadzen diwigowych.

Zbudowanie stolu podawczego z kilku pojedyn-
czych czlonéw, polaczonych rozlacznie a napedza-
nych osobnymi cylindrami, odpowiednio polgczo-
nymi z soba, umozliwia podawanie zaré6wno dlugich
pretéw, jak tez wiekszej ilosci krétszych pretéw,
rozmieszezonych na poszczegélnych czlonach stolu,
wzdluz jego calej dtugosci.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok stolu podawczego z boku — od
strony urzadzenia podajgcego, fig. 2 — widok stolu
podawczego z gory, fig. 3 — przekr6j poprzeczny
stotu podawczego w plaszczyfnie I—I, z uwi-
docznieniem urzgdzenia podajacego Ww poloze-
niu przed podaniem preta, fig. 4 — przekr6j po-
przeczny stolu w plaszezyZnie I—I, z uwidocznie-
niem urzadzenia podajgcego w poloZeniu w czasie
podania preta, fig. 5 — widok krzywki z przodu.

Jak uwidoczniono na rysunku, stél podawczy,
skladajacy sie z jednego lub kilku czlonéw 1, usta-
wiony jest obok samotoku pily 2, doprowadzajacego
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podane prety lub wlewki 8 do wlasciwej pily ‘me-
chanicznej (nieuwidocznionej na rysunkh).

Poszczegblne czlony 1 stoli podawczego, polaczo-
ne sg z soba rozlacznie, jeden obok. drugiego,
wzdluz samotoku 2 pily, zbiezno$cig skierowane w
jego kierunku. Kazdy z czlonéw 1 stolu podawczego
sklada sie z konstrukcji podstawy 4, do ktérej od
goéry przymocowana jest nierozlacznie plyta stolu
5, zbieznie w kierunku samotoku 2 pod katem
3—5°.

Do konca kazdego czlonu 1 stolu podawczego, od
strony samotoku 2 pily przymocowane jest urzg-
dzenie podajace, skladajgce sie z walka 6 osadzo~
nego ruchowo w lozyskach 7, przymocowanych do
konstrukeji podstawy 4 kilku jednakowych, profilo-
wych krzywek 8, osadzonych cenirycznie, nierucho-
mo na watku 6. Ponadto do walka 6, przymocowane
jest rozlgcznie ramie 9, kt6re polaczone jest przegu-
bowo drugim swym kolicem znurnikiem 10 cylindra
hydraulicznego lub pneumatycznego 11, ktéry zkolei-
polaczony jest przegubowo z uchwytem 12, przy-
mocowanym nierozlgcznie z konstrukcjg podstawy
4, od strony dolnej, ponizej plyty stolu 5. O§ walka
6, osadzonego w lozyskach %, znajduje sie w nie-
wielkim odstepie od korica plyty stolu 5, ponizej
jej powierzchni. Krzywki 8 osadzone sg nierucho-
mo na walku 6 wszystkie w jednakowym polozeniu
wzgledem osi. Waltek 6 wraz z krzywkami 8 przy-
mocowany jest do konstrukcji podstawy 4 w takim
usytuowafliu, ze wystajagce czeSci krzywek 8 znaj-
dujg sie w wycieciach 13 plyty stolu 5, ponad jej
powierzchnig gérng. Kazda z kilku krzywek 8, osa-
dzonych na walku 6 posiada wyprofilowang po-
wierzchnie pracujgca, ktérej jedna cze$é ma ksztalt
wypukly o okreS§lonym promieniu R, zaleznym od
maksymalnej i minimalnej S$rednicy podawanych
pretéw 3, druga natomiast cze$é tej powierzchni po-
siada ksztalt wklesly o dwoéch lub trzech réznych
promieniach (R, R; i Rj), przy czym zachodzi wa-
runek, ze R; > R, > R;. Poza tym $rodki tych pro-
mieni sa wzgledem siebie przestawione w obu
osiach. Wielko§é promienia R, zalezna jest od
maksymalnej i minimalnej S$rednicy podawanych
pretow 3. Zalezno$é ta, w przykladowym wykona-
niu wyraza sie nastepujgco.

Wielko$é promienia Ry, winna wynosié okolo 0,4
do 0,5 (najkorzystniej 0,44) wielkoSci maksymalnej
$rednicy podawanych pretéw 3 i jednocze$nie oko- .
1o 1,3 do 1,5 minimalnej $rednicy podawanych pre-
tow 3. Tak wykonane krzywki 8, odpowiednio usta-
wione wzledem plyty stolu 5, umozliwiajg poda-
wanie mechaniczne pretéw 3 o réznych $rednicach,
gdzie stosunek $rednicy maksymalnej do $rednicy
minimalnej wyraza sie jak 3:1.

Polgczenie hydrauliczne lub pneumatyczne cylin-
dréw 11 jest tak rozwigzane, ze mozliwe jest poda-
wanie pretéw, oddzielnie z kazdego czlonu i stolu
podawczego, jak tez jednoczesne podanie preta, sie-
gajagcego swg dlugoScig przez wszystkie czlony 1
stolu podawczego.

‘W polozeniu wyjSciowym (fig. 3), urzadzenie po-
dajace jest tak ustawione, ze punkty przeciecia pro-
mieni Ry i Ry wszystkich krzywek 8, znajduja sie
réwno lub. nieco ponizej gérnej powierzchni plyty
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stotu 5. Dzieki temu pod wplywem sil ciezkosci, ko-
lejny pret 3 wtacza sie we wkleslg cze$é krzywek 8.

W przypadku preta 3 o minimalnej lub zbliZonej
do minimalnej Srednicy, pret ten opiera sie swa po-
wierzchnia w dwéch punktach krzywek 8, a mia-
nowicie w punktach przeciecia si¢ lukéw o promie-
niach R; i R; oraz R; i R,.

W przypadku preta 3 o maksymalnej Srednicy,
pret ten opieral sie bedzie w punktach przeciecia
sie lukéw o promieniach R, i R; oraz R, i R;. Prety
3 o posrednich $rednicach, opieraé sie beda o punkt
przeciecia luk6w o promieniach Ry i R; oraz o je-
den z punktéw posrednich.

Tak wyprofilowane krzywki 8 nie pozwalajg na
przetoczenie sie¢ preta 3 o mniejszej Srednicy zbyt
daleko na krzywce 8 i to w tym celu, aby nie za-
istniala mozliwo§é wtoczenia sie na krzywki 8
dwéch lub wiecej pretow 3 jednoczesnie.

Po wtoczeniu sie jednego preta 3 na odpowiednie
miejsce w krzywkach 8, nastepuje ruch powrotny
nurnika 10 do cylindra 11, obrét ramienia 9 wokét
osi watka 6 i jednoczeénie obrét krzywek 8 wokot
tej osi, powodujac przemieszczenie sie¢ uchwyconego
preta 3 w kierunku samotoku 2 pitly. W tym czasie,
wypukla czeéé krzywek 8 o promieniu R, naciska
na powierzchnie kolejnego preta 3, nie dopuszcza-
jac tym samym do jednoczesnego przemieszczenia
sie dwoch pretow 3.

Po obrocie krzywek 8 woko! osi walka 6 o okolo
85 do 95° nastepuje samoczynne przetoczenie sig
preta 3 z krzywek 8 na samotok 2 pily co poka-
zano na fig. 4.

Ponowne wysuniecie sie nurnika 10 . z cylindra
11 powodujace obrét walka 6 wraz z krzywkami 8
w przeciwnym kierunku, pozwala na przemieszcze-
nie sie kolejnego preta 3 w kierunku wiklestych po-
wierzchni krzywek 8.
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Zastrzezenia patentowe

1. Stét podawezy pretéw i wlewkéw okraglych do
obrabiarek, zwlaszcza mechanicznych pit tarczo-
wych, wyposazony w urzadzenie podajgce, nape-
dzane okresowo za pomocg cylindra hydraulicznego,
znamienny tym, ze sklada sie z jednego lub kilku
czlon6w (1) polaczonych ze sobg rozlgcznie, przy
czym kazdy z tych czlonéw (1) wyposazony jest w
krzywkowe urzgdzenie podajace usytuowane na
brzegu plyty (5), od strony samotoku (2), wzdtuz ca-
lej dlugosci, ktore sklada sie z walka (6), osadzo-
nych sztywno i wsp6losiowo na nim dwéch Ilub
wiecej wklesto wypuklych krzywek (8), oraz ze
znanego cylindra hydraulicznego (11) napedzajacego
walek (6) 'z krzywkami (8) za poSrednictwem
dzwigni (9).

2.-St6t podawczy wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, ze krzywki (8) znajduja. sie w podiuznych
wycieciach (13) plyty (5) i wystaja swoimi czeScia-
mi ponad jej gbrna powierzchnie.

3. Sté! podawczy wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny
tym, ze kazda z krzywek (8) osadzonych na watku
(6), posiada ksztattows wklesto wypukla powierzch-
nie pracujaca, ktérej wypukia cze§é posiada zarys
o promieniu (R,) zaleznym od krancowych §rednic
podawanych pretéw (3), a druga cze$é tej po-
wierzchni posiada ksztalt wkleslty o dwéch lub
trzech_r()inych promieniach (R;, R i Rs), pomie-
dzy ktérymi zachodzi zalezno$é R, > Re: > Rj, przy
czym wielko§¢ (R,), wynosi najkorzystniej 0,4 do
0,5 maksymalnej Srednicy podawanych pretéw (3)
i jednocze$nie stanowi do 1,3—1,5 minimalnej §red-
nicy podawanych pretéw (3).
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