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Maschine zum Herstellen gedrehter oder gezwirnter Fiden.

@ Zum Ausgleich von Drehzahlabweichungen, bei- %

spielsweise infolge unterschiedlicher Belastung der
Kraftmaschinen (15, 16), besitzen die Antriebsvorrichtun-
gen (13, 14) eine gemeinsame Gleichlaufvorrichtung (43)
und sind betriebsmissig durch eine Drehmoment-Ubertra-
gungsvorrichtung (33) verbunden. Die Drehmoment-
Ubertragungsvorrichtung (33) besteht aus einem Treibrie-
men (34) und zwei Riemenscheiben (35, 36), von denen
jede eine Verbindung zu einer anderen Antriebsvorrich-
tung (13, 14) hat.
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PATENTANSPRUCHE

1. Maschine zum Herstellen gedrehter oder gezwirnter Fiden,
mit mindestens zwei Arten von Arbeitsaggregaten, die jeweils mit
einer mindestens eine Krafimaschine anfweisenden Antriebsvor-
richtung derart verbunden sind, dass bei Unterbrechen der Ener-
giezufuhr jede Antriebsvorrichtung fiir sich gemeinsam mit dem
oder den angeschlossenen Arbeitsaggregaten aus einer Betriebs-
drehzahl heraus auslauft, dadurch gekennzeichnet, dass die
Antriebsvorrichtungen (13, 14; 13/, 14') eine gemeinsame Gleich-
laufvorrichtung (43, 35’) besitzen und betriebsmassig durch eine
Drehmornent—Ubertragungsvorrichtung (33, 39') miteinander ver-
bunden sind.

2. Maschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
die Drehmoment-Ubertragungsvomchtung (33) das Drehmoment
begrenzende Mittel (34, 35, 36; 38) besitzt.

3. Maschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeich-
net, dass die Drehmoment- Ubertragungsvomchtung (33) einen
Kraftschluss zwischen den Antriebsvorrichtungen (13, 14) bewir-
kende Mittel (34, 35, 36) besitzt.

4. Maschine nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass in der Wirkverbindung (31, 37') zwischen
der Drehmoment- Ubertragungsvomchtung (33, 39’) und einer
der Antriebsvorrichtungen (14, 14') eine schaltbare Kupplung
(39, 39, 24") angeordnet ist.

5. Maschine nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch
gekennzelchnet, dass die Drehmoment-Ubertragungsvomchtung
(33) eine Uberlastungsswherung (38) besitzt.

6. Maschine nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass die gemeinsame Gleichlaufvorrichtung aus
einer fiir die Kraftmaschinen (15, 16) der Antriebsvorrichtungen
(13, 14) gemeinsamen Drehzahlsteuervorrichtung (43) besteht.

7. Maschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
die gemeinsame Gleichlaufvorrichtung aus einer gemeinsamen
Stromversorgungsvorrichtung (35') fiir die als Elektromotoren
(15', 16') ausgebildeten Kraftmaschinen besteht,

8. Maschine nach einem der Anspriiche 1 bis 3 und 7,
dadurch gekennzeichnet, dass die Drehmoment—ﬁbertragungs—
vorrichtung (33') zwei Kupplungsmittel (24', 25’) und ein Uber-
setzungsgetriebe (26") aufiveist, wobei ein Kupplungsmittel (24')
zwischen dem Ubersetzungsgetriebe (26") und der fiir den Auslauf
eine langere Zeitspanne bendtigenden Antriebsvorrichtung (14'),
das andere Kupplungsmittel (25) zwischen dem Ubersetzungsge-
triebe (26) und der fiir den Auslauf eine kiirzere Zeitspanne
benotigenden Antriebsvorrichtung (13') angeordnet ist.

9. Maschine nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass
das zwischen dem Ubersetzungsgetnebe (26") und der fiir den
Auslauf eine ldngere Zeitspanne benotlgenden Antriebsvorrich-
tung (14') angeordnete Kupplungsmittel aus einer bei Stromaus-
fall wirksam werdenden schaltbaren Kupplung (24°), das zwischen
dem Ubersetzungsgetriebe (26') und der fiir den Auslauf eine kiir-
zere Zeitspanne bendtigenden Antriebsvorrichtung (13') angeord-
nete Kupplungsmittel aus einem die Ubertragung eines Drehmo-
ments von der Antriebsvorrichtung (13') auf das Ubersetzungsge-
triebe (26") verhindernden, eine Drehmomentiibertragung in
umgekehrter Richtung dagegen ermdglichenden Freilauf (25°)
besteht.

BESCHREIBUNG

Die Erfindung betrifft eine Maschine zum Herstellen gedreh-
ter oder gezwirnter Fiden nach dem Oberbegriff des Anspruches
L.

Eine derartige Maschine kann zum Beispiel als Ringspinnma-
schine, Ringzwirnmaschine, Offenend-Rotor-Spinnmaschine,
Offenend-Friktions-Spinnmaschine oder dergleichen ausgebildet
sein. Das gemeinsame Kriterium derartiger Maschinenvarianten

ist, dass sie gedrehte oder gezwirnte Fiden herstellen. Dabei ist
ein gezwirnter Faden lediglich als eine Variante eines gedrehten
Fadens anzusehen. Als Ausgangsmaterial fiir gedrehte oder
gezwirnte Fiden kommen zum Beispiel Spinnfasern, Endlosfiden
oder Filamente in Betracht. Als Arbeitsaggregate gattungsgemss-
ser Maschinen kommen zum Beispiel Spindeln, Rotoren, Auflo-
sewalzen, Streckwerke oder dergleichen in Betracht. Die Kraft-
tibertragung von den Elektromotoren beziehungsweise Antriebs-
vorrichtungen zu den Arbeitsaggregaten erfolgt beispiclsweise
durch Wellen, Tangentialriemen oder dergleichen.

Obwohl die verschiedenen Arten von Arbeitsaggregaten
eigene Antriebsvorrichtungen besitzen, wird beim normalen
Betrieb durch entsprechendes Speisen der Motoren fiir minde-
stens angenéhert konstante Drehzahlverhiltnisse gesorgt. Dage-
gen sind in anormalen Betriebszustéinden, wenn beispielsweise
ein Motor ungewollt vom Netz getrennt wird oder beispielsweise
das Netz ausfillt, die anndhernd konstanten Drehzahlverhiltnisse
nicht mehr gewihrleistet, weil dann die durch den vom Netz
getrennten Motor angetriebenen Arbeitsaggregate allein zum
Stillstand kommen bzw. weil jede Antriebsvorrichtung mit den
angeschlossenen Arbeitsaggregaten aus der Nenndrehzahl heraus
eine andere Auslaufcharakieristik und eine andere Auslaufzeit
hat. Die Folge ist, dass bei diesem Auslaufen Fehler am Produkt
entstehen, beispielsweise durch Uberdrehung der Fiden, dass
zugleich aber auch der Arbeitsablauf gestort ist, was sich zum Bei-
spiel in gehéuftem Auftreten von Fadenbriichen dussert.

In anormalen Betriebszustinden, beispielsweise bei Strom-
ausfall, treten sofort auch anormale Spinnbetriebszustiinde ein,
was zu Ausschuss und Maschinenstillstand fiihrt.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, in anormalen
Betriebszsutinden Qualititseinbussen des Spinnbetriebs zu ver-
hindern.

Gemiss der Erfindung wird diese Aufgabe dadurch gelost,
dass die Antriebsvorrichtungen der verschiedenen Arten von
Arbeitsaggregaten eine gemeinsame Gleichlaufvorrichtung besit-
zen und betriebsméssig durch eine Drehmoment-Ubertragungs-
vorrichtung miteinander verbunden sind.

Die Erfindung sichert einen Gleichlauf der Antriebsvorrich-
tungen bei anormalen Betriebszustinden, wie Ausfall der Ener-
giezufuhr, An- und Auslauf der Maschine, unterschiedliche oder
schwankende Belastung der Kraftmaschinen.

Die Erfindung erméglicht auch den Einsatz billiger Asyn-
chronmotoren als Kraftmaschinen. :

Die Drehmornent—Ubertragungsvon‘ichtung muss keine gros-
sen Dimensionen annehmen. Sie braucht nur ein so grosses
Drehmoment zu iibertragen, wie es zum Ausgleich von Drehzahl-
abweichungen infolge unterschiedlicher Belastung der Kraftma-
schinen erforderlich ist. Sie kann form- oder kraftschliissig ausge-
fithrt sein.

Nach einer weiteren Ausbildung der Erfindung ist vorgese-
hen, dass die Drehmoment—Ubertragungsvomchtung das Dreh-
moment begrenzende Mittel besitzt. Ein solches Mittel wiire bei-
spielsweise ein besonderer Drehmoment-Begrenzer. Wenn jedoch
nach einer weiteren Ausbildung der Erfindung an der Drehmo-
55 ment-Ubertragungsvorrichtung einen Kraftschluss zwischen den

Antriebsvorrichtungen bewirkende Mittel angeordnet sind, dann
konnen diese Mittel auch das Drehmoment begrenzen. Dies ist
zum Beispiel dann der Fall, wenn die Drehmoment-Ubertra-
gungsvorrichtung ein kraftschliissig wirkendes Zugmittel aufweist,
0 beispielsweise einen Treibriemen. Bei entsprechender Einstellung
der Rlemenspannung kann ein solcher Treibriemen bei Uber-
schreitung eines bestimmten Drehmoments durchrutschen.
In bestimmten Betriebszustiinden der Maschine, beispiels-
weise beim Anfahren und/oder beim Abstellen, kann es notwen-
8 dig oder vorteilhaft sein, mindestens eine Art von Arbeitselemen-
ten nicht anzutreiben. Um dies zu ermdglichen, ist nach einer wei-
teren Ausbildung der Erfindung vorgesehen, dass in der Wirkver-
bindung zwischen der Drehmoment-Ubertragungsvorrichtung
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und einer der Antriebsvorrichtungen eine schaltbare Kupplung
angeordnet ist.

Durch verzogertes Zuschalten der Kupplung und gegebenen-
falls der zugeordneten Kraftmaschine kann dann die eine
Antriebsvorrichtung gegeniiber der anderen verspétet anfahren.
Beim Abstellen der Maschine konnen nach dem Ausschalten der
Kupplung die beiden Antriebsvorrichtungen unabhéngig vonein-
ander auslaufen.

Damit auf alle Falle durch die Drehmoment-Ubertragungs-
vorrichtung kein so grosses Drehmoment iibertragen wird, dass
an irgendeiner Stelle ein Maschinenschaden eintritt, ist nach einer
weiteren Ausbildung der Erfindung vorgesehen, dass die Dreh-
moment-Ubertragungsvorrichtung eine Uberlastungssicherung
besitzt. Eine solche Uberlastungssicherung kann beispielsweise
aus einem einfachen Scherstift bestehen.

Nach einer weiteren Ausbildung der Erfindung ist vorgese-
hen, dass die gemeinsame Gleichlaufvorrichtung aus einer fiir die
Kraftmaschinen der Antriebsvorrichtungen gemeinsamen Dreh-
zahlsteuervorrichtung besteht. Durch eine derartige gemeinsame
Drehzahlsteuervorrichtung kann der Gleichlauf der Antriebsvor-
richtungen erleichtert werden.

Die gemeinsame Drehzahlsteuervorrichtung fiir als Elektro-
motoren ausgebildete Kraftmaschinen kann aus einer gemeinsa-
men Stromversorgungsvorrichtung bestehen. Die Stromversor-
gungsvorrichtung kann beispielsweise ein Steuergerit besitzen,
das die Frequenz der Speisespannung veréndert. Daneben gibt es
aber auch noch andere Moglichkeiten der gemeinsamen Strom-
versorgung oder Drehzahlsteuerung. Wihrend beispielsweise die
gesteuerte Veréinderung der Frequenz bei Drehstrommotoren
angezeigt ist, kann bei Gleichstrommotoren die Drehzahl durch
Verindern der Spannung oder des Stromes gesteuert werden. Mit
diesen Angaben sind die Moglichkeiten der Drehzahlsteuerung
aber noch nicht erschopft.

Nach einer weiteren Ausbildung der Erfindung ist vorgese-
hen, dass die Drehmoment-Ubertragungsvorrichtung zwei Kupp-
lungsmittel und ein Ubersetzungsgetriebe aufweist, wobei ein
Kupplungsmittel zwischen dem Ubersetzungsgetriebe und der fiir
den Auslauf eine lingere Zeitspanne bendtigenden Antriebsvor-
richtung, das andere Kupplungsmittel zwischen dem Uberset-
zungsgetriebe und der fiir den Auslauf eine kiirzere Zeitspanne
benotigenden Antriebsvorrichtung angeordnet ist.

Vorteilhaft besteht dabei das zwischen dem Ubersetzungsge-
triebe und der fiir den Auslauf eine lingere Zeitspanne bendtigen-
den Antriebsvorrichtung angeordnete Kupplungsmittel aus einer
bei Stromausfall wirksam werdenden schaltbaren Kupplung, das
zwischen dem Ubersetzungsgetriebe und der fiir den Auslauf eine
kiirzere Zeitspanne benotlgenden Antnebsvornchtung angeord-
nete Kupplungsmittel aus einem die Ubertragung eines Drehmo-
ments von der Antriebsvorrichtung auf das Ubersetzungsgetriebe
verhindernden, eine Drehmomentiibertragung in umgekehrter
Richtung dagegen ermoglichenden Freilauf.

Im Normalbetrieb steht das Ubersetzungsgetriebe still. Es
wird erst beim Auftreten eines anormalen Betriebszustands, bei-
spielsweise nach dem Stromausfall, an diejenige Antriebsvorrich-
tung angekuppelt, die fiir den Auslauf eine ldngere Zeitspanne
benbtigt. Nachdem das Ubersetzungsgetriebe liuft, iibertrigt es
von dem Zeitpunkt an ein Drehmoment auf die andere Antriebs-
vorrichtung, in dem diese Antriebsvorrichtung sich anschickt, das
durch das Ubersetzungsgetriebe festgelegte Drehzahlverhiltnis zu
unterschreiten. In diesem Zeitpunkt schaltet der Freilauf selbstti-
tig auf Drehmomentiibertragung vom Ubersetzungsgetnebe auf
die nachgeschaltete Antriebsvorrichtung. Das Ubersetzungsver-
héltnis bleibt konstant, und die befiirchteten Storungen kénnen
nicht eintreten.

Ausfithrungsbeispiele der Erfindung sind in den Zeichnungen
dargestellt. Anhand der Ausfiihrungsbeispiele wird die Erfindung
noch naher erldutert und beschrieben.

Fig. 1 zeigt schematisch eine Teilansicht einer Ringspinnma-
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schine.
Fig. 2 zeigt schematisch eine Ansicht von oben auf den in
Fig. 1 dargestellten Teil der Ringspinnmaschine.
Fig. 3 zeigt schematisch eine Teilansicht einer weiteren Ring-
5 spinnmaschine.
Fig. 4 zeigt schematisch eine Variante der in Fig, 1 dargestell-
ten Ringspinnmaschine.
Eine doppelseitige Ringspinnmaschine 1 des ersten Ausfiih-
rungsbeispiels nach Fig. 1 und 2 hat die Maschinenseiten 2 und 3.

10 In Fig. 2 sind an der Maschinenseite 2 Wirtel 4, 5, 6 und an der
Maschinenseite 3 Wirtel 7, 8, 9 sichtbar. In Fig. 1 sind lediglich
die Wirtel 7, 8, 9 sichtbar, die zu Spindeln 10, 11, 12 gehoren.
Die Spindeln sind lediglich durch ihre Mittellinien angedeutet.

Die auf beiden Seiten der Maschine angeordneten Spindeln

15 stellen eine erste Art von Arbeitsaggregaten dar, die eine mit 13
bezeichnete eigene Antriebsvorrichtung aufweisen. Die Antriebs-
vorrichtung 13 beinhaltet eine Kraftmaschine in Gestalt eines
Elektromotors 15, eine Riemenscheibe 17 und einen die Riemen-
scheibe 17 umschlingenden endlosen Tangentialriemen 18.

20 Umlenkrollen 19, 20 fithren den Tangentialriemen 18. Andriick-
rollenpaare 21, 22 sorgen fiir eine gute Anlage des Tangentialrie-
mens an den Wirteln 4 bis 9.

Eine weitere Art von Arbeitsaggregaten wird durch Streck-
werkswalzen 23 bis 28 dargestellt, die sich in Gruppen zu drei

25 Stiick auf die beiden Maschinenseiten 2 und 3 verteilen. Die
Streckwerkswalzen weisen eine eigene Antriebsvorrichtung 14 auf,
bestehend aus zwei miteinander verbundenen Getrieben 29 und
30, wobei das Getriebe 29 durch eine Wirkverbindung 31 mit
einem Elektromotor 16 verbunden ist. Bei der Wirkverbindung 31

30 handelt es sich um rotierbar gelagerte Wellen. Im Zuge der Wirk-
verbindung 31 befindet sich auch die Welle 32 des Elektromotors
16.

Die Antriebsvorrichtungen 13 und 14 sind betriebsméssig
durch eine in beide Richtungen wirksame Drehmoment-Ubertra-

3 gungsvorrichtung 33 verbunden. Die Drehmoment-Ubertragungs-
vorrichtung 33 besitzt einen Kraftschluss zwischen den Antriebs-
vorrichtungen bewirkende und zugleich das Drehmoment begren-
zende Mittel, die in einem Zugmittel 34 in Form eines Treibrie-
mens, einer Riemenscheibe 35 und einer Riemenscheibe 36 beste-

40 hen. Durch einen Scherstift 38 ist die Riemenscheibe 35 auf der
als Wirkverbindung zwischen der Antriebsvorrichtung 13 und der
Drehmoment-Ubertragungsvorrichtung 33 dienenden Welle 37
des Elektromotors 15 befestigt. Der Scherstift 38 dient hier als
Uberlastungssicherung. Statt dessen kann die Riemenscheibe 35

45 einen besonderen Drehmomentbegrenzer besitzen oder selbst als
Drehmomentbegrenzer ausgebildet sein. Die andere Riemen-
scheibe 36 ist mit der Welle 32 des Elektromotors 16 verbunden
und befindet sich somit im Zug der Wirkverbindung 31.

In dieser Wirkverbindung 31 ist zwischen der Antriebsvorrich-

50 tung 14 und der Drehmoment- Ubertragungsvorrichtung 33 eine
schaltbare Kupplung 39 angeordnet. Die schaltbare Kupplung 39
besteht aus den Kupplungshiilften 40 und 41 sowie einem die
Kupplungshilften schaltenden Elektromagnetantrieb 42. Die
Kupplungshilfte 40 sitzt an der Welle 31, die Kupplungshilfte 41

55 an der Welle 32. -

Die beiden Elektromotoren 15 und 16 besitzen eine Gleich-
laufvorrichtung in Gestalt einer gemeinsamen Drehzahlsteuervor-
richtung 43. Bei den Elektromotoren handelt es sich um einfache
und billige Drehstrom-Asynchronmotoren, die iiber eine Leitung

60 44 von der Drehzahlsteuervorrichtung 43 aus mit Drehstrom ver-
sorgt werden. Die beiden Motoren sind paraliel an die Leitung 44
angeschlossen. Die Energieversorgung erfolgt durch eine weitere
Leitung 45, die in der Drehzahlsteuervorrichtung 43 endet. Die
Drehzahlsteuervorrichtung 43 ist in der Lage, die Frequenz des

8 Drehstroms zu veréindern und somit iiber die Frequenzinderung
die Drehzahl der angeschlossenen Elektromotoren zu steuern.

Die Spindeln 4 bis 9 haben eine grosse trige Masse und
geringen Drehwiderstand, die Streckwerkswalzen 24 bis 28 im
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Gegensatz dazu geringe triige Masse, aber hohen Drehwider-
stand. Beim gleichzeitigen Einschalten der beiden Motoren 15
und 16 beschleunigt der zur Uberwindung des Drehwiderstandes
der Streckwerkswalzen ausgelegte Streckwerks-Antriebsmotor 16
die Streckwerkswalzen rascher als der Spindelantriebsmotor 15
die Spindeln. Daher iibertrdgt der Motor 16 iiber die Drehmo-
ment-Ubertragungsvorrichtung 33 ein Drehmoment auf die
Antriebsvorrichtung 13 der Spindeln. Dabei wird der Anstieg sei-
ner Drehzahl kraftschliissig an den Anstieg der Drehzahl der
Antriebsvorrichtung 13 gekoppelt, so dass das vorgesehene Dreh-
zahlverhaltnis zwischen den Antriebsvorrichtungen 13 und 14
und damit zwischen den Spindeln und den Streckwerkswalzen
eingehalten wird.

Beim Abschalten der beiden Motoren 15 und 16 wird durch
die Drehmoment-Ubertragungsvorrichtung 33 umgekehrt ein
Drehmoment von der Antriebsvorrichtung 13 auf die Antnebs—
vorrichtung 14 iibertragen.

Insbesondere bei Kammgarn-Ringspinnmaschinen sollen
zum Ausziehen von Kringeln in den Fiden die Spindeln etwas
frither anlaufen als die Streckwerkswalzen. Zu diesem Zweck wird
beim Anlauf der Maschine vor Einschalten der Motoren 15 und
16 die Kupplung 39 geldst und nach kurzer Zeit, beispielsweise
nach wenigen Sekunden, geschlossen.

Falls durch einen Fehler in der Schaltung oder in der Bedie-
nung nun der Streckwerks-Antriebsmotor 16 eingeschaltet werden
wiirde, wire dieser Motor mit dem Antrieb der gesamten
Maschine iiberlastet. In diesem Falle gleitet die kraftschliissige
Drehmoment-Ubertragungsvorrichtung 33 oder der Scherstift 38
schert ab und verhindert so eine Beschédigung des Motors 16.

Um bei einem Drehungswechsel der Spindeln 4 bis 9 beim
Ubergang von S-Drehung auf Z-Drehung oder umgekehrt die
Drehrichtung der Streckwerkswalzen 24 bis 28 unveréndert zu
lassen, kann in die Drehmoment-Ubertragungsvorrichtung 33 ein
nicht dargestelltes, wahlweise wirksam werdendes Umkehrge-
triebe eingeschaltet werden.

Beim zweiten Ausfithrungsbeispiel nach Fig. 3 besitzt die
Ringspinnmaschine 1’ eine Spindelbank 2’ und eine auf- und
abbewegbare Ringbank 3'. Eine erste Art von Arbeitsaggregaten
besteht aus einer Vielzahl von Spindeln, von denen lediglich die
Spindel 4’ dargestellt ist. Die Spindel 4’ ist in einem Spindellager
5" gelagert, das an der Spindelbank 2’ befestigt ist. Die Spindel 4’
trégt einen Wirtel 6’, der an einem Tangentialriemen 7' anliegt.
Die Hiilse 8’ einer im Entstehen befindlichen Spule 9' ist auf die
Spindel 4’ aufgesteckt.

Eine weitere Art von Arbeitsaggregaten besteht aus Streck-
werkswalzen 10’, 11/, 12, die eine insgesamt mit 13’ bezeichnete
Antriebsvorrichtung besitzen. Die Antriebsvorrichtung 13’ besteht
aus einem Elektromotor 15’ und einem Getriebe 17'. Ein von
oben kommendes Vorgarn 18" wird mit Hilfe der Streckwerkswal-
zen 10', 11" und 12’ verzogen, durchlduft dann ein Fadenauge 19’
und gelangt als gedrehter Faden 20’ durch einen Ringléufer 21’
hindurch zur Spule 9'. Der Ringléufer 21’ rotiert auf einem Ring
22', der auf der Ringbank 3’ befestigt ist.

Der bereits erwdhnte Tangentialriemen 7’ gehort zu einer wei-
teren Antriebsvorrichtung 14/, die ausserdem noch eine Riemen-
scheibe 23’ und einen Elektromotor 16’ aufweist.

Die Antriebsvorrichtungen 13’ und 14’ sind iiber eine Dreh-
moment-Ubertragungsvorrichtung 39’ miteinander verbunden,
die Kupplungsmittel 24', 25’ und ein Ubersetzungsgetriebe 26’
aufweist. Als Wirkverbindungen dienen Wellen 27’ bis 30". Die
Welle 27’ ist mit der Welle des Elektromotors 16/, die Welle 30
mit der Welle des Elektromotors 15’ verbunden.

Das zwischen dem Ubersetzungsgetriebe 26/ und der fiir den
Auslauf eine ldngere Zeitspanne bendtigenden Antriebsvorrich-
tung 14’ angeordnete Kupplungsmittel besteht aus einer bei
Stromausfall wirksam werdenden schaltbaren Kupplung 24’. Die
schaltbare Kupplung besitzt einen Elektromagnetantrieb 31/, der
durch eine Leitung 32’ mit einer Stromversorgungsvorrichtung 35’

o

verbunden ist. Weitere Leitungen 33/, 34’ fiihren von der Strom-
versorgungsvorrichtung 35’ zu den Elektromotoren 16’ bezie-
hungsweise 15'. Die Stromversorgungsvorrichtung 35’ selber wird
durch eine Leitung 36’ mit Drehstrom versorgt.

Solange der Elektromagnetantrieb 31’ mit Strom versorgt ist,
hélt er die Kupplung 24 gedffnet. Bei Stromausfall wird die
Kupplung 24’ automatisch wirksam, weil beispielsweise bis dahin
elektromagnetisch voneinander entfernt gehaltene Kupplungshilf-
ten jetzt unter Federkraft aneinandergepresst werden.

Das zwischen dem Ubersetzungsgetriebe 26’ und der fiir den
Auslauf eine kiirzere Zeitspanne bendtigenden Antriebsvorrich-
tung 13 angeordnete Kupplungsmittel besteht aus einem die
Ubertragung eines Drehmoments von der Antnebsvomchtung
13’ auf das Ubersetzungsgetriebe 26’ verhindernden, eine Dreh-
momentiibertragung in umgekehrter Richtung dagegen ermogli-
chenden Freilauf 25'. Der Freilauf 25 ist beispielsweise ein
Klemmrollenfreilauf.

Im Normalbetrieb steht das Ubersetzungsgetriebe 26’ still.
Nach einem Stromausfall ist die kinetische Energie der Antriebs-
vorrichtung 14’ noch verhéltnisméssig gross. Ausserdem erfolgt
iiber die Wirtel 6’ eine stindige Energieriickspeisung. Die kineti-
sche Energie der anderen Antriebsvorrichtung 13’ ist dagegen ver-
héltnisméssig klein und das Getriebe 17’ wirkt wie eine zusétzli-
che Bremse.

Bevor das zwischen den Antriebsvorrichtungen 13’ und 14
vorhandene Ubersetzungsverhiltnis sich merklich ndern kann,
kuppelt die schaltbare Kupplung 24’ automatisch die Wellen 27’
und 28', wodurch das Ubersetzungsgetriebe 26 in Rotation ver-
setzt wird. Sobald die Antriebswelle 29’ des Ubersetzungsgetrie-
bes 26" die Drehzahl der Welle 30 erreicht, schaltet sich der Frei-
lauf 25’ automatisch auf Drehmomentiibertragung in Richtung
des Pfeils 37'. Von diesem Zeitpunkt an wird die Antriebsvorrich-
tung 13’ zunehmend iiber die Welle 30’ angetrieben, und das
durch das Ubersetzungsgetriebe 26 vorgegebene Drehzahlver-
héltnis zwischen den Wellen 27’ und 30’ bleibt konstant.

Geschah der Stromausfall beispielsweise durch einen Span-
nungsabfall und kehrt die Spannung anschliessend wieder, so
kann durch eine Verzogerungsvorrichtung dafiir gesorgt werden,
dass die Kupplung 24’ noch eine Zeitlang im eingekuppelten
Zustand verharrt, danach erst in den entkuppelten Zustand gerit.
Hierzu ist beispielsweise bei dem Ausfithrungsbeispiel zwischen
dem Elektromagnetantrieb 31’ und der schaltbaren Kupplung 24’
eine Verzogerungsvorrichtung 38’ vorgesehen.

Das Drehzahlverhéltnis zwischen den Antriebsvorrichtungen
13" und 14’ ist je nach Anzahl der Drehungen je Meter, die dem
hergestellten Faden erteilt werden soll, unterschiedlich einstellbar,
beispielsweise durch unterschiedliche Speisung der Elektromoto-
ren 15" und 16’ aus der Stromversorgungsvorrichtung 35'. Um
dieses eingestellte Drehzahlverhiltnis auch bei Stromausfall auf-
rechtzuerhalten, miisste jeweils auch das Ubersetzungsverhiltnis
des Ubersetzungsgetriebes 26’ entsprechend veriindert werden. Es
hat sich jedoch gezeigt, dass es geniigt, wenn das Ubersetzungs-
verhiltnis dieses Ubersetzungsgetriebes 26’ auf einen Wert einge-
stellt wird, der grosser ist als die iiblicherweise gewihlten Uberset-
zungsverhiltnisse zwischen den Antriebsvorrichtungen 13’ und
14/, aber Kleiner als ein Wert, bei dem bereits die eingangs
geschilderten Nachteile und Fehler auftreten. Wenn beispiels-
weise Ubersetzungsverhiltnisse zwischen den Antriebsvorrichtun-
gen 13’ und 14’ in den Grenzen von 1:1,25 bis 1:1,60 vorkom-
men, abweichende Fadendrehungen oder gar erh6hte Fadenbrii-
che jedoch erst bei Ubersetzungsverhaltmssen grosser als 1:1,80
storend in Erscheinung treten, kann das Ubersetzungsverhiltnis
des Ubersetzungsgetriebes 26’ vorteilhaft auf belsplelswelse 1:1,70
eingestellt werden. Dadurch sind alle vorkommenden Uberset-
zungsverhéltnisse zwischen den Antriebsvorrichtungen 13’ und
14’ einstellbar, ohne dass das Ubersetzungsverhiltnis des Uber-
setzungsgetriebes 26’ jeweils angeglichen werden miisste, und
trotzdem ist verhindert, dass sich bei ungesteuertem Auslauf der



Maschine Drehungsverhiltnisse einstellen, die zu Fadenbriichen
oder zu nicht hinnehmbaren Fehlern in den Faden fiihren.

Die Variante nach Fig. 4 unterscheidet sich durch folgendes
von der Ausbildung nach Fig. 1 und 2:

Statt in der Wirkverbindung 31 befindet sich eine schaltbare
Kupplung 39" in der Wirkverbindung 37 zwischen der Antriebs-
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vorrichtung 13 und der Drehmoment-Ubertragungsvorrichtung
33. Die Kupplung 39" ist entweder nur bei Stromausfall oder
beim An- und Auslaufen der Maschine geschlossen, oder sie ist
bei einer anderen Betriebsart im Spinnbetrieb geschlossen und

5 nur wihrend des Schleifenziehens gel6st. Sie wird durch einen
Elektromagnetantrieb 42" betétigt.
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