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(57)摘要

本实用新型公开了一种分跨式机械清污抓

斗，用于水电站清理拦污栅前污物，包括抓斗架

（2）、导向轮（1）、转耙（4）、铲齿（3）和撑杆（5），和

现有技术不同的是，转耙（4）和铲齿（3）均为2组，

另外还包括2套抓斗开闭系统（6），抓斗开闭系统

包括开闭钢丝绳（6 .1）、滑轮（6 .2）、支撑梁

（6 .3）、导向装置（6 .5）、滑轨（6 .4）和支撑座

（6.6），通过设置多组转耙，并使用多套钢丝绳滑

轮驱动的抓斗开闭系统，克服了现有单跨机械清

污抓斗对清污宽度的限制，扩大了机械清污抓斗

的使用范围，对于宽度较大的拦污栅也可实现机

械清污抓斗的一次性全宽度清污，并且可以分别

开闭将各跨污物直接卸到运污车上，提高清污效

率。
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1.一种分跨式机械清污抓斗，包括抓斗架（2）、导向轮（1）、转耙（4）、铲齿（3）和撑杆

（5），其特征在于，转耙（4）和铲齿（3）均为2组，另外还包括2套抓斗开闭系统（6），所述的抓

斗开闭系统（6）包括开闭钢丝绳（6.1）、滑轮（6.2）、支撑梁（6.3）、导向装置（6.5）、滑轨

（6.4）和支撑座（6.6）；所述的滑轮（6.2）可转动地安装在支撑梁（6.3）中部；所述的开闭钢

丝绳（6.1）一端固定在抓斗架（2）上横梁底部，另一端绕过滑轮（6.2）后向上穿过上横梁；所

述的导向装置（6.5）固定在支撑梁（6.3）两端，可带动支撑梁（6.3）沿滑轨（6.4）上下滑动；

所述的滑轨（6.4）固定在抓斗架（2）竖梁上；所述的支撑座（6.6）上端固定在支撑梁（6.3）底

部，下端与转耙（4）铰接。

2.根据权利要求1所述的分跨式机械清污抓斗，其特征在于，所述的导向装置（6.5）包

括紧固螺栓（6.5.1）、挡圈（6.5.2）、滚轮（6.5.3）、滑动轴承（6.5.4）和轴（6.5.5），所述的滚

轮（6.5.3）通过滑动轴承（6.5.4）可转动地安装在轴（6.5.5）上，并通过挡圈（6.5.2）和紧固

螺栓（6.5.1）进行轴向固定。

3.根据权利要求1所述的分跨式机械清污抓斗，其特征在于，所述的滑轨（6.4）为槽钢。
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分跨式机械清污抓斗

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种用于水电站清理拦污栅前污物的机械设备，具体涉及一种分

跨式机械清污抓斗。

背景技术

[0002] 在水电站工程中，进水口通常设置有清污抓斗对进水口拦污栅所拦截的水中污物

进行清理，防止污物堆积造成的水头损失，提高水能利用率。常用的清污抓斗根据开闭方式

的不同分为机械清污抓斗和液压清污抓斗。在现有技术中，机械清污抓斗均为单跨抓斗，即

只有一组转耙和铲齿。单跨抓斗通常宽度较小，当宽度过大时容易造成闭斗力不足，并且卸

污时因为超过车身长度而无法直接装车，需要二次转运，工作效率较低。对于拦污栅宽度较

大的电站只能使用这种单跨机械清污抓斗分多次清污，清污效率低。

发明内容

[0003] 基于上述现有技术存在的问题，本实用新型的目的是设计一种具有多组转耙的机

械清污抓斗，并且各组转耙可以分别开闭，具体来说是一种分跨式机械清污抓斗。本实用新

型的目的是通过以下技术方案实现的：一种分跨式机械清污抓斗，包括抓斗架2、导向轮1、

转耙4、铲齿3和撑杆5，和现有技术不同的是，转耙4和铲齿3均为2组，另外还包括2套抓斗开

闭系统6，所述的抓斗开闭系统6包括开闭钢丝绳6.1、滑轮6.2、支撑梁6.3、导向装置6.5、滑

轨6.4和支撑座6.6；所述的滑轮6.2可转动地安装在支撑梁6.3中部；所述的开闭钢丝绳6.1

一端固定在抓斗架2上横梁底部，另一端绕过滑轮6.2后向上穿过上横梁；所述的导向装置

6.5固定在支撑梁6.3两端，可带动支撑梁6.3沿滑轨6.4上下滑动；所述的滑轨6.4固定在抓

斗架2竖梁上；所述的支撑座6.6上端固定在支撑梁6.3底部，下端与转耙4铰接。

[0004] 本实用新型所述的分跨式机械清污抓斗的导向装置6.5包括紧固螺栓6.5.1、挡圈

6.5.2、滚轮6.5.3、滑动轴承6.5.4和轴6.5.5，所述的滚轮6.5.3通过滑动轴承6.5.4可转动

地安装在轴6.5.5上，并通过挡圈6.5.2和紧固螺栓6.5.1进行轴向固定。

[0005] 本实用新型所述的分跨式机械清污抓斗的滑轨6.4为槽钢。

[0006] 本实用新型相比现有技术，其有益效果在于：通过设置多组转耙，并使用多套钢丝

绳和滑轮驱动的抓斗开闭系统，实现分跨式机械清污抓斗清污，并且各组转耙可以分别开

闭。分跨式机械清污抓斗克服了现有单跨机械清污抓斗对清污宽度的限制，扩大了机械清

污抓斗的使用范围，对于宽度较大的拦污栅也可实现机械清污抓斗的一次性全宽度清污，

并且可以分别将各跨污物直接卸到运污车上，提高清污效率。该清污抓斗可应用于国内各

类型水电站，具有广泛的实用性。

附图说明

[0007] 图1是本实用新型实施例一的主视图。

[0008] 图2是图1中的A向视图。
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[0009] 图3是图1中的B-B剖视图。

[0010] 图4是本实用新型实施例一的导向装置的剖视图。

[0011] 图5是图4中的C向视图。

[0012] 图中，1导向轮、2抓斗架、3铲齿、4转耙、5撑杆、6开闭系统，6.1开闭钢丝绳、6.2滑

轮、6.3支撑梁、6.4滑轨、6.5导向装置、6.6支撑座，

[0013] 6.5.1紧固螺栓、6.5.2挡圈、6.5.3滚轮、6.5.4滑动轴承、6.5.5轴。

具体实施方式

[0014] 下面结合具体实施例对本实用新型作进一步具体详细描述。

[0015] 图1至图3所示的一种分跨式机械清污抓斗，包括抓斗架2、导向轮1、转耙4、铲齿3

和撑杆5，和现有技术不同的时，转耙4和铲齿3均为2组，另外还包括2套抓斗开闭系统6，所

述的抓斗开闭系统6包括开闭钢丝绳6.1、滑轮6.2、支撑梁6.3、导向装置6.5、滑轨6.4和支

撑座6.6；所述的滑轮6.2可转动地安装在支撑梁6.3中部；所述的开闭钢丝绳6.1一端固定

在抓斗架2上横梁底部，另一端绕过滑轮6.2后向上穿过上横梁；所述的导向装置6.5固定在

支撑梁6.3两端，可带动支撑梁6.3沿滑轨6.4上下滑动；所述的滑轨6.4固定在抓斗架2竖梁

上；所述的支撑座6.6上端固定在支撑梁6.3底部，下端与转耙4铰接。当开闭钢丝绳6.1上拉

时，通过滑轮6.4带动开闭系统6沿滑轨6.4向上滑动，转耙4在上移的支撑座6.6和撑杆5的

共同作用下顺时针转动，实现抓斗闭合；相反的，当开闭钢丝绳6.2下放时，开闭系统6在自

重作用下沿滑轨6.4向下滑动使转耙4逆时针转动实现抓斗张开。由于各套抓斗开闭系统之

间是相互独立的，因此通过单独收放各开闭钢丝绳即可实现各跨转耙的分别开闭。

[0016] 进一步的，图4和图5是本实用新型分跨式机械清污抓斗的导向装置的剖视图和C

向视图，导向装置6.5包括紧固螺栓6.5 .1、挡圈6.5 .2、滚轮6.5 .3、滑动轴承6.5 .4和轴

6.5.5，所述的滚轮6.5.3通过滑动轴承6.5.4可转动地安装在轴6.5.5上，并通过挡圈6.5.2

和紧固螺栓6.5.1进行轴向固定。

[0017] 进一步的，本实用新型所述的分跨式机械清污抓斗的滑轨6.4为槽钢，导向装置的

滚轮6.5.3可在槽钢轨道内上下滑动。

[0018] 最后，还需注意的是，以上列举的仅是本实用新型的一个具体实施例。显然，实用

新型不限于以上实施例，还可以有很多变形。本领域的普通技术人员能从本实用新型公开

的内容直接导出或联想出的所有变形，均应认为是本实用新型的保护范围。
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图2
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图3

图4

图5
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