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Gstrojenstva k vysevu zrn na stanoveni vz

|
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Ja, Vynidlez riesi mechanizmus v¢sevného } r'*
1

dialenost’ do riadku za G&elom zvySenia pre-
snosti vysevu a jeho rovnomernej hibky, 5
Uvedeného Gdelu sa dosiahne mechanizmom,

ktory je vytvoreny volnobeZnym valcom opa- \

treny vertikAdlnym vysevnym prstencom, na
ktorom st uchytené suvné vonkajSie konce
l4&ovitfoh und¥adov zrn a ioch vnitorné kon-
ce st spojené s volnobeZnym kottldom na
statickom excentri hriadela, Odvalovanim %

kopirovacieho volnobeZného valcoca zéroves f \
rotuje a vrezdva sa do pédy vertikdlny vy-

sevny prstenec a na Nom lGdovite usporia-

dané unddade zrn, ktoryoh vzdialenost' na

obvode sa zhoduje s nastavenou vzdialeno-

st'ou zrn v riadku, Vysunutim und3adov st

po jednom zrnd uchopené z Gstia semenovo-

du, Vo vhodnom okam¥iku st excentrom 1d-

dovité und¥ade zastvané do stredu a tym je

zrno v p8de z und¥alov uvoltiované,
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Vynhlez rie#i mechanizmus vysevného Gstrojenstva sejacieho stroja k vysevu zrn na sta-
noven vzdialenost’ do riadku, Sddasne znédme sejacie stroje na presny visev zrn do riadku st
v podstate zaloXené na principe vypadu zrn do predom vytvorenej ryhy bud statickou klinovou
botkou, alebo koth&ovou botkou do pédy. Casové intervaly, medzi jednotlivo vypadnutymi zr-
nami majdce vplyv ne presnost’ vysevu, st zabezpelované réznymi mechaniokymi a pneumatiockymi
spbsobmi, alebo ich kombinAdciou, Zrno sa spravidla e3te pritldda do ryhy so stdasnym zahr-
nutim pb6dou, So mA vplyv na presnost’ vysevu, PouZivané pneumatickomechanické systémy si po-
merne jemné, zlo¥ité a preto drahé, Ich kon¥trukoia obvykls nedovoluje kombihéciu s6 stroje-
mi na priprava pbdy, event, priamu sejbu bez pripravy pédy,

Uvedend nedostatky odstrariuje na minimum mechanizmus vysevnej sekcie podlla vynédlezu,
ktorého podstatou jo volnobeZny valec opatreny vertikédlnym vysevnym prstencom, na ktorom st
uchytené suvné vonkaj$ie konce lidovitych unéddadov zrn & ich vnétorné konce sd spojend
s volnmobeZnym kottSom uchytenym na statickom excentri hriadela.

Odvalovanim kopirovacieho volnobe#ného valca po pdde pri préoil zArovell rotuje a vrezéa-
va sa do pbdy vertikdlny vysevny prstenec a na itiom lG¥ovite usporiadané unéd3ade zrn, kto~
ryoh vzdialenost’ na obvode prstenca sa zhoduje s nastavenou vzdialenost'ou zrn v riadku,
Zrnd sG vystvanim vnd¥adov na rotujicom prstenci po Jednom uchopené z Gstia semenovodu a
dal¥ou rotéoiou prstenca st nim vtld¥ané do pédy a vo vhodnom okam¥ilku uvoliiované z unédla=-
dov, ktoré sa zasivaji smerom do stredu za pomocil excentra, Dosiahne sa tym znlmyoch vyhod
kliZenia a vﬁuhédzania kultGr pri vtldZani osivového zrna do pédy, vyrazmnej¥ia rovnomernost’
a presnost’ visevu, %o predurduje vy¥Sie ha trody hlavne u kukurice a cukrovej repy, za rove
nakych podmienok so sG¥asnymi spdsobmi,

Na pripojenom vykrese je zndzorneny priklad prevedenia vyndlezu, kde na obr., 1 je
sochematicky zobrazeny pbdorys vysevného dstrojenstva a na obr, 2 jeho bokorys v reze rovi-
nou A-~A z obr, 1,

Vysevné dstrojenstvo 1 je k nosnému rému 2 stroja uchytend pruZnym nosiZom 3 a skladéi

sa zo zAsobnika 4 osiva prediZendho v semenoved 3. Jeho dstie é je pruZne pritlédanéd k vye

menitelnému vysevnému prstencu 7, na ktorom si li¥ovite umiestnené unésale 8 zrn, ktoré
st na iiom vonkaj¥fmi koncami 9 suvne uloZené a vnitornymi koncami 10 pevne prichytenéd ku
kottdu il voInobe#nému na statickom excentri 1z pevného hriadela 13. Na tiom je volnobeZne
uloZeny kopirovaci valec 14,

RéAm 2 stroja sa uchyt{ be¥nym sp8sobom na trojbodovy hydraulicky zAves traktora a po
‘naplneni zésobnikov i osivom a namontovani vymenitelného vysevného prstenca 7 s poZadova-
nou vzdialenost'ou vonkaj¥ich koncov 9 und¥adov na jeho obvode je pripraveny k préaci, Spu=
stenim stroja na poli za sGasného pohybu v smere pracovnej Jjazdy, sa do pddy zareZfd a za
pomoci volnobeinych kopirovacich valcov l& zhroveti rotujd vertikédlne vysevné prstence 7
s lidovite usporiadanymi unédadmi 8, ktoré svojimi vonkaj$imi prstencami 9= Gstia semeno-

vodov g odoberaji po jednom zrne a vtléddaji ich pod tlakom vysevnych prstencov 7 do pédy

na stanoventi hibku, ktord je urSend ich v¥Slkou, kde st uvoliiované v danfch rozte¥iach vrate

nym suvnym pohybom” hmatadov zrn, Tento pohyb zabezpeduji statické excentre 12,



Cinnost’ jednoduchého mechanizmu visevného Gstrojenstva je zabezpedend pihym odvaliova~
nim kopirovacieho valca 14 @ s nim spojenych Zast{ a so zabezpedenim vhodného privodu osi-
va k hmatadom, Nie je potrebny ndhon pracovnych orghnov, Ide o minimédlny nArok na prikon
taZného prostriedku, &o sa d& vyuZit' pre zvy3ené pracovmé zdbery s centrélnym verkéobjo-
movym zdsobnikom osiva, alebo na agregéciu s dal3{mi strojmi,’ napr, pripravu pddy, apliko-
vanie hnoji{v a pod,

Po malych dpravdch hlavne zGZenim kopfirovacieho volnobefného valoa so zvy$enim pritladnej
sily na dstrojenstvo je mo¥né pou¥it’ stroj k priamej sejbe bez pripravy p8dy i k sejbe do

strnigska, tzv. bezorebny spdsob,

PREDMET VYNALEZU

V¢sevné uistrojenstvo sejacieho stroja na presny vysev zrn vyznaleny tym, Ze je vytvow
rené volnobeZnym valcom /1l4/, opatrenym vertikAlnym vysevnym prstencom /7/, na ktorom st
uchytené suvné vonks jSie konce /9/ lhdovityeh uné¥aov /8/ zrn a ioch vnitorné konce /10/

st spojené s volnobeZnym kotd¥om /11/ uchytenym na statickom excentri /12/ hriadein /13/.

2 vykresy
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