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(54) Verfahren und Vorrichtung zur Steuerung eines pneumohydraulischen Zylinders

(57) Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Vorrichtung zur elastischen Steuerung eines pneumohydraulischen
Zylinders und bezieht sich auf das Gebiet der Antriebstechnik, so z. B. fiir Antriebe von Industrieroboteérn. Das Ziel der
Erfindung ist es, ein rationelleres, aus bekannten Normteilen kostenglinstig herzusteilendes Antriebselement
einzusetzen. Die Aufgabe besteht darin, den Anwendungsbereich pneumatischer Antriebe wesentlich zu erweitern.
ErfindungsgemaR arbeitet ein Pneumatik-Zylinder als Antriebszylinder und ein als Pneumatik-Kolben ausgebildeter
Hydraulik-Zylinder als Steuerorgan. Dabei ist im Betriebszustand der in sich geschiossene Olkreislauf gedffnet, so
daR der Hydraulik-Zylinder vom Pneumatik-Zylinder lediglich mitgezogen wird und beim Bremsvorgang der '
Olkreislauf des Systems in mehreren Stufen in einer modifizierten Richtung und Stellung so gesperrt wird, da eine
weiche Bremsung des anzutreibenden Aggregates moglich ist. Die Vorrichtung zur Durchfiihrung des Verfahrens zur
Steuerung eines pneumohydraulischen Zylinders besteht aus einem Pneumatik-Zylinder, in dem sich ein .
Pneumatik-Kolben befindet, der als Hydraulik-Zylinder ausgebildet und dessen Kolbenstange an der Boderplatte des
Pneumatik-Zylinders befestigt ist.
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Verfahren und Vorrichtung zur Steuerung eines pneumohydrau-
lischen Zylinders

Anwendungsgebiet der Brfindung

Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Vorrichtung
zur Steuerung eines pneumohydraulischen Zylinders, der aufl
dem Gebiet der Antriebstechnik 2ls Antriebsaggregat fir
lineare und sich daraus ableitende Bewegungsformen Anwen
dung findet und bei dem sowohl die Geschwindigkeit zls auch
die Hubbegrenzung elastisch steuervar ist.

Charakteristik der bekannten technischnen LOsungen

Die bekannten pneumohy ydraulischen Vorschubeinheiten sind
nicht elastisch steuerbar. Die Bewegung der Kolbenstangen
dieser Vorschubeinheiten ist zwar @lelcnlorn. ,» €lne Steue=~
rung der Geschwindigkeit wie auch der POSLtlonlerung ist
nicht moglich.,
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ten Normteilen Ckonomisch glinstig
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ausgchlielt und somit den Anwendungspersi
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Darlegung des Wesens der Erfindung

Die Erfindung bezieht sich auf ein Verfahren und eine Vor=-
richtung zur Sfteuerung eines pneumohydraulischen Zylinders.
Beim erfindungsgemifen Verfahren arbeitet ein Prneumatik=~Zy~
linder als Antriebszylinder und ein als Pneumatik=-Kolben
ausgebildeter Hydraulik-Zylinder als Steuerorgan, sowohl
fir die Geschwindigkeitshthe und die XKonstanz der Geschwin-
digkeit als auch als Bremszylinder fiir das Positionieren

- des Pneumatik=-Zylinders, Dabeil ist im Betriebszustand der

in sich geschlossene Olkreislauf gedffnet, so dab der Hy=-

draulik~Zylinder vom Pneumatik=Zylinder lediglich mitgezo-
‘gen wird und beim Bremsvorgang der Olkreislauf des Systems
in mehreren Stufen in einer modifizierten Richtung und

- Stellung so gesperrt wird, daB eine weiche Bremsung des

anzuireibenden Aggregates mdglich ist. ,
Vorrichtung zur Durchfiihrung des Verfahrens zur Steuerung
eines pneumohydraulischen Zylinders, die aus einem an sich
bekannten Pneumatik~Zylinder besteht, in dem sich ein Fneu=
matik-Kolben befindet, der als Hydraulik~Zylinder ausgebil=
det und dessen Kolbenstange an der Bodenplatte des Pneuma=
_tik=Zylinders-befestigt ist.

Ausfiihrungsbeispiel

Die Erfindung soll nachstehend an einem Beispiel niher er=
léautert werden,

Ein Prneumatik-Zylinder 1 wird als Antriebs=-Zylinder benutzt,
Der Hydraulik-Zylinder 2 {bernimmt .die Funktionen: Konstant-
halten und Steuern der Geschwindigks sowle Abbremsen und

Positionieren des Systems in beliebi

it
lger, Je nach Anforderung
gewdhlter Stellung., Das heiBt, dal der

d in sich geschlossene
Kreislauf 4 der Hydraulikfliissigkeit im Beiriebszusiand ge=-
O0ffnet ist und der Hydraulik=Zylinder 2 vom Prneumatik~=Zylin=-
der 1 lediglich mitgezogen wird., Beim Bremsvorgang wird der
Olkreislauf in der jewelligen Richtung gesperrt. 7ird eine
"weiche" Bremsung gefordert, erfolgt das
Stufen,



Die Vorrichiung zur Steuerung eines pneumohydraulischen. Zy=-
linders besteht aus dem Pneumatik=Zylinder 1 und dem als
Pneumatik=-Kolben ausgebildeten Ey araullk-Zylinder 2. Die
Kolbenstange 3 des Hydraulik=-Zylinders 2 ist an der Boden-
platte des Prneumatik~Zylinders 1 befestigt.,

Olzufuhr bzw. =a2bfluB zum bzw. vom Hydraulik~Zylinder 2 er=-

folgt von aulen.
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1.

srfindungsanspruch

Verfahren zur Steuerung eines pneumohydraulischen Zylin=-
ders; dadurch gekennzeichnet, dall ein Pneumatik=~Zylinder
als Antriebszylinder'und ein als Pneumatik=-Kolben ausge=
bildeter Hydraulik~Zylinder als Steuerorgan, sowonl fir
die GeschwindigkeitshChe als auch als Bremszylindef fiir
das Positionieren des Pneumatik=Zylinders arbeitet, wobel
der im Betriebszustand in sich geschlossene Olkreislauf

des Systems in mehreren Stufen in einer modifizierten

Richtung und Stellung so gesperrt wird, dal eine weiche

Bremsung des anzutreibenden Aggregates ermtglicht wird.

Vorrichtung zur Sfteuerung eines pneumohydraulischen Zy-
inders, dadurch gekennzeichnet, daB sich in einem an
gich bekannten Pneumatik=Zylinder ein Pneumatik=Kolben
befindet, der als Hydraulik=Zylinder ausgebildet ist und
dessen Kolbenstange an der Bodenplatie des Pneumatik=Zy=
inders vefestigt ist.
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