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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do po-
miaru kata skrecania waléw, ktérego dziatanie
oparte jest na elektronicznych metodach rejestra-
cji mierzonej wielkoS$ci.

W znanych rozwigzaniach, pomiaru dokonuje sie
na drodze: indukcyjnej, pojemnos$ciowej, piezoelek-
trycznej, magnetostrykcyjnej, opornosciowej, op-
tycznej i mechanicznej. Znane sg réwniez metody
hydrauliczne i hydrostatyczne. Miedzy innymi, je-
den z dokladniejszych sposobéw pomiaru omawia
patent NRF 1060623. Pomiaru dokonuje sie za po-
mocg zespolu urzadzen wielkiej czestotliwo$ci. Za-
stosowano tu generator kwarcowy ktéry zmienia
swoja czestotliwo§é proporcjonalnie do kata skre-
cania.

Wspomniane metody oparte na wykorzystaniu
réznych praw i zjawisk fizycznych sg mniej lub
wiecej klopotliwe z uwagi na to, ze gdy zapew-
niaja dostateczng dokladno§¢ pomiaru, to sg skom-
plikowane i drogie, a gdy sg technicznie prostsze
to nie zapewniajg dostatecznej dokladnosci. Metoda
generatora kwarcowego, aczkolwiek dokladna —
jest bardzo skomplikowana, wymaga stosowania
termostatéw aby kwarc nie zmienial czestotliwo-
§ci drgan wlasnych i nie nadaje sie do zastosowa-
nia w urzadzeniach ktére podlegajg drganiom.

Urzadzenie wedlug wynalazku usuwa wady zna-
nych rozwigzan, umozliwia wielokrotne zwiekszenie
dokladnosci pomiarp i daje wyniki bezposrednio
w mikronach lub sekundach katowych lub w cze$-
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ciach tych jednostek zaleznie od zgdanej dokladnos-
ci. Urzadzenie wyposazone jest w dwa bebny pa-
mieci magnetycznej za pomoca ktérych oblicza sie
liczbe impulséw roboczych przy wspélpracy z in-
nymi ukladami. Urzadzenie hosiada silnik nape-
dowy i hamulec proporcjonalne do.mocy badanego
walu. Na bebnach pamieci magnetycznej zapisuje
sie impulsy startu i zatrzymania. Dalsze urzadze-
nia liczg liczbe impulséw roboczych jaka zostanie
zanotowana miedzy impulsami ,start” i ,;stop”.

Urzgdzenie wedlug wynalazku jest uwidocznione
przykladowo na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia uklad pomiarowy, a fig. 2 rozklad czasowy
liczonych impulséw.

Na badanym wale 1 osadzone sg nieruchomo na
koncach dwa bebny pamieci magnetycznej 2 w
ksztalcie krazkéw aluminiowych pokrytych noéni-
kiem magnetycznym 3. Badany wal 1 napedzany
jest silnikiem 5 poprzez sprzeglo 4, hamowany za$
z drugiej strony hamulcem 6, na ktéry dziala sie
rozng sila F zalezng od warunkéw rzeczywistych
w jakich wal bedzie pracowal. Glowice zapisujace
7 zapisuja jeden krétkotrwaly impuls dostarczony
z generatora 8 ré6wnocze$nie na obydwu bebnach 2
pamieci magnetycznej. Uklad startu 10 po odczy-
taniu krétkotrwalego impulsu startu zapisanego na
lewym bebnie, uruchamia generator impulséw ro-
boczych 9, za$§ uklad 11 ,stop” po odczytaniu im-
pulsu zapisanego na prawym bebnie pamieci mag-
netycznej — zatrzymuje generator impulséw robo-
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czych 9. Impulsy biegng do ukladu 12 liczgcego
liczbe grup cyfr na przyklad modulo 25, 28, 21 itd.,
za§ grupa niepelna tzw. reszta — liczona jest w
ukladzie 13. '

Urzadzenie wedlug wynalazku pracuje w naste-
pujacy spos6b. Przed wiasciwym pomiarem,.bada-
ny wal za pomoca silnika napedowego wprawia sig
w ruch obrotowy o okreSlonej liczbie obrotéw
.lecz bez hamowania, zapisuje si¢ réwmocze$nie na
obu bebnach ‘pamieci magnetycznej 2 za pomoca
glowic zapisujgco — czytajacych 7 pojedynczy
krétkotrwaly impuls elektryczny dostarczony z ge-
neratora 8. Impuls zapisany na lewym bebnie pa-
mieci magnetycznej bedzie odtagd impulsem ,start”
— a impuls zapisany na prawym bebnie — im-
pulsem ,stop”. Nastepnie badany wal poddawany

jest obcigzeniu okreS$long silg. F za pomoca ha--

mulca 6. Po ustaleniu sie obcigzenia badanego wa-
2u, uklad 10 za pomocg glowicy 7 czyta zapisany
impuls startu na lewym bebnie pamieci magne-
tycznej. Impuls ten spowoduje uruchomienie gene-
ratora impulséw roboezych 9. Generator 9 pracuje
w ten spos6b, ze generuje pewng- liczbe impulséw
roboczych o $ci§le okreSlonej géstosci. Liczba im-
pulséw roboczych okre§lona jest jaka$ liczbg na
przykiad modulo 25, 28, 2!! czy inng liczbg zaleing
od zadanej dokladno$ci pomiaru, a nastepnie ze-
ruje sie i zaczyna znowu liczyé do liczby 25, 28, 211,
Gdy gtowica 7 na prawym bebnie pamieci magne-
tycznej odczyta impuls ,stop” — licznik 12 zliczy
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pewna liczbe grup cyfr, a licznik 13 liczbe impul-
s6w w niepelnej grupie tzw. reszte.

Na fig. 2 uwidoczniono impuls 1’ ktéry jest im-
pulsem startu to jest poczatkiem liczenia, impuls
2’ — jest impulsem korica liczenia, impuls 4’ jest
pojedynczym impulsem roboczym. Grupy cyfr 3
podlegajgce zerowaniu zlicza licznik 12 (fig. 1), za$
tak zwang reszte 5’ — licznik 13 (fig. 1). Pomiarow
dokonuje sie podezas ruchu badanego watu. Znajgc
stan obu licznikéw 12 j 13 oraz czas trwania impul-
s6w roboczych, mozna z wielkg dokladno$cig ob-
liczyé lub wprost odczytaé kat skrecenia walu.

Urzadzenie wedlug wynalazku pozwala na uzy-
skanie wynikéw w kazdej klasie dokladnoSci i wy-
magan technologicznych. Doktadno$é urzadzenia za-
lezy wylgcznie od mozliwosci zageszczenia impul-
80w roboczych. Pomiar trwa bardzo krétko. Urza-
dzenie wedlug wynalazku szczeg6lnie nadaje sie do
pomiaru waléw przenoszacych wielkie moce (watly
okretowe), pracujacych na duzych predkosciach
i do pomiaru momentu na watach silnikéw lotni-
czych.

Zastrzezenie patentowe

Impulsowo-magnetyczne urzadzenie do pomiaru
kata skrecania waléw, znamienne tym, ze zawiera
dwa bebny pamieci magnetycznej umieszczone na
koncach badanego walu, na ktérych z generatora
zapisane sg impulsy start — stop, oraz urzadzenie
zliczajace, sterowane tymi impulsami.
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Fig. 2.
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