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Przetwornik impulséw do urzadzenia do sterowania zaworem
z elastycznym elementem zamykajacym lub regulujacym przeplyw
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Wynalazek umozliwia zdalne sterowanie urzadze-
niem do sterowania zaworami z elastycznymi ele-
mentami zamykajacymi lub regulujgcymi przeplyw
przez otwory lub otwér 4 znajdujgce sie np. w
§ciance 2 przeplywowego naczynia ci$nieniowego
jak na fig. 2, 4, zaworami, ktérych elementem za-
mykajacym jest elastyczna membrana 1 jak na
fig. 2, 4, lub detka, dzialajagcymi na zasadzie za-
stosowania 'jalk!iegokq]mniek urzadzenia dlawigcego
przeplyw, np. 8 fig. 2, 4, oddzielajgcego przestrzeh
7 przed nim, z ktérej brane jest ciSnienie przewo-
dem 6 do sterowania zaworem 1, od przestrzeni 9
za nim, z kt6érq komunikuje sie otwér 4 lub otwo-
ry zamykane lub regulowane elastycznym elemen-
tem zamykajacym 1. Urzadzenie diawigce 8 stwa-
rza réznice ci$niefi czynnika przeptywajacego, po-
trzebng do zadzialania zaworem z elastycznym
elementem zamykajgcym 1. :

Dotychezas znane urzadzenie do sterowania za-
worem z elastycznym elementem zamykajacym lub
regulujacym przeplyw nie posiadato konkretnego
mechanizmu stuzacego do uruchomienia zaworu 10
laczacego przestrzen 3, przylegla do wnetrza ela-
stycznego elementu zamykajgcego i wiercenie 5,
raz z przewodem 6 bedagcym pod nadci$nieniem, co
powoduje docisk membrany 1 i zamkniecie otwo-
ru 4, i drugi raz z atmosferg wierceniem 5, otwo-
rami 12 i 11, co powoduje spadek ciSnienia w
przestrzeni 3 i otwarcie zaworu 1.

Przetwornik impulséw do urzgdzenia do stero-
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wania zaworem z elastycznym elementem zamy-
kajacym lub regulujacym przeplyw bedacy przed-
miotem wynalazku, umozliwia przestawienie za-
woru 10 1laczacego na zmiane przestrzefi 3 raz z
przewodem 6 i przestrzenia 7 i drugi raz prze-
strzenn 3 otworami 11 z atmosferg lub przestrze-
nia o mniejszym ci$nieniu niz w przestrzeni 9,
bez konieczno$ci laczenia z przestrzenia zewne-
trzng zaworu — jakimikolwiek cieglami, dZwig-
niami, przewodami elektrycznymi itp. majgcymi
bezpoSrednio lub pofrednioc na celu jego prze-
stawienie w dwa poprzednio opisane poloienia.

Przetwornik impulséw bedacy przedmiotem wy-
nalazku dziala na zasadzie wykorzystania impulsu,
ktérym jest celowa zmiana ci$nienia przeplywaja-
cego czynnika przez naczynie przeptywowe. Kaz-
dorazowe podniesienie ci$nienia do wartosci robo-
czej i nastepna obnizka ci$nienia do wartoSci za-
leznej od szczegbléw konstrukcyjnych przetwornika
impulséw i nastepna ponowna podwyzka ci$nienia
W naczyniu przeplywowym w przestrzeni 7 po-
woduja przestawienie zaworu 10 raz w jedno lub
drugi raz w -drugie poprzednio opisane polozZenia.

Na fig. 1, 2, 3, 4 przedstawiono przyklad kon-
strukcyjnego rozwiazania przetwornika impulséw
bedacego przedmiotem wynalazku. Szczegbélowym
zadaniem jego jest raz lgczenie otworu 13 z prze-
wodem 6, woéwczas membrana 1 przymknie otwér
4, i drugi raz laczenie otworu 12 z otworem 11,
woéwczas membrana 1 otworzy otwér 4.
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W tym celu zastosowano cylindryczny suwak 10,
ktéry w prawym skrajnym polozeniu fig. 1, 2
przymyka otwoér 13 odcinajac potaczenie z prze-
wodem 6, a otwiera-otwér 12 umozliwiajac polg-
czenie wiercenia 5 za poSrednictwem otworu 11
z atmosferg. W lewym skrajnym polozeniu fig. 3,
4 suwak 10 odslania otwoér 13 umozliwiajac pota-
czenie wiercenia 5 z przewodem 6, réwnocze$nie

zamyka on otwér 12 uniemozliwiajac polgczenie -

wiercenia 5 z atmosferg. Przetwornik impulséw
bedacy przedmiotem wynalazku umozliwiajac zdal-
ne sterowanie urzgdzeniem do sterowania zawo-
rem z elastycznym elementem zamykajacym pod-
nosi zalety eksploatacyjne tego ostatniego.

Zasade dzialania przetwornika impulséw beda-
cego przedmiotem wynalazku przedstawiono na
fig. 1, 2, 3, 4, 5.

Fig. 1 przedstawia przekr6j podiuiny przetwor-
nika impulsé6w w skrajnym prawym potozeniem
suwaka 10, fig. 2 przekr6j poprzeczny przeptywo-
wego naczynia ci$nieniowego i przekr6j poprzecz-
ny urzadzenia do sterowania zaworem z elastycz-
nym elementem zamykajacym 1, odpowiadajgcy
funkcjonalnie fig. 1.

Fig. 3 przedstawia przekrdéj podiuiny przetwor-
nika impuls6w w skrajnym lewym potozeniu su-
waka 10. Fig. 4 jest analogia fig. 2 dla potozenia
suwaka 10 jak na fig. 3.

Fig. 5 przedstawia rozwiniecie krzywkowego su-
waka 14 z zaznaczonymi wzglednymi polozeniami
kulki 18. ‘

Do przestawienia suwaka 10 w dwa skrajne po-
tozenia stuzy cylindryczne urzadzenie krzywkowe
14 umieszczone wsp6losiowo z cylinderkiem 16
bedacym prowadnicg suwaka 10. W urzgdzeniu 14
prowadzona jest kulka 18 lub czopik majace swo-
bode ruchu obrotowego w obwodowym rowku 15
zabezpieczajacym je réwnocze$nie przed ruchem
poosiowym. Ksztalt krzywkowego rowka  lub
krzywki urzadzenia 14 jest tak celowo dobrany,

ze kazdorazowy poosiowy przesuw suwaka 10 po- -

laczonego ciegnem 17 z cylindrycznym suwakiem
urzadzenia 14, powoduje zatrzymanie kulki 18
i suwaka 14 w polozeniach skrajnych wynikaja-
cych z ksztaltu rowka krzywkowego_.

Przykladowo taki ksztalt podano na fig. 5,
przedstawiajacej rozwiniecie rowka krzywkowego
14, na ktérej zaznaczono wzgledne skrajne poloze-

nia kulki 18 literami A, B, C, D. Suwak krzywko-

wy 14 przestawiony jest w prawo sila sprezyny P,
za§ w lewo sit3 F wynikajaca z r6znicy cisnien
dzialajagcych na suwak 10. Je$li cisnienie w prze-
wodzie 6 obnizy tak, ze przewazy sila P sprezy-
ny 19, wéwczas suwak krzywkowy 14 przesunie
sie w prawo zajmie polozenie dane skrajnym po-
tozeniem kulki 18 np. C, ponowne podniesienie
cinienia w przewodzie 6 spowoduje przewage silty
F nad silg sprezyny P, zatym suwak 14 przesunie
sie¢ w lewo, kulka 18 zajmie polozenie B zatrzy-
mujac suwak 10 w jego skrajnym prawym robo-
czym polozeniu fig. 1.

Nastepna obnizka ci$nienia w przewodzie 6 spo-
woduje ruch suwaka 14 w prawo i jego zatrzyma-
nie si¢ w potozeniu kulki D, fig. 5, ponowne pod-
niesienie ci$nienia w przewodzie 6 spowoduje ruch
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suwaka 14 w lewo i zatrzymanie kulki w poloze-
niu A, ktéremu odpowiada lewe robocze skrajne
potozenie suwaka 10, fig. 3. Poniewaz krzywkowy
rowek suwaka 14 tworzy krzywa zamkniety na je-
go obwodzie istnieje mozliwo§¢é wielokrotnego
przesterowywania suwaka 10.

W niniejszym przykladzie konstrukcji przetwor-
nika impulséw opisano przetworhik o elemencie
‘sterujgcym otwory 12 i 13, posiadajgcym ksztalt
walcowego suwaka, co nie wyklucza mozliwos$ci- za-
stosowania innych ksztaltéow tego elementu np.
ptaskiego suwakq, obrotowego kurka itp.

Rowki krzywkowe w podanym przykladzie na-
ciete- s3 na suwaku walcowym krzywkowym 14,
za§ rowek prowadzacy kulke 18 na obwodzie cylin-
derka 16. Oczywiste jest, ze moze byé odwrotnie,
rowki lub krzywki mogg byé wykonane bezpo-
$rednio na obwodzie cylinderka 16 lub na elemen-
cie ustalonym wzgledem niego poosiowo, za§ kulka
lub kulki, albo czopik lub czopiki moga by¢ pro-
wadzone w rowku na suwaku 14, moga to byé¢
rowniez state czopiki umieszczone na suwaku 14
lub ciegnie zwigzanym z suwakiem 10.

Istnieje réwniez mozliwo$¢ wykonania suwaka
10 i suwaka 14 w postaci potgczonej w jedng kon-
strukcyjng calosc¢. .

Rowki krzywkowe lub krzywki moga byé wy-
konane na powierzchniach pobocznicy suwaka 14,
mogg réwniez byé wykonane na jego powierzch-
niach czolowych. Moga one byé alternatywnie wy-
konane na powierzchni cylindra 16. Cylinderek 16
moze mieé stala Sredniceé lub zmienng wzdluz osi.

Zastrzezenia patentowe

" 1. Przetwornik impulséw do urzadzenia do ste-
rowania zaworem z elastycznym elementem za-
‘mykajgcy przeplyw, zmamienny tym, ze po-
siada cylinderek (16) polaczony conajmniej
jednym otworem 2z przestrzenig (3) wewnatrz
zaworu z elastycznym elementem zamykajacym,
conajmniej jednym otworem z przestrzenig (11)
o ciSnieniu nizszym od ci$nienia w przestrzeni
9), z ktéra komunikuje sie otwér lub otwory
(4) zamykane elastycznym elementem (1) oraz
conajmniej jednym otworem z przestrzenig (7)
o ci$nieniu wyzszym od ciénienia w przestrze-
ni (9), w ktérym to cylinderku (18) znajduje sie
ttoczkowy suwak (10) nie polgczony zadnym
elementem sztywhym lub sprezystym z prze-
strzeniag poza cylinderkiem (16), — elementem,
ktéry méglby stuzyé do przemieszczania suwa-
ka (10) wzdiluz osi cylinderka (16), natomiast
przemieszezanie suwaka (10) odbywa sie w jed-
nym kierunku pod dzialaniem ciénienia, za$
w drugim kierunku pod dzialaniem sprgzy-
ny (19).
Przetwornik impulsé6w wedlug zastrz. 1 ¥na-
mienny tym, ze tloczkowy suwak (10) znajdujg-
cy sie w cylinderku (16) polaczony jest bezpo-
$rednio lub posrednio z sprezyhg (19) napinana
lub zwalniang ruchem ttoczkowego suwaka (10).
3. Przetwornik impulséw wedlug zastrz. 1 i 2 zna-
mienny tym, ze tloczkowy suwak (10) polaczony
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jest ruchowo bezposrednio lub posrednio z ele- krzywkowy rowek lub obwodowy rowek, albo
mentem znajdujgcym sie-w cylinderku (16) lub wymienione krzywka, krzywkowy lub obwodo-
poza cylinderkiem (16), — z elementem, na kto- wy rowek znajduje sie na powierzchni ttoczko-
rego powierzchni znajduje sie krzywka lub wego suwaka (10) lub cylinderka (16).
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