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7P0soB ZJ15TovANT PONORU A NAKLONENI PLAVIDEL ZA POHYBU

Predmetem vyndlezu je zplsob zglétovéni ponoru a nakloneni plav1de1 za
pohybu.

-~ Pro zjiStovéni naklonen{ plavidel se dosud pouiivagi rﬁzné mechanlcké
pomicky, zalo%ené na prlnclpu 11bel, inklinometrd nebo 1nk11nografﬁ, Jeglché
poufitf{ je pracné. Pri zgléfovéni ponoru za pohybu nejsou znémé Zd4dné meto-
dy, tak¥e tyto dlle%ité podklady pro hospodérnou a bezpednou blavbu a to
zejména v zév1slost1 na rychlosti plav1dla neni dosud mozno spoleéne zgléfo-
vat, i

' Tento nedostatek je odstranén zplsobem zjiStovdni ponoru a nakloneéni
plavidel za pohybu podle vynélezu tim, e na plavidle se vyhledé soustava
vyraznych bodd a za klidu plavidla se urdt jejich vertikdlni vzddlenosti od
vodni hladiny nebo od horlzontélni na%e¥ se behem plavby znémou rychlosti
plavidlo fotogrammetricky zamér{ a na podklade merickych snimkd se zZnovu ur-
81 vertikdlnf vzddlenosti téZe soustavy vjraznych bodd od vodni hladlny

a nebo od horlzontély. '

Vyhoda zpdsobu podle vynédlezu je v tom, fe umozﬁuge obaekt1vne v jedi-
ném okam¥iku souéasne zjistit ponor a nakloneni plav1dla behem plavby, coZ
1ze delns vyuiit pri reSeni rady technlckych otézek souvlsegicich s bezpeé-
nou & hospoddrnou plavbou.
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Priklad provédéni zpisobu zjistovéni ponoru a neklonéni plavidel za po-
hybu Jje na prlpoJeném obraze, ktery predstavuje fotogrammetricky merlcky sni-~
mek plavidla na vodni hladiné. Na tomto obrézku zna&i ) plav1dlo, jeho¥ ve

. vodni hladine 2 ponorena &4st je kreslena &4rkovans. Na plavidle ) mohou. byt
jako vyrazné body, urdené k provédent zpﬁsobu, zvoleny jeho nékteré kon¥trukd-
ni{ prvky, napiiklad prid@ D nebo z4d E, pripadne mohou byt vyrazné body vy-
tvoreny umele, pripevnenim 31gné1d A, B C.

Vodni hladina 2 je ohran1éena brehy 3a, 3b; na obou biezich nebo na jed-
nom z bfehﬁ 3a, 1_ se umfstf soustava alespofi dvou vlicovacich bodd 4, 5,
reallzované napr. prostrednictvim plo3nych signély; pritom je vyhodné, aby
jejich spojnice § byla horizontélni. :

Na obrézku jsou dédle zndzorneny tzv. rémové znaéky’l, 8, 9, 10, ktefé
jsou na méFi¥ském snimku 11 eutomaticky zobrazeny pri jeho porizent,

Pri provddent zplsobu podle vynélezu se postupdje tak, %e se v prvé ra- -
de na plavidle 1 vyhledd soustava vyraznych bodd A y By Gy D, E. Potom se za -
k1idu plavidla urdf{ vzddlenosti Hi vyhledanych vyraznjch bodd A, B, C, D, E
od vodni hladiny g;ﬂpiitom se pou%iji'nekteré zndmé metody, napriklad geomet-

"rické nebo trigonometrické nivelace nebo tbigonometfické‘zgmgfeni protinénim
nebo metody fotogrammetrické. o

Po této priprave se vyhledd v okoll vodni hladlny 2, prikladne na brehu
3a, neznézornéné stanoviste pro fotogrammetrické merenf a pro porizeni meéric-
kych snimkd 11, a to zejména & ohledem na rozmery plavidla 1. V okoli stano-
viﬁte, prikladne na protejsim brehu 3_ se soulasne rozmisti a geodeticky za~
mer{ soustava alespoifi dvou vlicovacich bodd 4, 5. Potom se.pravidlo ) uvede
do pohybu a pri prdjezdu stanoviiteém znémou rychlostf{ se provede jeho foto-

_ grammetrické zameéveni, Méerické snimky 11 se zpracuji a znémymi metodami se
- znovu odvodi vertlkélni vzdélenostl Hi téZe soustavy vyraznych bodd A, B, G,
"D, E od vodnt hladiny. 2.

Dosud popsany zpdsob je vjhodny zejména pro zjistovéni absolutnich hod~
'not ponoru a nakloneni metodou atereofotogrammetrickou. lasto vi3ak je vyhodné
pou¥it zndmé metody fotogrammetrie jednosnimkové, za soulamané gnalosti odstu*
pu vyraznych bodd A, B, C, D, E od stanoviste. V tomto pripade lze postup.
upravit tak, Ze se vzddlenosti soustgvy vyraznfch bodd A, B, C, D, E od vodni
. hladiny 2 ur&uje neprimo tak, ‘%e se urdujf jejich vertikdlnf vzddlenosti HI
od libovolné horizontdly, jeji¥ vertikdlni vzdédlenost od vodni hladiny 2 je
znéma. Jako horizontédlu lze napriklad pou%ft spojnici rémovyéh znalek 7, 8
presne urovnané merléaké komory. Lze v3ak soustavu vlicovacich bodd 4, 2

. 8 vfhodou upravit tak, Ze jejich spojnice § je horlzontélni tak¥e se na pod- o
‘klade méridskych snimkﬁ odvodi vertikélni vzddlenosti HI soustavy vyraznjch :
bodd A, B, C, D, E od této spojnice=§. V nektergch piipadech lze zpldsob upra- -
vit také tak, Ze spojnice § vlicovacich bodd 4, 5 nebo spojnice rémovych zna~
gek 7, 8 neni ‘horizontélnf, ale Ze thel jejfho sklonu je zném; potom lze me-
rené hodnoty previst na hodnoty, které odpovidaji hodnotém ‘mérenym od horl-
zontély. :
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- Na podklad& porovndni vysledkd fotogrémmetrické
sledky mérenf za klidu plavidla 1 se objekt{vné odvodf vliv rychlosti pla-
vidla 1 na zmeény jeho_ponoru a naklonéni, co¥ se u¥elné. vyuije pri stanove~
ni optiméln{ rvechlosti plavidlé_; 8 ohledem na technicky tnosné meze, .

ho méfent za pohybu s vy-

Predmét vynédlezu

Zpﬁsob'zjiéfdvéni ponoru a naklonéni plavidel za pohybu, vyzna¥eny tim,
Ze se na plavidle (1) vyhledd soustava vyrazngch bodld (A, B, C, D,:E)'_a za
k1idu plavidla (1) se ur&f Jjejich vertikslnit vzddlenosti (Hi, H I) od vodni
‘hladiny (2) nebo od horizontdly (6), nade¥ se béhenm plavby znémou rychlostf
plavidlo (1) fotogrammetricky zamd®{ a na podkladé merickych snimkd (11) se
znovu urd{ vertikdlnt vzdélenosti (Hi, H I) téZe soustavy vyrazngch bodd
(4, B, C, D, E) od vodnt hladiny (2) a nebo od horizontdly (6).
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