
(19)国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 202323599224.2

(22)申请日 2023.12.28

(73)专利权人 南京伽达医疗科技有限公司

地址 211300 江苏省南京市高淳区经济开

发区凤山路1-1号10号楼

(72)发明人 陈璐　谢潇汉　

(74)专利代理机构 南京瑞华腾知识产权代理事

务所(普通合伙) 32368

专利代理师 李超

(51)Int.Cl.

A61G 7/005(2006.01)

A61G 7/015(2006.01)

A61G 7/05(2006.01)

A61G 7/07(2006.01)

A61G 7/075(2006.01)

A61G 5/00(2006.01)

A61G 5/10(2006.01)

A61G 5/12(2006.01)

 

(54)实用新型名称

一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床

(57)摘要

本实用新型属于医疗器械技术领域，尤其是

一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，针对

现有的功能单一，适用范围少的问题，现提出如

下方案，其包括底座，所述底座的顶部铰接有升

降组件，升降组件的右侧螺栓连接有床头板，床

头板右侧底部的前端和后端均转动连接有防撞

轮，升降组件的顶部铰接有直立组件，直立组件

顶部的右侧铰接有背部活动机构，直立组件顶部

的中端螺栓连接有坐板，直立组件的顶部铰接有

大腿活动机构，底座通过升降组件可以带动装置

主体升降，并调节倾斜状态，直立组件可以带动

患者站立，背部活动机构、大腿活动机构、小腿活

动机构和延长小腿组件的活动可以调节患者的

姿态，实现多种功能，适用效果广。
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1.一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，包括底座（1），其特征在于，所述底座（1）

的顶部铰接有升降组件，升降组件的右侧螺栓连接有床头板（2），床头板（2）右侧底部的前

端和后端均转动连接有防撞轮（3），升降组件的顶部铰接有直立组件，直立组件顶部的右侧

铰接有背部活动机构，直立组件顶部的中端螺栓连接有坐板（4），直立组件的顶部铰接有大

腿活动机构，直立组件顶部的左侧铰接有小腿活动机构，小腿活动机构的底部螺栓连接有

延长小腿组件。

2.根据权利要求1所述的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，其特征在于，所述

升降组件包括头部升降电机（5）、头部高低起动架（6）、腿部升降电机（7）、脚部高低起动架

（8）和升降床架（9），头部升降电机（5）的底部与底座（1）顶部中端的右侧铰接，头部升降电

机（5）的输出端与头部高低起动架（6）的左侧铰接，头部高低起动架（6）的底部与底座（1）的

顶部铰接，头部高低起动架（6）的顶端与升降床架（9）底部的右侧铰接，腿部升降电机（7）的

底部与底座（1）顶部中端的左侧铰接，腿部升降电机（7）的输出端与脚部高低起动架（8）的

右侧铰接，脚部高低起动架（8）的底部与底座（1）的顶部铰接，脚部高低起动架（8）的左侧与

升降床架（9）底部的左侧铰接，升降床架（9）的右侧与床头板（2）的底部螺栓连接，升降床架

（9）与直立组件铰接。

3.根据权利要求2所述的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，其特征在于，所述

直立组件包括站立电机（10）和支撑床架（11），站立电机（10）的尾部与升降床架（9）的内侧

铰接，站立电机（10）的输出端与支撑床架（11）的底部铰接，支撑床架（11）底部的左侧与升

降床架（9）顶部的左侧铰接，支撑床架（11）顶部的中端螺栓连接有坐板（4），背部活动机构

与支撑床架（11）铰接，大腿活动机构与支撑床架（11）铰接，小腿活动机构与支撑床架（11）

铰接。

4.根据权利要求3所述的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，其特征在于，所述

背部活动机构包括背部电机（12）、背板（13）和短护栏（14），坐板（4）的右侧铰接有背板

（13），背部电机（12）的尾部与支撑床架（11）的内侧铰接，背部电机（12）的输出端与背板

（13）的底部铰接，短护栏（14）的数量为两个，两个短护栏（14）的底部分别与背板（13）的前

侧和后侧螺栓连接。

5.根据权利要求3所述的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，其特征在于，所述

大腿活动机构包括膝部电机（15）和大腿板（16），膝部电机（15）的尾部与支撑床架（11）的内

侧铰接，膝部电机（15）的输出端与大腿板（16）的底部铰接，大腿板（16）的右侧与坐板（4）的

左侧铰接。

6.根据权利要求3所述的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，其特征在于，所述

小腿活动机构包括足部电机（17）和小腿板（18），足部电机（17）的尾部与支撑床架（11）的内

侧铰接，足部电机（17）的输出端与小腿板（18）的底部铰接，小腿板（18）的右侧与大腿板

（16）的左侧铰接，小腿板（18）与延长小腿组件螺栓连接。

7.根据权利要求6所述的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，其特征在于，所述

延长小腿组件包括延长电机（20）和床尾板（21），延长电机（20）的尾部与小腿板（18）的底部

螺栓连接，延长电机（20）的输出端与床尾板（21）的底部螺栓连接。

8.根据权利要求2所述的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，其特征在于，所述

升降床架（9）底部的四角均转动连接有脚轮（25），升降床架（9）的底部并位于脚轮（25）的顶
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部铰接有刹车踏板（26），两个刹车踏板（26）之间铰接有刹车连动杆（27）。

9.根据权利要求2所述的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，其特征在于，所述

升降床架（9）顶部的右侧螺栓连接有控制盒（28），底座（1）顶部的四角均螺栓连接有称重传

感器（19）。

10.根据权利要求9所述的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，其特征在于，所述

坐板（4）的顶部螺栓连接有长护栏（22），长护栏（22）顶部的左侧螺栓连接有控制面板（23），

控制盒（28）与控制面板（23）电线连接，长护栏（22）的顶部卡接有遥控器（24）。
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一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械技术领域，尤其涉及一种端坐、垂直站立联动的多功能

医疗床。

背景技术

[0002] 申请号为201810148190.X的中国发明专利文件，公开了一种具有站立功能的医疗

床，包括：底架；床主体，所述床主体一端铰接于所述底架上，同时该床主体与所述底架相铰

接的一端上设置有向上延伸的挡板；升降驱动机构，所述升降驱动机构设置于所述底架上，

该升降驱动机构可以驱动所述床主体绕着其与所述底架的铰接处摆动升起或下降。由于本

发明通过将床主体铰接于所述底架上，通过在底架上设置有可驱动所述床主体绕着其与底

架的铰接处摆动升起或下降的升降驱动机构，因此患者躺在床主体上时，所述升降驱动机

构可以驱动床主体带动患者整体摆动升起，以使得患者处于站立状态，进而促进患者的气

血运行，同时锻炼患者的肌肉，有助于患者的康复。

[0003] 但是该具有站立功能的医疗床也存在一些问题，例如，其只能简单的将患者进行

站立辅导，其可以活动的状态少，导致其功能单一，这会影响医疗床的适用范围。

实用新型内容

[0004] 基于背景技术存在功能单一，适用范围少的技术问题，本实用新型提出了一种端

坐、垂直站立联动的多功能医疗床。

[0005] 本实用新型提出的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，包括底座，所述底座

的顶部铰接有升降组件，升降组件的右侧螺栓连接有床头板，床头板右侧底部的前端和后

端均转动连接有防撞轮，升降组件的顶部铰接有直立组件，直立组件顶部的右侧铰接有背

部活动机构，直立组件顶部的中端螺栓连接有坐板，直立组件的顶部铰接有大腿活动机构，

直立组件顶部的左侧铰接有小腿活动机构，小腿活动机构的底部螺栓连接有延长小腿组

件，底座通过升降组件可以带动装置主体升降，并调节倾斜状态，直立组件可以带动患者站

立，背部活动机构、大腿活动机构、小腿活动机构和延长小腿组件的活动可以调节患者的姿

态，实现多种功能，适用效果广。

[0006] 优选的，所述升降组件包括头部升降电机、头部高低起动架、腿部升降电机、脚部

高低起动架和升降床架，头部升降电机的底部与底座顶部中端的右侧铰接，头部升降电机

的输出端与头部高低起动架的左侧铰接，头部高低起动架的底部与底座的顶部铰接，头部

高低起动架的顶端与升降床架底部的右侧铰接，腿部升降电机的底部与底座顶部中端的左

侧铰接，腿部升降电机的输出端与脚部高低起动架的右侧铰接，脚部高低起动架的底部与

底座的顶部铰接，脚部高低起动架的左侧与升降床架底部的左侧铰接，升降床架的右侧与

床头板的底部螺栓连接，升降床架与直立组件铰接，接通头部升降电机的电源，头部升降电

机可以带动头部高低起动架升降转动，接通腿部升降电机的电源，腿部升降电机可以带动

头部高低起动架升降转动，头部高低起动架和头部高低起动架的转动可以带动升降床架升
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降，让背板、坐板、大腿板和小腿板顶部的患者升降。

[0007] 优选的，所述直立组件包括站立电机和支撑床架，站立电机的尾部与升降床架的

内侧铰接，站立电机的输出端与支撑床架的底部铰接，支撑床架底部的左侧与升降床架顶

部的左侧铰接，支撑床架顶部的中端螺栓连接有坐板，背部活动机构与支撑床架铰接，大腿

活动机构与支撑床架铰接，小腿活动机构与支撑床架铰接，接通站立电机的电源，站立电机

可以带动支撑床架向上转动，支撑床架便能通过背板、坐板、大腿板和小腿板带动患者站

立。

[0008] 优选的，所述背部活动机构包括背部电机、背板和短护栏，坐板的右侧铰接有背

板，背部电机的尾部与支撑床架的内侧铰接，背部电机的输出端与背板的底部铰接，短护栏

的数量为两个，两个短护栏的底部分别与背板的前侧和后侧螺栓连接，接通背部电机的电

源，背部电机可以伸展开来，背部电机可以带动背板向上转动，背板可以带动短护栏向上转

动，患者的背部被背板向上带起，让患者背部升降。

[0009] 优选的，所述大腿活动机构包括膝部电机和大腿板，膝部电机的尾部与支撑床架

的内侧铰接，膝部电机的输出端与大腿板的底部铰接，大腿板的右侧与坐板的左侧铰接，接

通膝部电机的电源，膝部电机可以带动大腿板转动，接通足部电机的电源，足部电机可以带

动小腿板向下转动，小腿板带动患者的小腿弯曲。

[0010] 优选的，所述小腿活动机构包括足部电机和小腿板，足部电机的尾部与支撑床架

的内侧铰接，足部电机的输出端与小腿板的底部铰接，小腿板的右侧与大腿板的左侧铰接，

小腿板与延长小腿组件螺栓连接，接通足部电机的电源，足部电机可以带动小腿板向下转

动，小腿板带动患者的小腿弯曲。

[0011] 优选的，所述延长小腿组件包括延长电机和床尾板，延长电机的尾部与小腿板的

底部螺栓连接，延长电机的输出端与床尾板的底部螺栓连接，接通延长电机的电源，延长电

机可以带动床尾板移动，床尾板可以用于支撑患者。

[0012] 优选的，所述升降床架底部的四角均转动连接有脚轮，升降床架的底部并位于脚

轮的顶部铰接有刹车踏板，两个刹车踏板之间铰接有刹车连动杆，脚轮可以落地支撑升降

床架，也方便装置的移动，刹车踏板可以用于对脚轮进行制动，刹车连动杆可以带动多个刹

车踏板进行制动。

[0013] 优选的，所述升降床架顶部的右侧螺栓连接有控制盒，底座顶部的四角均螺栓连

接有称重传感器，升降床架落在称重传感器上后可以进行称重操作，控制盒自备锂电池，方

便进行供电，控制盒内置微型电脑，用于控制装置的各个电动装置。

[0014] 优选的，所述坐板的顶部螺栓连接有长护栏，长护栏顶部的左侧螺栓连接有控制

面板，控制盒与控制面板电线连接，长护栏的顶部卡接有遥控器，长护栏可以对患者进行保

护，避免患者翻落，控制面板可以采用平板电脑或触摸屏，方便控制面板通过控制盒控制各

个电动装置。

[0015] 本实用新型的有益效果是：底座通过升降组件可以带动装置主体升降，并调节倾

斜状态，直立组件可以带动患者站立，背部活动机构、大腿活动机构、小腿活动机构和延长

小腿组件的活动可以调节患者的姿态，实现多种功能，适用效果广。
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附图说明

[0016] 图1为本实用新型提出的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床的立体示意图；

[0017] 图2为本实用新型提出的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床的站立立体示

意图；

[0018] 图3为本实用新型提出的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床的背板立体示

意图；

[0019] 图4为本实用新型提出的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床的升降床架俯

视示意图；

[0020] 图5为本实用新型提出的一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床的底座后视示

意图。

[0021] 图中：1、底座；2、床头板；3、防撞轮；4、坐板；5、头部升降电机；6、头部高低起动架；

7、腿部升降电机；8、脚部高低起动架；9、升降床架；10、站立电机；11、支撑床架；12、背部电

机；13、背板；14、短护栏；15、膝部电机；16、大腿板；17、足部电机；18、小腿板；19、称重传感

器；20、延长电机；21、床尾板；22、长护栏；23、控制面板；24、遥控器；25、脚轮；26、刹车踏板；

27、刹车连动杆；28、控制盒。

具体实施方式

[0022] 下面结合具体实施例对本实用新型作进一步解说。

实施例

[0023] 参考图1‑5，本实施例中提出了一种端坐、垂直站立联动的多功能医疗床，包括底

座1，底座1的顶部铰接有升降组件，升降组件的右侧螺栓连接有床头板2，床头板2右侧底部

的前端和后端均转动连接有防撞轮3，升降组件的顶部铰接有直立组件，直立组件顶部的右

侧铰接有背部活动机构，直立组件顶部的中端螺栓连接有坐板4，直立组件的顶部铰接有大

腿活动机构，直立组件顶部的左侧铰接有小腿活动机构，小腿活动机构的底部螺栓连接有

延长小腿组件，升降组件包括头部升降电机5、头部高低起动架6、腿部升降电机7、脚部高低

起动架8和升降床架9，头部升降电机5的底部与底座1顶部中端的右侧铰接，头部升降电机5

的输出端与头部高低起动架6的左侧铰接，头部高低起动架6的底部与底座1的顶部铰接，头

部高低起动架6的顶端与升降床架9底部的右侧铰接，腿部升降电机7的底部与底座1顶部中

端的左侧铰接，腿部升降电机7的输出端与脚部高低起动架8的右侧铰接，脚部高低起动架8

的底部与底座1的顶部铰接，脚部高低起动架8的左侧与升降床架9底部的左侧铰接，升降床

架9的右侧与床头板2的底部螺栓连接，升降床架9与直立组件铰接，接通头部升降电机5的

电源，头部升降电机5可以带动头部高低起动架6升降转动，接通腿部升降电机7的电源，腿

部升降电机7可以带动脚部高低起动架8升降转动，头部高低起动架6和脚部高低起动架8的

转动可以带动升降床架9升降，让背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18顶部的患者升降，直

立组件包括站立电机10和支撑床架11，站立电机10的尾部与升降床架9的内侧铰接，站立电

机10的输出端与支撑床架11的底部铰接，支撑床架11底部的左侧与升降床架9顶部的左侧

铰接，支撑床架11顶部的中端螺栓连接有坐板4，背部活动机构与支撑床架11铰接，大腿活

动机构与支撑床架11铰接，小腿活动机构与支撑床架11铰接，接通站立电机10的电源，站立
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电机10可以带动支撑床架11向上转动，支撑床架11便能通过背板13、坐板4、大腿板16和小

腿板18带动患者站立，背部活动机构包括背部电机12、背板13和短护栏14，坐板4的右侧铰

接有背板13，背部电机12的尾部与支撑床架11的内侧铰接，背部电机12的输出端与背板13

的底部铰接，短护栏14的数量为两个，两个短护栏14的底部分别与背板13的前侧和后侧螺

栓连接，接通背部电机12的电源，背部电机12可以伸展开来，背部电机12可以带动背板13向

上转动，背板13可以带动短护栏14向上转动，患者的背部被背板13向上带起，让患者背部升

降，大腿活动机构包括膝部电机15和大腿板16，膝部电机15的尾部与支撑床架11的内侧铰

接，膝部电机15的输出端与大腿板16的底部铰接，大腿板16的右侧与坐板4的左侧铰接，接

通膝部电机15的电源，膝部电机15可以带动大腿板16转动，接通足部电机17的电源，足部电

机17可以带动小腿板18向下转动，小腿板18带动患者的小腿弯曲，小腿活动机构包括足部

电机17和小腿板18，足部电机17的尾部与支撑床架11的内侧铰接，足部电机17的输出端与

小腿板18的底部铰接，小腿板18的右侧与大腿板16的左侧铰接，小腿板18与延长小腿组件

螺栓连接，接通足部电机17的电源，足部电机17可以带动小腿板18向下转动，小腿板18带动

患者的小腿弯曲，延长小腿组件包括延长电机20和床尾板21，延长电机20的尾部与小腿板

18的底部螺栓连接，延长电机20的输出端与床尾板21的底部螺栓连接，接通延长电机20的

电源，延长电机20可以带动床尾板21移动，床尾板21可以用于支撑患者，升降床架9底部的

四角均转动连接有脚轮25，升降床架9的底部并位于脚轮25的顶部铰接有刹车踏板26，两个

刹车踏板26之间铰接有刹车连动杆27，脚轮25可以落地支撑升降床架9，也方便装置的移

动，刹车踏板26可以用于对脚轮25进行制动，刹车连动杆27可以带动多个刹车踏板26进行

制动，升降床架9顶部的右侧螺栓连接有控制盒28，底座1顶部的四角均螺栓连接有称重传

感器19，升降床架9落在称重传感器19上后可以进行称重操作，控制盒28自备锂电池，方便

进行供电，控制盒28内置微型电脑，用于控制装置的各个电动装置，坐板4的顶部螺栓连接

有长护栏22，长护栏22顶部的左侧螺栓连接有控制面板23，控制盒28与控制面板23电线连

接，长护栏22的顶部卡接有遥控器24，长护栏22可以对患者进行保护，避免患者翻落，控制

面板23可以采用平板电脑或触摸屏，方便控制面板23通过控制盒28控制各个电动装置，底

座1通过升降组件可以带动装置主体升降，并调节倾斜状态，直立组件可以带动患者站立，

背部活动机构、大腿活动机构、小腿活动机构和延长小腿组件的活动可以调节患者的姿态，

实现多种功能，适用效果广。

[0024] 需要进行说明的是：头部升降电机5、腿部升降电机7、站立电机10、背部电机12、膝

部电机15、足部电机17和延长电机20采用电动伸缩杆，具体使用何种型号的头部升降电机

5、腿部升降电机7、站立电机10、背部电机12、膝部电机15、称重传感器19、足部电机17和延

长电机20，熟悉本领域的相关技术人员自行选择，且以上关于头部升降电机5、腿部升降电

机7、站立电机10、背部电机12、膝部电机15、称重传感器19、足部电机17和延长电机20均属

于现有技术，本方案不做赘述。

[0025] 控制面板23、遥控器24和控制盒28采用现有技术的控制系统。

[0026] 工作案例：

[0027] 起背（背升降）：患者躺在背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18上，接通背部电机12

的电源，背部电机12可以伸展开来，背部电机12可以带动背板13向上转动，背板13可以带动

短护栏14向上转动，患者的背部被背板13向上带起，让患者背部升降，床头抬高大于三十
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度，有利于卧床患者的呼吸，预防和减少返流、吸入性肺炎、坠积性肺炎的发生；对于留置胃

管肠内营养的患者来说，还能够提高胃肠蠕动，减少食物反流，防止误吸发生；对于危重机

械通气患者，更是预防呼吸机相关性肺炎VAP的重要措施。

[0028] 屈腿（膝升降）：患者躺在背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18上，接通膝部电机15

的电源，膝部电机15可以带动大腿板16转动，接通足部电机17的电源，足部电机17可以带动

小腿板18向下转动，小腿板18带动患者的小腿弯曲，为了预防卧床患者下肢静脉血栓的形

成，需要进行下肢的主动运动或被动运动，进行抬腿、伸腿、屈腿等多种动作，活动能够促进

血液循环，增加肌肉力量，不至于使肌肉萎缩，同时对预防关节挛缩也有好处，而且，活动对

患者血糖、血压的调节，也有好处。

[0029] 背膝联动时：患者躺在背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18上，接通背部电机12的

电源，背部电机12可以伸展开来，背部电机12可以带动背板13向上转动，背板13可以带动短

护栏14向上转动，患者的背部被背板13向上带起，让患者背部升降，接通膝部电机15的电

源，膝部电机15可以带动大腿板16转动，接通足部电机17的电源，足部电机17可以带动小腿

板18向下转动，小腿板18带动患者的小腿弯曲。

[0030] 端坐时：患者躺在背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18上，接通站立电机10的电

源，站立电机10伸展，站立电机10被升降床架9支撑，站立电机10可以带动支撑床架11的左

侧向上倾斜，接通背部电机12的电源，背部电机12可以伸展开来，背部电机12可以带动背板

13向上转动，背板13可以带动短护栏14向上转动，患者的背部被背板13向上带起，让患者背

部升降，接通膝部电机15的电源，膝部电机15可以带动大腿板16转动，接通足部电机17的电

源，足部电机17可以带动小腿板18向下转动，小腿板18带动患者的小腿弯曲，直到患者呈端

坐状态，针对支气管哮喘、急性肺水肿、心包积液、心衰、阵发性呼吸困难患者，端坐时，血液

由于重力作用，部分转移至半身，使回心血量减少，从而减轻肺淤血，膈肌位置相对下移，胸

腔容积相对增大，改善胸闷、呼吸困难症状；防止获得性及坠积性肺炎的发生；改善胸闷、呼

吸困难的症状；减轻心脏负担、下肢水肿、血栓等病情。

[0031] 心脏椅时：患者躺在背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18上，接通背部电机12的电

源，背部电机12可以伸展开来，背部电机12可以带动背板13向上转动，背板13可以带动短护

栏14向上转动，患者的背部被背板13向上带起，让背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18之间

呈心脏椅状态，心肺疾病引起呼吸困难的患者、左心衰的患者：由于重力的作用，静脉回心

血量减少，从而减少肺淤血和心脏的负担，腹腔、盆腔手术后或有炎症的患者：可以使渗出

液流入盆腔，使感染局限，腹部手术后的患者：可以减轻腹部切口缝合部位张力，缓解伤口

疼痛，有利于愈合，某些面及颈部手术后患者：可减少局部出血。

[0032] 倾斜（特伦德伦伯卧位）：患者躺在背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18上，接通头

部升降电机5的电源，头部升降电机5可以带动头部高低起动架6转动，接通腿部升降电机7

的电源，腿部升降电机7可以带动脚部高低起动架8转动，头部高低起动架6和脚部高低起动

架8的转动可以带动升降床架9升降倾斜，让背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18顶部的患

者倾斜，利用重力的作用来促使人体内的血流重新分布，帮助消化道以及呼吸道内的一些

分泌物和其他液体来排出体外，加快引流速度；在临床上广泛用于一些各类休克病人的抢

救，以维持大脑的灌注和血流，另外有肺部的窒息，特别是由于咯血或者浓痰或其他分泌物

引起的窒息情况时，是要求采用后倾体位，轻拍背部以帮助这些引起窒息的液体快速的排

说　明　书 5/6 页

8

CN 221866361 U

8



出；利用人体重力作为反牵引力，也能加快跟骨、胫骨结节、骨盆骨折术后的康复。

[0033] 反倾斜（反特伦德伦伯卧位）：患者躺在背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18上，接

通头部升降电机5的电源，头部升降电机5可以带动头部高低起动架6转动，接通腿部升降电

机7的电源，腿部升降电机7可以带动脚部高低起动架8转动，头部高低起动架6和脚部高低

起动架8的转动可以带动升降床架9反向倾斜，让背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18顶部

的患者反向倾斜，利用人体重力作为反牵引力，给患者做颅骨牵引；颅脑手术后的患者，可

以减轻脑水肿、颅内高压等症状。

[0034] 最低最高位（床整体升降）：患者躺在背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18上，接通

头部升降电机5的电源，头部升降电机5可以带动头部高低起动架6升降转动，接通腿部升降

电机7的电源，腿部升降电机7可以带动脚部高低起动架8升降转动，头部高低起动架6和脚

部高低起动架8的转动可以带动升降床架9升降，让背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18顶

部的患者升降，可以根据患者的身高和体重进行调节，使患者能够躺在最适合自己身体的

位置，从而提高患者的舒适度，此外，还可以调节背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18的角

度，使患者能够调整自己的姿势，避免长时间处于一个姿势不动导致的身体不适，升降病床

可以通过调节背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18的高度，使医生和护士更容易进行护理，

不需要弯腰或者踮脚，减少了工作强度，同时，升降病床还可以通过电动控制背板13、坐板

4、大腿板16和小腿板18的角度，让患者进行多种姿势动作，从而促进患者的康复，升降病床

具有升降、抬头、翻身等多种功能，这些功能可以帮助医生和护士更方便地进行护理工作，

医生和护士无需弯腰、用力扶起患者，也无需费力地推着病床，大大减少了工作强度，提高

了工作效率，升降病床可以经过简单的清洁和消毒，有效地减少传染风险，保护患者的健

康。

[0035] 站立：患者躺在背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18上，接通头部升降电机5的电

源，头部升降电机5可以带动头部高低起动架6向上转动，接通腿部升降电机7的电源，腿部

升降电机7可以带动脚部高低起动架8向上转动，头部高低起动架6和脚部高低起动架8的转

动可以带动升降床架9向上移动，让背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18顶部的患者上升，

接通站立电机10的电源，站立电机10可以带动支撑床架11向上转动，支撑床架11便能通过

背板13、坐板4、大腿板16和小腿板18带动患者站立。

[0036] 以上所述，仅为本实用新型较佳的具体实施方式，但本实用新型的保护范围并不

局限于此，任何熟悉本技术领域的技术人员在本实用新型揭露的技术范围内，根据本实用

新型的技术方案及其实用新型构思加以等同替换或改变，都应涵盖在本实用新型的保护范

围之内。

说　明　书 6/6 页

9

CN 221866361 U

9



图1

说　明　书　附　图 1/4 页

10

CN 221866361 U

10



图2

说　明　书　附　图 2/4 页

11

CN 221866361 U

11



图3

说　明　书　附　图 3/4 页

12

CN 221866361 U

12



图4

图5

说　明　书　附　图 4/4 页

13

CN 221866361 U

13


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002
	CLA00003

	DES
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008
	DES00009

	DRA
	DRA00010
	DRA00011
	DRA00012
	DRA00013


