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- Vyndlez se tykd zapojeni mikroprocesorového #idiciho

gystému pro Sislicové ¥izeni obrdbdcich a tvarecich stroja.
Jsou zndmé Ciglicové Fidici systémy, které umoZmuji
kromé jiného obvykle Fizeni dvou nebo vice soufadnic
v obecném cyklu pomoci linedrniho nebo kvadratického inter-
pléatoru vletné korekce na primér a délku ndstroje a neustd-
le se opakujici vypolet absolutni polohy jednotlivych
suportl v p¥isludnfch soubadnicovych smérech. Daldi samo-
statnou 8dst ¥idicTho systému tvo¥i tzv. diferendni éleny
pro vypocet polohovych odchylek Fizenych sou¥adnic a blok
programovatelného automatu pro FeSeni aritmeticko-logickych
funkei s dvouhodnotovymi vstupnimi a vystupnimi informacemi,
které piichdzeji z P{dici Sdsti systému a stroje. Ridici
systém je sloZité a rozsdhlé za¥izeni, kteréd se sklddd bud
z mnoha funkénich blokl, Pazenych paralelnd vedle sebe
a redicich jednotlivé funkce, nebo z centrdlniho vypodetni-
ho bloku a piridavného zarizeni, jeZ zprostiedkovdvd spojeni
s vliastnim obrdbécim strojem, programovatelnym asutomatem
a jednotlivymi perifernimi prost¥edky pro styk s obsluhou.
P¥i paralelnim Fazeni jednotlivych funkdnich blokd, kdy se
obvykle v jednotlivych funkénich blocich YesSi stejné logic-
ké & aritmetické operace, ¥idici systém neimérné rozmdrové
naristd. Nardst se projevuje tim, Ze se zvyduje podet pouii-
tych soucdstek. Tim klesd spolehlivost gystému a roste jeho
cena. P¥i zadbazeni centrélniho vypoletniho bloku a pridav-
ného za¥izeni, se vyZaduje vysokd rychlost, p¥i provddéni
jednotlivych vypocti. K tomu by bylo t¥eba pouZit specidlné
Feseného vypoletniho bloku. Soulasnd mikroprocesorovd tech-
nika neumo¥nuje jednoduchjym zplsobem po¥adavky na vysokou
vypocletni rychlogt splnit.
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Tyto nevyhody odstranuje zapojeni mikroprocesorového
Fidiciho systému podle vyndlezu. Podstata vyndlezu spodivd
v tom, %e snimaci vystup snimaciho zaiizeni je spojen se
snimacim vystupem periferniho bloku, jehoZ zdznamovy vystup
je spojen se zdznamovym vystupem zapojeni. Obousmérny komu-
nikadni vivod zapojeni je spojen s obousmdrnym komunike&nim
vyvodem periferniho bloku, jehoZ obousmdrny informadni vy-
vod je spojen s obousmérnym informadnim vyvodem ovlddaciho
panelu. Obousmdrny povelovy vyvod periferniho bloku je spo-
jen s obousmdrnym povelovym vyvodem stykového bloku, s obou-
smérnym povelovym vyvodem stykového‘mikropoéitaée, s obou-
smérnym povelovym vyvodem vstupniho bloku, s obousmérnym
povelovyim vyvodem vystupniho bloku, s obousmérnym povelovym
vivodem ¥fdiciho mikropoditade, & obousmérnym povelovym Vvy- .
vodem vietenového ¥idiciho bloku & s obousmérnym povelovym
v§vodem ka¥dého ¥idicfho bloku. Obousmérny ¥idiei vyvod
kaZdého ¥idiciho bloku je spojen s odpovidajicim obousmér-
nym $idicim vyvodem kaZfdého dvousouiadnicového mikrbpoéita—
de, jehoZ povelovy vystup je spojen s odpovidajicim povelo-
vym vstupem kaZdého -pPevodniho bloku. OdméFovaci vatup
ka¥dého pPevodniho bloku je spojen s odpovidajicim odméio-
vacim vatupem zapojeni. KaZdy reguladni vystup zapojeni
je spojen s reguladnim vystupem odpovidajiciho pFevodniho
bloku, jeho? kaZdy informadni vystup je spojen s informad-
nim vestupem odpovidajiciho dvousou¥adnicového mikrcpoditacde.
Taktovaci vstup kaZdého dvousouradnicového mikropolitade
je spojen s taktovacim vstupem v¥etenového mikropoditade
" a s prvaim taktovacim vystupem Sasové zdkladny. Druhy takto-
vaci vystup Sasové zdkladny je spojen s taktovacim vstupem
stykového mikropoditade. Obousmdrny datovy vyvod stykového
mikropoditade je spojen s datovym vetupem vystupniho bloku,
g datovym vystupem vstupniho bloku, s obousmdrnym datovym
vivodem stykového bloku, s obousmdrnym datovym vyvodem
periferniho bloku, s obousmérnym datovym vyvodem kaZdého
¥{diciho bloku, & obousmdrnym datovym vivodem vietenového
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¥idiciho bloku & s obousmérnym datovym vyvodem ¥idiciho
mikropocitade. Taktovaci vatup ¥idiciho mikropoditade
Jje spojen s t¥etim taktovacim vystupem Sasové zdkladny,
Jejiz gtartovaci vetup je spojen se startovacim vstupem
periferniho bloku, s obousmérnym startovacim vyvodenm
¥idic{ho mikropoditade, s obousmdrnym startovacim vyvo-
dem stykového mikropocitade, se startovacim vstupem
vatupniho bloku, se startovacim vstupem vystupniho bloku,
8 obousmérnym startovacim vyvodem kaZdého pFevodniho
bloku, 8 obousmérnym startovacim vyvodem vietenového
pF¥evodniho bloku a s obousmérnym startovacim vyvodem
hlfdaciho bloku. Diagnosticky vstup hlfdaciho bloku je
spojen s diagnostickym vystupem napdjeciho bloku a napd-
Jeci vystup hlidactho bloku je spojen s napdjecim vstupem
paméti. Obousmérny premosovy vyvod paméti je spojen s obou-
smérnym p¥enosovym vyvodem stykového bloku, jehoZ adresovy
vetup je spojen 8 adresovym vetupem periferniho bloku,

s adresovym vystupem ¥{dicfho mikropoditade, s adresovym .
vystupem gtykového mikropoditale, & adresovym vstupem
vatupniho bloku, s adresovym vstupem vjstupniﬂo bloku,

8 adresovym vstupem kaZdého ¥idiciho bloku a s adresovym -
vetupem vietenového Fidiciho bloku. Obousmérny ¥idici
vyvod vietenového Fidiciho bloku Je spojen s obousmérnym
P{dicim vyvodem vietenového mikropocitale, jehoZ povelovy
vystup Jje spojen s povelovym vstupem vietenového p¥evodni-
ho bloku. Odmé¥ovaci vatup vietenového pifevodniho bloku

Je spojen s impulsnim odméiovacim vstupem zapojeni, jehoZ
vietenovy regulaéni vystup je spojen s regulaénim vystupem
vietenového pievodniho bloku. Informadni vystup vietenové-
ho p¥evodnfho bloku je spojen s informadnim vstupem v¥ete-
nového mikropoditade a hldsici vetup vietenového prevodni-

'ho bloku je spojen s hlésicim vetupem ka%dého pievodniho

bloku & & hldsicim vystupem vstupniho bloku. Prvani aZ po-
sledni dvouhodnotovy vetup vstupniho bloku je spojen
8 odpovidajicim dvouhodnotovym vstupem zapojeni, JehoZ

V4




-4 -

261 901
ka¥dy dvouhodnotovy vystup je spojen s odpoviddejicim dvou-
hodnotovym vystupem vystupniho bloku.

Vfhodou uspo¥ddédni podle vyndlezu je, Ze umoZnuje
p¥ehlednym blokovym zpisobem univerzdlni p¥ipojeni k libo-
volnému obrédbécimu stroji. Systém je FeSen jako multiproce-
sorovy a jednotlivé procesorové a ostatni bloky jsou navzé-
jem pfopojeny adresovou & datovou sbérnici, pfes kterou se
provadi vzéjemnd vymEna informaci & dat. Zapojeni Yesi
nejen viechny pot¥ebné funkce PFidiciho systému, dle 1
viechny funkce programovatelného automatu, ktery je tak
funkénd integrdlni Sdsti zapojeni gystémi. Vzdjemnd delimi- .
tace aritmetickych, logickych a ¥idicich funkeci mezi jedno-
$1ivé mikropoditadové bloky se v pribdhu Sinnosti systému
méni podle prdvé FeXeného reZimu a zpracovivaného Fidiciho
programu. Jednotlivé mikropoSitadové bloky obsahuji vlastni
dostatedné kapacity paméti pro ¥eSeni daného programu.
KeSeni probihd na vnit¥ni lokdlni sbdrnici, to je bez zaté-
Yovini vnéjSi adresové a datové sbdrnice. Vnéjsi adresovd
a datovd sbérnice slou¥i pouze pro prenos vyslednych dat
a informaci mezi paralelné pracujicimi mikropocitadovymi -
bloky. Vipodetni schopnost tohoto zapojeni je nekolikané—
sobné vyssi nez u dosud znamych zapojeni a zapojeni umoZnu-
je splnit nejndroCnéjsi funkce sloZitého ¥{idiciho systému,

nap¥fkled adaeptivni ¥izeni, aktivni kontrolu obrobkd apod.
Univerzdlni uspo¥dddni mikroprocesorového ¥Fidiciho systému
usnadni pouZiti u nejr&zndjsich typl obrdbécich a jinyeh
stroji. Tim vzristd sériovost vyroby takového systému

a klesaji jeho vyrobni ndklady. Vzhledem k piehlednému
. uspoddddni systému klesaji rovnéZ ndroky na Udribu, opravy
a servis.

Priklad zapojeni mikroprocesorového ¥idiciho systému
je zndzorndn v blokovém schematu na pripojeném vykresu.
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Jednotlivé bloky zapojeni je moZno charakterizovat
takto. Snimaci zaiizeni 1 je vytvo¥eno bud jako fotosnimad
dérné pédsky nebo jako snimaé megnetické pdsky &i pruZného
disku. SlouZi ke sniméni pot¥ebnych informaci nap#. paro-
programi z daného pamStového médie a jejich pienocs do
¥idiciho systému. Ovlddaci panel 2 Je sestaven z Yady ovld-
dacich a indikacdnich prvkd, nap?. tladitek, p¥epinadli,
signdlnich diod, obrazovkové displeje apod. Ovlidaci panel
2 déle obsahuje elektronické prvky, umo¥mujici spojeni
8 perifernim blokem 4. SlouZi obsluze k ovldddni chodu
gystému a k informaci o jednotlivych provoznich stavech
systému. Sagovd zdkladna 3 obsahuje generdtor, &itade
a dalsi pomocné logické prvky kombinadniho charakteru,
‘které vytva¥ejil pot¥ebné pulsni signdly. Vysild'vS8echny
pot¥ebné taktovaci informace do jednotlivych blokd zapojend.
Periferni blok 4 obsahuje vyrovndvaci paméti a dalSi obvody,
které zprostiedkovdvaji spojeni s ovlddacim panelem 2,
snimacim zabizenim 1 a zdznemovym vystupem a obousmdrnym
komunikacénim vyvodem zapojeni. SlouZi ke zprost¥edkovdni
prenosu jednotlivych informaci mezi vysSe uvedenymi vatup-
nimi a vystupnimi za¥izenimi a nékterymi bloky zapojeni
& neopak. Ridief mikropoéitaé 5 Je realizovdn mikroproceso-
rem, pot¥ebnymi podplirnymi logickymi obvody, operadni pamé-
t1i typu RAM a pamdti typu EPROM pro uloZeni zdkladniho
programového vybaveni systému. Red{ zdkladni systémové
funkce a koordinuje vzdjemnou &innost ostatnich blokd.
Stykovy blok 6 obsahuje logické obvody kombinadniho charak-
teru a zprostiedkovévd pFenos mezi paméti 7 a #idicim
mikropo&itadem 5 nebo stykovym mikropolitadem 8. Pamdf 7
je vytvoP¥ena ze statickych paméti typu RAM se zdlohovanym
napdjenim. SlouZi k ukldddni partprogrami, tabulek korekci
a posuhuti poldtki, strojnich konstent a informaci, kterd
sl vzdjemnd vyménujf jednotlivé mikropoditade., Stykovy
mikropoditac 8 je stejny jako ridici mikropolitad 5. Ked{
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prevding logické funkce se vstupnimi a vystupnimi dvou-
hodnotovymi prom&nnymi. Vstupni blok 9 je vytvoren ze
statickych pamdti a ze vetupnich protiporuchovyich Elenl.
Zprost¥edkovdvd prenos dvouhodnotovych informaci mezi
obrébdcim strojem a systémem. Vystupni blok 10 je vytvorfen
rovnd% ze statickych pam&ti, protiporuchovych &lenl a z vy-
stupnich vykonovych spinacich prvki. Zprost¥edkovdvd pie-
nog dvouhodnotovych informaci ze systému na obrdbéci stroj.
VSechny ¥{fdici bloky 1ll.l aZ ll.n jsou stejné a zprostred-
kovdvaji p¥enos informaci mezi ¥idicim mikropoditacem 5
a dvousouiadnicovymi mikropoditaéi 12,1 aZ l2.n a naopak.
Kazdy je vytvo¥en z logickych obvodd kombinadéniho charak-
teru. Dvousouradnicové mikropoéitade 12,1 aZ l2.n jsou
stejné. Ka¥%dy obsahuje mikroprocesor, pot¥ebné podpirné
i logické obvody, paméti typu RAM a EPROM. KaZdy dvousou-
Yadnicovy mikropolitad 12,1 a¥ l2.n ¥idi na zdkladé zada-
nych poveld posuv dvou soutadnic a zpétné vyhodnocuje
informace z odmdYovacich &idel polohy. Na zdkladé téchto
informaci vypoditdvd nep¥etriité polohovou odchylku
a skutednou absolutni polohu. RovndZ vSechny prevodni bloky
13,1 aZ 13.n jsou stejné. Jsou vytvoreny z tvarovacich
obvodli, statickych pamdti, z logickych obvodl kombinadniho
charakteru a z dislicové analogovych prevodnikie, SlouZi
k Upravé signdll z odmérovacich &idel & k p¥evodu polohové
odchylky z dislicové formy na analogovou velidim. V¥eteno-
vy ¥idici blok 14 je vytvoren ze stejnych prvkd jako ridicdi
bloky 1l.,1 aZ llen. ZprostPedkovdvéd prenos informaci mezi
¥{dicdm mikropoditadem 5 a vietenovym mikropolitadem 15.
Vietenovy mikropoditasd 15 je vytvoren z obdobnych prvkid
jako dvousou¥adnicové mikropoditale 12,1 a¥% 12.n., Keddf
aritmeticko-logické operace ve gpojitosti s Pizenim vietene
v rychlostni a polohové vazbd, Vietenovy pievodni blok 16
je vytvo¥en ze stejnych prvki jako pPevodni bloky 13,1 aZ
13.n. SlouZi k dpravd signdlu z odméFovaciho éidla nato=-
deni vietene a k pYevodu zaddni otdlek nebo polohy vietene
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z ¢islicové formy na analogovou velidinu. Hl{idaci blok 17
Je vytvoren z logickych a porovndvacich obvodd pro vyhodno-
ceni sprdvné funkce napdjeciho bloku, odmé¥ovacich cidel
a né€kterych dileZitych Sdsti stroje. Napdjeci blok 18 je
tvoren zdroji, které napdji jednotlivé bloky systému potreb-
nymi napétimi.

Zapojeni jednotlivych blokd mikroprocesorového ¥idiciho
systému je provedeno taktos Snimaci vystup 11 snimaciho
za¥izeni 1 je spojen se snimacim vystupem 4l periferniho
bloku 4, jehoZ zdznamovy vystup 48 je spojen se zdznamovym
vystupem 1101 zapojeni. Obousmérny komunikadni vyvod 1102
zapojen{ Je spojen g obousmdrnym komunika&dnim vyvodem 43
periferniho bloku 4, jehoZ obousmérny informadni vyvod 42

Je spojen s obousmérnym informalnim vyvodem 21 ovlddaciho
panelu 2. Obousmérny povelovy vyvod gﬁ periferniho bloku 4
Je spojen s obousmérnym povelovym vyvodem 61 stykového

bloku Q 8 obouemernym povelovym vyvodem 82 stykového mikro-
politade 8, s obousmérnym povelovym vyvodem 91 vstupniho
bloku g, s obousmérnym povelovym vyvodem 101 vystupniho
bloku 10, s obousmérnym povelovym vivodem 52 ridiciho mikro-
politale 5, s obousmérnym povelovim vyvodem 141 vietenového
¥idietho ‘bloku 14 a s obousmdrnym povelovym vyvodem 111l aZ
1lnl kaZdého ridiciho bloku 1ll,1 aZ ll.n. Obousmdrny ¥fdici
vyvod 1114 aZ 1ln4 kaZdého Fidiciho bloku 1l.1 a% 1ll.n je
spojen g odpovidajicim obousmérnym ¥idicim vyvodem 121

12n3 kazdého dvousouradnicového mikropoditade 12,1 aZ 12.n,
JehoZ povelovy vystup 1214 aZ 12n4 je spojen s odpovidajicim
povelovym vatupem 1311 aZ 13nl kaZdého pFevodnfho bloku 13,1
aZ 13.n. OdméFovaci vetup 1312 aZ 13n2 ka%dého pFrevodniho
bloku l13.1 aZ 1l3.n je spojen s odpovidajicim odmé¥ovacim
vatupem 101.1 aZ 10l.n zapojeni. KaZdy regulalni vystup
102,1 aZ 102,n zapojeni je spojen s reguladnim vystupem
1316 aZ 13n6 odpovidajiciho pievodniho bloku 13.1 aZ 13n,
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KaZdy informadni vystup 1315 aZ 13n5 pievodniho bloku 13,1
aZz 13.n Je spojen s informaénim vstupem 1212 aZ 12n2 odpo-
vidajiciho dvousoufadnicového mikropoditade 12,1 aZ 12.n,
jeho¥ ka¥dy taktovaci vetup 1211 a¥ 12nl je spojen s takto-
vacim vetupem 151 vietenového mikropoditace 15 a s prvaim
taktovacim vystupem Casové zdkladny 3. Druhy tektovaci
vystup 32 dasové zdkladny 3 je spojen s taktovacim vstupem
8l stykového mikropoditale 8. Obousmérny datovy vyvod 83
stykového mikropodéitade 8 je spojen s datovym vatupem 102
v¥stupnfho bloku 10, s datovym vystupem 92 vstupniho bloku
9, 8 obousmdrnym datovym vyvodem 62 stykového bloku §,
s obousmérnym datovym vyvodem 46 periferniho bloku 4,
s obousmérnym datovym vyvodem 1112 a% 1ln2 kaZdého Fidiciho
bloku 11,1 aZ ll.n, s obousmérnym datovym vyvodem 142 vriete-
nového ¥idiciho bloku 14 a s obousmdrnym datovym vyvodem 53
¥idiciho mikropoditade 3. Taktovaci vstup 31 Fidiciho mikro-
poditade 5 je spojen s t¥etim taktovacim vystupem 33 Casové
zdkladny 3. Startovaci vsetup 34 Casové zdkledny 3 je spojen
se startovacim vetupem 44 perifernfho bloku 4, s obousmér-
nym startovacim vyvodem 54 ¥idiciho mikropolitate 5, s obou-
smérnym startovacim vyvodem 84 stykového mikropoditade 8,
se startovacim vstupem 94 vstupniho bloku 39, se startovacim
vatupem 104 vystupniho bloku 10, s obousmérnym startovacim
vyvodem 1313 a¥ 13n3 ka¥dého pFevodniho bloku 13.1 &% 13.n,
s obousmérnym startovacim vyvodem 163 v¥etenového prevodni-
ho bloku 16 a 8 obousmdrnym startovacim vyvodem 171 hlidaci-
ho bloku l7. Diagnosticky vstup 172 hlidaciho bloku 17 je
spojen 8 diegnostickym vystupem 181 napdjeciho bloku 18.
Napdjeci vystup 173 hlidacfho bloku 17 je spojen s 'napé;je-
cim vstupem 71 peméti 7, jejiZ obousmérny pFenosovy vyvod
12 je spojen s obousmérnym pPenosovym vyvodem 64 stykového
bloku 6. Adresovy vstup 63 stykového bloku 6 je spojen
8 adresovym vstupem 47 periferniho bloku i, s adresovym
vistupem 55 #idiciho mikropoditade 5, s adresovym vystupem
85 stykového mikropoditale 8, s adresovym vstupem 93
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vstupniho bloku 9, s adresovym vstupem 103 v¥stupniho bloku
10, s adresovym vstupem 1113 a¥ 11ln3 ka¥dého ${dicfho bloku
11,1 aZ ll.n a s adresovym vstupem 143 v¥etenového ¥fdiefho
hloku l4. Obousmérny ¥idic{ vyvod 144 vietenového ¥idiciho
bloku 14 je spojen s obousmérnym ¥idicim vyvodem 153 viete-
nového mikropoditade 15. Povelovy vystup 154 vretenového
mikropoéitaée 12 Jje spojen s povelovym vstupem 161 v¥eteno-
vého p¥evodnfho bloku 16, jeho¥ odm¥Fovaci vstup 162 je
spojen s impulenim odmdfovecim vetupem 1107 zapojeni,
Vietenovy reguladni vystup 1108 zapojeni je spojen s regu-
ladnim vystupem 166 v¥etenového pievodniho bloku 16, jeho¥
informacni vystup 165 Je spojen s informadnim vstupem 152
vietenového mikropoditade 15. Hldsici vetup 164 vietenového
pPevodniho bloku 164 je spojen s hldsicim vstupem 1314 a¥
13n4 keZdého p¥evodniho bloku 13.1 a% 13.n a s hldsicim
vystupem 95 vstupniho bloku 9+ Prvni a¥ posledni dvouhodno-
tovy vstup 901 aZ 90n vstupniho bloku 9 je spojen s odpovi-
dajicim dvouhodnotovym vstupem 200.1 a% 200.n zapojeni.
KaZdy dvouhodnotovy vystup 300.1 a% 300.n zapojeni je spo-
Jjen s odpovidajicim dvouhodnotovym vystupem 1001 aZz 100n
vystupniho bloku 10.

Zapojeni pracuje takto. B9 splnéni podminky o p¥ipravenosti
Jednotlivych blokd k &innosti se postupné uvolni obousmérny
startovaci vyvod 54 ridiciho mikropolitade 5, obousméray
startovaci vyvod 84 stykového mikropoditade 8, obousmérné
startovaci vyvody 1313 aZ 13n3 vlech p¥evodnich blokh 13,1
aZ 13.n, obousmdrny startovaci vyvod 164 v¥etenového pie-
vodniho bdloku 16 & obousmérny startovaci vyvod 171 hlfdaciho
bloku 17. P¥i uvolnéni viech uvedengch startovacich vyvodd
se nastartuje normdlni ¢innost vSech blokl, do kteryech jsou
tyto obousmérné startovaci vyvody pripojeny. Soulasné se
nastartuje éinnost dagové zdkladny 2_prostfednictvim Jejiho
startovaciho vatupu 34, periferniho bloku 4 prostFednictvim
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jejiho startovaciho vstupu 44 a vstupniho bloku g a v¥stup-
niho bloku 10 prostiednictvim jejich startovacich vstupd
94 & 104. Hlidaci blok 17 uvolnuje svij obousmérny starto-
vaci vyvod 171 pro dosaZeni sprdvné Sinnosti napdjeciho
bloku 18. Tato informace se pPivddi z diegnostického vy-
stupu 181 napédjeciho bloku 18 na diagnosticky vstup 172
hlfdacfho bloku 1T. Sasovd zdkladna 3 zalne vysilat perio-
dicky se opekujici taktovaci impulsy ze svych t¥ech takto-
vacich vystupt 31, 32, 33 na odpovidajici taktovaci vstupy
¥idiciho mikropoéitééelﬁ, stykového mikropoditale 8, viete-
nového mikropoditade 15 a vSech dvousouradnicovych mikro-
poditadl 12,1 a¥ 12.n. Ne zékledd tdchto taktovacich
impulsl jsou vyse uvedend mikropoditade periodicky Zddény

o obsluhu svych pod¥izenych blokd a o provedeni pot¥ebnych
aritmeticko-logickych vypodtd v souladu ge zvolenym ovlé-
dacim re¥imem. Ginnost jednotlivych mikropoditadl je Fizend
operadnim systémem kaZdého mikropolitale, jeZ je uloZen

v jeho nedestruktivni paméti typu ROM. Po pXechodu takto-
vaciho pulsu t, na tektovaci vetup 31 ¥#idiczho mikropodi-
tade 5 se provede jeden ¥idici cyklus. Ridici mikropoditad
5 nejprve prostiednictvim svého adresového vystupu 55
po¥ddd pres adresovy vetup 47 periferni blok 4 o p¥eddndi
informaci zaddvanych do ¥idiciho systému prostiednictvim
ovliddaciho panelu 2. Tyto informece se p¥enesou prost¥ed-
nictvim obousmdrného datového vyvodu 46 na strané perifer-
niho bloku 4 a obousmérného datového vyvodu 53 na strand
¥{diciho mikropoditade 5. Na zdkladé informaci ziskanych

z panelu 2 zadne ¥fdiei mikropofitad 5 provddét p¥*isludnou
ginnost, kterd odpovidd zvolenému ovlédacimu reZimu, ktery
se voli na ovlddacim panelu 2. Ovlddeci reZimy jsou rozdé-
leny do dvou zdkladnich skupin a to na reZfimy pracovni,

p¥l xterych se ¥1di obrdbdci &innost na obrdbécim stroji

a na re¥imy manipuladni, p¥l kterych dochdzi k manipulaci

s datovymi strukturemi, tj. nap¥. Steni vatupnich part-
programi a tabulek a jejich ukldddni do paméti, edice
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uloZenych ¥idicich programi a tabulek v pam&tech, vypis
dat pomoci zdznamového zafizeni apdd. P¥i zvoleni nékte-
rého pracovaiho re¥imu, #idici mikropoditad 5 ddle poZddd
pfes adresovy vstup 63 stykovy blok 6 o p¥eneseni potieb-
nych stavovych informaci uloZenych v pemdti 1. VyZéddané
stavové informace se p¥enesou z obousmérného datového
vyvodu 62 na strand stykového bloku 6 na obousmérny dato-
vy vyvod 53 ¥{idicfho mikropoéitaée'ﬁ. Tyto stavové infor-
mace, které vyjadfuji stav ¥izendho stroje, byly v pied-
chédzejicim Casovém intervalu p¥ed prichodem taktovaciho
pulsu t, ulofeny do pamdti ] prost¥ednictvim stykového
mikropo&itade 8. V ndsledujici f4zi své &Einnosti po¥ddd
¥idici mikropoéital 5 p¥es adresové vstupy 1113 a¥ 1ln3
prvai aZ posledni ¥idic{ blok 11,1 a¥ ll.n o pienesend
informaci uloZenych v pamétech prvniho a% posledniho dvou-
sou¥adnicového mikropoéitade 12,1 a¥ 12.n. VyZ4dané infor-
nace, které vyjadiuji stavové informece o ¥izenjch soutad-
nicich, hodnotu absolutni polohy, velikost polohové od-
chylky apod., se prendSeji z obousmdrnych datovysh vyvodd
1112 a% 11n2 #{dicich blokd 11,1 a¥ il.n na obousmérny
datovy vivod 53 F{diciho mikropoditade 5. Obdobnym zpiso-
bem jako z dvousouPadnicovych mikropoditadd 1241 a% 12.n
zigkd ¥idici mikropoditad 5 informece charakterizujici
stav Fizeného vietena z v¥etenového mikropoditade 5.
Z takto ziskanych informaci charakterizujicich stav jedno-
tlivych funkénich &dsti stroje a podle zpracovivaného
¥idiciho programu, zadanych hodnot posunuti poddtkfl, veli-
kosti korekei a daldich doplmujicich udaji, provede ¥idici
mikropoéitad vypodet interpoladniho algoritmu a vysle
pFes ¥idici bloky 11,1 aZ ll,n do dvousoufadnicovych mikro-
poditadl 12,1 aZ 12.n nové Zddané polohy, u kterych se
poZaduje, aby se soufadnice nalézaly na konci &asového
intervalu prévé zpracovdvaného ¥idiciho cyklu. Casovy
interval ¥idiciho cyklu t, Je doba mezi dvéma po sobé
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ndsledujicimi pFichody taktovacich pulsi tl. V praxi je

obvykle rovna 10 ms. PFi p¥enosu nové zadané polohy do
dvousouiadnicovych mikropoditadd 12.1 aZ 12.,n sdéli
¥{dic{ mikropoditad 5 p¥es adresové vatupy 1lll3 aZ 1lln3
¥fdicich blok% 1ll.1l a% 1ll.n, Ze bude v ndsledujicim
okem¥iku p¥endfet udaje do prislusnd adresovanych dvou-
soufaednicovych mikropocitadi. Ridic{ bloky 1l.1 a# ll.n
prost¥ednictvim svych obousmérnych ¥idicich vyvodd 1114
a% 1ln4 nastavi pies obousm8rné ¥idici vyvody 1213 aZ
12n3 dvousou¥adnicové mikropoditele 12.1 aZ l2.n do stavu
kdy mohou nové zaddvané informace p¥ijmout. Vlastni pFenos
nové zeddvenych informaci se uskutedni prostiednictvim
obousmérného datového vyvodu 53 ¥idiciho mikropolitade 3
a obousmérnych datovych vyvodd 1112 a¥ 11ln2 ¥idicich
hlok& 11,1 a% ll.n. V daném Sasovém intervelu ¥idiciho
cyklu se rovné¥ vyhodnoti ndkteré nové udeje, které Je
nutno s£ddlit do jinyeh funk&nich blokl systému. Tak napi.
nové vyhodnocend absolutni poloha Fizenych gouradnic,
nebo vietena, informace o okamZitych provoznich a havarij-

nich stevech systému a stroje apod. se piendSeji obdobnym
 §i% popsanym zpGsobem p¥es adresovy vetup 4] a obousnérny
datovy vyvod 46 periferniho bloku 4 do ovlddaciho panelu
2, kde se indikuji. RovnéZ nové prikazy pro stiroj se pre-
néfeji pres adresovy vetup 63 a obousmdrny datovy vyvod
62 stykového bloku 6 do pamdti J, kde se uloZi a jsou
p¥ipraveny k vyzvednuti & pieneseni do gtykového mikro-
poditade 8. Kromd uvedenych zdklednich nepierusitelnych
vypodtl, které musi byt provedeny & ukondeny v rémei
dagového intervalu ¥idiciho cyklu.%&} provéddi ¥idied
mikropoditad 5 ve zbyvajicim Case intervalu fi jedté
daldi tak zvené pieruditelné vypolty, které jsou Sagové
rozprostiedny do vice Zasovych interveld T7. Sem pat¥{
viechny vypolty souvisejici s piipravou daliiho zpracové-
vaného bloku ¥{diciho programu v zdvislosti na zadanych
korekcich a posunutich poddtki. Kromé popsanych pienosi
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informac{ z paméti J do ¥idiciho mikrop001tace 2 které se .

uskutednuji v ka¥dém Sagovém intervalu ¥idiciho cyklu Iy,
probihd celd Fada pienosl mezi pamdti 1 a ridicim mikro-
poéitaéem 2 Jen oblas. Tak nap¥, na zaddtku programového
bloku se jednordzovs prendSeji informace o nédsledns Zpraco-
vévaném programovém bloku, hodnoty korekei, posunuti poddt-
kY apod. Rizenf vietena se provadi bu& v rychlostni, nebo
polohové vazb&. Pro oba tyto zpligoby ¥{zeni se z ¥idiciho
mikropoditade 5 zaddvaji pot¥ebné tdaje pTes vietenovy
¥idici blok 14 do vietenového mikropoditade 15, ktery pro-
védl pot¥ebné vypolty spojené s FeSenim Jjednotlivych ¥#{di-
cich algoritmi. Tento vzdjemny pienos informaci, ktery
probihé prost¥ednictvim obousmérnfch datovych vyvodd mezi
perifernim blokem 4, ¥{dicim mikropoditadem 5, stykovym
blokem 6, ¥{dicimi bloky 11,1 a¥ llen a vietenovym ¥idi-
cim blokem 14,se zabezpeduje pomoci povelovyoh informaci,
které si vymenuji vzdjemnd komunikujici bloky pres své
obousmérné povelové vyvody 42, 52, 61, 1111 a% 1lnl a 141.
Odmé¥ovaci vstupy 1312 a¥ 13n6 p¥evodnich blokt 13.1 aZ
13.n propojené s odmé¥ovacimi vstupy 101.l1 a¥ 10l.n Zapo-
Jeni a Jsou urdéeny pro p¥ipojeni odm&¥ovacich Fidel polohy
soufadnic, Upravené vystupni signdly z odmd¥ovacich &idel
polohy prichézej1 z informednich vystupd 1315 a¥ 13n
p¥evodnich blokd 13.1 a% 13.n na informadni vstupy 1212

aZ 12n2 dvousouiadniéovych mikropoditady 12,1 az 12.n.

Ve dvousoufadnicovych mikropoditadich 12.1 a¥% 12.n se
vyhodnocuji polohové odchylky v &iglicové formd a vedou

se z jejich povelovich vystupl 1214 a¥ 12n4 na povelové
vetupy 1311 aZ 13nl pFevodnich &lend 13,1 a% 13.n, ve kte-
‘rfch se pFevdd&ji na vystupni analogrvé gigndly, jeZ ddle
pFichdzeji z regulacnlch vystupd 1316 a% 13né p¥evodnich

- &lendt 13,1 a¥ 13,n na reguladni vystupy 102.1 a¥ 102.n
zapojeni. Odmé¥ovaci vstup 162 vietenového prevodniho
bloku 16, ktery je propojen s impulsnim odm&¥fovacim vstupem
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1107 zapojeni, Je urden pro pripojeni odméfovaciho é¢idla
4hlového natoSeni vietena. Upraveny vystupni signdl z od-
méFovaciho $idla vietena p¥ichdzi z informadniho vystupu
165 vietenového pfevodniho bloku 16 na informa&ni vstup
152 vietenového mikropofitale 12. Ve vietenovém mikropodi-
tadil 15 se vyhodnocuje pud Ghlovd odchylke p¥i ¥izeni '
v polohové vazbg, nebo ¥{dici informace vyjadiujici veli-
kost otddek pohonu vietena p¥i rychlostni vazb8. Uhlovd
odchylke nebo ¥fdici informece se vede Z povelového vistu-
pu 154 v¥etenového mikropo&itale 15 na povelovy vstup 161
vietenového pYevodniho bloku 16, ve kterém se prevddi ne
vystupni enalogovy signdl. Ten ddle prichdzi z regulalniho
v§stupu 166 v¥etenového p¥evodniho bloku 16 na vietenovy
reguladni vystup 1108 zapojeni. N3které vetupni informace
vyjadiujici dtleZité stavy ¥{zeného stroje, napi. koncové
gpinale, se vedou primo z hldsicfho vyetupu 95 vstupniho
bloku 9 na hldsici vstupy 1314 aZ 13ni e 164 p¥evodnich
blok% 13.1 a% 13.n a vietenového prevodniho bloku 16.

P¥i manipuladnich reZimech, které maji charakter pienosu
informaci, se jednotlivé ¥idici programy a datové struktu-

ry, nap¥. tebulky korekci, posunuti po8dtki, strojnich
konstant apod., prendSeji ze snimaciho za¥fzen{ 1, z ovld-
dacfho panelu 2 nebo z obousmérného komunikadniho vyvodu
1002 zapojeni do pamdti 7, nebo z paméti T se prendsedi

na zaznamovy vystup 1001 zapojeni. Odtud se na p¥ipojené
paznamové zaiizeni, které neni na vykresu zndzernine
zaznamendvaji do jistého pamdfového médie, nebo se z pemd-
ti 7 prendSeji do obousmérného komunikaéniho vyvodu 1002
zapojeni. Pfes obousmérny komunikadni vyvod 1002 zapojeni '
ge uskutedhuje vyméne informeci s nadiizenym poditacem.
f{dici mikropoditad 5 prostiednictvim svého adresového
v§stupu 55, obousmérného datového vyvodu 23 a obousmérného
povelového vivodu 52, p¥es odpovidajici obousmérné vyvody
periferniho bloku 4 a stykového bloku 6 zprostiedkovévé
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p¥enos mezi popsanymi ‘bloky. P¥i ediénich manipuladénich
reZimech vybird ¥idicy mikropolitad 2 prostr¥ednictvim
stykového bloku 6 ucelené dsti ridicich programd nebo
Jinyeh datovych struktur z pem&ti 1 a pFendsi je do avé
operadni paméti, Prost¥ednictvim periferniho bloku 4
zobrazuje tyto ddaje na ovlddacim panelu 2, pomoci ovld-
dacich prvki je upravuje a upravené zpétn§ prendsi pres
pPisludné funkdni bloky do paméti 1+ VSechny potiebné
dvouhodnotové vstupy se p¥ijimajd prostfednictvim dvou=-
hodnotovych vatupl 200.1 aZ 200.n zapojeni p¥es prvni a¥
posledni dvouhodnotovy vetup 901 a¥ 20n vstupniho bloku 9.
Obdobné se vysilaji vdechny potiebné dvouhodnotovd vystu~-
Py prostiednictvim dvouhodnotovych vystupl 100.1 a% 100.n
zapojeni pres prvni aZ posledni dvouhodnotovy vystup 1001
aZ 100n vy¥stupniho bloku 10. Stykovy mikropodital 8 pro-
vddi aritmeticko~logické vypolty mezi Jednotlivymi vatup-
‘nimi ddaji ziskanymi ze vstupnfho bloku S a paméti 7
podle uZivatelského programu, uloZeného ve své pamdti,
VypoCtené tdaje pYenddi jednak do vystupniho bloku 10,
odkud se vysilaji z jeho prvniho a? posledniho vystupu
1001 aZ 100n na dvouhodnotové v¥stupy 300,1 aZ 300,n
zapojen; a ddle do pamdti 7, kde jsou pF¥lpraveny k pie-
vzeti ¥Fidieim mikropoéitalem 5. Obousmérny pienos infor-
maci mezi stykovym mikropoditadem 8 a paméti T se d&je
prostiednictvim stykového bloku 6, Pienos informeci mezi
‘stykovym mikropoditadem 8, ktery p¥enos ¥{df a stykovym
blokem 6, vstupnim blokem 9 a vystupnim blokem 10, se
provédi pomoc{ pFislusiné propojenych adresovych, datovych
a povelovych obousmérnych vyvodi. Stykovy mikropoditad 8
obdobnd Jako Fidici mikropodita& 5 provdd{ jednotlivé
¥idioi cykly periodicky, vidy po p¥fchodu posunutého
taktovaociho pulsu t,, ktery se vysild z druhého taktova-
ctho vystupu 32 3asové zdkladny 3 a p¥ichdzi ne taktovaci
vetup 81 stykového mikropoditade 8. fasovy interval posu-
nutého ¥{fdictho cyklu ﬂ& stykového mikropolitade 8, tj.
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doba mezi dvéma po sob& ndsledujicimi prlchody posumtych
taktovacich pulsl tz,je roven Sasovému intervalu ¥Fidiciho
cyklu Q& ¥{dicfho mikropoditade 5. Z dlvodu optimédlni
ginnosti na spolednych vzdjemnd propojenych adresovych,
detovych & povelovych obousmérnych vyvodech oWou uvedenych
mikropoditadl, se posunuty taktovaci puls t2 zpozduje

o polovinu Casového intervalu ¥fdicfho cyklu T5. Toto
YeBeni umoZruje progremové ofet¥eni pFistupu ne viechny
obousmdrné vyvody 52, 53, 54 ¥{diciho mikropoditade 5
pouze ha 'dobu poloviny ¥idiciho cyklu f’ po p¥ichodu
taktovaciho pulsu tl‘ U stykového mikropoéltace 8 umo¥nuje
p¥istup na vsSechny jeho obousmérné vyvody 82, 83, 84 pouze
na dobu poloviny posunutého ¥idiciho cyklu T% po prlchodu
posunutého taktovaciho pulsu t,e 2 divodu uchovéni uloZe=-
nych informaci v pameti 7 i p¥i vypnuti hlavniho sitového
napédjeni je tato pamet 1 napéjene ze zéskokové baterie,

e to z napdjeciho vystupu 173 hlidaciho bloku 17 na napé- =
jeci vetup 71 paméti T.

Vyndlezu se vyu¥ije p¥i souvislém Fizeni obrébécich
nebo jinych vyrobnich strojl.
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Zapojeni mikroprocesoroveho #idiciho systému, vyznaéu-

Jicd se tim, ¥e snimaci vystup (11) snimaciho za¥izeni (1)
Je spojen se snimacim vystupem (41) periferniho bloku (4),
jehoZ zdznamovy vystup (48) je spojen se zdznamovym vystu-
pem (1101) zapojeni, jehoZ obousmérny komunikadni vyfvod
(1102) je spojen s obousmérnym komunikadnim vyvodem (43)
periferniho bloku (4), jehoZ obousmérny informadni vyvod
(42) je spojen s obousmdrnym informadnim vyvodem (21)
ovlddaciho panelu (2) a obousmdrny povelovy vyvod (45)
periferniho bloku (4) je spojen s obousmdrnym povelovym
vyvodem (61) stykového bloku (6), s obousmsrnym povelovym
vyvodem (82) stykového mikropocltaée (8), s obousmdrnym
povelovym vyvodem (91) vatupniho bloku (9), s obousmrnym
povelovym vyvodem (101) vy¥stupniho bloku (10), & obougm&r-
nym povelovym vyvodem (52) #fdiciho mikropocéitade (5),

8 obousmérnym povelovim vyvodem (141) v¥etenového ¥fdiciho
bloku (14) a s obousmérnym povelovim vivodem (1111 a¥

- 11nl) kaZdého ¥idiciho bloku (1l.1 a¥ ll.n), jehoZ obousmér-
ny ¥idici vyvod (1114 a% 1ln4) je spojen s odpovidajicim
obousmérnym Fidieim vyvodem (1213 a¥ 12n3) ka3dého dvou-
souradnicového mikropoditade (12.1 a¥ 12.n), JehoZ povelovy
" vystup (1214 a2 12n4) je spojen s odpovidajicim povelovym
vetupem (1311 a%¥ 13nl) kaZdého pFevodnfho bloku (13.1 a3
13.n), jeho% odm&*ovaci vstup (1312 a% 13n2) je spojen

8 odpovidajicim odmé¥ovacim vetupem (10l.1 a¥ 101l.n) Zapo-
Jeni, jehoZ kaZdy reguladni vystup (102.1 a% 102.n) je
spojen s reguladnim vjstupem (1316 &% 13n6) odpovidajiciho
prevodnlho bloku (13.1 aZ 13.n), jeho¥ kaZdy informadéni
vystup (1315 a% 13n5) je spojen s informadnim vatupem
(1212 aZ 12n2) odpovidajiciho dvousoutadnicového mikropodi-
- tade (12.1 a% 12.n), JehoZ kaZdy taktovaci vetup (1211 a¥
12nl) je spojen s taktovacim vstupem (151) vietenového
mikropoditade (15) a s prvnim taktovacim vystupem Zasové
zédkladny (3), jeji% druhy tektovaci vystup (32) je spojen
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s taktovacim vetupem (81) stykového mikropo8itade (8), Je-
ho# obousmdrny datovy vyvod (83) je spojen 8 datovym vestupem
(102) vy¥stupniho bloku (10), s detovym vystupem (92) vstup~
nfho bloku (9), s obousmdrnym datovym vyvodem (62) stykového
bloku (6), s obousmdrnym datovym vyvodem (46) periferniho
bloku (4), s obousmérnym datovym vyvodem (1112 aZ 1lln2)
ka¥dého ¥idiciho bloku (1ll.1 aZ lle.n), s obousmérnym datovym
vyvodem (142) vietenového ¥idiciho bloku (14) a 8 obousmér=-
nym datovym vyvodem (53) Fidiciho mikropoéitae (5), jehoZ
tektovaci vatup (51) je spojen s tietim taktovacim vystupem
(33) Sasové zdkladny, jeji% startovaci vetup (34) je spojen
se startovacim vstupem (44) periferniho bloku (4), s obou-
am¥rnym startovaecim vyvedem (54) ¥idiciho mikropoditade (5),
s obousmérnym startovacim vyvodem (84) stykového mikropodi-
tade (8), se startovacim vstupem (94) vetupniho bloku (9),
ge startovacim vstupem (104) vystupniho bloku (10), s obou-
emérnym startovacim vyvedem (1313 aZ 13n3) kaZdého pFevod-
niho bloku (13.1 a% 13.n), 8 obousmérnym startovacim vyvodem
(163) vietenového pFevodniho bloku (16), a s obousmérnym
gtartovecim vyvodem (171) hlidaciho bloku (17), jehoZ dia=-
gnosticky vetup (172) je spojen s diagnostickym vystupem
(181) napdjeciho bloku (18) a napdjeci vystup (173) hlida-
ciho bloku (17) je spojen s napdjecim vstupem (71) paméti
(7), jeji% obousmérny pFenosovy vyvod (72) je spojen s obou-
smdrnym p¥enosovym vyvodem (64) stykového bloku (6) jehoZ
adresovy vstup (63) je spojen s adresovym vstupem (47) peri-
fernfho bloku (4), s adresovym vystupem (55) ¥idiciho mikro-
poditade (5), 8 adresovym vystupem (85) stykového mikropoli-
tade (8), s adresovym vetupem (93) vatupniho bloku (9),
s adresovym vstupem (103) v¥stupniho bloku (10), s adresovym
vetupem (1113 aZ 11ln3) ka¥dého F{diciho bloku (1ll.1 aZ ll.n)
a s adresovym vetupem (143) vietenového ¥{diciho bloku (14),
jeho# obousmdrny ¥idici vyvod (144) je spojen s obousmérnym
#{dlcim vyvodem (153) v¥etenového mikropoéitade (15), jehoZ
povelovy vystup (154) je spojen s povelovym vstupem (161)
vietenového prevodniho bloku (16), JehoZ odméFovaci vstup
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(162) je spojen s impulsnim odmS¥ovacim istupem (1107)
zapojeni, jehoZ vietenovy reguladni vystup (1108) je spo-
jen s reguladnim Vjstupem'(l66) viretenového pFfevodniho
bloku (16), jehoZ informadni vystup (165) je spojen s in-
formadnim vetupem (152) v¥etenového mikropoéitade (15)
& hldgici vstup (164) v¥etenového prevodniho bloku (16')
Je spojen s hldsicim vetupem (1314 a¥ 13n4) ka¥dého pre-~
vodntho bloku (13,1 a%¥ 13.n) e 8 hldgicim vistupem (95)
vstupniho bloku (9) jehoZ prvani a% posledni dvouhodnotovy
vetup (901 aZ% 90n) je spojen s odpovidajicim dvouhodnoto=
vym vstupem (200.1 aZ 200.n) zapojeni, Jjehoz kaZdy dvou~
hodnotovy vy¥stup (300.1 aZ 300.n) je spojen s odpovidaji-

~ cim dvouhodnotovym vistupem (1001 a% 100n) v¥stupniho

bloku (10).

1 vykres
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