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Urzadzenie do bezstykowego sterowania elementow,
zwlaszcza sterownikéw programowych
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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do bez-
stykowego sterowania elementéw, zwlaszcza, ste-
rownikéw programowych, jak na przyklad zesp6t
sterujacy cyklem pracy automatéw kontrolnych.

W dotychcezas znanych rozwigzaniach stosuje sie
do tego celu zespoly mikrowylgcznikéw badz za-
woréw hydraulicznych lub tez pneumatycznych,
uruchamianych przez docisk odpowiednio profilo-
wanych krzywek, umocowanych na przyklad na
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Zgodnie z wytyczonym zadaniem bezstykowe
sterowanie uzyskuje sie dzieki temu, ze przez zbli-
zenie magnesu trwalego do rdzenia magnetyczne-
go, na ktérym znajduje sie uzwojenie pierwotne
wzbudzajace oraz uzwojenie wtoérne sterujace, uzy-
skuje sie zmiane punktu pracy obwodu magnetycz-
nego, skutkiem czego napiecie w uzwojeniu wtér-
nym sterujgcym maleje. Spadek napiecia wyko-
rzystuje sie do sterowania tranzystora w obwodzie

obracajacym sie wale rozrzadczym. 10 ktoérego znajduje sie przekaznik wykonaweczy.
Urzadzenia te majg ta niedogodno$¢, ze pracu- Urzadzenie wedlug wynalazku jest dokladnie
jac na zasadzie mechanicznego dotykowego prze- wyjasnione na podstawie przykladu jego wykona-
kazywania impulsu majg ograniczong trwalo$é i sto- nia uwidocznionym na rysunku, na ktérym fig. 1
sunkowo czesto ulegajg uszkodzeniu. przedstawia schematycznie czlon inicjujacy urza-
Natomiast znane wylgezniki bezdotykowe dzia- 35 dzenia sterowniczego, a fig. 2 — schemat elektro-
lajagce na zasadzie zblizania do czlonu inicjujgcego niczny calego urzadzenia sterowniczego.
przedmiotu przewaznie metalowego lub wykorzy- Urzadzenie wedtug wynalazku sklada sig¢ z czlo-
stujgce rbézne rodzaje promieniowania, czy tez cis- nu inicjujgcego 1, ktéry zawiera pierScien maghe-
nienie fal dZwiekowych, ze wzgledu na swa skom- tyczny F z nawinietymi uzwojeniami Z, i Z, i obra-
plikowana budowe nie znalazly szerszego zasto- g9 cajacy sie walek K z magnesem trwalym M, oraz
sowania w technice sterowania obrabiarkami czlonu wykonawczego 2 zawierajacego uklad pro-
i urzadzeniami mechanicznymi. stujgcy oraz tranzystor T z przekaznikiem wyko-
Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod- nawczym P.
nosci przez spowodowanie przekazywania impulsu Dzialanie ukladu polega na tym, Ze przeptywa-
sterujacego bezdotykowo na drodze magnetycznej. 25 jacy przez uzwojenie Z; zmienny prad I, ustala
Elementem impulsujagcym jest magnes trwaly, w obwodzie magnetycznym pierScienia F, wykona-
umieszczony na obracajgcym sie walku, natomiast nego z materialu o odpowiedniej petli magneso-
-elementem sterowanym jest obw6d magnetyczny wania, punkt pracy tak dobrany, by napiecie zmien-
na przyklad w postaci pierScienia magnetycznego ne indukowane w uzwojeniu Z, po wyprostowa-
z nawinietym uzwojeniem. 3 niu w znanym ukladzie prostujacym z kondensa- -
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torem filtrujgcym € ustalilo z kole: taki punkt pra-
cy tranzystora T, ze prad w obwodzie jego kolek-
tora wystarcza do zadzialania przekaznika P.

Zblizenie na odleglod¢ X magnesu trwalego M
umieszczonego na przyklad na obracajgcym sie
watku K powoduje takg zmiane punktu pracy ukia-
du magnetycznego, ktéra powoduje obnizenie sie
‘napiecia na uzwojeniu ¥;, a po wyprostowaniu po-
woduje takie przesuniecie punktu pracy tranzysto-
ra T, Zze prad w obwodzie kolektora przestaje pty-
naé i przekaZznik P traci zasilenie.

Powyzszy stan trwa przez okres czasu t, ktory
jest réwnoznaczny z czasem w jakim obw6éd ma-
gnetyczny pier§cienia F pozostaje pod wplywem po-
la magnetycznego M. Zesp6! styk6w pomocniczych
p przekaZnika P stuzy do bezposSredniego wyste-
rowania czlonéw wykonawczych automatyki. Po-
nadto punkt §rodkowy uzwojenia wtérnego Z, po-
1aczony jest do masy urzadzenia poprzez styk S,
ktéry moze byé wykorzystany do dodatkowego
wprowadzenia impulséw sterowniczych do ukladu.
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iCalo$¢é zzsilana jest z zasilacza Z, przy czym od-
powiednie jego zaciski a,b,c i d sg polgczone z za-
ciskami a’,b’¢’ i 4’ ukladu.

Zastrzezemie patentowe

- Urzadzenie do bezstykowego sterowania elemen-
téw, zwiaszcza sterownikéw programowych, skla-
dajace sie z czlonu inicjujgcego oraz sprzegnietego
z nim czionu wykonawczego, znamienne tym, Ze
czion inicjujgcy (1) sklada sie z elementu zadaja-
cego, ktérym jest obracajacy sie magnes trwaly
(M) oraz elementu realizujgcego, kiérym jest rdzen
magnetyczny (F) posiadajgcy uzwojenie wzbudza-
jace (Z;) oraz jedno lub kilka uzwejen sterujgcych
(Z;), za§ czlon wykonawczy (2) zawiera w obwodzie
wtérnym uklad prostujgcy z kondensatorem filtru-
jacym (C), przy czym punkt Srodkowy uzwojenia
wtérnego (Z;) potgczony jest do masy urzadzenia
poprzez styk (S), ktéry jest wykorzystany do dodat-
kowego wprowadzenia impulséw sterowniczych do
ukladu.
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