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(57) Zusammenfassung: Eine Fahrradbetätigungsvorrich-
tung beinhaltet ein Basisglied, ein Positionierschaltrad, ein
Positionierglied, ein Freigabeglied und eine Freigabeklinke.
Das Positionierschaltrad schwenkt bezüglich einer Schwen-
kachse in die erste Richtung. Das Positionierglied bewegt
sich zwischen einer Halteposition, die ein Schwenken des
Positionierschaltrades in die erste Richtung verhindert und
einer Freigabeposition, die das Positionierschaltrad freigibt,
um in die erste Richtung zu schwenken. Das Freigabeglied
bewegt das Positionierglied von der Halteposition zu der
Freigabeposition, wenn das Freigabeglied sich hinsichtlich
des Basisgliedes bewegt. Die Freigabeklinke ist schwenk-
bar, hinsichtlich des Basisgliedes montiert, um das Freiga-
beglied zu bewegen. Die Freigabeklinke beinhaltet erste und
zweite Klinkenparts, die selektiv das Freigabeglied berüh-
ren, wenn die Freigabeklinke sich hinsichtlich des Basisglie-
des bewegt. Die ersten und zweiten Klinkenparts sind von-
einander unterschiedlich.
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Beschreibung

HINTERGRUND

Querverweis zu verwandten Anmeldungen

[0001] Diese Anmeldung beansprucht die Priorität
der US Patent Anmeldung Nr. 15/450,759, einge-
reicht am 6. März 2017. Die gesamte Offenbarung
der US Patent Anmeldung Nr. 15/450,759 ist hiermit
durch Bezugnahme vollständig aufgenommen.

Gebiet der Erfindung

[0002] Ziel der Erfindung bezieht sich im Wesentli-
chen auf eine Fahrradbetätigungsvorrichtung. Spezi-
fischer bezieht sich die vorliegende Erfindung auf ei-
ne Fahrradbetätigungsvorrichtung zum Betätigen ei-
ner Fahrradkomponente zwischen zwei Positionen.

Hintergrundinformation

[0003] Fahrräder werden oft mit einer oder mehreren
Fahrradkomponenten bereitgestellt, die durch einen
Fahrer während des Fahrradfahrens betätigt oder
eingestellt werden kann. Beispiele für diese Fahr-
radkomponenten beinhalten eine Gangwechselvor-
richtung (z.B. einen Umwerfer oder ein Innennaben-
getriebe), eine Federung und eine Sattelstütze. Ei-
ne Fahrradbetätigungsvorrichtung ist gewöhnlich an
einem Fahrrad an einem üblichen Ort bereitgestellt
(z.B. an einer Fahrradlenkstange) damit ein Fahrer
diese Fahrradkomponenten betätigen und/oder ein-
stellen kann. Die Fahrradbetätigungsvorrichtung wird
oft an eine Fahrradkomponente mit beispielsweise
einem Bowden-Typ Steuerkabel verbunden. Einige
Fahrradkomponenten werden zwischen zwei oder
mehreren Positionen bewegt. Beispielsweise ist ei-
ne Gangschaltbetätigungsvorrichtung (Fahrradschal-
ter) ein Beispiel für eine Fahrradkomponentenbetä-
tigungsvorrichtung, die mit einer Positioniereinheit
zum Einrichtung verschiedener Geschwindigkeitsstu-
fen für eine Gangschaltvorrichtung bereitgestellt ist.

ZUSAMMENFASSUNG

[0004] Im Wesentlichen ist die vorliegende Offenba-
rung auf unterschiedliche Merkmale einer Fahrradbe-
tätigungsvorrichtung gerichtet.

[0005] In Anbetracht der bekannten Technologie
und nach einem ersten Aspekt der vorliegenden Of-
fenbarung wird im Wesentlichen eine Fahrradbetä-
tigungsvorrichtung bereitgestellt, die ein Basisglied,
ein Positionierschaltrad, ein Positionierglied, ein Frei-
gabeglied bzw. Löseglied und eine Freigabeklinke
bzw. Löseklinke umfasst. Das Positionierschaltrad ist
schwenkbar hinsichtlich des Basisgliedes bezüglich
einer Schwenkachse montiert. Das Positionierschalt-
rad ist ausgeschaltet, um in eine erste Richtung und

eine zweite Richtung, die zu der ersten Richtung
entgegengesetzt ist, zu schwenken. Das Positionier-
glied ist beweglich hinsichtlich des Basisgliedes zwi-
schen einer Halteposition und einer Freigabepositi-
on bzw. Löseposition montiert. Das Positionierglied
verhindert ein Schwenken des Positionierschaltrades
in die erste Richtung bezüglich der Schwenkachse,
während sich das Positionierglied in der Haltepositi-
on befindet. Das Positionierglied gibt das Positionier-
schaltrad frei, um in die erste Richtung zu schwen-
ken, während sich das Positionierglied in der Frei-
gabeposition befindet. Das Freigabeglied ist beweg-
lich hinsichtlich des Basisgliedes montiert. Das Frei-
gabeglied bewegt das Positionierglied von der Halte-
position zu der Freigabeposition, wenn das Freigabe-
glied sich hinsichtlich des Basisgliedes bewegt. Die
Freigabeklinke ist beweglich hinsichtlich des Basis-
gliedes montiert. Die Freigabeklinke ist ausgeschal-
tet, um das Freigabeglied zu bewegen. Die Freigabe-
klinke beinhaltet einen ersten Klinkenpart und einen
zweiten Klinkenpart. Die ersten und zweiten Klinken-
parts sind ausgeschaltet, um selektiv das Freigabe-
glied zu berühren, wenn die Freigabeklinke sich hin-
sichtlich des Basisgliedes bewegt. Der erste Klinken-
part und der zweite Klinkenpart sind voneinander un-
terschiedlich.

[0006] In vorteilhafter Weise nach dem ersten As-
pekt der vorliegenden Erfindung kann die Fahrradbe-
tätigungsvorrichtung schnell zumindest zwei Freiga-
bebetätigungen bzw. Lösebetätigungen durchführen.

[0007] Bevorzugt ist der zweite Klinkenpart um-
fänglich von dem ersten Klinkenpart hinsichtlich der
Schwenkachse beabstandet.

[0008] Folglich kann die Freigabebetätigung effektiv
ausgeführt werden.

[0009] Bevorzugt ist die Freigabeklinke schwenkbar
hinsichtlich des Basisgliedes um die Schwenkachse
montiert.

[0010] Folglich kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung effizient die Freigabebetätigungen durchführen.

[0011] Bevorzugt umfasst die Fahrradbetätigungs-
vorrichtung weiter einen Betätigungspart, welcher
schwenkbar hinsichtlich des Basisgliedes um die
Schwenkachse montiert ist. Die Freigabeklinke kann
schwenkbar an den Betätigungspart hinsichtlich des
Betätigungsparts bezüglich einer Freigabeschwen-
kachse montiert sein.

[0012] Folglich kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung leicht die Freigabebetätigungen durchführen.

[0013] Bevorzugt umfasst die Fahrradbetätigungs-
vorrichtung weiter ein Kabelaufnahmeglied, welches
angeordnet ist, um zusammen mit dem Positio-
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nierschaltrad zu schwenken, wenn das Positionier-
schaltrad hinsichtlich des Basisgliedes bezüglich der
Schwenkachse schwenkt.

[0014] Folglich kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung verwendet werden, um eine kabelbetätigte Fahr-
radkomponente zu betätigen.

[0015] Bevorzugt umfasst die Fahrradbetätigungs-
vorrichtung weiter ein erstes Betätigungsglied, wel-
ches an das Positionierglied wirkgekoppelt ist, um se-
lektiv das Positionierglied von der Halteposition zu
der Freigabeposition zu bewegen, wenn das erste
Betätigungsglied sich von einer ersten Ruheposition
zu einer ersten betätigten Position bewegt.

[0016] Folglich kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung leicht betätigt werden, um die Freigabebetäti-
gungen durchzuführen.

[0017] Bevorzugt umfasst die Fahrradbetätigungs-
vorrichtung weiter ein zweites Betätigungsglied, wel-
ches an das Positionierschaltrad wirkgekoppelt ist,
um das Positionierschaltrad hinsichtlich des Basis-
gliedes in die zweite Richtung zu schwenken, wenn
das zweite Betätigungsglied sich von einer zweiten
Ruheposition zu einer zweiten betätigten Position be-
wegt.

[0018] Folglich kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung leicht betätigt werden, um eine Ziehbetätigung
bzw. Zugbetätigung bzw. Kabelzugbetätigung durch-
zuführen.

[0019] Bevorzugt umfasst die Fahrradbetätigungs-
vorrichtung weiter ein Ziehglied bzw. Zugglied und ei-
ne Ziehklinke bzw. Zugklinke. Das Ziehglied kann be-
weglich hinsichtlich des Basisgliedes montiert sein.
Das Ziehglied kann das Positionierschaltrad in die
zweite Richtung schwenken, wenn das Ziehglied sich
hinsichtlich des Basisgliedes bewegt. Die Ziehklin-
ke kann beweglich an dem zweiten Betätigungsglied
montiert sein. Die Ziehklinke kann das Ziehglied be-
rühren und kann das Ziehglied bewegen, wenn das
zweite Betätigungsglied sich von der zweiten Ruhe-
position zu der zweiten betätigten Position bewegt.

[0020] Folglich kann die Ziehbetätigung effektiv aus-
geführt werden.

[0021] Bevorzugt beinhaltet das Positionierglied ei-
ne erste Positionierklinke und eine zweite Positionier-
klinke. Die erste Positionierklinke kann beweglich hin-
sichtlich des Basisgliedes zwischen einer ersten Hal-
teposition und einer ersten Freigabeposition montiert
sein. Die erste Positionierklinke kann ein Schwenken
des Positionierschaltrades in die erste Richtung be-
züglich der Schwenkachse verhindern, während sich
die erste Positionierklinke in der ersten Halteposition
befindet. Die erste Positionierklinke kann das Posi-

tionierschaltrad freigeben, um in die erste Richtung
zu schwenken, während die erste Positionierklinke
sich in der ersten Freigabeposition befindet. Die zwei-
te Positionierklinke kann beweglich hinsichtlich des
Basisgliedes zwischen einer zweiten Halteposition
und einer zweiten Freigabeposition montiert sein. Die
zweite Positionierklinke kann ein Schwenken des Po-
sitionierschaltrades in die erste Richtung bezüglich
der Schwenkachse verhindern, während die zweite
Positionierklinke sich in der zweiten Halteposition be-
findet. Die zweite Positionierklinke kann das Positio-
nierschaltrad freigeben, um in die erste Richtung zu
schwenken, während sich die zweite Positionierklin-
ke in der zweiten Freigabeposition befindet.

[0022] Folglich kann die Freigabebetätigung effektiv
durchgeführt werden.

[0023] Bevorzugt bewegt das Freigabeglied die ers-
te Positionierklinke von der ersten Halteposition in die
erste Freigabeposition, während der erste Klinken-
part das Freigabeglied berührt und die Freigabeklin-
ke sich das Freigabeglied von der Halteposition zu
der Freigabeposition bewegt.

[0024] Folglich kann die Freigabebetätigung effekti-
ver durchgeführt werden.

[0025] Bevorzugt bewegt das Freigabeglied die
zweite Positionierklinke von der zweiten Halteposi-
tion zu der zweiten Freigabeposition, während der
zweite Klinkenpart das Freigabeglied berührt und die
Freigabeklinke das Freigabeglied von der Halteposi-
tion zu der Freigabeposition bewegt.

[0026] Folglich kann die Freigabebetätigung effekti-
ver ausgeführt werden.

[0027] Bevorzugt sind die erste Positionierklinke und
die zweite Positionierklinke ausgesteuert, um sich
voneinander unabhängig zu bewegen.

[0028] Folglich kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung effektiv die Freigabebetätigungen durchführen.

[0029] Bevorzugt ist die erste Positionierklinke
schwenkbar hinsichtlich des Basisgliedes um eine
Klinkenschwenkachse montiert.

[0030] Folglich kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung relativ kompakt sein.

[0031] Bevorzugt ist die zweite Positionierklinke
schwenkbar hinsichtlich des Basisgliedes um die
Klinkenschwenkachse montiert.

[0032] Folglich kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung relativ kompakt sein.
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[0033] Bevorzugt umfasst die Fahrradbetätigungs-
vorrichtung weiter zumindest ein Vorspannglied, wel-
ches die erste Positionierklinke hin zu der ersten Hal-
teposition vorspannt, und die zweite Positionierklinke
hin zu der zweiten Halteposition vorspannt.

[0034] Folglich kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung effektiv die Freigabebetätigungen durchführen.

[0035] Bevorzugt beinhaltet das zumindest eine Vor-
spannglied ein erstes Vorspannglied, welches die
erste Positionierklinke hin zu der ersten Halteposition
vorspannt, und ein zweites Vorspannglied, welches
die zweite Positionierklinke hin zu der zweiten Halte-
position vorspannt.

[0036] Folglich können die ersten und zweiten Posi-
tionierklinken unabhängig hin zu den ersten und zwei-
ten Haltepositionen vorgespannt werden.

[0037] Bevorzugt beinhaltet das Positionierschaltrad
eine Vielzahl von Positionieranschlägen, welche um-
fänglich hinsichtlich der Schwenkachse angeordnet
sind. Die ersten und zweiten Positionierkliniken kön-
nen abwechselnd die Positionieranschläge berühren,
um ein Schwenken des Positionierschaltrades in die
erste Richtung bezüglich der Schwenkachse zu ver-
hindern.

[0038] Folglich kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung eine Vielzahl von vorbestimmten Positionen ein-
richten.

[0039] Bevorzugt beinhaltet das Freigabeglied eine
Vielzahl von Freigabezähne, wobei eines von den
Freigabezähnen ausgestaltet ist, um den ersten Klin-
kenpart der Freigabeklinke und den zweiten Klinken-
part der Freigabeklinke zu berühren.

[0040] Folglich kann die Freigabebetätigung effekti-
ver ausgeführt werden.

[0041] Bevorzugt beinhaltet das Freigabeglied eine
Vielzahl von Freigabezähne bzw. Lösezähne. Eines
der Freigabezähne kann ausgestaltet sein, um den
ersten Klinkenpart der Freigabeklinke und den zwei-
ten Klinkenpart der Freigabeklinke zu berühren. Der
eine von den Freigabezähnen kann ausgestaltet sein,
um die erste Positionierklinke und die zweite Positio-
nierklinke zu berühren.

[0042] Folglich kann die Freigabebetätigung effektiv
ausgeführt werden.

[0043] Auch werden andere Aufgaben, Merkmale,
Aspekte und Vorteile der offenbarten Fahrradbetä-
tigungsvorrichtung für einen Fachmann aus der fol-
genden detaillierten Beschreibung ersichtlich, welche
in Zusammenhang mit den beigefügten Zeichnun-

gen eine Hauptausführung der Fahrradbetätigungs-
vorrichtung offenbart.

Figurenliste

[0044] Nun bezugnehmend auf die beigefügten
Zeichnungen, welche ein Teil dieser ursprünglichen
Offenbarung bilden:

Fig. 1 ist eine Draufsicht eines Abschnittes ei-
ner Lenkstange mit einer Fahrradbetätigungs-
vorrichtung nach einer veranschaulichten Aus-
führungsform;

Fig. 2 ist eine Draufsicht der Fahrradbetäti-
gungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1 mit
dem Gehäuse entfernt um die Innenparts kennt-
lich zu machen und mit den ersten und zweiten
Betätigungsgliedern in den ersten und zweiten
Ruhepositionen jeweils angeordnet;

Fig. 3 ist eine Unteransicht der Fahrradbetäti-
gungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1 mit
dem Gehäuse entfernt um die Innenparts kennt-
lich zu machen und mit den ersten und zweiten
Betätigungsgliedern in den ersten und zweiten
Ruhepositionen jeweils angeordnet;

Fig. 4 ist eine Seitenaufrissansicht der Fahrrad-
betätigungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1
mit dem Gehäuse entfernt um die Innenparts
kenntlich zu machen mit den ersten und zweiten
Betätigungsgliedern in den ersten und zweiten
Ruhepositionen jeweils angeordnet;

Fig. 5 ist eine Seitenaufrissansicht der ausge-
wählten Innenparts der Fahrradbetätigungsvor-
richtung veranschaulicht in Fig. 1;

Fig. 6 ist eine Perspektivansicht der ausgewähl-
ten Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrich-
tung veranschaulicht in Fig. 1;

Fig. 7 ist eine Perspektivansicht der ausgewähl-
ten Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrich-
tung veranschaulicht in Fig. 1;

Fig. 8 ist eine Teilexplosionsperspektivansicht
der ausgewählten Parts der Fahrradbetäti-
gungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1;

Fig. 9 ist eine Teilexplosionsperspektivansicht
der ausgewählten Parts der Fahrradbetäti-
gungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1;

Fig. 10 ist eine Teilexplosivperspektivansicht der
ausgewählten Parts der Fahrradbetätigungsvor-
richtung veranschaulicht in Fig. 1;

Fig. 11 ist eine Draufsicht der ausgewählten
Parts der Fahrradbetätigungsvorrichtung veran-
schaulicht in Fig. 1 die eine zweite Positionier-
klinke in Eingriff mit einem Positionieranschlag
des Positionierschaltrades zeigt, um eine von ei-
ner Vielzahl von vorbestimmten Positionen eines
Kabelaufnahmegliedes einzurichten;
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Fig. 12 ist eine Draufsicht, ähnlich zu Fig. 11,
von ausgewählten Innenparts veranschaulicht in
Fig. 11, jedoch mit dem Positionierschaltrad und
dem Kabelaufnahmeglied gedreht, derart, dass
die erste Positionierklinke in Eingriff mit einem
unterschiedlichen Positionieranschlag des Posi-
tionierschaltrades ist, um eine weitere von ei-
ner Vielzahl von vorbestimmten Positionen ein-
zurichten;

Fig. 13 ist eine Unteransicht der ausgewähl-
ten Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrich-
tung veranschaulicht in Fig. 1, die einen Eingriff
von einer Ziehklinke mit einem Ziehglied zeigt,
während die ersten und zweiten Betätigungsglie-
dern in den ersten und zweiten Ruhepositionen
jeweils angeordnet sind;

Fig. 14 ist eine Unteransicht, ähnlich zu Fig. 13,
von ausgewählten Innenparts der Fahrradbetä-
tigungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1, die
die Ziehklinke außer Eingriff von dem Ziehglied
zeigt, während das erste Betätigungsglied sich
in der ersten Betätigungsposition befindet und
das zweite Betätigungsglied sich in der zweiten
Ruheposition befindet;

Fig. 15 ist eine Draufsicht von ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1 mit den ersten und
zweiten Betätigungsgliedern in den ersten und
zweiten Ruhepositionen jeweils angeordnet;

Fig. 16 ist eine Draufsicht der ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1 mit den ersten und
zweiten Betätigungsgliedern in den ersten und
zweiten Ruhepositionen jeweils angeordnet;

Fig. 17 ist eine Draufsicht der ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1 mit dem ersten Betäti-
gungsglied bewegt von der ersten Ruheposition
zu einer teilweise betätigten Position, um eine
Freigabebetätigung durch Bewegung des ersten
Betätigungsgliedes in eine erste (Betätigungs)
Richtung zu beginnen, derart, dass ein erster
Klinkenpart einer Freigabeklinke mit einem Frei-
gabezahn eines ersten Freigabegliedes in Ein-
griff steht/ gelangt;

Fig. 18 ist eine Draufsicht ähnlich zu Fig. 17,
von ausgewählten Innenparts der Fahrradbetä-
tigungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1 je-
doch mit zusätzlichen Parts entfernt;

Fig. 19 ist eine Draufsicht von ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1 mit dem ersten Be-
tätigungsglied weiter in die erste (Betätigungs)
Richtung bewegt, von der Position dargestellt in
den Fig. 17 und Fig. 18, derart, dass das ers-
te Freigabeglied relativ zu dem Positionierschalt-
rad geschwenkt wird, um die erste Positionier-

klinke außer Eingriff mit dem Positionierschalt-
rad zu schwenken und um das zweite Freigabe-
glied zu schwenken um die Ziehklinke von dem
Ziehglied außer Eingriff zu bringen;

Fig. 20 ist eine Draufsicht, ähnlich zu Fig. 19,
von ausgewählten Innenparts der Fahrradbetä-
tigungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1, je-
doch mit zusätzlichen Parts entfernt;

Fig. 21 ist eine Draufsicht von ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1 mit dem ersten Be-
tätigungsglied weiter in die erste (Betätigungs)
Richtung bewegt, von der Position dargestellt in
den Fig. 19 und Fig. 20, derart, dass das Posi-
tionierschaltrad relativ zu dem ersten Freigabe-
glied schwenkt;

Fig. 22 ist eine Draufsicht, ähnlich zu Fig. 21,
von ausgewählten Innenparts der Fahrradbetä-
tigungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1, je-
doch mit zusätzlichen Parts entfernt;

Fig. 23 ist eine Draufsicht von ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1 mit dem ersten Be-
tätigungsglied weiter in die erste (Betätigungs)
Richtung bewegt, von der Position dargestellt in
den Fig. 21 und Fig. 22, derart, dass das Posi-
tionierschaltrad und das erste Freigabeglied in
die erste (Freigabe) Richtung schwenken, um
mit der zweiten Positionierklinke einzugreifen;

Fig. 24 ist eine Draufsicht, ähnlich zu Fig. 23,
von ausgewählten Innenparts der Fahrradbetä-
tigungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1, je-
doch mit zusätzlichen Parts entfernt;

Fig. 25 ist eine Draufsicht von ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1 mit den ersten und
zweiten Betätigungsgliedern in den ersten und
zweiten Ruhepositionen jeweils angeordnet und
der zweiten Positionierklinke mit dem Positio-
nierschaltrad in Eingriff, um eine von einer Viel-
zahl von vorbestimmten Positionen einzurichten;

Fig. 26 ist eine Draufsicht von ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1 mit dem ersten Betä-
tigungsglied von der ersten Ruheposition zu ei-
ner teilbetätigten Position bewegt, um eine Frei-
gabebetätigung durch Bewegung des ersten Be-
tätigungsgliedes in die erste (Betätigungs) Rich-
tung zu beginnen, derart, dass ein zweiter Klin-
kenpart der Freigabeklinke in Eingriff mit einem
Freigabezahn des ersten Freigabegliedes steht/
gelangt und derart, dass das erste Freigabeglied
relativ zu dem Positionierschaltrad schwenkt,
um die zweite Positionierklinke außer Eingriff mit
dem Positionierschaltrad zu schwenken, und um
das zweite Freigabeglied außer Eingriff mit der
Ziehklinke von dem Ziehglied zu schwenken;



DE 10 2017 007 728 A1    2018.09.06

6/38

Fig. 27 ist eine Draufsicht von ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1 mit dem ersten Be-
tätigungsglied weiter in die erste (Betätigungs)
Richtung bewegt, von der Position dargestellt in
Fig. 26, derart, dass das Positionierschaltrad re-
lativ zu dem ersten Freigabeglied schwenkt;

Fig. 28 ist eine Unteransicht der ausgewähl-
ten Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrich-
tung veranschaulicht in Fig. 1, mit dem ersten
Betätigungsglied in der betätigten Position dar-
gestellt in Fig. 26 und Fig. 27, derart, dass das
zweite Freigabeglied die Ziehklinke schwenkt,
um die Ziehklinke außer Eingriff mit dem Zieh-
glied zu bringen;

Fig. 29 ist eine Draufsicht der ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1 mit dem ersten Betäti-
gungsglied zurück in die erste Ruheposition be-
wegt, nachdem das Positionierschaltrad relativ
zu dem ersten Freigabeglied schwenkt und die
erste Positionierklinke mit dem Positionierschalt-
rad in Eingriff steht/gelangt;

Fig. 30 ist eine Draufsicht, ähnlich zu Fig. 29,
von ausgewählten Innenparts der Fahrradbetä-
tigungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1, je-
doch mit zusätzlichen Parts entfernt;

Fig. 31 ist eine Draufsicht von ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1, mit dem zweiten Betä-
tigungsglied in der zweiten Ruheposition;

Fig. 32 ist eine Draufsicht, ähnlich zu Fig. 31,
von ausgewählten Innenparts der Fahrradbetä-
tigungsvorrichtung veranschaulicht in Fig. 1, mit
dem zweiten Betätigungsglied von der zweiten
Ruheposition bewegt, um eine Ziehbetätigung
zu beginnen;

Fig. 33 ist eine Draufsicht von ausgewählten
Innenparts der Fahrradbetätigungsvorrichtung
veranschaulicht in Fig. 1, jedoch mit dem zwei-
ten Betätigungsglied zurück in die zweite Ruhe-
position von der zweiten betätigten Position be-
wegt, dargestellt in Fig. 32 mit dem Drahtauf-
nahmeglied und dem Positionierschaltrad in ei-
ner weiteren von der Vielzahl von vorbestimm-
ten Positionen.

DETAILLIERTE BESCHREIBUNG
DER AUSFÜHRUNGSFORMEN

[0045] Ausgewählte Ausführungsformen werden nur
mit Bezugnahme zu den Zeichnungen beschrieben.
Es wird für einen Fachmann auf dem Gebiet von
Fahrrädern aus dieser Offenbarung ersichtlich, dass
die folgenden Beschreibungen der Ausführungsform
lediglich zur Illustration bereitgestellt sind und nicht
für den Zweck die Erfindung, wie diese durch die bei-

gefügten Ansprüche und deren Äquivalente definiert
wird, einzuschränken.

[0046] Zunächst bezugnehmend auf Fig. 1, eine
Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 wird nach einer
ersten veranschaulichten Ausführungsform veran-
schaulicht. Hier, ist die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung 10 ausgestaltet, um an einer rechte Seite ei-
ner Lenkstange H montiert zu sein, derart, dass die-
se durch die rechte Hand eines Fahrers betätigt
wird. In der veranschaulichten Ausführungsform ist
die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 ausgestaltet,
um an eine Fahrradkomponente (nicht dargestellt) via
eines Steuerkabels 12 wirkgekoppelt zu sein. Spezi-
fischer ist die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 als
ein Schalter zum Steuern der Gangpositionen ei-
ner hinteren Gangschaltvorrichtung wie etwa ein Um-
werfe- oder ein Innenarmgetriebe ausgestaltet. Je-
doch kann die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 als
eine Fahrradsteuervorrichtung zur Betätigung ande-
rer Arten von Fahrtkomponenten (z.B. Federungsvor-
richtungen, Sattelstützen etc.) falls benötigt/oder ge-
wünscht ausgestaltet sein.

[0047] Auch kann die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung 10 modifiziert sein, um an die linke Seite ei-
ner Lenkstange H montiert zu sein. Folglich könn-
ten zwei Fahrradbetätigungsvorrichtungen an gegen-
überliegenden Enden der Renkstange H bereitge-
stellt sein. In solch einem Fall würde eine der Fahr-
radbetätigungsvorrichtungen verwendet werden, um
eine erste Fahrradkomponente zu verwenden und die
andere der Fahrradbetätigungsvorrichtungen würde
verwendet werden um eine zweite Fahrradkompo-
nente zu betätigen. Wenn die Fahrradbetätigungs-
vorrichtungen als Gangschalter ausgestaltet sind,
könnten die zwei Fahrradbetätigungsvorrichtungen
im Wesentlichen in der Betätigung identisch sein, au-
ßer dass diese Spiegelbilder voneinander sind und
diese eine unterschiedliche Anzahl von Betätigungs
(Schalt) Positionen aufweisen.

[0048] Bevorzugt, wie in Fig. 1 zu sehen ist, ist
das Steuerkabel 12 ein herkömmliches Fahrradbetä-
tigungskabel, das eine Außenhülle 12a abdeckend
ein Innenkabel 12b, aufweist. In anderen Worten ist
das Steuerkabel 12 ein Bowden-Typ Kabel, bei wel-
chem der Innendraht 12b gleitfähig innerhalb der Au-
ßenhülle 12a aufgenommen ist. Die Fahrradbetäti-
gungsvorrichtung 10 betätigt die Fahrradkomponente
(nicht dargestellt) durch selektives Ziehen und Frei-
geben des Innendrahtes 12b.

[0049] Wie in Fig. 1 zu sehen ist, beinhaltet die
Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 ein Gehäuse 14
und eine Lenkstangenklemme bzw. Lenkstangen-
halterung 16. Das Gehäuse 14 umschließt einen
Kabelpositionierhaltemechanismus der Fahrradbetä-
tigungsvorrichtung 10, die den Innendraht 12b an un-
terschiedlichen vorbestimmten Positionen, wie nach-
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folgend erläutert, hält. Das Gehäuse 14 umschließt
auch einen Kabelfreigabemechanismus und einen
Kabelziehmechanismus der Fahrradbetätigungsvor-
richtung 10, die den Innendraht 12b jeweils lösen und
ziehen, zwischen den unterschiedlichen vorbestimm-
ten Positionen, wie nachfolgend erläutert. Hier, bei-
spielsweise, weist das Gehäuse 14 eine zweiteilige
Konstruktion aufweisend ein paar von Gehäuseparts,
die zusammen mit einer Vielzahl von Schrauben fest-
gemacht sind. Die Gehäuseparts sind harte, starre
Glieder, die aus einem geeigneten Material wie etwa
einem harten Plastik oder einem leichtgewichtigen
Metall konstruiert sind. Jedoch kann das Gehäuse
14 eine Vielzahl von Ausgestaltungen falls benötigt
und/oder gewünscht aufweisen. Wie in Fig. 1 zu se-
hen ist, ist die Lenkstangenklemme 16 integral mit ei-
nem der Gehäuseparts ausgestaltet. Alternativ kann
die Lenkstangenklemme 16 ein separater Part sein,
der an das Gehäuse 14 (z.B. mit einem Gewinde-
festmacher) festgemacht ist. Die Lenkstangenklem-
me 16 ist eine herkömmliche Rohrklemme, die ein
Beispiel eines Lenkstangemontagegliedes darstellt.
Hier beinhaltet die Lenkstangenklemme 16 Festma-
chebolzen 18 oder andere Festmachegliede die aus-
gestaltet sind, um die Lenkstangeklemme 16 an die
Lenkstange H zu quetschen. Bevorzugt beinhaltet
die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 einen Kabel-
einsteller 20 zum Einstellen des Innendrahtes 12b in
einer herkömmlichen Weise.

[0050] Wie in den Fig. 2 bis Fig. 4 zu sehen ist,
umfasst die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 wei-
ter ein Basisglied 22. Das Basisglied 22 wird be-
trachtet um das Gehäuse 14, die Lenkstangenklem-
me 16 und eine Innenstruktur, die im Wesentlichen
die unterschiedlichen Innenparts des Kabelpositio-
nierhaltemechanismus, das Kabelfreigabemechanis-
mus und das Kabelziehmechanismus stützt, zu be-
inhalten. Diese Innenstruktur beinhaltet eine erste
oder obere stationäre Stützplatte 24, eine zweite oder
untere stationäre Stützplatte 26, eine dritte oder mitt-
lere stationäre Stützplatte 28 und eine Stützwelle 30.
Die stationären Stützplatten 24, 26 und 28 sind star-
re Platten, die aus einem geeigneten Material wie et-
wa beispielsweise einem metallischen Material her-
gestellt sind. Hier beinhaltet die Stützwelle 30 einen
Bolzen 30A und eine Mutter 30B (Fig. 3). Der Bolzen
30A der Stützwelle 30 weist eine Längsachse auf,
die eine erste Schwenkachse P1 definiert. Das Basis-
glied 22 ist fest an einen Fahrradpart (z.B. die Lenk-
stange H in der veranschaulichten Ausführungsform)
gekoppelt.

[0051] Wie in den Fig. 1 bis Fig. 4 zu sehen ist, um-
fasst die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 weiter ein
erstes Betätigungsglied 31. Das erste Betätigungs-
glied 31 wird verwendet, um den Innendraht 12B von
dem Gehäuse 14 freizugeben bzw. zu lösen. Das ers-
te Betätigungsglied 31 ist beweglich hinsichtlich des
Basisgliedes 22 zwischen einer ersten Ruheposition

(Fig. 1, Fig. 2, Fig. 15 und Fig. 16) und einer ersten
betätigten Position (Fig. 17 bis Fig. 24 und Fig. 26 bis
Fig. 29) montiert. Wie nachfolgend erläutert weist das
erste Betätigungsglied 31 zumindest zwei von den
ersten betätigten Positionen auf. Auch umfasst die
Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 weiter ein zweites
Betätigungsglied 32. Das zweite Betätigungsglied 32
wird verwendet um den Innendraht 12b in das Ge-
häuse 14 zu ziehen. Das zweite Betätigungsglied 32
ist ausgestaltet um sich hinsichtlich des Basisgliedes
22 von einer zweiten Ruheposition (Fig. 1, Fig. 2,
Fig. 31 und Fig. 33) zu einer zweiten betätigten Po-
sition (Fig. 32) zu bewegen. Die ersten und zweiten
Betätigungsglieder 31 und 32 ziehen den Innendraht
12b hinsichtlich des Gehäuses 14 und geben diesen
frei, in Antwort auf Betätigung der ersten und zweiten
Betätigungsglieder 31 und 32, wie nachfolgend erläu-
tert.

[0052] Wie in Fig. 1 zu sehen ist, beinhaltet das erste
Betätigungsglied 31 einen Benutzerbetätigungspart
31a, der vollständig außerhalb des Gehäuses 14 für
den Benutzer oder Fahrer befindlich ist, um das ers-
te Betätigungsglied 31 hinsichtlich des Gehäuses 14
zu schwenken. Wie in den Fig. 4 und Fig. 8 zu se-
hen ist, beinhaltet das erste Betätigungsglied 31 wei-
ter einen Montagepart 31b, der ausgeschaltet ist, um
innerhalb des Gehäuses 14 befindlich zu sein und um
beweglich an die Innenstruktur (z.B. die obere statio-
näre Stützplatte 24 und die mittlere stationäre Stütz-
platte 28, wie in der veranschaulichten Ausführungs-
form) montiert zu sein. Das zweite Betätigungsglied
32 beinhaltet einen Benutzerbetätigungspart 32a, der
vollständig außerhalb des Gehäuses 14 für den Be-
nutzer oder Fahrer befindlich bzw. angeordnet ist, um
das zweite Betätigungsglied 32 hinsichtlich des Ge-
häuses 14 zu schwenken. Das zweite Betätigungs-
glied 32 beinhaltet weiter einen Montagepart 32b, der
innerhalb des Gehäuses 14 befindlich ist und an die
Innenstruktur (z.B. die Stützwelle 30, wie in der ver-
anschaulichten Ausführungsform) montiert zu sein.

[0053] Die ersten und zweiten Betätigungsglieder 31
und 32 sind ausgestaltet als Triggerhebel, die hin zu
den ersten und zweiten Ruhepositionen jeweils vor-
gespannt sind, wie in den Fig. 1 bis Fig. 4 und Fig. 8
gezeigt. Insbesondere, wie in Fig. 8 zu sehen ist, ist
ein erstes Vorspannelement 33 zwischen dem ers-
ten Betätigungsglied 31 und der oberen stationären
Stützplatte 24 wirkbereitgestellt, derart, dass das ers-
te Betätigungsglied 31 zu den Ruhepositionen zu-
rückkehrt, nachdem dieses durch den Benutzer be-
tätigt und freigegeben bzw. gelöst wurde. Ähnlich ist
ein zweites Vorspannelement 34 zwischen dem zwei-
ten Betätigungsglied 32 und der unteren stationä-
ren Stützplatte 26 wirkbereitgestellt, derart, dass das
zweite Betätigungsglied 32 zu den Ruhepositionen
zurückkehrt, nachdem dieses durch den Benutzer be-
tätigt und freigegeben bzw. gelöst wurde. Folglich als
Triggerhebel, kehren die ersten und zweiten Betä-
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tigungsglieder 31 und 32 automatisch zu ihren Ru-
he- oder Ausgangspositionen zurück, nachdem diese
durch den Benutzer betätigt und daraufhin freigege-
ben bzw. gelöst wurden.

[0054] In dem Fall, in welchem die Fahrradbetäti-
gungsvorrichtung 10 als eine Schaltvorrichtung ver-
wendet wird, stellen die ersten und zweiten Betäti-
gungsglieder 31 und 32 Schalthebel dar. Das erste
Betätigungsglied 31 stellt einen Freigabehebel bzw.
Lösehebel zum Freigeben des Innendrahtes 12b aus
dem Gehäuse 14 dar, wenn das erste Betätigungs-
glied 31 durch den Benutzer von der ersten Ruhe-
position (Fig. 1, Fig. 2, Fig. 15 und Fig. 16) zu der
ersten betätigten Position (Fig. 17 bis Fig. 24 und
Fig. 26 bis Fig. 29) bewegt wurde. Andererseits stellt
das zweite Betätigungsglied 32 einen Ziehhebel bzw.
Zughebel zum Ziehen des Innendrahtes 12b in das
Gehäuse 14 dar, wenn das zweite Betätigungsglied
32 durch den Benutzer von der zweiten Ruhepositi-
on zu einer zweiten betätigten Position bewegt wird.
Die ersten und zweiten Betätigungsglieder 31 und 32
stellen Benutzerbetätigungshebel für die Fahrradbe-
tätigungsvorrichtung 10 dar.

[0055] Wie später erläutert, kann das erste Betäti-
gungsglied 31 von der ersten Ruheposition zu einer
von den ersten betätigten Positionen durch Schwen-
ken des ersten Betätigungsgliedes 31 in eine ers-
te Richtung D1 bezüglich der ersten Schwenkachse
P1 betätigt werden, während das zweite Betätigungs-
glied 32 von der zweiten Ruheposition zu der zweiten
betätigten Position durch Schwenken des ersten Be-
tätigungsgliedes 31 in eine zweite Richtung D2 be-
züglich der ersten Schwenkachse P1 betätigt wird.
Die zweite Richtung D2 ist zu der ersten Richtung D1
entgegengesetzt. Wie später erläutert, kann das ers-
te Betätigungsglied 31 von der ersten Ruheposition
zu einer weiteren von den ersten betätigten Positio-
nen auch betätigt werden, durch Schwenken des ers-
ten Betätigungsgliedes 31 in eine Drittrichtung D3 be-
züglich einer Betätigungsachse A1.

[0056] In der veranschaulichten Ausführungsform ist
die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 insbesonde-
re für eine Betätigung einer Kabel betätigten Fahr-
radkomponente verwendbar. Folglich, in der veran-
schaulichten Ausführungsform, umfasst die Fahrrad-
betätigungsvorrichtung 10 weiter ein Drahtaufnahme-
glied 35. Bezugnehmend auf die Fig. 4, Fig. 8 und
Fig. 10, weist das Drahtaufnahmeglied 35 einen Ka-
belnippelanschlag 35a zum Berühren eines Nippels
12c das Innendraht 12 b auf, derart, dass der In-
nendraht 12b sich bewegt, wenn sich das Drahtauf-
nahmeglied 35 bewegt. Das Drahtaufnahmeglied 35
ist schwenkbar an die Stützwelle 30 montiert, um
den Innendraht 12 b abhängig von der Schwenkrich-
tung des Drahtaufnahmegliedes 35 zu lösen bzw.
freizugeben oder zu ziehen. Wie nachfolgend erläu-
tert wird das Drahtaufnahmeglied 35 in die erste Rich-

tung D1 vorgespannt. Hier, gibt das Drahtaufnah-
meglied 35 den Innendraht 12b aus dem Gehäuse
14 frei, wenn das Drahtaufnahmeglied 35 in die ers-
te Richtung D1 in Antwort auf die Betätigung des
ersten Betätigungsgliedes 31 schwenkt. Folglich, in
der veranschaulichten Ausführungsform, ist die erste
Richtung D1 eine Drahtfreigaberichtung bzw. Draht-
löserichtung des Drahtaufnahmegliedes 35. Anderer-
seits zieht das Drahtaufnahmeglied 35 den Innen-
draht 12b in das Gehäuse 14, wenn das Drahtaufnah-
meglied 35 in die zweite Richtung D2 in Antwort auf
eine Betätigung des zweiten Betätigungsgliedes 32
schwenkt. Folglich, in der veranschaulichten Ausfüh-
rungsform, ist die zweite Richtung D2 eine Drahtzieh-
richtung bzw. Drahtzugrichtung des Drahtaufnahme-
gliedes 35. In der veranschaulichten Ausführungs-
form ist das Drahtaufnahmeglied 35 eine Spule, die
drehbar an der Stützwelle 30 montiert ist. Das Draht-
aufnahmeglied 35 ist ein starrer Part, der aus einem
geeigneten Material wie beispielsweise etwa einem
hart nicht-metallischem Material hergestellt ist.

[0057] Bezugnehmend auf die Fig. 4 und Fig. 8, das
erste Betätigungsglied 31 ist beweglich an die obe-
re und mittlere stationäre Stützplatte 24 durch ein
Schwenkstift 36 befestigt. Der Schwenkstift 36 ist in
einem bogenförmigen Schlitz 31c aufweisend eine
Krümmungsmitte, an oder im Wesentlichen an der
Schwenkachse P1, angeordnet. Der Schwenkstift 36
definiert die Betätigungsachse A1. Hier, wie in den
Fig. 8 und Fig. 9 zu sehen ist, umfasst die Fahrradbe-
tätigungsvorrichtung 10 weiter ein Innenbetätigungs-
part 38, der schwenkbar hinsichtlich des Basisgliedes
22 bezüglich der ersten Schwenkachse P1 montiert
ist. Das erste Betätigungsglied 31 wirkt mit dem Be-
tätigungspart 38 zusammen, derart, dass das erste
Betätigungsglied 31 durch den Fahrer entweder in die
erste Richtung D1 bezüglich der ersten Schwenkach-
se P1 oder in die dritte Richtung D3 bezüglich der
Betätigungsachse A1 betätigt werden kann. Im We-
sentlichen schwenkt die Betätigung des ersten Betä-
tigungsgliedes 31 den Betätigungspart 38 in die ers-
te Richtung D1 bezüglich der ersten Schwenkachse
P1. Folglich ist der Betätigungspart 38 beweglich hin-
sichtlich des Basisgliedes 22 zwischen eine Ruhe-
position und einer betätigten Position montiert. Der
Betätigungspart 38 kann weiter als ein erstes Betä-
tigungsglied betrachtet werden das integral mit dem
ersten Betätigungsglied 31 ausgebildet sein kann.

[0058] Wie wenn das erste Betätigungsglied 31 in
die erste Richtung D1 betätigt wird, schwenken das
erste Betätigungsglied 31 und der Betätigungspart 38
zusammen bezüglich der ersten Schwenkachse P1
als eine integrierte Einheit, derart, dass es praktisch
keine Relativbewegung zwischen dem ersten Betäti-
gungsglied 31 und dem Betätigungspart 38 gibt. An-
dererseits, wenn das erste Betätigungsglied 31 in die
dritte Richtung D3 betätigt wird, schwenkt das erste
Betätigungsglied 31 bezüglich der Betätigungsachse
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A1 und der Betätigungspart 38 schwenkt bezüglich
der ersten Schwenkachse P1 in die erste Richtung
D1. Die bi-direktionale Freigabebetätigung bzw. Lö-
sebetätigung des Betätigungsgliedes 31 und des Be-
tätigungsparts 38 ist im Wesentlichen die gleiche wie
die bi-direktionale Freigabebetätigung bzw. Lösebe-
tätigung, die im weiteren Detail in der U.S. Patentan-
meldung Nr. 2015/0210342 offenbart ist, welche der
Shimano Inc. zuzuordnen ist. Folglich wird hierin die
interagierende Struktur zwischen dem Betätigungs-
glied 31 und dem Betätigungspart 38 nicht im weite-
ren Detail der Kürze halber erläutert.

[0059] Selbstverständlich, kann alternativ das erste
Betätigungsglied 31 ausgesteuert sein, derart, dass
das erste Betätigungsglied 31 in lediglich einer Rich-
tung geschwenkt werden kann, um eine Freigabetä-
tigung durchzuführen. In anderen Worten können der
Betätigungspart 38 und das erste Betätigungsglied
31 als einzelne Stücke ausgebildet sein, falls für das
erste Betätigungsglied 31 gewünscht ist in lediglich
einer einzelnen Richtung betätigt zu werden.

[0060] In beiden Fällen dient das erste Vorspannele-
ment 33 als eine Rückspringfeder zum Zurückkeh-
ren des ersten Betätigungsgliedes 31 und des Betäti-
gungsparts 38 von ihren betätigten Positionen jeweils
zurück zu ihren Ruhepositionen. Als Ergebnis ist das
erste Betätigungsglied 31 ein Triggerglied, das zu sei-
ner Ruheposition zurückkehrt, nachdem dieses betä-
tigt und gelöst bzw. freigegeben wurde. Insbesonde-
re ist das Vorspannelement 33 eine flache Spiraltor-
sionsfeder die bezüglich dem Bolzen 30A der Stütz-
welle 30 gewickelt ist. Ein erster Endpart 33 a des
Vorspannelements 33 ist an dem Betätigungspart 38
befestigt (d.h. angeordnet in einer Öffnung des Be-
tätigungsparts 38). Ein zweiter Endpart 33b des Vor-
spannelementes 33 ist an das Basisglied 22 befes-
tigt (d.h. eingehakt an der oberen stationären Stütz-
platte 24). Das Vorspannelement 33 spannt den Be-
tätigungspart 38 in die zweite Richtung D2 vor, wel-
che wiederum das erste Betätigungsglied 31 in die
zweite Richtung D2 gegen den Schwenkstift 36 vor-
spannt. Das erste Betätigungsglied 31 weist ein paar
von Vorsprüngen auf, die den Betätigungspart 38 be-
rühren, um das erste Betätigungsglied 31 in der Ru-
heposition zu halten. In anderen Worten ist das ers-
te Betätigungsglied 31 effektiv in eine vierte Richtung
D4 bezüglich der Betätigungsachse A1 vorgespannt.
Auf diese Weise sind das erste Betätigungsglied 31
und der Betätigungspart 38 stationär und werden von
einer freien Bewegung abgehalten, während das ers-
te Betätigungsglied 31 zu der ersten Ruheposition
durch die Vorspannkraft des Vorspannelementes 33
gedrängt wird.

[0061] Bezugnehmend auf die Fig. 5 bis Fig. 10 wird
nachfolgend der Positionshaltemechanismus erläu-
tert. Der Positionshaltemechanismus wird verwendet
zum Halten des Innendrahtes 12b, während die ers-

ten und zweiten Betätigungsglieder 31 und 32 in ih-
ren Ruhepositionen sind. Insbesondere, in der ver-
anschaulichten Ausführungsform, umfasst die Fahr-
radbetätigungsvorrichtung 10 weiter ein Positionier-
schaltrad 40, eine erste Positionierklinke 41 und ei-
ne zweite Positionierklinke 42. Folglich sind das Posi-
tionierschaltrad 40, die erste Positionierklinke 41 und
die zweite Positionierklinke 42 primäre Parts, die in
dem Positionshaltemechanismus der Fahrradbetäti-
gungsvorrichtung 10 der veranschaulichten Ausfüh-
rungsform verwendet werden.

[0062] Wie am besten in den Fig. 9 und Fig. 10 zu
sehen ist, ist das Positionierschaltrad 40 im Wesentli-
chen eine starre Platte die aus einem geeigneten Ma-
terial wie beispielsweise einem metallischen Materi-
al hergestellt ist. Das Positionierschaltrad 40 beinhal-
tet eine Vielzahl von Positionieranschlägen 40a, die
umfänglich hinsichtlich der Schwenkachse P1 ange-
ordnet sind. Die ersten und zweiten Positionierklinken
41 und 42 berühren abwechselnd bzw. alternierend
die Positionieranschläge 40a, um ein Schwenken des
Positionierschaltrades 40 in die erste Richtung D1
bezüglich der Schwenkachse P1 zu verhindern. Wie
nachfolgend erläutert, ist das Positionierschaltrad 40
das Drahtaufnahmeglied 35 fixiert, derart, dass das
Drahtaufnahmeglied 35 und das Positionierschaltrad
40 zusammen als eine Einheit bezüglich der Schwen-
kachse P1 schwenken. Im Wesentlichen ist das Po-
sitionierschaltrad 40 schwenkbar hinsichtlich des Ba-
sisgliedes 22 bezüglich der ersten Schwenkachse P1
montiert. Spezifischer ist das Positionierschaltrad 40
ausgestaltet, um in die erste Richtung D1 und die
zweite Richtung D2 zu schwenken. Spezifischer ist
das Positionierschaltrad 40 schwenkbar an den Bol-
zen 30A der Stützwelle 30 montiert.

[0063] Das erste Betätigungsglied 31 ist das Positio-
nierschaltrad 40 wirkgekoppelt, um das Positionier-
schaltrad 40 hinsichtlich des Basisgliedes 22 in die
erste Richtung D1 zu schwenken, während das erste
Betätigungsglied 31 sich von der ersten Ruheposition
zu einer der ersten betätigten Positionen bewegt. An-
dererseits ist das zweite Betätigungsglied 32 an das
Positionierschaltrad 40 wirkgekoppelt, um das Posi-
tionierschaltrad 40 hinsichtlich des Basisgliedes 22 in
die zweite Richtung D2 zu schwenken, während das
zweite Betätigungsglied 32 sich von der zweiten Ru-
heposition zu der zweiten betätigten Position bewegt.

[0064] Im Wesentlichen umfasst die Fahrradbetäti-
gungsvorrichtung 10 ein Positionierglied 43. In der
veranschaulichten Ausführungsform beinhaltet das
Positionierglied 43 die erste Positionierklinke 41 und
die zweite Positionierklinke 42. Jedoch kann das Po-
sitionierglied 43 eine einzelne Positionierklinke falls
benötigt/ oder gewünscht sein. Hier, ist das Positio-
nierglied 43 beweglich hinsichtlich des Basisgliedes
22 zwischen einer Halteposition und einer Freigabe-
position montiert. Spezifischer ist das Positionierglied
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43 schwenkbar hinsichtlich des Basisgliedes 22 be-
züglich einer zweiten Schwenkachse P2 zwischen
einer Halteposition und einer Freigabeposition mon-
tiert. Spezifischer ist der Betätigungspart 38 an das
Positionierglied 43 wirkgekoppelt, um selektiv das
Positionierglied 43 von der Halteposition zu der Frei-
gabeposition zu bewegen, wenn der Betätigungspart
38 sich von der Ruheposition zu der betätigten Posi-
tion bewegt. In der veranschaulichten Ausführungs-
form schwenkt das erste Betätigungsglied 31 den Be-
tätigungspart 38, um selektiv das Positionierglied 43
von der Halteposition zu der Freigabeposition zu be-
wegen, wenn der Betätigungspart 38 sich von der
Ruheposition zu der betätigten Position bewegt. Im
Wesentlichen verhindert das Positionierglied 43 ein
Schwenken des Positionierschaltrades 40 in die ers-
te Richtung D1 bezüglich der ersten Schwenkachse
P1, während das Positionierglied 43 sich in der Hal-
teposition befindet. Das Positionierglied 43 gibt das
Positionierschaltrad 40 frei, um in die erste Richtung
D1 zu schwenken, während das Positionierglied 43
sich in der Freigabeposition befindet.

[0065] Hier, in der veranschaulichten Ausführungs-
form, ist die erste Positionierklinke 41 beweglich hin-
sichtlich des Basisgliedes 22 zwischen einer ersten
Halteposition und einer ersten Freigabeposition mon-
tiert. Ähnlich, ist die zweite Positionierklinke 42 be-
weglich hinsichtlich des Basisgliedes 22 zwischen ei-
ner zweiten Halteposition und einer zweiten Freiga-
beposition montiert. Spezifischer ist die erste Positio-
nierklinke 41 schwenkbar hinsichtlich des Basisglie-
des 22 bezüglich einer Klinkenschwenkachse (d.h.
die zweite Schwenkachse P2) zwischen der ersten
Halteposition und der ersten Freigabeposition mon-
tiert. Die zweite Positionierklinke 42 ist schwenkbar
hinsichtlich des Basisgliedes 22 bezüglich der zwei-
ten (Klinken) Schwenkachse P2 zwischen der zwei-
ten Halteposition und der zweiten Freigabeposition
montiert. Das erste Betätigungsglied 31 bewegt se-
lektiv die ersten und zweiten Positionierklinken 41
und 42 von den ersten und zweiten Haltepositionen
zu den ersten und zweiten Freigabepositionen, je-
weils, wenn das erste Betätigungsglied 31 sich von
der ersten Ruheposition zu der ersten betätigten Po-
sition bewegt. Auf diese Weise halten die ersten und
zweiten Positionierklinken 41 und 42 selektiv das Po-
sitionierschaltrad 40 und geben dieses frei. Im We-
sentlichen ist eine von den ersten und zweiten Po-
sitionierklinken 41 und 42 mit einem von den Posi-
tionieranschlägen 40a zu jeglicher Zeit bzw. zu ei-
nem beliebigen Zeitpunkt in Eingriff. Spezifischer be-
wegen sich die ersten und zweiten Positionierklinken
41 und 42 abwechselnd zwischen einem Eingriff mit
einem der Positionieranschlägen 40 a des Positio-
nierschaltrades 40, wenn das Positionierschaltrad 40
sich von einer der vorbestimmten Positionen zu der
nächsten der vorbestimmten Position bewegt.

[0066] Wie am besten in den Fig. 6, Fig. 7 und
Fig. 10 bis Fig. 12 zu sehen ist, sind die erste Po-
sitionierklinke 41 und die zweite Positionierklinke 42
ausgestaltet, um unabhängig voneinander sich zu be-
wegen. In der veranschaulichten Ausführungsform
umfasst die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 wei-
ter ein Schwenkstift 44, der schwenkbar die erste
Positionierklinke 41 und die zweite Positionierklinke
42 stützt. Die erste Positionierklinke 41 beinhaltet ei-
nen ersten Montageabschnitt 41a und einen zweiten
Montageabschnitt 41b. Der zweite Montageabschnitt
41b ist von dem ersten Montageabschnitt 41a in einer
Axialrichtung, die zu der zweiten (Klinken) Schwen-
kachse P2 parallel ist, beabstandet. Wie am besten
in Fig. 7 zu sehen ist, beinhaltet die zweite Positio-
nierklinke 42 einen dritten Montageabschnitt 42a, der
zwischen dem ersten Montageabschnitt 41a und dem
zweiten Montageabschnitt 41b in der Axialrichtung
angeordnet ist. Folglich definiert der Schwenkstift 44
die zweite Schwenkachse P2, welche zu der ersten
Schwenkachse P1 und der Betätigungsachse A1 par-
allel ist.

[0067] Bezugnehmend noch auf die Fig. 6, Fig. 7
und Fig. 10 bis Fig. 12, umfasst die Fahrradbetäti-
gungsvorrichtung 10 weiter zumindest ein Vorspann-
glied, welches die erste Positionierklinke 41 hin zu
der ersten Halteposition vorspannt und die zweite Po-
sitionierklinke 42 hin zu der zweiten Halteposition vor-
spannt. In der veranschaulichten Ausführungsform
beinhaltet das zumindest eine Vorspannglied ein ers-
tes Vorspannglied 46 und ein zweites Vorspannglied
48. Die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 umfasst
weiter einen Stift 50, der das zumindest eine Vor-
spannglied (d.h. die ersten und zweiten Vorspann-
glieder 46 und 48 in der veranschaulichten Ausfüh-
rungsform) stützt. Das erste Vorspannglied 46 spannt
die erste Positionierklinke 41 hin zu der ersten Hal-
teposition vor. In anderen Worten spannt das erste
Vorspannglied 46 die erste Positionierklinke 41 hin
zu einer Peripheriekante des Positionierschaltrades
40 in den Eingriff mit einem der Positionieranschlä-
ge 40a des Positionierschaltrades 40 vor. Das zwei-
te Vorspannglied 48 spannt die zweite Positionierklin-
ke 42 hin zu der zweiten Halteposition vor. In ande-
ren Worten spannt das zweite Vorspannglied 48 die
zweite Positionierklinke 42 hin zu der Peripheriekante
des Positionierschaltrades 40 in Eingriff mit einem der
Positionieranschläge 40a des Positionierschaltrades
40 vor.

[0068] Das erste Vorspannglied 46 ist von dem zwei-
ten Vorspannglied 48 unterschiedlich. Insbesonde-
re sind die ersten und zweiten Vorspannglieder 46
und 48 Spiraltorsionsfedern, die bezüglich des Stif-
tes 50 gewickelt sind. Das erste Vorspannglied 46
weist ein Ende 46a auf, welches mit (d.h. eingehakt
in) der unteren stationären Stützplatte 26 in Eingriff
steht/gelangt und das andere Ende 46b steht/gelangt
(d.h. berührend) mit der ersten Positionierklinke 41
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in Eingriff. Andererseits weist das zweite Vorspann-
glied 48 ein Ende 48a auf, welches mit der mittle-
ren stationären Stützplatte 28 in Eingriff steht/gelangt
(d.h. eingehakt in) und das andere Ende 48b steht/
gelangt (d.h. berührend) mit der zweiten Positionier-
klinke 42 in Eingriff. Jedoch können die ersten und
zweiten Vorspannglieder 46 und 48 als ein einzelnes
Vorspannglied ausgebildet sein, das beide, die ersten
und zweiten Positionierklinken 41 und 42, hin zu dem
Eingriff mit dem Positionierschaltrad 40 vorspannt.

[0069] Wie in Fig. 12 zu sehen ist, verhindert die
erste Positionierklinke 41 ein Schwenken des Posi-
tionierschaltrades 40 in die erste Richtung D1 bezüg-
lich der ersten Schwenkachse P1, während die ers-
te Positionierklinke 41 sich in der ersten Haltepositi-
on befindet. Wie in den Fig. 20 und Fig. 22 zu se-
hen ist, gibt die erste Positionierklinke 41 das Posi-
tionierschaltrad 40 frei, um in die erste Richtung D1
zu schwenken, während die erste Positionierklinke 41
sich in der ersten Freigabeposition befindet. Die erste
Positionierklinke 41 gibt das Positionierschaltrad 40
frei, um in die erste Richtung D1 zu schwenken, wäh-
rend die erste Positionierklinke 41 sich in der ersten
Freigabeposition befindet, bis das Positionierschalt-
rad 40 die zweite Positionierklinke 42 berührt. Ähn-
lich, wie in Fig. 11 zu sehen ist, verhindert die zweite
Positionierklinke 42 ein Schwenken des Positionier-
schaltrades 40 in die erste Richtung D1 bezüglich der
ersten Schwenkachse P1 während die zweite Positio-
nierklinke 42 sich in der zweiten Halteposition befin-
det. Wie in den Fig. 27 und Fig. 28 zu sehen ist, gibt
die zweite Positionierklinke 42 das Positionierschalt-
rad 40 frei, um in die erste Richtung D1 zu schwen-
ken, während die zweite Positionierklinke 42 sich in
der zweiten Freigabeposition befindet. Die zweite Po-
sitionierklinke 42 gibt das Positionierschaltrad 40 frei,
um in die erste Richtung D1 zu schwenken, während
die zweite Positionierklinke 42 sich in der ersten Frei-
gabeposition befindet bis das Positionierschaltrad 40
die erste Positionierklinke 41 berührt.

[0070] Wie in Fig. 12 zu sehen ist, beinhaltet die ers-
te Positionierklinke 41 einen ersten Berührpunkt CP1,
welcher ausgestaltet ist, um selektiv das Positionier-
schaltrad 40 zu berühren und um ein Schwenken des
Positionierschaltrades 40 in die erste Richtung D1 be-
züglich der ersten Schwenkachse P1 zu verhindern,
während die erste Positionierklinke 41 sich in der ers-
ten Halteposition befindet. Wie in Fig. 11 zu sehen ist,
beinhaltet die zweite Positionierklinke 42 einen zwei-
ten Berührpunkt CP2, welcher ausgestaltet ist, um
selektiv das Positionierschaltrad 40 zu berühren und
ein Schwenken des Positionierschaltrades 40 in die
erste Richtung D1 bezüglich der ersten Schwenkach-
se P1 zu verhindern, während die zweite Positionier-
klinke 42 sich in der zweiten Halteposition befindet.
Die ersten und zweiten Berührpunkte CP1 und CP2
der ersten und zweiten Positionierklinken 41 und 42
berühren alternierend bzw. abwechselnd die Positio-

nieranschläge 40a, um ein Schwenken des Positio-
nierschaltrades 40 in die erste Richtung D1 bezüglich
der ersten Schwenkachse P1 zu verhindern.

[0071] Der erste Berührpunkt CP1 ist in einer senk-
rechten Richtung von der Klinkenschwenkachse
durch eine erste lineare Länge L1 beabstandet. Der
zweite Berührpunkt CP2 ist in einer senkrechten
Richtung von der zweiten (Klinken) Schwenkachse
P2 durch eine zweite lineare Länge L2 beabstandet.
Die erste lineare Länge L1 ist von der zweiten linea-
ren Länge L2 unterschiedlich. Die erste lineare Länge
L1 ist länger als die zweite lineare Länge L2. Die erste
Schwenkachse P1 und die zweite (Klinken) Schwen-
kachse P2 definieren eine Ebene PL. Der erste Be-
rührpunkt CP1 und der zweite Berührpunkt CP2 be-
finden sich auf der gleichen Seite der Ebene PL hin-
sichtlich der zweiten (Klinken) Schwenkachse P2.

[0072] Bevorzugt, wie in Fig. 9 zu sehen ist, um-
fasst die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 weiter ein
Vorspannelement 52, das bereitgestellt ist zum Vor-
spannen des Drahtaufnahmegliedes 35 und des Po-
sitionierschaltrades 40 in die erste Richtung D1 (die
Drahtfreigaberichtung) hinsichtlich des Gehäuses 40.
Wie nachfolgend erläutert schwenkt das Positionier-
schaltrad 40 mit dem Drahtaufnahmeglied 35 und
wirkt selektiv mit den ersten und zweiten Positio-
nierklinken 41 und 42 zusammen, um das Drahtauf-
nahmeglied 35 in eine von einer Vielzahl von vor-
bestimmten Positionen gegen die Vorspannkraft des
Vorspannelementes 52 zu halten. In anderen Wor-
ten, um die vorbestimmten Positionen einzurichten,
stehen/gelangen die Positionieranschläge 40a des
Positionierschaltrades 40 selektiv durch die ersten
und zweiten Positionierklinken 41 und 42 in Eingriff,
um das Drahtaufnahmeglied 35 und das Positionier-
schaltrad 40 abzuhalten unter der Vorspannkraft des
Vorspannelementes 52 zu drehen.

[0073] In der veranschaulichten Ausführungsform ist
das Vorspannelement 52 eine flache Spiraltorsions-
feder, die bezüglich dem Bolzen 30A der Stützwel-
le 30 gewickelt ist. Alternativ kann das Vorspannele-
ment 52 weggelassen werden und das Drahtaufnah-
meglied 35 kann in die erste Richtung D1 durch
eine Feder der Fahrradkomponente, die durch die
Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 betätigt wird vor-
gespannt sein. Im Wesentlichen gibt die Betätigung
des ersten Betätigungsgliedes 31 das Drahtaufnah-
meglied 35 frei, derart, dass das Vorspannelement 52
(d.h. die Torsionsfeder) das Drahtaufnahmeglied 35
in die erste Richtung D1 schwenkt, wenn das erste
Betätigungsglied 31 von dem Benutzer von der ers-
ten Ruheposition zu einer der ersten betätigten Posi-
tionen bewegt wird.

[0074] Hier, wie in Fig. 10 zu sehen ist, ist das Draht-
aufnahmeglied 35 nicht beweglich an das Positionier-
schaltrad 40 durch ein paar von Fixierstiften 54 ge-
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koppelt. Insbesondere sind die Fixierstifte 54 in zwei
Bogen 35b des Drahtaufnahmegliedes 35 angeord-
net und in zwei Bogen in 40b des Positionierschalt-
rades 40, um eine relative Bewegung zwischen dem
Drahtaufnahmeglied 35 und dem Positionierschaltrad
40 bezüglich der ersten Schwenkachse P1 zu ver-
hindern. Auf diese Weise ist das Drahtaufnahmeglied
35 angeordnet, um zusammen mit dem Positionier-
schaltrad 40 zu schwenken, wenn das Positionier-
schaltrad 40 hinsichtlich des Basisgliedes 22 bezüg-
lich der ersten Schwenkachse P1 schwenkt. In an-
deren Worten ist das Positionierschaltrad 40 ausge-
staltet, um mit dem Drahtaufnahmeglied 35 zwischen
der Vielzahl von vorbestimmten Positionen, welche
durch den selektiven Eingriff von einer der ersten
und zweiten Positionierklinken 41 und 42 mit dem
Positionierschaltrad 40 eingerichtet sind, zu schwen-
ken. Das Positionierschaltrad 40 beinhaltet auch ei-
nen Kabelnippelbefestigungsabstand 40c zur Auf-
nahme des Kabelnippels 40c (siehe Fig. 4). Wenn
die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 ein Fahrrad-
schalter ist, wie dargestellt, entsprechen die vorbe-
stimmten Positionen der Halteanordnung 22 den vor-
bestimmten Schaltpositionen. Folglich bilden im We-
sentlichen das Positionierschaltrad 40, die erste Po-
sitionierklinke 41 und die zweite Positionierklinke 42
den Kabelpositionshaltemechanismus der Fahrrad-
betätigungsvorrichtung 10 aus.

[0075] Bezugnehmend auf Fig. 10, um das Posi-
tionierschaltrad 40 und das Drahtaufnahmeglied 35
zum Schwenken an dem Bolzen 30A der Stützwel-
le 30 in die erste Richtung D1 freizugeben, umfasst
die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 weiter ein ers-
tes Freigabeglied 56 und eine Freigabeklinke 58. An-
dererseits, um das Positionierschaltrad 40 und das
Radaufnahmeglied 35 in die zweite Richtung D2 zu
schwenken, umfasst die Fahrradbetätigungsvorrich-
tung 10 weiter ein Ziehglied 60 und eine Ziehklin-
ke 62. Die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 umfasst
weiter ein zweites Freigabeglied 64, das zweite Frei-
gabeglied 64 ist angeordnet, um die Ziehklinke 62
weg von dem Ziehglied 60 während einer Freigabe-
betätigung zu bewegen.

[0076] Bezugnehmend erneut auf die Fig. 9 und
Fig. 10, das erste Freigabeglied 56 ist im Wesentli-
chen eine starre Platte und ist aus einem geeigneten
Material wie beispielsweise einem metallischen Ma-
terial hergestellt. Das Positionierschaltrad 40 ist zwi-
schen dem Ziehglied 60 und dem ersten Freigabe-
glied 56 entlang der ersten Schwenkachse P1 posi-
tioniert. Im Wesentlichen ist das erste Freigabeglied
56 beweglich montiert, um selektiv mit den ersten und
zweiten Positionierklinken 41 und 42 zusammenzu-
wirken, um das Freigabeglied 35 für eine Drehbewe-
gung in die erste Richtung D1 bezüglich der ersten
Schwenkachse P1 freizugeben. Das erste Freigabe-
glied 56 beinhaltet eine Vielzahl von Freigabezäh-
ne 56a. Folglich stellt das erste Freigabeglied 56 ein

Freigabeschaltrad dar. Die Freigabezähne 56a ste-
hen/gelangen selektiv mit der Freigabeklinke 58 in
Eingriff, um das erste Freigabeglied 56 in die zwei-
te Richtung D2 zu bewegen, wenn das erste Betäti-
gungsglied 31 sich von der ersten Ruheposition zu
einer der ersten betätigten Positionen bewegt. Als
Ergebnis ist das erste Freigabeglied 56 beweglich
hinsichtlich des Basisgliedes 22 angeordnet. Wie in
Fig. 5 zu sehen ist, ist das erste Freigabeglied 56
an der ersten Axialseite S1 des Positionierschaltra-
des 40 positioniert. Das erste Freigabeglied 56 be-
wegt das Positionierglied 43 von der Halteposition zu
der Freigabeposition, wenn das erste Freigabeglied
56 sich hinsichtlich des Basisgliedes 22 bewegt. Spe-
zifischer bewegt das erste Freigabeglied 56 selektiv
die ersten und zweiten Positionierklinken 41 und 42
von den ersten und zweiten Haltepositionen jeweils
zu den ersten und zweiten Freigabepositionen, wenn
das erste Freigabeglied 56 sich hinsichtlich des Ba-
sisgliedes 22 bewegt.

[0077] Bezugnehmend auf die Fig. 18, Fig. 20 und
Fig. 22, das erste Freigabeglied 56 ist im Wesent-
lichen an das Positionierschaltrad 40 mit einem ge-
ringen Drehspielmaß zwischen dem ersten Freigabe-
glied 56 und dem Positionierschaltrad 40 gekoppelt.
Da das Positionierschaltrad 40 an das Drahtaufnah-
meglied 35 fixiert ist, ist das erste Freigabeglied 56
beweglich an das Positionierschaltrad 40 gekoppelt,
um in die erste Richtung D1 innerhalb eines vorbe-
stimmten Bereichs relativ zu dem Positionierschalt-
rad 40 zwischen einer nicht Minusfreigabeposition
(Fig. 18) und einer Freigabeposition (Fig. 20) zu be-
wegen. Das erste Freigabeglied 56 hält abwechselnd
eine der ersten und zweiten Positionierklinken 41 und
42 aus dem Eingriff mit den Positionieranschlägen
40a des Positionierschaltrades 40, während das ers-
te Freigabeglied 56 sich in der Freigabeposition be-
findet.

[0078] Bezugnehmend auf die Fig. 10 bis Fig. 12,
zwei Vorspannglieder 68 sind zwischen dem ersten
Freigabeglied 56 und dem Positionierschaltrad 40 an-
geordnet, um das erste Freigabeglied 56 in die nicht
Minusfreigabeposition vorzuspannen. In der veran-
schaulichten Ausführungsform sind die Vorspann-
glieder 68 Kompressionsfedern, die in Öffnungen 40
d des Positionierschaltrades 40 und in Öffnungen 56b
des ersten Freigabegliedes 56 angeordnet sind. Das
erste Freigabeglied 56 bewegt abwechselnd die ers-
te Positionierklinke 41 hin zu der ersten Freigabepo-
sition und bewegt die zweite Positionierklinke 42 hin
zu der zweiten Freigabeposition, während das erste
Freigabeglied 56 sich in die erste Richtung D1 be-
wegt.

[0079] Bezugnehmend auf die Fig. 10 bis Fig. 12,
das erste Freigabeglied 56 weist ein paar von bogen-
geformten Öffnungen 56c auf, die mit einem oberen
Ende der Fixierstifte 54 zusammenpassen. Die bo-
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gengeformten Öffnungen 56c sind ausgestaltet, der-
art, dass das erste Freigabeglied 56 relativ zu dem
Drahtaufnahmeglied 35 innerhalb eines vorbestimm-
ten Bereichs während einer Freigabebetätigung des
ersten Betätigungsgliedes 31, wie vorstehend be-
schrieben, schwenken kann. Aufgrund der Vorspann-
glieder 68, welche das erste Freigabeglied 56 in die
nicht Freigabeposition vorspannen, ist das erste Frei-
gabeglied 56 ausgestaltet, um sich in die zweite Rich-
tung D2 in Antwort auf eine Drehung des Drahtauf-
nahmegliedes 35 in die zweite Richtung D2 als Er-
gebnis der Betätigung des zweiten Betätigungsglie-
des 32 zu bewegen.

[0080] Wie in den Fig. 15 bis Fig. 30 zu sehen ist,
ist die Freigabeklinke 58 beweglich hinsichtlich des
Basisgliedes 22 montiert. Spezifischer ist die Frei-
gabeklinke 58 beweglich an das erste Betätigungs-
glied 31 wie dem Betätigungspart 38 zur Durchfüh-
rung der Freigabetätigung, wie nachfolgend erläu-
tert, montiert. In der veranschaulichten Ausführungs-
form schwenkt das erste Betätigungsglied 31 den Be-
tätigungspart 38, um selektiv die Freigabeklinke 58
zu bewegen, wenn der Betätigungspart 38 sich von
der ersten Ruheposition zu der betätigten Position
bewegt. Die Freigabeklinke 58 schwenkt daraufhin
das erste Freigabeglied 56 bezüglich einer Freigabe-
schwenkachse A2. Folglich bewegt der Betätigungs-
part 38 die Freigabeklinke 58, wenn der Betätigungs-
part 38 sich von der Ruheposition und der betätigten
Position bewegt. Auf diese Weise ist der Betätigungs-
part 38 ausgestaltet, um die Freigabeklinke 58 zu be-
wegen, wenn der Betätigungspart 38 sich hinsichtlich
des Basisgliedes 22 bewegt. Als Ergebnis bewegt die
Freigabeklinke 58 das erste Freigabeglied 56, wenn
die erste Freigabeklinke 58 sich hinsichtlich des Ba-
sisgliedes 22 bewegt.

[0081] In der veranschaulichten Ausführungsform,
wie in Fig. 10 zu sehen ist, beinhaltet die Freiga-
beklinke 58 einen ersten Klinkenpart 58a und einen
zweiten Klinkenpart 58b. Die ersten und zweiten Klin-
kenparts 58a und 58b sind ausgestaltet, um selek-
tiv das erste Freigabeglied 56 zu berühren, wenn die
Freigabeklinke 58 sich hinsichtlich des Basisgliedes
22 bewegt. Die Freigabeklinke 58 ist schwenkbar an
den Betätigungspart 38 hinsichtlich des Betätigungs-
parts 38 bezüglich einer Freigabeschwenkachse A2
montiert. In der veranschaulichten Ausführungsform
ist die Freigabeklinke 58 schwenkbar an dem Betä-
tigungspart 38 durch einen Schwenkstift 70, der die
Freigabeschwenkachse A2, welche parallel zu der
ersten Schwenkachse P1, zu der zweiten Schwen-
kachse P2 und der Betätigungsachse A1 ist, definiert,
montiert. Als ein Ergebnis ist die Freigabeklinke 58
schwenkbar hinsichtlich des Basisgliedes 22 bezüg-
lich der ersten Schwenkachse P1 montiert. Im We-
sentlichen ist die Freigabeklinke 58 ausgestaltet, um
das erste Freigabeglied 56 von der Halteposition zu
der Freigabeposition zu bewegen, wenn das erste

Betätigungsglied 31 sich von der ersten Ruheposition
zu der ersten betätigten Position bewegt.

[0082] Bevorzugt, wie in der veranschaulichten Aus-
führungsform, ist die Freigabeklinke 58 durch ein
Vorspannelement 72 (z.B. eine Spiraltorsionsfeder)
radial hin zu der ersten Schwenkachse P1 vorge-
spannt. Folglich ist die Freigabeklinke 58 durch das
Vorspannelement 52 vorgespannt, um mit den Frei-
gabezähnen 56a in Eingriff zu stehen/gelangen, auf/
nach einer Bewegung des ersten Betätigungsgliedes
31 von der ersten Ruheposition zu der ersten betätig-
ten Position. Jedoch wird die Freigabeklinke 58 au-
ßer Eingriff von den Freigabezähnen 56a gehalten,
während das erste Betätigungsglied 31 sich in der
ersten Ruheposition befindet. Insbesondere wird ein
Anschlag 58c der Freigabeklinke 58 gegen die mitt-
lere stationäre Stützplatte 28 durch die Vorspannkraft
des ersten Vorspannelementes 33 gedrückt, um die
Freigabeklinke 58 nach außen von den Freigabezäh-
nen 56a zu schwenken, während das erste Betäti-
gungsglied 31 sich in der ersten Ruheposition be-
findet. In anderen Worten wird der Anschlag 58c (
Fig. 15) der Freigabeklinke 58 in die Berührung mit
der mittleren stationären Stützplatte 28 durch die Vor-
spannkraft des ersten Vorspannelementes 33, die auf
den Betätigungspart 38 wirkt, gezwungen. Entspre-
chend dieser Berührung, während das erste Betäti-
gungsglied 31 sich in der ersten Ruheposition befin-
det, wird die Freigabeklinke 58 nach außen an dem
Schwenkstift 70 weg von dem ersten Freigabeglied
56 geschwenkt.

[0083] Hier, ist der zweite Klinkenpart 58b umfäng-
lich von dem ersten Klinkenpart 58a hinsichtlich der
ersten Schwenkachse P1 beabstandet. Folglich sind
der erste Klinkenpart 58a und der zweite Klinkenpart
58b voneinander unterschiedlich. Das erste Freiga-
beglied 56 bewegt die erste Positionierklinke 41 von
der ersten Halteposition zu der ersten Freigabepo-
sition, während der erste Klinkenpart 58a das ers-
te Freigabeglied 56 berührt und die Freigabeklinke
58 das erste Freigabeglied 56 von der Halteposition
zu der Freigabeposition bewegt. Das erste Freigabe-
glied 56 bewegt die zweite Positionierklinke 42 von
der zweiten Halteposition zu der zweiten Freigabepo-
sition, während der zweite Klinkenpart 58b das erste
Freigabeglied 56 berührt und die Freigabeklinke 58
das erste Freigabeglied 56 von Halteposition zu der
Freigabeposition bewegt.

[0084] Einer der Freigabezähne 56a ist ausgestaltet,
um den ersten Klinkenpart 58a der Freigabeklinke 58
und den zweiten Klinkenpart 58b der Freigabeklinke
58 zu berühren. Der eine von den Freigabezähnen
56a ist ausgestaltet, um die erste Positionierklinke 41
und die zweite Positionierklinke 42 zu berühren.

[0085] Nun werden das Ziehglied 60 und die Zieh-
klinke 62 erläutert zur Durchführung einer Drahtzieh-
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betätigung bzw. Drahtzugbetätigung, welche in den
Fig. 31 bis Fig. 33 dargestellt ist. Zunächst, bezug-
nehmend auf die Fig. 8, Fig. 13 und Fig. 14, ist das
Ziehglied bzw. Zugglied 60 beweglich hinsichtlich des
Basisgliedes 22 montiert. Spezifischer ist das Zieh-
glied 60 schwenkbar an dem Bolzen 30A der Stütz-
welle 20 montiert, um hinsichtlich des Basisgliedes 22
zu schwenken. Wie in Fig. 8 zu sehen ist, ist die Zieh-
klinke 62 beweglich an dem zweiten Betätigungsglied
32 montiert. Insbesondere stützt das zweite Betäti-
gungsglied 32 beweglich die Ziehklinke 62, um den
Innendraht 12b in das Gehäuse 14 durch Schwen-
ken des Ziehgliedes 60 zu ziehen. Das Ziehglied 60
schwenkt das Positionierschaltrad 40 in die zweite
Richtung D2, wenn das Ziehglied 60 sich hinsichtlich
des Basisgliedes 22 bewegt.

[0086] Das Ziehglied 60 beinhaltet eine Vielzahl von
Ziehzähnen bzw. Zugzähnen 60a, die selektiv durch
die Ziehklinke 62 in Eingriff stehen/gelangen. Folglich
stellt das Ziehglied 60 ein Ziehschaltrad bzw. Zug-
schaltrad dar. Das Ziehglied 60 beinhaltet auch einen
Kabelnippelbefestigungsabstand 60c zur Aufnahme
des Kabelnippels 60c (siehe Fig. 4). Während der
Betätigung des zweiten Betätigungsgliedes 32, steht/
gelangt die Ziehklinke 62 mit den Ziehzähnen 60a
in Eingriff und schwenkt das Positionierschaltrad 40
und das Drahtaufnahmeglied 35 in die zweite Rich-
tung D2 (die Drahtziehrichtung), wenn das zweite Be-
tätigungsglied 32 sich von der zweiten Ruheposition
zu der zweiten betätigten Position bewegt. Insbeson-
dere ist das Ziehglied 60 das Positionierschaltrad 40
durch die Fixierstifte 54, welche sich in ein paar von
Bohrungen 60d des Ziehgliedes 60 (siehe Fig. 10) er-
strecken, fixiert. Als Ergebnis bewegen sich das Posi-
tionierschaltrad 40 und das Ziehglied 60 gemeinsam
als eine Einheit bezüglich der ersten Schwenkachse
P1.

[0087] Da das Ziehglied 60 an das Positionierschalt-
rad 40 befestigt ist, spannt das Vorspannelement 52
das Drahtaufnahmeglied 35, das Positionierschaltrad
40 und das Ziehglied 60 in die erste Richtung D1
vor .Ein erster Endpart 52a des Vorspannelementes
52 ist an die untere stationäre Stützplatte 26 (d.h.
eingehakt in ein Abschnitt der unteren stationären
Stützplatte 26 im Falle der veranschaulichten Aus-
führungsform) befestigt. Ein zweiter Endpart 52b des
Vorspannelementes 52 ist an das Drahtaufnahme-
glied 35 wirkgekoppelt (d.h. angeordnet in ein Loch
des Ziehgliedes 60, welches nicht beweglich an den
Boden des Drahtaufnahmegliedes 35 im Falle der
veranschaulichten Ausführungsform befestigt ist).

[0088] Wie in den Fig. 13 und Fig. 14 zu sehen ist,
ist die Ziehklinke 62 schwenkbar an das zweite Be-
tätigungsglied 32 durch ein Schwenkstift 54, der an
das zweite Betätigungsglied 32 montiert ist, montiert.
Die Fahrradbetätigungsvorrichtung 10 umfasst wei-
ter ein Vorspannelement 76. Das Vorspannelement

76 spannt die Ziehklinke 62 hin zu einem Eingriff mit
dem Ziehglied 60 vor. Hier ist das Vorspannelement
76 eine Spiraltorsionsfeder, die an dem Schwenkstift
54 montiert ist und die Ziehklinke 62 radial hin zu der
ersten Schwenkachse P1 vorspannt. Die Ziehklinke
62 ist vorgespannt, um mit einem der Ziehzähne 60a
des Ziehgliedes 60 in Eingriff zu stehen/gelangen,
während die ersten und zweiten Betätigungsglieder
31 und 32 sich in den ersten und zweiten Ruheposi-
tionen jeweils befinden, wie in Fig. 13 zu sehen ist.
Jedoch kann die Ziehklinke 62 vorgespannt sein, um
das zweite Freigabeglied 64 zu berühren und an die-
sem zwischen einem Paar von Ziehzähnen 60a des
Ziehgliedes 60 gehalten zu werden, während die ers-
ten und zweiten Betätigungsglieder 31 und 32 sich in
den ersten und zweiten Ruhepositionen jeweils be-
finden. Die Ziehklinke 62 ist von den Ziehzähnen 60a
des Ziehgliedes 60 außer Eingriff, wenn das erste Be-
tätigungsglied 31 sich von der ersten Ruheposition
hin z der ersten betätigten Position bewegt, wie in
Fig. 13 zu sehen ist und nachfolgend erläutert wird.

[0089] Wenn das zweite Betätigungsglied 32 in die
zweite Richtung D2 geschwenkt wird, um eine Zieh-
betätigung des Innendrahtes 12b durchzuführen,
wird die Ziehklinke 62 in Berührung mit dem Ziehglied
60 bewegt, um das Ziehglied 60 und das Positionier-
schaltrad 40 hinsichtlich des Basisgliedes 22 in die
zweite Richtung D2 zu schwenken, wenn das zweite
Betätigungsglied 32 sich von der zweiten Ruheposi-
tion zu der zweiten betätigten Position bewegt. In an-
deren Worten berührt die Ziehklaue 62 das Ziehglied
60 und bewegt das Ziehglied 60, wenn das zweite
Betätigungsglied 32 sich von der zweiten Ruheposi-
tion zu der zweiten betätigten Position bewegt. Auf
diese Weise berührt die Ziehklinke 62 das Ziehglied
60 und bewegt das Ziehglied 60, wenn die Ziehklinke
62 sich hinsichtlich des Basisgliedes 22 bewegt. Folg-
lich, wenn das zweite Betätigungsglied 32 eine Zieh-
betätigung des Innendrahtes 12b durchführt, wird die
Ziehklinke 62 das Ziehglied 60 in die zweite Richtung
D2 schwenken. Als Ergebnis bewegen sich das Po-
sitionierschaltrad 40 und das Drahtaufnahmeglied 35
zusammen in die zweite Richtung D2, wenn das zwei-
te Betätigungsglied 32 sich von der zweiten Ruhepo-
sition (z.B. siehe Fig. 31 und Fig. 33) zu der zweiten
betätigten Position (z.B. siehe Fig. 32) bewegt.

[0090] Jedoch, wenn das erste Betätigungsglied 31
sich zu einer der ersten betätigten Positionen bewegt,
wird das zweite Freigabeglied 64 die Ziehklinke 62
aus dem Eingriff mit den Ziehzähnen 60a des Zieh-
gliedes 60 bewegen. Insbesondere wird die Ziehklin-
ke 62 nach außen an dem Schwenkstift 74 durch
das zweite Freigabeglied 64 während der Betätigung
des ersten Betätigungsgliedes 31 geschwenkt, der-
art, dass die Ziehklinke 62 mit der Freigabebetätigung
nicht wechselwirkt.
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[0091] Nun bezugnehmend auf die Fig. 10 bis
Fig. 12, Fig. 15, Fig. 17 und Fig. 19, das zweite Frei-
gabeglied 64 wird nun für die Bewegung der Ziehklin-
ke 62 aus dem Eingriff mit den Ziehzähnen 60a des
Ziehgliedes 60 erläutert, derart, dass die Ziehklinke
62 nicht mit der Freigabebetätigung wechselwirkt. Im
Wesentlichen ist das zweite Freigabeglied 64 beweg-
lich, hinsichtlich des Basisgliedes 22 montiert. Spe-
zifischer ist das zweite Freigabeglied 64 schwenk-
bar hinsichtlich des Basisgliedes 22 um die zwei-
te Schwenkachse P2 montiert. In anderen Worten
ist das zweite Freigabeglied 64 schwenkbar an dem
Schwenkstift 44, welches auch das Positionierglied
43 stützt, gestützt. In der veranschaulichten Ausfüh-
rungsform ist das zweite Freigabeglied 64 schwenk-
bar an dem Schwenkstift 44, welcher auch die ers-
ten und zweiten Positionierklinken 41 und 42 stützt,
gestützt. Der Betätigungspart 38 bewegt das zweite
Freigabeglied 64, welches wiederum die Ziehklinke
62 weg von dem Ziehglied 60 bewegt, wenn der Betä-
tigungspart 38 sich von der ersten Ruheposition und
einer von der ersten betätigten Position bewegt. In
anderen Worten bewegt das zweite Freigabeglied 64
die Ziehklinke 62 weg von dem Ziehglied 60, wenn
das zweite Freigabeglied 64 sich hinsichtlich des Ba-
sisgliedes 22 bewegt.

[0092] In der veranschautlichten Ausführungsform
beinhaltet das zweite Freigabeglied 64 ein ersten
Endpart 64a, einen zweiten Endpart 64b. Das zwei-
te Freigabeglied 64 beinhaltet weiter einen Verbind-
part 64c, der die ersten und zweiten Endparts 64a
und 64b zwischenverbindet. Hier ist das zweite Frei-
gabeglied 64 ein einstückiges Glied, welches aus ei-
nem einzelnen Stück eines Materials hergestellt ist.
Beispielsweise kann das zweite Freigabeglied 64 ein
metallisches Glied sein, das in ein U-geformes Glied,
wie in der veranschautlichten Ausführungsform, ge-
bogen ist. Die Fahrradbetätigungsvorrichtung c um-
fasst weiter ein Vorsparelement 78, welches zum
Vorspann an das zweiten Freigabegliedes 64 hin zu
der ersten Schwenkachse P1 bereitgestellt ist. Das
Vorspannelement 78 ist eine Torsionsfeder, die be-
züglich dem Schwenkstift 44 gewickelt ist. Ein erster
Endpart des Vorspannelementes 78 ist an das zwei-
te Freigabeglied 64 befestigt (d. h. eingehakt), wäh-
rend ein zweiter Endpart des Vorspannelementes 78
an die obere stationäre Stützplatte 24 befestigt ist (d.
h. eingehakt).

[0093] Wie in den Fig. 15, Fig. 17 und Fig. 19 zu
sehen ist, ist der erste Endpart 64 a ausgestattet, um
den Betätigungspart 38 zu berühren. Auf diese Wei-
se schwenkt die Betätigung des ersten Betätigungs-
gliedes 31 den Betätigungspart 38, welcher wieder-
um das zweite Freigabeglied 64 schwenkt. Der zwei-
te Endpart 64b ist ausgestattet, um die Ziehklinke 62
zu berühren. In anderen Worten bewegt der zweite
Endpart 64b des Freigabegliedes 64 die Ziehklinke
62 aus dem Eingriff mit dem zweiten Endpart 64a,

wenn das erste Freigabeglied 56 sich durch die Be-
wegung des ersten Betätigungsgliedes 31 von der
ersten Ruheposition zur ersten betätigenden Position
bewegt. Der erste Endpart 64a und der zweite End-
part 64b sind voneinander in einer Axialrichtung par-
allel zu der ersten Schwenkachse P1 versetzt. Folg-
lich, in der veranschaulichten Ausführungsform, wie
in Fig. 5 zu sehen ist, erstreckt sich das zweite Frei-
gabeglied 64 von einer ersten Axialseite S1 des Posi-
tionierschalters 40 zu einer zweiten Axialseite S2 des
Positionierschaltrades 40. Auch, ist das Ziehglied 60
an der zweiten Axialseite S2 des Positionierschaltra-
des 40 positioniert.

[0094] Folglich, bei dieser Anordnung, wird die Zieh-
klinke 62 in einer Außereingriffsposition von den Zieh-
zähnen 60 gehalten, während das erste Bewegungs-
glied 31 sich in der ersten betätigten Position befin-
det. In anderen Worten, während das erste Betäti-
gungsglied 31 sich in der ersten betätigenden Positi-
on befindet, wird die Ziehklinke 62 nach außen von
dem Schwenkstift 74 während der Betätigung des
ersten Betätigungsgliedes 31 geschwenkt, der Art,
dass die Ziehklinke 62 nicht mit der Freigabebetäti-
gung des Drahtaufnahmegliedes 35 wechselwirkt.

[0095] Im Verständnis des Umfangs der vorliegen-
den Erfindung sind die Begriffe „umfassend“ und
seine Ableitungen, wie hierin verwendet, beabsich-
tigt offene Begriffe zu sein, die das Vorhandensein
der genannten Merkmale, Elemente, Komponenten,
Gruppen, ganze Zahlen und/oder Schritte spezifizie-
ren, jedoch das Vorhandensein der nicht genannten
anderen Merkmale, Elemente, Komponenten, Grup-
pen, ganze Zahlen und/oder Schritte nicht ausschlie-
ßen. Das vorstehend Genannte gilt auch für ähnliche
Bedeutung wie beispielsweise „beinhalten“, „aufwei-
sen“ und deren Ableitungen. Auch die Begriffe „Part“,
„Sektion“, „Abschnitt“, „Glied“ oder „Element“, wenn
einzeln verwendet, kann die Dualbedeutung eines
einzelnen Parts oder in der Vielzahl von Parts bedeu-
ten, sofern nicht anderweitig genannt.

[0096] Wie hierin verwendet, beziehen sich die fol-
genden Richtungsbegriffe „Rahmen in zugewand-
ter Seite“, „nicht Rahmen zugewandte Seite“, „nach
vorne“, „nach hinten“, „vorwärts“, „rückwärts“, „nach
oben“, „nach unten“, „seitlich“, „nach unten“, „nach
oben“, „drauf”, „drunter“, „seitlich“, „vertikal“, „horizon-
tal“, „senkrecht“ und „quer“ sowie jegliche ähnliche
richtungsweisenden Begriffe, auch solche Richtun-
gen eines Fahrrades in einer aufrechten Fahrpositi-
on und mit der Fahrradbetätigungsvorrichtung aus-
gestattet. Dementsprechend sollten diese Begrifflich-
keiten verwendet werden Fahrradbetätigungsvorrich-
tung zu beschreiben relativ zu einem Fahrrad in einer
aufrechten Fahrposition auf einer horizontalen Flä-
che interpretiert werden, dass mit der Fahrradbetäti-
gungsvorrichtung ausgestattet ist. Die Begriffe „links“
und „rechts“ werden verwendet um „rechts“ zu kenn-
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zeichnen, wenn von der rechten Seite, betrachtet von
dem hinteren des Fahrrades, Bezug genommen wird,
und „links“, wenn von der linken Seite, betrachtet von
dem hinteren des Fahrrades, Bezug genommen wird.

[0097] Auch soll es verstanden werden, dass ob-
wohl die Begriffe „erste“ und „zweite“ verwendet wer-
den, um unterschiedliche Komponenten hierin zu be-
schreiben, diese Komponenten nicht auf diese Be-
grifflichkeiten beschränkt sind. Diese Begriffe werden
lediglich verwendet um eine Komponente von der
anderen zu unterscheiden. Folglich könnte eine vor-
stehend genannte erste Komponente beispielsweise
als eine zweite Komponente und anders herum be-
zeichnet werden, ohne von dem Umfang der Lehren
der vorliegenden Erfindung abzuweichen. Die Begrif-
fe „befestigt“ und „befestigen“, wie hierin verwende-
te, umfasst Konfigurationen, in welchen ein Element
direkt an ein anderes Element durch Fixierung des
Elements gesichert sind; Konfigurationen, in welchen
das Element indirekt an das andere Element durch
Fixierung des Elements an einen Zwischenglied/glie-
der, welche wiederum an das andere Element fixiert
sind, gesichert sind; und Konfigurationen, in welchen
ein Element integral mit dem anderen Element aus-
gebildet ist, d. h. ein Element ist im Wesentlichen Part
des anderen Elements. Diese Definition wird auch
auf Wörter mit ähnlichen Bedeutungen wie beispiels-
weise „verbunden“, „verbinden“, „gekoppelt“, „mon-
tiert“, „bondiert“, „fixiert“ und deren Ableitungen an-
gewandt. Schließlich bedeuten die Ausmaßbegriffe
wie „im Wesentlichen“, „um“ und „ungefähr“, wie hier-
in verwendet, einen vernünftigen Abweichungsbetrag
des modifzierten Begriffs, so dass das Endresultat
nicht signifikant verändert wird.

[0098] Während lediglich ausgewählte Ausführungs-
formen ausgewählt worden sind, um die vorliegen-
de Erfindung zu veranschaulichen, wird es für einen
Fachmann auf dem Gebiet dieser Offenbarung er-
sichtlich, dass unterschiedliche Veränderungen und
Modifikationen gemacht werden können ohne von
dem Umfang der Erfindung, wie diese durch die bei-
gefügten Ansprüche definiert wird, abzuweichen. Bei-
spielsweise, sofern nicht anderweitig genannt, kön-
nen die Größe, Gestalt, Ort oder Ausrichtung der
unterschiedlichen Komponenten verändert werden
falls benötigt und/oder gewünscht, solange die Ver-
änderungen nicht im Wesentlichen deren beabsich-
tigte Funktion beeinflussen. Sofern nicht anderwei-
tig genannt können Komponenten, die direkt verbun-
den aneinander gezeigt sind Zwischenstrukturen zwi-
schen sich angeordnet haben, solange diese Verän-
derungen nicht im Wesentlichen deren beabsichtig-
ten Funktion beeinflussen. Die Funktionen von einem
Element kann durch zwei und andersherum durchge-
führt werden, sofern nicht anderweitig genannt. Je-
des Merkmal, welches vom Bestand der Technik ein-
zigartig ist, allein oder in Kombination mit anderen
Merkmalen, soll als eine separate Beschreibung von

weiteren Erfindungen durch die Anmelderin betrach-
tet werden, beinhaltend die strukturellen und/oder
funktionalen Konzepte, welche durch diese Merkma-
le ausgeführt werden. Folglich sind die vorstehen-
den Beschreibungen der Ausführungsformen nach
der vorliegenden Erfindung lediglich zur Illustration
bereitgestellt und nicht zu dem Zweck die Erfindung,
wie diese durch die beigefügten Ansprüche und de-
ren Äquivalente definiert wird, einzuschränken.
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Patentansprüche

1.  Fahrradbetätigungsvorrichtung umfassend:
ein Basisglied;
ein Positionierschaltrad, welches schwenkbar hin-
sichtlich des Basisgliedes bezüglich einer Schwen-
kachse montiert ist/wird, wobei das Positionierschalt-
rad ausgeschaltet ist, um in eine erste Richtung und
in eine zweite Richtung, die zu der ersten Richtung
entgegengesetzt ist, zu schwenken;
ein Positionierglied, welches beweglich hinsicht-
lich des Basisgliedes zwischen einer Halteposition
und einer Freigabeposition montiert ist/wird, wobei
das Positionierglied, ein Schwenken des Positio-
nierschaltrades in die erste Richtung bezüglich der
Schwenkachse verhindert, während das Positionier-
glied in der Halteposition ist und das Positionierglied
das Positionierschaltrad freigibt, um in die erste Rich-
tung zu schwenken, während sich das Positionier-
glied in der Freigabeposition befindet;
ein Freigabeglied, welches beweglich hinsichtlich des
Basisgliedes montiert ist/wird, wobei das Freigabe-
glied das Positionierglied von der Halteposition in die
Freigabeposition bewegt, wenn das Freigabeglied
sich hinsichtlich des Basisgliedes bewegt; und
eine Freigabeklinke, welche beweglich hinsichtlich
des Basisgliedes montiert ist/wird, wobei die Freiga-
beklinke ausgeschaltet ist, um das Freigabeglied zu
bewegen, die Freigabeklinke beinhaltet einen ersten
Klinkenpart und einen zweiten Klinkenpart beinhal-
tet, wobei die ersten und zweiten Klinkenparts aus-
geschaltet sind, um selektiv das Freigabeglied zu be-
rühren, wenn sich die Freigabeklinke hinsichtlich des
Basisgliedes bewegt, wobei die ersten und zweiten
Klinkenparts voneinander unterschiedlich sind.

2.   Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Anspruch
1, bei welcher der zweite Klinkenpart umfänglich von
dem ersten Klinkenpart hinsichtlich der Schwenkach-
se beabstandet ist/wird.

3.   Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Anspruch
1 oder 2, bei welcher die Freigabeklinke schwenkbar
hinsichtlich des Basisgliedes bezüglich der Schwen-
kachse montiert ist/wird.

4.   Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Anspruch
3, weiter umfassend:
einen Betätigungspart, welche schwenkbar hinsicht-
lich des Basisgliedes bezüglich der Schwenkachse
montiert ist/wird, wobei die Freigabeklinke schwenk-
bar an dem Betätigungspart hinsichtlich einer Freiga-
beschwenkachse montiert ist/wird.

5.  Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Ansprüche
1 bis 4, weiter umfassend:
ein Drahtaufnahmeglied, welches angeordnet ist, um
zusammen mit dem Positionierschaltrad zu schwen-
ken, wenn das Positionierschaltrad hinsichtlich des
Basisgliedes bezüglich der Schwenkachse schwenkt.

6.  Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Ansprüche
1 bis 5, weiter umfassend:
ein erstes Betätigungsglied, welches an das Positio-
nierglied wirkgekoppelt ist, um selektiv das Positio-
nierglied von der Halteposition in die Freigabepositi-
on zu bewegen, wenn das erste Betätigungsglied sich
von einer ersten Ruheposition zu einer ersten betä-
tigten Position bewegt.

7.   Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Anspruch
6, weiter umfassend:
ein zweites Betätigungsglied, welches an das Posi-
tionierschaltrad wirkgekoppelt ist, um das Positionier-
schaltrad hinsichtlich des Basisgliedes in die zwei-
te Richtung zu schwenken, wenn das zweite Betäti-
gungsglied sich von einer zweiten Ruheposition zu
einer zweiten betätigten Position bewegt.

8.   Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Anspruch
7, weiter umfassend:
ein Ziehglied, welches beweglich hinsichtlich des Ba-
sisgliedes montiert ist, wobei das Ziehglied das Po-
sitionierschaltrad in die zweite Richtung schwenkt,
wenn das Ziehglied sich hinsichtlich des Basisgliedes
bewegt; und
eine Ziehklinke, welche beweglich an das zweite Be-
tätigungsglied montiert ist/wird, wobei die Ziehklin-
ke das Ziehglied berührt und das Ziehglied bewegt,
wenn das zweite Betätigungsglied sich von der zwei-
ten Ruheposition zu der zweiten betätigten Position
bewegt.

9.  Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Ansprüche
1 bis 8, bei welcher das Positionierglied eine erste Po-
sitionierklinke und eine zweite Positionierklinke be-
inhaltet;
die erste Positionierklinke beweglich hinsichtlich des
Basisgliedes zwischen einer ersten Halteposition und
einer ersten Freigabeposition montiert ist/wird;
die erste Positionierklinke ein Schwenken des Posi-
tionierschaltrades in die erste Richtung bezüglich der
Schwenkachse verhindert, während die erste Positio-
nierklinke sich in der ersten Halteposition befindet;
die erste Positionierklinke das Positionierschaltrad
freigibt, um in die erste Richtung zu schwenken, wäh-
rend die erste Positionierklinke sich in der ersten Frei-
gabeposition befindet;
die zweite Positionierklinke beweglich hinsichtlich
des Basisgliedes zwischen einer zweiten Halteposi-
tion und einer zweiten Freigabeposition montiert ist/
wird;
die zweite Positionierklinke ein Schwenken des Posi-
tionierschaltrades in die erste Richtung bezüglich der
Schwenkachse verhindert, während die zweite Posi-
tionierklinke sich in der zweiten Halteposition befin-
det;
die zweite Positionierklinke das Positionierschaltrad
freigibt, um in die erste Richtung zu schwenken, wäh-
rend die zweite Positionierklinke sich in der zweiten
Freigabeposition befindet.
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10.  Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Anspruch
9, bei welcher das Freigabeglied die erste Positionier-
klinke von der ersten Halteposition zu der ersten Frei-
gabeposition bewegt, während der erste Klinkenpart
das Freigabeglied berührt und die Freigabeklinke das
Freigabeglied von der Halteposition zu der Freigabe-
position bewegt.

11.  Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Anspruch
10, bei welcher das Freigabeglied die zweite Positio-
nierklinke von der zweiten Halteposition zu der zwei-
ten Freigabeposition bewegt, während der zweite
Klinkenpart das Freigabeglied berührt und das Frei-
gabeglied von der Halteposition in die Freigabeposi-
tion bewegt.

12.    Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Ansprü-
che 10 bis 11, bei welcher die erste Positionierklinke
und die zweite Positionierklinke ausgeschaltet sind,
um sich unabhängig voneinander zu bewegen.

13.    Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Ansprü-
che 10 bis 12, bei welcher die erste Positionierklinke
schwenkbar hinsichtlich des Basisgliedes bezüglich
einer Klinkenschwenkachse montiert ist/wird.

14.  Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Anspruch
13, bei welcher die zweite Positionierklinke schwenk-
bar hinsichtlich des Basisgliedes bezüglich der Klin-
kenschwenkachse montiert ist/wird.

15.    Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Ansprü-
che 10 bis 14, weiter umfassend:
zumindest ein Vorspannglied, welches die erste Posi-
tionierklinke hin zu der ersten Halteposition vorspannt
und die zweite Positionierklinke hin zu der zweiten
Halteposition vorspannt.

16.  Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Anspruch
15, bei welcher das zumindest eine Vorspannglied
ein erstes Vorspannglied beinhaltet, welches die ers-
te Positionierklinke hin zu der ersten Halteposition
vorspannt, und ein zweites Vorspannglied beinhaltet,
welches die zweite Positionierklinke hin zu der zwei-
ten Halteposition vorspannt.

17.    Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Ansprü-
che 10 bis 16, bei welcher das Positionierschalt-
rad eine Vielzahl von Positionieranschlägen beinhal-
tet, welche umfänglich hinsichtlich der Schwenkach-
se angeordnet sind/werden, die ersten und zwei-
ten Positionierklinken abwechselnd die Positionieran-
schläge berühren, um ein Schwenken des Positio-
nierschaltrades in die erste Richtung bezüglich der
Schwenkachse zu verhindern.

18.    Fahrradbetätigungsvorrichtung nach Ansprü-
che 1 bis 17, bei welcher
das Freigabeglied eine Vielzahl von Freigabezähnen
beinhaltet, wobei einer der Freigabezähne ausgestal-

tet ist, um den ersten Klinkenpart der Freigabeklinke
und den zweiten Klinkenpart der Freigabeklinke zu
berühren; bevorzugt
ist einer der Freigabezähne ausgeschaltet, um die
erste Positionierklinke und die zweite Positionierklin-
ke zu berühren.

Es folgen 19 Seiten Zeichnungen
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Anhängende Zeichnungen
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