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Niniejszy wynalazek ma na celu udoskonale-
nie urzadzen sprzegajacych zestawéw jednostek
:plywaja,cych popychanych i zastosowanie tego
urzgdzenia w tworzeniu konwoju takich jed-
nostek, przeznaczonych szczegblnie do Zzeglugi
rzecznej albo morskiej,

Zestawy jednostek popychanych, stosowane
obecnie, sg albo sztywne, albo w ukladzie da-
jacym sie zmieniaé za pomocg wewnetrznych
mechanizméw, ktére pozwalaja jedynie na nie-
znaczne odksztalcenia elastyczne pod dziataniem
sit zewngtrznych. W niektérych wykonaniach
Zestawéw popychanych w konwoju, o dajacym

sie zmieniaé ukladzie, stosuje sie popychacz,
obracajacy sie swobodnie na zawiasie, umiesz-
czonej na tyle zestawu, sterujac sterem barki
przyjmujacej napér tego popychacza.

Jezeli w tym przypadku uklad jest ustabili-
zowany, to jednak nie jest takim w innych przy-
padkach, gdyz posiada on wyrazng sklonno§é
do skrecania sie, o0 ile wzajemne polozenie dwéch
kolejnych jednostek nie jest ustalone:zapomo-
ca nieodksztalcajacych sie elementéw geome-
trycznych. '

W celu zapobiezenia wyzej przytoezonym nie-
dogodnosciom i z drugiej strony uczynienia mo-



iliwie- latwa - zegluge podobnych zestawéw-na’

zakretach o matym promieniu i zegluge na
wzburzonej fali, uzywajgc. statké6w normalnego
typu i nie zmieniajgc ukitadu, przedmiotem ni-
niejszego wynalazku jest sposéb popychania
zestawu skladajgcego sie z jednostek konwoju,
takich jak statki zaopatrzone w kola, ggsieni-
ce, plaszczyzny nosSne (platy) i przyczepy la-
dowe na kolach, -dajacych si¢ nastawiaé i we-
diug ktérego zaklada sie pomiedzy dwiema ko-

lejnymi jednostkami zestawu polgczenia tzw.

desmodromiczne, tj. polgczenia pomiedzy dwie-
ma jeédnostkami zestawu konwoju, ktérych szyb-
koSci sg zalezne od siebie, kinematyczne i dy-
namiczne, odwracalne, powodujac przy kazdym
katowym odchyleniu jednej z omawianych jed-
nostek 'w stosunku do drugiej, rozsunigcie ich
oraz oddalenie od $rodka chwilowego obrotu
ich podtuznych plaszezyzn symetrii, ktére to
rozsuniecie i oddalenie jest tym wigksze, im

wigkszy jest kat odchylenia, dazigc w ten spo- -

séb do utrzymania lub do samoczynnego przy-
wrocenia szeregzuvwego ustawienia omawianych
jednostek, pod dzialaniem jedynie sily popy-
chajacej. ) \

Innym celem wynalazku jest wprowadzenie

miedzy kolejnymi jednostkami zestawu narza-
du kierujgcego, umieszczonego na wsp6lnych po-
diluznych ptaszczyznach symetrii uszeregowa-
nych jednostek i kierowanego podiuznie przez
przegubowe podpory na tych jednostkach, obra-
cajagce sie przynajmniej woko6t! pionowych osi
i .urzadzenia do przekazywania popychania
o diugo$ci nastawnej, polaczonego z omawiany-
mi podporami przez poljczenie desmodromicz-
ne odwracalne, opierajgce sie na stalych miej-
scach w tych jednostkach i ustawionych w taki
spos6b, ze gdy moment odchylajgcy zmienia li-
ni¢ uszeregowania jednostek, wtedy te podpory
rozsuwajg sie miedzy sobg wzdiuz urzadzenia
kierujgcego na odleglo$¢ wiekszg od polowy
Srednicy szeroko$ci tych jednostek, pomnozonej
przez wielko§é stycznej do kata odchylenia,
z natychmiastowym wywarciem na to urzgdze-
- nie kierownicze, za posrednictwem tych podpér,
nacisku prostujgcego powodowanego przez na-
p6ér popychania. Ustabilizowane polozenie zesta-
wu na zakrecie jest osiggniete wtedy, gdy mo-
ment prostujacy, dzialajagcy na urzadzenie kie-
rownicze, osigga warto$§¢ momentu wywolujgce-
'go kat odchylenia.

Inne cechy wynalazku s ujawnione w opisie,
ktéry wyjasni (z uwzglednieniem rysunkéw) nie-
ograniczong ilo§¢ przykladéw, jak wynalazek
moze by¢ w praktyce wykonany.

Na rysunku fig. 1 i 2 przedstawiajg poszcze-
gbélne rzuty czeSciowo z boku i z géry dwich
kolejnych jednostekx zestawu barek popychanych
i zaopatrzonych w urzgdzenia sprzegajgce, we-
dlug pierwszego sposobu. wykonania tego urzg-
dzenia, fig. 3 przedstawia widok z géry, podob-
nie jak na fig. 2, lecz jedna z kolejnych jedno-
stek ulegla odchyleniu katowemu w stosunku
do drugiej, fig. 4 i 5 przedstawiajg poszczegélne
rzuty czeSciowo w widoku z géry, i z boku-
dwéch kolejnych jednostek zestawu barek, za-
opatrzonych w wurzadzenia sprzegajgce, kazde
wedlug dwéch innych sposobéw wykonania, fig.
6- jest podobna do fig. 4 z tym, Ze jedna z ko-
lejnych jednostek ulega odchyleniu kgtowemu
w stosunku do drugiej, fig. 7 przedstawia
w wiekszej skali §limak wzmacniajacy, uzywa-
ny przy jednym z urzadzeh poélsprzegajacych,
pokazanych na fig. 4 i 5, fig. 8 przedstawia
w perspektywie pélsprzezenie, wedlug czwarte-
go sposobu wykonania, fig. 9 stanowi rzut z gé-
ry jednostki wyposazonej w_pOlsprzezenie, po-
kazane na fig, 8, po odchyleniu katowym w sto-
sunku do linii zestawu, fig. 10 i 11 przedstawia-
ja uzycie sprzezenia wedtug fig. 8, w zestawach
zawierajgcych jednostki jedna obok drugief,
fig. 12 stanowi rzut schematyczny dwéch kolej-
no biegnacych jedna za druga jednostek zesta-
wu barek, popychanych na kétkach i wyposazo-
nych w urzgdzenia sprzegajace, fig. 13 stanowi
rzut schematyczny dwoéch kolejnych jednostek
zestawu barek z platami noénymi, wyposazo-
nych w urzadzenia sprzegajace, fig. 14 stanowi
rzut schematyczny dwoéch kolejnych jednostek
zestawu przyczep lgdowych na kolach nasta-
wialnych, wyposazonych w urzadzenie sprzega-
jace, fig. 15 przedstawia schematycznie zacho-
wanie sie zestawu barek popychanych na za-
krecie, fig. 16 i 17 przedstawiaja poszczegblne
rzuty z géry i z boku urzadzenia, dziatajacego

‘na zakrecie przez zmiane w postaci ukiadu,

fig. 18 stanowi rzut urzagdzenia dziatajgcego na
zakrecie przez przejSciowe <zastosowanie sily
do sprzezenia (fig. 8), fig. 19 przedstawia zacho-
wanie sig¢ zestawu barek popychanych, wypo-
sazonych w urzadzenia dzialajace na zakrecie
w czasie przejécia przez zakret rzeki w ksztal-
cie litery S, fig. 20 i 21 przedstawiajg schema-
tycznie sily dzialajace na. odchylong barke,
w szczegblnodci w przypadku zwyklego sprzgze-
nia i sprzezenia wedlug -wynalazku.

W sposobie wykonania (fig. 1—3) dwie kolej-
ne barki 1 i 2, przesuwajace sie. wedtlug strzal-
ki F, s zaopatrzone w sasiedztwie ich przyle-
glych brzegbw w pionowe sworznie 3 i 4, na
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ktérych s3 zmontowane obracajgce sie okragle
podkladki 5 i 6, wyposazone w osie poziome 7 i 8
z -umieszczonymi przegubowo dwiema prowadni-
cami 9 i 10, wewnatrz ktérych przusuwa sie¢ drg-
tek 11, odgrywajacy jednocze$nie role drazka
kierowniczego i popychajgcego.

Konce drazka 11 posiadaja nasadki 12 i 13,
ktére moga swobodnie obracaé si¢ na tym draz-
ku. Nasadki sa zaopatrzone na koficach w kraz-
ki, ktére tocza sie po ptaszczyznach pionowych

.16 i 17, ustawionych wzgledem siebie w przybli-
zeniu w ksztalcie litery V, znajdujacych sie na
czeSciach 18 i 19, umocowanych na barkach 11 2.
Plaszczyzny te ustawione symetrycznie w sto-
sunku do podtuznych plaszczyzn symetrii barek
majg wierzcholki skierowane ku $rodkowi ba-
rek. Zarysy ich profiléw, poczawszy od wierz-
chotka, znajduja sie na odlegto$ciach coraz bliz-
-szych pionowych sworzni 3 i 4.

Je§li pod wplywem sit zewnetrznych barka 1
ustawi sie w stosunku do barki 2 na lewo
(fig. 3), wtedy drazek Kkierowniczy 11 nachy-
la sie w stosunku do osi podiuznych tych
dwoch barek, powodujgc obracanie sie prowad-
nic 9 i 10 woko6t sworzni 3 i 4. Odleglo§é miedzy
osiami krazkéw 14 i 15 a esiami szworzni zmniej-
sza sig, co powoduje wydluZenie sig zestawu.
Oddzialywanie ptaszczyzn pionowych 16 i 17 na
krazki 14 i 15 wywolane przez popychanie, two-
rzg moment sit na drazku 11, zmierzajacy do
ponownego ustawienia dwoch prowadnic 9 i 10
w jednej linii i zatem do rozprostowania zesta-
wu_dwoch prowadnic przez skrdcenie sprzezen.
Obracanie sie¢ nasadek 12 i 13 na drazku 11
i przesuwanie sie¢ tego drazka w pionowych po-
diuznych plaszezyznach symetrii prowadnic 9
i 10, pozwala na ruchy w stosunku jednej do
drugiej dwéch barek, wywolane kolysaniem
wzdhuznym i bocznym.

W sposobie wykonania urzgdzenia sprzegajg-
cego miedzy barkami 20 i 21 (fig. 4 i 6), prowad-
nica 22 wyposazona w przeciwlegle ramiona 23
i 23a, majace gleboki rowek, w ktérym przesu-
wa sie drazek kierowniczy 24, zmontowana jest
na popychanej barce 20.

Ramiona 23 i 23a s3 polgczone przegubowo
z dwiema dZwigniami 25 i 25a, ktére z kolei sg
réwniez przegubowo oparte w punktach 26 i 26a
na barce. Ramiona te posiadaja na swoich kon-
cach krazki 27 i 27a, na ktére nawinieta jest
lina 28, przechodzaca przez Srodkowy zwrotny
krazek 29 umocowany na barce i przez dwa
krazki zwrotne 30 i 30a, takie umocowane na

. barce,-i ktéra dochodzi do wspornikéw 31 i 31a,
umocowany¢h na. konicach bocznych, popychaja-

“eych drazki 32 i 32a, wyposazone w zderzaki 33

i 33a i prowadzone w lozyskach 34.

Na barce popychajgcej 21 jest zmontowana pa-
new, w ktdrej obraca sie prowadnica 36, wyposa-
zona w dzialajace dwa przeciwlegle ramiona 37
i 37a i w gleboki rowek, w ktérym moze sie
przesuwaé drazek kierowmiczy 24. Do ramion
37 i 37a przymocowane s3 dwa gietkie lancuchy
38 i 38a polaczone z suwakiem 39, mogacym
przesuwaé sie podluznie w stosunku do . barki
w prowadnicy 40. Na suwaku 39 jest umocowa-
na lina 46, ktéra sie nawija na koto linowe 42
Z 0sig umocowang na barce i stuzacg jednoczes-
nie jako o obrotu $limaka 44, stanowiacego ca-
1o$¢ z kolem linowym 42 (fig. 7) i sluzacego do
nawijania liny 45 oraz przylaczonego do wielo-
krazka 46 o podwdéjnym kole linowym 47, umo-
cowanym na barce. Lina 48 nawija sie na ten
wielokrazek 46 i przechodzi po dwéch kotach li-
nowych 49 i 49a, réwniez umocowanych na bar-
ce, do wsporniké6w 50 i 50c umocowanych na
koncach popychajacych drazkéw 51 i 51a wypo-
sazonych w zderzaki 52 i 52a.

Gdy pod dziataniem sit zewnetrznych barka
20 obréci sie¢ w stosunku do barki 21 na lewo,
wowczas kierowniczy drazek 24 nachyla sie
w stosunku do dwéch barek. Na barce 20 na-
chylenie to pocigga za soba odksztalcenie sy-
metrycznego piecioboku, utworzonego przez
dzwignie 25 i 25a i line 28, przez obracanie sie
dZzwigni 25 i 25a dokola punktéw 26 i 26a oraz
przesuniecie poprzeczne prowadnicy 22, ktére
w polaczeniu z nachyleniem tejze pocigga za
line przez ramie 23a, w strone przeciwng do
nacisku wywieranego przez zderzak 52 na zde-
rzak 53. Pod dzialaniem tej sily pociagowej po-
pychajacy drazek 32a dazy do wiekszego wysta-
wania na tyle barki.

Co sie tyczy barki 21, to pod dzialaniem draz-

'ka kierowniczego 24 prowadnica 36 obraca sie

na panwi 35, ramie 37a napreza lancuch 38a,
za$§ lancuch 38, rozluZnia sie. Suwak 39 przesu-
wa sie, wywotujac obrét kota 42 na osi 43 i prze-
to obrét Slimaka 44, ktéry za posrednictwem
wielokrazka 46 wywiera na odcinku liny 48
z lewej i prawej strony sily o przeciwnych kie-

‘runkach. Nap6r wywierany w ten sposéb - na

cze§é lewej strony liny 48, jest przeciwny od-
dziatywaniu, wywierapemu przez zderzak 33 na
zderzak 51.

Pod jego dzialaniem popychajacy drazek 51a

*wiecej wystaje na przodzie barki 21, przy czym

zderzaki 33a¢ i 52a pozostaja w dalszym ciggu
w zetknieciu. Drazek kierowniczy 24 przesuwa
sie w glebokich rowkach prowadnic 22 i 36, co-
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fajac si¢ w stosunku do tych dwéch jednostek
i zezwalajac na wydluzenie sie urzadzenia. sprze-
gajacego w stosunku do polozenia, przedsta-
" wionego na fig. 4.

Parcie wywolane przez popychajace drazki 51
i 5la, jest przeksztalcone odpowiednio do kata
przez dzialtanie odksztalcajacego sie trapezu,
utworzonego przez ramiona 23 i 23a i diwignie
25 i 25a, w przypadku barki 20 i przez wzmoc-
nienie pod dzialaniem wielokrgzka 46 i §limaka
44 dla barki 21, w momencie sily, dzialajgcej na
kierowniczy drazek 24, za poérednictwem pro-
-wadnic w kierunku wyprostowania zestawu.
Przesunigcie kierowniczego drazka 24 w piono-
wych podiuznych plaszczyznach symetrii rynien
zezwalaja na ruchy kotysan wzdluinych i bocz-
nych jednej barki w stosunku do drugiej. We-
dhug fig, 4 i 6 barki 20 i 21 s3 wyposazone
w dwa rézne urzadzenia poélsprzegajgce. Obie
barki-moglyby posiadaé takie urzadzenia rodza-
ju przedstawionego dla kazdej z nich.

W sposobie wykonania, przedstawionym na
fig. 8 i 9 z jednym zarazem kierujacym i po-
pychajacym drazkiem 53, drazek ten jest umo-
cowany w widlach 54, osadzonych przegubowo
“na osi 55, u dotu cze$ci 56, a przez te ostatniag —
dwa drazki réwmolegle 57 i 57a polaczone sg
przegubami, blizej krawedzi gérnej tej czeSci,
niz dolnej.

Drazki te s3 potaczone z przegubami, umoco-
"wanymi na konicach poprzecznego drazka .58,
osadzonego w przegubach na wierzcholkach
dwoéch plyt tréjkatnych 59 i 59a, polaczonych
z elementem 60 przez dwie podstawy 61 i 6l1a
réwnoleglte do plaszczyzny podiuznej symetrii
tego elementu. Srodek wierzchotka plyty 56
jest polgczony przegubem z drazkiem 62, osa-
dzonym przegubowo na elemencie 60, przy czym
calo§é bedac w stanie spoczynku, ustawiona jest
symetrycznie do podiuznej plaszezyzny symetrii
elementu. Drazki 57, 57a i 62 moglyby byé za-
stapione tancuchami. Podobnie cze$ci tr6éjkatne
moglyby byé zastapjone przez dwie podpory,
umieszczone

~w panwiach, umocowanych ma wspomnianym
elemencie i przez laficuchy umieszczone, jak
uko$ne $ciany 63 i 63a tréjkatéw, umocowane
do poprzecznego drazka 58.

Gdy element 60 odchyla sie na lews strone,
wtedy kierujacy 1 popychajacy drazek 53 powo-
duje przesuniecie i nachylenie ku prawej stro-
‘nie plyty 56, dokota chwilowej osi obrotu, utwo-
rzonej przez uklad drazkéw podrbrzymujagcych
te plyte.

jak pionowe strony tréjkatéw -

Wywotluje to odksztalcenie czworoboku, utwo-
rzonego przez drazki 57, 57a i 58 i ptyte 56 oraz
przesunigcie sie ku, przodowi punktu spoczywa-
nia drazka 62 na tej plycie, co wywoluje skré-
cenie wspélnej prostopadiej do osi 55 i drazka
58. Srodek osi 55 zbliza si¢ do plaszczyzny po-
przecznej, w ktérej si¢ porusza drazek 58, to
znaczy cofa si¢ w stosunku do elementu podsta-
wowego, cofajac z kolei kierowniczy i wpycha-
jacy drazek 53. Otrzymuje sie w ten sposéb prze-
dluzenie sprzezenia do wielkosci, okres§lanej dla
danego kata odchylenia miedzy jednostkami.
Ruchy kolysania bocznego s3 wytwarzane przez
ruchy katowe drazkéw 57 i 57a. .

Zamiast zastosowania do urzadzenia sprzega-
jacego dwoéch kolejnych jednostek, moze byé
uzyty sposéb (fig. 8) do zapewnienia sprzezenia
miedzy dwiema jednostkami, sztywnie przyle-
gajacymi do siebie bokami (fig. 10) lub miedzy
para jednostek przylegajacych do siebie boka-
mi i pojedyncza jednostka (fig. 11). Wystarcza
do tego uzycie poprzecznego drazka 58b jednost-
ki, zachodzacego na dwie przylegajace bokami
60b i 60c, na ktdrych sa osadzone przegubowo
dwie plyty tr6éjkatne 61b i 61c, plyty takie, jak
plyta 56b, zachodzaca na sasiadujace brzegi jed-
nostek. Wyréwnawczy drazek 62b moze byé umo-
cowany w punkcie wspdlnym dla sgsiadujacych
brzegoéw jednostek lub zapewniaé polgczenie
jednej z ptyt 56b jednej pary jednostek z drugg
plyta 56 tej samej pary.Ten ostatni uktad mégi-
by byé zreszta wykorzystany w przypadku (fig.
8) sprzegania kolejnych jednostek.

Profil ptaszezyzn 16 i 17 (fig. 2) i przekladnia
z wielokrazk6éw 28 lub 46 (fig. 4) lub przez ply-
te 56 (fig. 8) daje mozliwo§é uregulowania wy-
dluzania sie urzadzenia sprzegajacego tak, aby
bylo ono wieksze niz przecigtna poéiszerokosé

~ tych barek, pomnoZona przez styczna kata od-

chylenia. Zapewnia si¢ w ten spos6b statecz-
no$é uktadu, nawet przy duzych katach odchy-
lenia. _

Jesli bow1em rozpatruje sie dwie barkl AiB
(fig. 20), polaczone przegubowo miedzy sobg
wspélnym katem C, to barka A, ktéra odchylila
sie wedlug rysunku, zostaje doprowadzana ‘do
wyréwnania tak diugo, dopéki opér hydrodyna-
miczny R przenosi sie na prawo od §rodka krzy-
wej w C; gdy to parcie przechodzi nalewoodC,
wtedy barka A wyréwnywuje sie z barka B. Kie-
dy parcie przechodzi przez C, . Wéwczas przecig-
tne rozsuniecie sie e tych dwbch barek o szero-
4

koSci a i b jest nastepujgce: e = aFb ‘g a,

przy czym o jest katem odchylenia.
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"W urzadzeniu sprzegajacym wedlug wynalaz-
ku, barka A (fig. 21) jest odchylona w stosunku
do barki B przez obrét dokota chwilowej osi

obrotu C’ lub §rodka krzywej, przez ktéra prze-
chodzi wypadkowa parcia i moment silty, dziata-
jacej na ‘A’ priez popychajacy drazek t. Opér
hydrodynamiczny R’, przechodzac na prawo od
srodka krzywej C’, zmierza do wyprostowania
barki A’ nawet przy katach zboczenia o wiele
wiekszych niz a, z czego wynika zwickszenie sta-
tecznoécei. Przecigtne r-ozsu.niecie ¢ jest wxeksze
niz e,

" 'Fig. 12 i 14 przedstawiajq schematycznie uzy-
cie urzadzenia sprzegajacego, z jednej strony po-
miedzy dwiema jednostkami kolejnymi popycha-
nego zestawu barek 64, zaopatrzonych w kélka
65 do przechodzenia przez piytkie miejsca (fig.
12), a z drugiej strony pomiedzy dwiema kolej-

nymi jednostkami popychanego zestawu barek .

66, wyposazonych w platy nosne 67, mogace
unie$é caly ciezar barki (fig. 13) lub jego czesé¢
i wreszcie pomiedzy dwiema jednostkami ko-
lejnymi popychanego zestawu przyczep lado-
wych 68, wyposazonych w nastawialne kota 69
(fig. 14). o
* Zestaw jednostek popychanych, wyposazonych
w urzadzenia (fig. 1—11), pozwalajgce mu na
state przystosowywanie si¢ do dziatamia sit ze-
wnetrznych, jest oprécz tego wyposazony w urza-
dzenia pozwalajace na dowolne skrecanie zesta-
wu, mianowicie w celu przeptywania przez za-
" krety rzek, takie jak C (fig. 15). Takie skreca-

nie zestawu moze byé uzyskane przez wyposa-

zenie barki czolowej w popychacz.

W celu usuniecia powstalej symetrii calosci
i przywrécenia podstawowego polozenia jedno-
stek przez stale, uprzednio okre§lone odchyle-
nie katowe pomiedzy- poszczegélnymi jednostka-
mi, skrecenie moze byé osiggniete badz przez
zmiane geometrycznego ukladu (fig. 16 i 17), badZ
tez przez uiycie w urzadzeniu sprzegajagcym
czasowej sily wewnetrznej, powodujacej od-
ksztalcenie ukladu (fig. 18).

W urzadzeniu do skrecania, przedstawionym
na fig. 16 i 17, zastosowanym do urzadzenia
sprzegajacego, (fig. 1—5) cze§é 70 w ksztalcie
litery V jest podtrzymywana przez plyte 71
z zebatym obwodem 72, osadzong na sworzniu
73 z prowadzeniem 74, w ktbrej sie przesuwa
kierowmiczy i popychajgcy drazek 75. Ta piyta
spoczywa na jednostce 76 na kulkach 77 i jest
obracana na sworzniu 73 przez kolo zebate 78,
napedzane recznym kolem 79 (fig. 16 i 17).

- Gdy zostanie spowodowane obracanie sie ply-
ty. 72 w kierunku strzalki f, wtedy drazek Kie-

rowniczy dazy do powrotu do wierachotka wgle-
bienia w czesci 70, co powoduje odchylenie jed-
nostki 76 w pozadanym kierunku. Jedli ta jed-
nostka jest wyposazona na przodzie w analogicz-
ne urzadzenia, wtedy obraca sie plyte w prze-
ciwnym kierunku do strzatki f. Podobne urza-
dzenie moze byé polaczone z urzgdzeniami sprze-
gajacymi, przedstawionymi na fig. 4, w ktérych
prowadnice stanowia” woéwczas caloéé z plyts,
przesuwajacg sie w stosunku do ramion, dzia-
laJacych jako korby. "

W urzad:zemu skrecajacym, przedstawionym
na fig, 18 i zastosowanym w urzadzeniu sprze-
gajacym (fig. 8), na osi dolnej 80 pityty osadzone
sa dwa kota linowe 81, 8la. Dwa kola linowe
zwrotne 82 i 82a sa przymocowane na jednost-
ce 83. Dwie liny 84 i 84a przechodzg po kotach
linowych 81, 82 i 81a, 82a i przez analogiczne ko-
1a pozostalych urzadzen wespolspmega;acych ze-
stawu.

Przy pociagnieciu liny 84a w kierunku strzalki
f kolo linowe 81a zblizy sie do kota linowego 82a
i calosé ukladu dazy do skrecenia sie (fig. 9).

Przy zwolnieniu niaporu wywieranego na line
84a i przy pociagnieciu za line 84 skrecanie ze-
stawu zostaje odwrGcone.

Powyzsze urzadzenie jest wskazane jako przy-

klad, przy czym wszelka asymetria, wytworzo-
na w urzadzeniu sprzegajacym, moze byé uzyta
do spowodowania skrecania przez dzialanie na
polozenie k6t 81 i 81a, kierowniczy drazek 53,
na zawiasy lub na opér 85 na jednostce. Opisa-
ne powyzej urzadzenia do skrecania zestawu po-
zwalaja na zmiane prostolinijnego polozenia ze-
stawu, w celu nadania mu ksztaltu wedtug lite-
ry S, przy przejiciu przez dwa kolejne zakrety
rzeki, majace wygiecia odwrotne (fig. 19).
. Gdy urzadzenie do skrgcania, wyposazZone jest
w zestaw rodzaju wedlug fig. 16 i 17, wéwcezas
plyty 71 weiagniete zostang w obrét w kierunku
strzatki f z tylu jednostek e, i e, i na przodzie
jednostek e, i e, (fig. 19), podczas gdy te piyty
zostang obrécone w kierunku, przeciwnym do
strzalki g na przodzie jednostek e, i e, i na tyle
jednostek e, i e; (fig. 19).

Jesli urzadzenie do wyginania jest rodzaju we-
dlug fig. 18, to liny 84 i 84a s3 umocowane
w jakikolwiek znany sposéb na jednostce e,
(fig. 19) tak, aby ciagnaé¢ za odcinek liny 84a,
przechodzacy przez tylne urzadzenie péisprze-
gajace tej jednostki e, i przez urzadzenie sprze-
gajace jednostek e, i e, (fig. 19) wtedy, gdy zo-
staje pociagniety odcinek liny przechodzgcy na
przodzie jednostki e, i jednostek e, i e; (fig. 19).
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Urzadzenie sprzegajqce jest uzupelnione przez
érodki stalego potaczenia pomiedzy kolejnymi
jednostkami takie, jak przedstawiono jako przy-
kiad na fig. 1—7 w postaci dwéch nienaprezo-
nych skrzyzowanych lin 86.

Co sie tyczy kolysania bocznego i zarzucan,
to moze by¢ wstawiony w urzadzenie sprzegaja-
ce zesp6l wyréwnywujacy klasycznego typu,
zlozony ze sprezyny, masy bezwladnej i amor-
tyzatora.

Wreszcie, aby podczas ruchu unikngé pocig-

gania znacznej masy wody, znajdujacej sie po-
‘miedzy kolejnymi jednostkami zestawu, woéw-
czas gdy jednostki s3 na prostej linii, dhugo$é
drazkéw popychajacych moze byé uregulowa-
na niemal az do zetkniecia sie krawedzi dwoch
kolejnych barek, za pomocg skracajgcego urza-
dzenia sterowanego przez pilota.
* W przykladzie uwidocznionym na fig. 8, dra-
zek 53 jest ztozony z dwoéch czeéci, z ktérych
jedna stanowi calo$é z kadtubem 87 podnoénika
pojedynczego dzialania, za§ druga — z tlokiem
88 tego podnosnika. Taki uklad moze byé urze-
czywistniony przez ktérykolwiek z kierowni-
czych drazkéw urzadzeifi sprzegajacych. Podnos-
niki drazkéw kierowniczych tego samego zesta-
wu sg przylaczone do przewodéw ogbélnych, do-
prowadzonych do posterunku sterowniczego.
W przypadku urzadzenia sprzegajacego wedtug
fig. 8, drazek oraz popychajgcy kierowniczy
drazek moze byé zastapiony przez urzadzenie
nozycowe Niiremberga.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposdb popychania zestawu plywajacych
jednostekk konwoju, jak barki zwykle, barki

- zaopatrzone w kola, gasienice, plaszczyzny
no$ne i przyczepy ladowe na nastawianych
kolach, znamienny tym, ze pomiedzy dwie-
-ma kolejnymi jednostkami zestawu zaklada
sie polgczenie tzw. desmodromiczne, w kt6-
rym szybkos§¢ tych jednostek jest od nich
zalezna, polaczenie kinematyczne i dyna-
miczne, odwracalne, powodujgce przy kaz-

- dym odchyleniu sie jednej z jednostek w sto-
sunku do drugiej rozsuniecie miedzy nimi
oraz oddalenie sie chwilowej osi obrotu ich
podiuznych plaszezyzn symetrii, przy czym
to rozsuniecie i oddalenie jest tym wieksze,
im wiekszy jest kat odchylenia jednostek,
wskutek czego dazy ono do samoczynnego
utrzymywania w szeregu lub przywracania
doni jednostek, pod dzialaniem jedynie sily
popychajacej te jednostki.

2. Urzadzenie sprzggajace zestaw jednostek

vv-e'-‘

"popychanych sposobami wedlug zastrz. "1,

znamienne tym, ze zawiera miedzy dwiema
kolejnymi jedrostkami zestawu narzad kie-
rujgcy umieszczony w podiuznych wspdl-
nych plaszezyznach symetrii uszeregowanych
jednostek i prowadzone w kierunku diugo-
§ci przez przegubowe podpory na tych jed-
nostkach, przynajmniej dokota pionowych
osi oraz zawiera urzgdzenia do wzajemnego
przekazywania popychania o diugoéci daja-
cej sie nastawiaé, polgczone z omawianymi
podporami przez polgczenia desmodromiczne
odwracalne, oparte na stalych punktach
omawianych jednostek i sprawiajgce, ze
gdy jaka§ sila odchylajaca przerywa linie
szeregu jednostek, powyzsze podpory rozsu-
waja si¢ miedzy sobg wzdluz urzadzenia
kierujacego, na odleglo§é wieksza od polo-
wy przecigtnej szerokosci tych jednostek,
pomnozonej przez styczng do kata odchyle-~
nia, z natychmiastowym dzialaniem na urza-
dzenie Kkierujgce wyréwnujgcych sit, wy-
tworzonych przez popychanie.

. Urzadzenie sprzegajace wedlug zastirz. 2,

znamienne tym, Ze namzad kierowniczy two-
rzy jedng calo§é z urzgdzeniem do wzajem-
nego przekazywania popychania.

. Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz. 2,

znamienne tym, Ze polgczenia desmodro-
miczne, odwracalne, sg symetryczne w sto-
sunku do podiuznych plasmyzn sym.etru
szeregu jednostek.

. Urzadzenie sprzegajace wediug zastrz. 2,

znamienne tym, Ze przynajmniej jedno
urzadzenie, wzmacniajace nap6r, jest umiesz-
czone w kazdym potgczeniu odwracal.n_vm
desmodromicznym.

. Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz. 2 i 4,

znamienne tym, Ze zawiera dwie pary bocz-
nych drazkéw popychajacych i ze jedno
z polgezen odwracalnych desmodromicznych
posiada polgczenia liniami- miedzy kofica-
mi tych drazkéw, skladajgce si¢ na dajgcy
sie odksztalcaé symetryczny wielobok, kto-
rego jeden bok jest utworzony przez prze-
ciwlegle ramiona korbowe, podirzymywane
przez podpore i umieszczone prostopadle
do podiuznej plaszczyzny symetrii odpowied-
niej jednostki w chwili ustawiania jej w sze-
regu, przy czym ten wielobok przedstawia
przynajmniej dwa symetryczne wierzchobid,
zespolone z dang jednostka.

. Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz. 3 i 4’.,

znamienne tym, e zawiera dwie pary boez- .
nych drazkéw popychajacych oraz, e pExy=



10.

11,

12,

najmniej jedno z.polaczefi desmodromicz-
nych odwracalnych jest utworzone przez dwa
przeciwlegle ramiona, tworzace korby, pod-
trzymywane przez podpore, potozone prosto-
padle do podiuinej plaszczyzny symetrii od-
powiedniej jednostki, w chwili ustawiania
jej w szeregu i jest polgczone z dwoma giet-
kimi korbowodami, ktérych kotice sg rucho-
me w kierunku diugos$ci jednostki i ze za-

~wiera polgczenie miedzy drazkami popycha-

jacymi za pomocay lin, przechodzacych po
dwéch symetrycznych kotach linowych,
podtrzymywanych przez jednostke, przy
czym to polaczenie jest ze swej strony wy-
konane w punkcie poSrednim pomiedzy ru-
chomymi kofcami wzmiankowanych korbo-
wodéow.

. Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz. 5—7,

znamienne tym, ze przekltadnia wzmacnia-
jaca popychanie sklada sie z wielokrazka.

. Urzadzenie sprzegajagce wedlug zastrz. 5—7,

znamienne tym, ze urzgdzenie do wzmacnia-
nia popychania sklada sie z umieszczonych
na wspolnej osi kola linowego i $limaka
w ksztalcie spirali.

Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz. 5—7,
znamienne tym, ze urzadzenie do wzmacnia-
nia popychania sklada sie z dwéch diwigni
podtrzymujacych wspornik, zbiegajacymi sie
w kierunku sgsiadujgcego ze wspornikiem
brzegu jednostki i na niej osadzonymi prze-
gubowo.

Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz.. 3 i 4,
znamienne tym, ze zawiera jeden tylko dra-
zek 'kierujacy i popychajacy, zaopatrzony
w krazki, obracajgce sie na osiach piono-
wych, opierajace sie na pionowych plaszezy-
znach, stuzacych jako wzmacniajace prze-
kladnie, umieszczonych symetrycznie w sto-
sunku do podiuznej ptaszezyzny symetrii
jednostek, majacych ksztalt litery V, kt6-
rych wierzcholki sa skierowane ku $rodko-
wi jednostek.

Urzadzenie sprzegajace wedtug zastrz. 3 i 4,
znamienne tym, Ze zawiera drazek kieru-
jacy i popychajacy, osadzony konficami prze-
gubowo na osiach poziomych w czasie za-
chowywania przez zestaw prostej linii, pod-
trzymywanych przez. wzmacniajgce syme-
trycznie przecznice, mogace sig¢ obracaé¢ na
osiach réwnoleglych do osi przegubéw draz-
ka kierowniczego, przy czym te osie sg ru-
chome w stosunku do jednostek dokota
chwilowego érodka obrotu tych czefci, kt6-
rych jeden punkt, przeciwlegle w stosunku

13.

14.

15.

16.

17,

18.

19.
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do osi przegubéw, polaczony jest z odpo-
wiednia jednostks."

Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz. 12
do zestawu, majgcego przynajmniej pare
jednostek bocznych, znamienne tym, ze dia
kazdej pary tych jednostek, kazda cze$é sbu-
zzca jako wzmacniajaca przekladnia, zacho-
dzi symetrycznie na sasiadujace brzegi jed-
nostek bocznych i jest przylaczona do wspél-
nego punktu tych brzegéw lub do drugiej
podobnej czesei tej samej pary jednostek.
Urzadzenie sprzegajace wediug zastrz. 2—13,
znamienne tym, Ze zawiera ponadto urzg-
dzenie do skrecania, przystosowane do zmia-
ny w razie potrzeby polaczenia desmodro-
micznego, odwracalnego w celu zapewnienia
skrecenia zestawu.

Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz. 14,
znamienne tym, ze urzgdzenie do skrecania
zawiera narzad sterujacy i cze$é, dajaca sie
przesuwa¢ na jednostce, podtrzymujaca
przynajmniej jeden punkt oparcia polacze-
nia desmodromicznego na tej jednostce
i ktérej przesuwanie jest sterowane przez
wzmiankowany narzad.

Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz. 14
i zastrz. 6 i 7, znamienne tym, ze urzadze-
nie do skrecania zawiéra marzad sterujacy
i sterowana przezen przekladnie do-zmia-
ny katowej kierunku prowadzenia urzadze-
nia kierujacego w stosunku do ramion, dzia-
lajacych jako korby.

Urzadzenie sprzegajgce wedlug zastrz. 11
i 14, znamienne tym, Ze urzadzenie do skre-
cania zawiera piyte, obracajgca sie na jed-
nostce dokota osi odno$nej podpory i pod-
trzymujace wzmacniajgce podpory przy czym
obrét wspomnianej piyty jest sterowany
z regulowaniem przez narzad sterujacy.
Urzadzenie sprzegajgce wedlug zastrz. 14,
znamienne.tym, Ze urzadzenie do skrecania
jest przystosowane do wywierania na polg-
czenie desmodromiczne sily czasowej o na-
tezeniu, odpowiadajgcemu zapotrzebowaniu,
zapewniajacej odksztalcenie powyzszego po-
laczenia. '

Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz. 12
i 18, znamienne tym, ze cze$é wzmacniaja-
ca kazdego pOisprzegajacego urzadzenia jest
zaopatrzana przynajmniej w jednej ze swych
stron bocznych w koo linowe, po ktérym
przechodzi lina boczna, obiegajaca po zwrot-
nym kole linowym, umieszczonym na tym
samym boku jednostki, przy czym kazda H-



20.

na boczna biegnie wzdiuz zestawu od jed-
nostki do jednostki, w celu zapewnienia
przez pociggnigcie za te ling jednakowego
obrotu wszystkich cze§ci wzmacniajgcych
w zestawie.

Urzadzenie sprzegajace wedlug zastrz. 14,
znamienne tym, Ze urzgdzenie do skrecania
jednostek, znajdujgce sie przed jednostka
posrednia, odksztalcajac polaczenie desmo-
dromiczne odwracalne w tym samym Kkie-
runku w stosunku do podluznych ptaszczyzn

symetrii tych- jednostek, podczas gdy urza-
dzenia do skrecania jednostek, znajdujace
sie za jednostlka posrednia, odksztalcajg po-
wyzsze polaczenia w odwrotnym kierunku,
w celu nadania zestawowi ksztaltu litery S.

Jean Eugéne.'Paul Verneaux

Chantiers Navals Franco-Belges

Zastepea: mgr Jozef Kaminski,
rzecznik -patentowy
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