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(54) Zakledadovy menipuladny systém s regilovym skladom

Vyndlez sa tyka zakladadového manipulaﬁriého systému s regdlovym skladom, ktorého re-
gdly s zoskupené do jedného montdineho celku, pozostévajiceho z obslu¥nych podlazf a
skladovych Sasti regdlov, a ktorého aspoii jeden zakladad je svojim podvozkom pojazdae
ulofeny na kolajach.

Riadenie &innosti manipuladného systému, ktory mdie pozostdvet z vhodného podtu ma-
hipula®nych subsystémov, t.j. regdlov, zakladadov a pod., vykondve obsluha, dispeder ale=
bo poditaed, . v

Menipulainému systému sa v prevéddzkovom objekte priradujd me obsluhu pracovigkd digte
ribudajch & zdaobovacich skladov, vyrobnysh priestorov, u kioryeh sa poufivajd stojaté
zaklada%e, ktorych st ipy vystupujd z podvozkov zvisle emerom mahor, kde je etip vedeny
proti bodnému vykyvu. Podvozok takéhoto zekladada sa pohybuje po kolajovej drihe, ktorsj
kolaje si ukotvené do podlahy previdzkovej haly, Druhym typom sd visuté zakladaSe, Ich-
stipy visia z podvozku amerom nadol. Podvozok sa pohybuje po kolajovej drdhe, ktorej ko-
Taje sl ukotvené na stropoch regdlového skladu, Spodny koniec atipa je vedeny. V d8gledku
toho regdlové sklaedy vinou oboch typov ich zakladadov rozdeIujd nimi obsluhované praco-
vigkd & im priradeni prevddzkovi plochu do dvoch komunikadne neprepojiteZnych zon. To je

obzv145t nevyhodné u vyrobnyeh systémov, ktoré dosahujd diZok 100 i viac metrov. Static-
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ké :I. dynemické G3inky z pojazdu visutych zakladaov pdsobila na regdly /ktoré v tomto
pripade musia byt po oboch strandch ich drdhy/ v najnepriaznivejSej oblasti - v maximédle
nej vyske gkladu. Dalgou nevyhodou tychto skladov - i skladov & obslufnymi podlaZismi -
Je okolnost, %e vyrobné asystémy, pre ktoré sa pouifvaji, vyZedujd takd pddorysnd ¥irku,
Ze komunikdcie, prechddzajice pozdi% nich a sliiiace potrebdm obgluhy, dopravy a ako vni-
kové cegty, nemdiu byt projektované v predpisanych Zirkach, ak vyrobné systémy projektu-
Jeme do existujticich priestorov po konvendnych vyrobdch. '

Uvedené nevyhody sa odstrafiuji zakladadovym menipulsénym systémom s regdlovym sklae-
dom podla vyndlezu., Jeho podstata spo¥iva v tom, %e kolaje pre pojazd podvozku zakladada
80 vytvorené v hlavnych nosnikoch obsluinych podle%f, alebo na nich & si umiestnené na
rozhran{ vysky obsluZnych podlaZ{ a skladovych dasti Tavého regdlu a pravého regdlu, pri-
dom konzola vidlice zakladala je v sanlach jeho stipu zavesend na pridavnom lane presi-
vateIne z priestoru obsluznych podlaif do priestoru skladovej dasti regdlov,

Vyhodou vyndlezu je, Ze manipuladny systém stdva sa podchodnym, ako aj schopnost
manipuladného systému odovzddvat, alebo preberat menipulovend jednotku v .prieatdre ob=
sluinych podlazi regilov a naopak zdvihmit e odovzdat, resp. prevzat ju do maximdline]
vytky skladovej Sasti manipuladného systému.

Okrem odstrinenia nevyhod doterajiieho stavu ma riefenim podla vyndlezu umoin{ pri
poruche zekladada zabezpedit plynulost prevddzky obsluhovanych pracovisk, pretoie asa
nfm vytvorili podmienky pre pouZitie vysokozdviinych vozikov ako néhradného manipulainé-
ho zariadenia,

Jeden z prikladov vyhotovenia zaklada¥ového maenipulafného systému podla vyndlezu
je zndzorneny na priloZenych vykresoch, na ktorj-ch'obr. 1 predatavuje bvokorysny pohlad
v smere "A" na zaklededovy menipula¥ny systém, obr. 2 ¥elny pohlTad v smere pojazdu za’l;la-
dada & ne obidva regily skladu, obr. 3 bokorysny pohYad, ako obr. 1 s tym rozdielom, Ze
konzola vidlice zakladada je v najvysSe] polohe a obr., 4 schému opdsania pridavného lana
zakladada,

Hlavné fasgti zakladadového manipuledného asystému podla vyndlezu sd avy regdl 23
a pravy regil 24, zoskupené do Jedného montdZneho celku, pozostévaj\'xcého z obaluZnych
podlaif ) a skladovych Sasti 2 tyohto regdlov 23, 24, medzi ktorymi je regilovy zakladad
25 /v dal¥om len "zakladad"/, svojim podvozkam 8 pojazdne uloZeny na kolajach, vytvore-
nych v hlavnych noanikoch 9 obsluinych podlazi 1 a umiestnené na rozhran{ vysky obsluZ-
njoh podlaff )} a skladovych Cast{ Tavého regdlu 23 a pravého regdlu 24. Do st ipu 5 zakla=
dada 25 s\ zoaspodu vysuvne vloZené sane 12, zavegené na tafnom lane )3, cez ktorj¥oh spod-
nd hranu 22 je do nich tief vysuvne vloZend konzola 10 vidlice 11 zakladade 23, zavesend
ne pridavnom lane 17, ,

Konzola 10 vidlice 1l je prostrednfctvom jej kladky 20 zavegend na pridavnom lane
17, preloZenom cez kledku 19, ulojend v hornej Sasti 21 senf 12, kde je zdrovei ukotveny
Jeden koniec tohto pridavného lena 17, ako aj jeden koniec 15 tainého lana 13, preloiené-
ho cez kladku 14 v hornej dasti atIipu 5 zakladada 285, pridom druhy koniec pridavného la-
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na 17 je ukotveny v dolnej Sasti 18 stipu 5 zakladala 25. Aby sa kladke 20 konzoly 10
mohls vidy volne otdcat, je umiestnend v takej najniffej polohe>, kde e3te nepreénieva
pod konzolu gmerom nadol, ‘

Nogniky 9 obsluinych podlaZi 1 md%u byt stSaatou stavebného objektu alebo sa naii
montujv a vyskovo sa v ich oblagti mb%e nachddzat aj podlahe stavebného objektu, v kto-
rom je manipuladny systém ingtalovany.

Punkcias KaZd¥ 2 regdlov 23, 24 je montdinym celkom jeho obslu¥ného podlazia la
skladovacej Sasti 2. Skladovacie dasti -gli¥ia pre skladovenie manipulovanych jednotiek 3.
V gvojej hornej Sasti mdiu byt regdly navzdjom prepojené, $o sa vyuZive ne uchytenie ve-~
denis 4 stipa §_>zaklada5a 25. ObsluZné podle%im ) glifia na styk skladu 8o gtrojmi & za-
riadeniaml 6 obgluhovaenych pracovigk, Stroje & zariadenia 6 8l v obslu¥nych podlafiach
indtalovené tak, aby ich miesta ] na preberanie & odovzddvanie manipulovanych jednotiek
boli v dogahu zekladale 25, Kolaje pre pojazd podvozku 8 zakladade 25 vytviarajd priruby
hlevynych nosnikov 9 obsluinych podlazf 1 regélov, Manipulované Jednotky 3 je mo%né spil-
tat cez podvozok & a¥ do priestoru obslu¥nych podlazi 1, alebo zdvihat z tohto priestoru
do obslufnfeh polllaii 2. To sa deje iba v miestach T, kde su stroje a zariadenia 6,takie
v inych miestach si obslu¥né podlaiie podchodné v ich plnej vyike. Pésobenim zdvihove]
Jednotky 16 na ta¥né lano 13 zdvihajt se sane 12 vo vedeni stipa 5 zakladate 25 a pdso-
benim pridavného lana L7 sa zdviha konzola 10,

Ak 8l nosnfky 9 obsluznych podlaizi ) siSastou objektu alebo st neii montované a vys-
kovo gsa v ich oblagti nachddza jedna z podldh stavebného objektu, je manipuladny systém

gchopny obgluhovat aj zariadenia 6, nachddzajlce sa v podla%i pod droviiou nosnikov 9.

PREDKET VYNALEGZU

-

1o Zokledalovy manipuladny systém s regdlovym skledom, ktorého regdly g zoskupené do
Jedného montdineho celku, pozostdvajiiceho z obslufnych podlaff a skladovych Sagti re=-
gdlov, a ktorého agpoil jeden zakladad je svojim podvozkom pojazdne uloseny na kola-
Jach, vyznafujici sa tym, Ze kolaje pre pojazd podvozku /8/ zakledada /25/ gt vytvore-
né ‘vAh]..avnjch nognikoch /9/ obsluinych podlaii /1/ & sl umiestnené na rozhrani vysky
sbalvingeh podlaZf /1/ a skledovych Sasti /2/ Tavého regilu /23/ a pravého regdlu /24/,
priom konzole /10/ vidlice /11/ zakladala /25/ je v saniach /12/ jeho stipu /5/ zave-
@804 ns pridevnom lane /17/ prestvatelne z priestoru obsluinych podlaz{ /1/ do prieg=
toru skladove] Casti /2/ regilov /23, 24/,

2o Zakladalovy manipuladny systém s regdlovym skladom podla bodu 1, vyznadujici sa tym,
%e konzola /10/ vidlice /ll/ je zavesend na pridavaom lane /l'%/ prostrednictvom klad-
ky /20/, ktoré lano /17/ je dalej preloené cez kladku /19/, ulofend v hornej Sasti
/21/ mani /12/, kde je zdroveil ukotveny jeden koniec tohto pridavného lana /17/, ako
&) jeden koniec /15/ taZného lana /13/, pri¢om druhy¥ koniec pridavného lana /17/ je
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3.

4,

5.

6,

ukotveny v dolnej dasti /18/ atipu /5/ zakladada /25/.

‘Zakladadovy manipuladny ‘gystém s regdlovym skladom podla bodu 1 a 2, vyznadujici sa

tym, %e kladka /20/ konzoly /10/ je umiesgtnend v spodnej Sasti konzoly /10/ vidlice
/11/ zakladada /25/.

Zekledadovy manipuladny systém s regélovjﬁ skladom podla bodu 1, vyznadujdci sa tym,
%e nosniky /9/ obsluinyoh poileif /1/ sd sUSastou stavebného objektu, v ktorom je
menipuladny systém instalovany,

Zekladaovy manipuladny systém s regdlovym skladom podla bodu 1 a 4, vyznafujici sa
tym, Ze nosniky /9/ obfluinjoh podlaZf /1/ gl zdrovei sulestou podlahy atavebného
objektu, v ktorom je manipuladny aystém injtaloveny.

Zakledadovy manipuladny systém s regdlovym skladom podla bodu 1 a 4, vyznadujici sa
tym, ée‘nosniky /9/ obsluinych podlaii /1/ st so stavebnym objektom, v ktorom je ma-

nipuladny systém indtalovany, aspojené ako jeden montdiny celok,
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