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Przedmiotem wynalazku jest plywakowy prze-
lacznik pneumatyczny do zdalnej sygnalizacji
kraficowych poziom6éw cieczy w zbiornikach,
zwlaszeza w zbiornikach i studzienkach zezowych
na statkach, w urzadzeniu do automatycznego ste-
rowania zawor6w zezowych oraz automatycznego
wlaczania pompy dla opréznienia studzienek zezo-
wych,

W dotychczasowej praktyce do okre$lania pozio-
mu cieczy w studzienkach zezowych na statkach
stosowano sondy reczne. Znane s3 przelgczniki
pneumatyczne, sterowane plywakiem, w ktérych
plywak wywotuje sile, otwierajgcg zawory pneu-
matyczne za poSrednictwem urzadzenia magnetycz-
nego. Sg one jednak narazone na zaburzenia ruchu

wywolane przylepianiem sie zwigzkéw ferro-
magnetycznych,

Celem wynalazku jest wyeliminowaé powyzsze
wady.

Cel ten =zostal osiggniety idzieki zastosowaniu
plywakowego przelgcznika pneumatycznego do
zdalnej sygnalizacji krancowych pozioméw cieczy
w zbiornikach i studzienkach zezowych na stat-
kach, w ktébrym obr6t ramienia piywaka jest
ograniczony zderzakami, zamocowanymi na ramie-
niu ktére sztywno zwigzane jest z osig osadzong
obrotowo w korpusie i z dzwignig potaczong lgcz-
nikiem sprezystym z diZwignig robocza, osadzong
obrotowo na wspélnej osi z ramieniem plywaka
i zaopatrzong w dwa popychacze do podnoszenia
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grzybkéw zawor6éw zasilajgcego i atmosferycznego
dociskanych sprezynami.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przy-
kladzie wykonania przedstawionym na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia ideowy schemat
konstrukeji przetgcznika, a fig. 2 przedstawia prze-
tacznik w przykladowym wykonaniu, w przekroju
pionowym.

Plywak 1 jest umocowany na ramieniu 2, luZno
osadzonym na osi 3, umieszczonej obrotowo w kor-
pusie 4 i sztywno zwigzanej z drazkiem 5 zderza-
kéw 6 oraz z diwignig napinajgcg 7. Dzwignia ro-
bocza 8 jest sztywno potgczona z popychaczami 9
zaworéw 10 i 11, umieszczonych na korpusie 4
i dociskanych sprezynami 12. Zawér pierwszy 10
laczy wnetrze korpusu 4 z zasilajacym przewodem
sprezonego powietrza, za§ zawé6r 11 z atmosfera.
Dzwignia 8 z popychaczami 9 jest osadzona obro-
towo na osi 3, dolny za$ jej koniec i dolny koniec
dZwigni napinajgcej 7 sa zlgczone sprezynowym
tgcznikiem 13 polgczonym przegubowo z dzwig-
niami. W §ciance korpusu 4 znajduje sie wlot 14
do przewodu sygnalizacji kraficowych pozioméw
cieczy.

W czasie gdy poziom cieczy zbliza sie do kran-
cowego gbérnego polozenia G, zawér 10 sprezonego
powietrza jest zamkniety zawér 11 jest otwarty
i w korpusie 4 oraz w przewodzie sygnalizacyj-
nym 14 panuje ci$nienie atmosferyczne. Z chwilg
gdy osigga poziom G, plywak 1 naciska ramie-
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niem 2 na gérny zderzak 6, powodujac obrét ra-
mienia 5, osi 3 oraz dZwigni napinajgcej 7 w kie-
runku, zaznaczonym na fig. 1 strzatka.

Nacisk dZwigni 7 na sprezynowy lgcznik 13 po-
woduje zmniejszenie jego dlugoS$ci i obr6t dzwigni
roboczej 8 z popychaczami 9 w kierunku przeciw-
nym do kierunku obrotu dZwigni 7. Gdy dZwignie
7 i 8 przy obrocie znajdujg si¢ na tej samej linii
prostej, uklad osigga chwilowe polozenie réwno-
wagi, po czym nastepuje momentalny przerzut
dzwigni 7 i 8 w polozenie, odwrotne do zajmowa-
nego przez nie wzgledem linii réwnowagi poprzed-
nio. Zmiana polozenia popychaczy 9 powoduje mo-
mentalne otwarcie zaworu 10 i zamknigcie zaworu
11, sprezone powietrze wypeinia korpus 4 i wcho-
dzi do przewodu sygnalizacyjnego 14.

Przy obnizaniu sie poziomu cieczy do polozenia
dolnego D ramie 2 plywaka 1 maciska dolny zde-
rzak 6, ruch dzwigni 7 i 8 i popychaczy 9, odbywa
sie analogicznie, lecz w kierunku przeciwnym, za-
woér 10 zamyka sie i otwiera sie zawér 11.

10

15

20

4
Zastrzezenia patentgwe.

ETRC

1. Plywakowy przelgcznik pneumatyczny do zdal-
nej sygnalizacji kraincowych pozioméw cieczy
w zbiornikach i studzienkach zezowych na
statkach, w kté6rym obr6t ramienia plywaka
jest ograniczony zderzakami, zamocowanymi na
ramieniu, sztywno zwigzanym z osig osadzona
obrotowo w korpusie i z dzwignig, polaczong
1gcznikiem sprezystym z dzwignig roboczg, osa-
dzong obrotowo na osi i zaopatrzomg w dwa
popychacze do podnoszenia grzybkéw zaworéw
zasilajgcego 1 atmosferycznego, dociskanych

sprezynami, znamienny tym, ze ramie (2) ply-
waka (1) oraz dzwignia robocza (8) sg osadzone
obrotowo na wspélnej osi' (3).

2. Plywakowy przetgcznik wg zastrz. 1 znamienny
tym, ze miedzy koncami dZwigni napinajacej (7)
i dzwigni roboczej (8) jest przegubowo osadzony
sprezynowy lacznik (13).
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