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(54) Zapojeni gro automatické vyhodnoceni
rezonandniho kmitodtu reproduktoru

Zapojeni ie urdeno pro automatické i
vyhodnocovéni rezonan¢niho kmitodtu repro-
duktori. Pii pPfipojeni reproduktoru se |
soustava zesiloval - reproduktor rozkmitéa
na rezonandénim kmitodtu, ktery lze po up-
lynuti prodlevg nutné pro ustaleni kmita
automaticky vyhodnotit vhodnym mé&Ficem
kmito¢tu. Po odpojeni reproduktoru se smy-
.8ka kladné zp&tné vazby rozpoji a soustava
se vrati do klidového stavu.
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Predmétem vyndlezu je zapojeni pro automatické vyhodnoce-
ni rezonan¥niho kmito&tu reproduktord.

Dosud pouZivany zpisob mdfenipredepseny dle 8SN 36 8262,
gpodivajici ve vyhledéni maxima impedance reproduktoru ruénim
preladovénim generdtoru,neni pro pdsovou vyrobu vhodny pro svou
pomalost. Vhodn&jsi je zpisob spodivajici ve vytvoreni smylky
s kladnou zp&tnou vazbou,v ni¥ reproduktor urluje kmitoZet na
némZ se celd soustava rozkmitd. Nevyhoda je v tom,Ze p¥i odpo-
jeni reproduktoru vzniknou kmity nedefinované amplitudy a kmi-
todtu,co? sice neni na zévadu p¥i ru¥ni obsluze zatizeni,ale
pisobi potife p¥i vyhodnocovéni automatickém.

VySe uvedené nedostatky jsou odstranény zapojenim podle
vynélezu, jehoZ podstatou, je to,%e zpétnovazebni odpor neni na
vstup zesilovale pripojen trvale,ale je prfipojovén p¥es kontak-
ty relé,a to pouze tehdy,je-1li reproduktor p¥ipojen k preslud-
nym svorkém. PF¥ipojenim reproduktoru se uzavie pomocny obvod
sti{davého proudu,relé sepne a svym kontaktem pFipoji zp&tno-
vazebn{ odpor na vstup zesilovale,takZe dojde k rozkmiténi ce-
-léAsoustavy na rezonan&nim kmitodtu reproduktoru.Dalsi udrZova-
ni{ relé v sepnutém stavu pak ji% neni vyvoldvéno pomocnym ob-
vodem,ale p¥imo vlastnimi kmity soustavy,a to tak dlouho,dokud
je reproduktor p¥ipojen.Po jeho odpojeni relé rozepne,odpoji

zpétnovazebni odpor od vstupu zesilovade a celd soustava se
vréti do klidového stavu. Prepindni relé je tedy zcela automa-
tické,tak¥%e k tomu;aby byl zm&¥en a vyhodnocen rezonanéni kmi-
todet reproduktoru,staéi pouze jej p¥ipojit k za¥rizeni.

Na pfipojenémivykrese je znézorn&no zapojeni pro automa-
tické vyhodnoceni rezonandniho kmitodtu reproduktoru. Zpé&tinova-
zebni odpor_iﬁe z vystupu zesilovafe 9 pFipojen na jeden vyvod
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reproduktoru 1 a soulasn& na piepinaci kontékt_i relé 14 .

Na rozpinact kontakt 5 relé 14 je pres odpor 7 pipojen zdroj
st¥{davého nap&ti 8 . Spinaci kontakt 6 relé 14 je p¥ipojen
na vstup zesilova&e 9 a soulasnd na signdlovy vstup 17 obvodd
pro vyhodnoceni kmito¥tu 18 a na vstup zpoZdovactho obvodu 15.
Vystup tohoto zpoZdovactho obvodu 15 je pripojen k #fdictmu
vstupu 16 obvodu 18 pro vyhodnoceni kmito&tu. Druhy vyvod re-
prodiktoru i Je pfipojen k odporu 10 , k nému¥ paralelnd je
pfipo, en vetup st¥{davého zesilova¥e 11 . Za nim ndsleduje u-
smérnoval 12 a stejnosmdrny zesilovad 13 pro spindni relé 14.

Zapojeni podle vyndlezu pracuje tak,%e po pFipojeni re-
produktoru‘’l ke svorkém 2 a 19 se pres omezovacl odpor 7 a pFe-
pinac{ kontakt 4 relé 14 a kontakt 5 uzavie pomocny¥ obvod napd-
Jeny ze zdroje st¥idavého proudu 8,%im# vznikne na odporu 10
malé stridavé napéti Pddu milivoltd. Po zesileni st¥fdavym ze-
silovaem 11 , usm&rnZni usm&rnovalem 12 a dal3im zesfleni stej-
nosm&rnym zesilovaZem 13 vyvold toto nap&t{ sepnuti relé 14 ,
jehoZ kontakty 4 a 6 uzav¥ou smylku kladné zp&tné vazby. P¥i
tom je dilefitd sprévnd volba Zasové konstanty za usmErhovadem.
Po sepnuti musi byt relé 14 v tomto stavu udrZeno po dobu dosta<
gujiel pro rozkmiténi soustavy reproduktor 1 - zesilovad 9 ,
coZ je p¥ibliZné& 0,3 sec. Jakmile k rozkmitd4ni dojde,daldi p¥i-
drZovéni relé 14 ji%? neni vyvoldvéno pomoenym nap&tim,ale vlast-
nimi kmity soustavy, a to aZ do té doby,ne% je reproduktor 1 od-
pojen. Pe< se relé vrdti do klidové polohy,kdy je zp&tnovazeb-
ni smyCka roz .ojena,takie celd soustava je opdt v klidovém sta-
vu. Tato skutelnost je dileZité proto,%e umoZnuje odvozen{ ¥»f=-
dicich signdld pro obvod 18 p#imo z toho, zda na vstupu zesi-
lovade 9 je &i neni sti¥idavé napéti{. Jakmile toto nap&ti pre-
stoupi jistou nastavitelnou mez, co% nastane tém&# ihned po
p¥ipojeni reproduktoru 1 ke svorkém 2 & 19, uvede se do &in-
nosti zpoXdovaci obvod 15 sestévajfci ze Schmittova klopného
obvodu a monostabilniho klopného obvodu a po dobd. dostadujict
pro ustdlenf kmitd reproduktoru 1 uvede do &innosti vyhodnoco-
vacl obvod 18. K novému vyhodnoceni rezonandnfho kmito&tu pak
Je potfeba reproduktor odpojit a op&t p#ipojit,coZ je v soula-
du s poZadavky na m&feni p¥i pésové vyrobég.

Zapojeni podle vyndlezu je zejména vhodné pro vyuziti v
oblasti elektroekustiky.
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Zapo jeni pro automstické vyhodnoceni rezonunfnfho kmitoltu
reproduktoru,vyznatens tim,%e zpitnovazebni odpor (3) je z vystu-
pu zesilovade (9) pfipojen na svorku {2) pro pFipojen{ jednoho
vyvodu reproduktoru (1) a soulasné na pFepinaci kontakt (4) relé
(14) ,n2 n&jZ je pres konteskt (5) e pres odpor (7) piipojen zdroJ
st¥fdavého nap&t{ (8),zatfmeo kontekt (6) relé (14) je pFipojen
na vstup zesilovade (9) a soufasn& na signélovy vstup (17) obvodl
pro vyhodnoceni kmitodtu (18) a na vstup zpoZdovacfho obvodu (15),
jeho% vystup je pFipojen k ¥fdfefmu vstupu (16) obvodd pro vyhod-
nocen{ kmito¥tu (18),pFidem? ke svorce (19); urdené pro p¥ipojent
druhého vyvodu reproduktoru (1), je p¥ipojen odpor (10); k n¥mi
paraleln¥ jsou piipojeny v sérii st¥f{davy zesilovad (1ll),usmério-
vag (12) 2 stejnosmirny zesilovaZ (13) pro spindnf relé (14) .

1 vykres
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