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Przedmiotem wynalazku jest uklad do automa-
tycznego przetgezania dwoéch zakreséw pomiaro-
wych przetwornika analogowo-cyfrowego, zwlasz-
cza w systemach centralnej rejestracji danych —
CRD, stuzacych w technice pomiarowej.

Znane uklady automatycznejzmiany zakresow za-
.stosowane sg w woltomierzu cyfrowym firmy ,El-
po” — Typ V529 oraz w woltomierzu firmy ,,Dy-
namco” — Typ 2006S. Uklady te dzialajg na za-
sadzie poréwnania stanu wskaznika cyfrowego
z pewna zakodowanag wartoécig, przy czym poréw-
nanie jest dokonywane od najmniej czulego zakre-
su. W przypadku, gdy stan wskaznika posiada
warto$¢é mniejszg od zakodowanej, wéwczas naste-
puje automatyczna zmiana zakresu woltomierza na
bardziej czuly podzakres. Przetgoezniki te sg bar-
dzo rozbudowane i skomplikowane, a zastosowanie
ich ogranicza sie gléwnie do precyzyjnych i dro-
gich woltomierzy cyfrowych. Ponadto moga ome
pracowaé¢ wylgcznie w. sposdéb zgodny z rytmem
pracy woltomierza cyfrowego.

Znane jest réwniez rozwigzanie ukladu automa-
tycznego przetagcznika zakreséw opisane w opisie
zgloszenia patentowego nr P-146001. Jest to uklad
‘przeznaczony wyltgcznie do przetworniké6w napie-
cie — czestotliwosé.

Innym znanym rozwigzaniem
przelgcznika zakresé6w jest uktad opisany w opisie
zgloszenia patentowego nr P-142066. Uklad ten jest
glownie stosowany do woltomierzy cyfrowych typu
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kompensacyjnego a dotyczy automatycznefo roz-
ladowania filtru w przypadku przecigzenia obwo-
dow wejsciowych woltomierza.

Znane ukiady automatycznego przelgczania za-
kresdOw nie zapewniajg optymalnej wspotpracy
przetwornika analogowo-cyfrowego =z systemem
centralnej rejestracji danych, poniewaz nie posia-
dajg duzej szybkoscidzialania oraz pelnej synchro-
nizacji pracy ukladu automatycznej zmiany za-

“kresu z rytmem pracy systemu centralnej reje-

stracji danych. Ponadto informacja o aktualnym
zakresie pomiarowym nie jest zapamigtywana na
okres obstugiwania jednego kanalu pomiarowego.

W ukladzie wedlug wynalazku dziatajgcym mna
zasadzie por6wnania stanu wskaznika cyfrowego z
zakodowang wartosciag, impuls synchronizacji do-
prowadzony jest do wej$¢ kasujgcych przerzutni-
koéw typu ,,D”. Przerzutniki pracujg w szeregowym
tancuchu polgczen z iloczynem wielowejSciowym
i iloczynem dwuwejSciowym, oraz réwnolegle po-
laczonym elemefitem wykonaweczym i przerzutni-
kiem typu ,,D”. Do jednego z wej$é iloczynu dwu-
wejsciowego doprowadzony jest impuls detekcji
zera z przetwornika analogowo-cyfrowego, a do
wejscia zegarowego przerzutnika typu ,,D” dopro-
wadzony jest impuls z systemu centralnej rejestra-
cji danych przepisujgcy wynik w przetworniku
cyfrowym. .

Zaleta ukladu, optymalizujgcg predkosé dzia-
lania systemu centralnej rejestracji danych, jest
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wyb6ér nowego zakresu w pierwszym cyklu pomia-
rowym przetwornika analogowo-cyfrowego oraz po-
wr6t do zakresu poczgtkowego w chwili czasowej
pomiedzy ostatnim cyklem roboczym przetwornika,
a momentem zalgczania nowego kanatu. Ponadtio
zaletg wynalazku jest wysoka i stala dokladnosé
pomiaru osiggana dla sygnaiéw o réznych pozio-
mach.

Przedmiot wyna.lé;mku jest przedstawiony sche-
matycznie na rysunku w przykladzie jego wykona-
nia w ukladzie polgczen blokowych.

Wejscia A, B,.C, D i E wielowejSciowego iloczy-
nu 1 polaczone sy z odpowiednimi punktami cze-
cyfrowej wukladu przetwornika analogowo-
-cyfrowego AC, przy czym do wejscia E dopro-
wadzony jest sygnal determinujacy czas zadzia-
lania uktadu. Wejscie F iloczynu 1 jest podigczo-
ne do wejscia ustawiajgcego G przerzutnika 2, kt6-
ry jest polgczony szeregowo z dwuwejsSciowym
iloczynem 3, przerzutnika 4 oraz réwmnolegle poig-
czonymi elementem wykonawczym 5 i przerzutni-
kiem 6, ktéry peini funkcje elementu pamigtajgce-
go zakres. Wejécie kasujgce H przerzutnika 2

i wejscie kasujgce M przerzutnika 4 sterowane $a

impulsem synchronizujgcym z systemu centralnej
rejestracji danych. Natomiast do wejScia K ilo-
czynu 3 doprowadzony jest impuls detekcji zera
w przetworniku analogowo-cyfrowym, a do wejécia
kasujgcego R przerzutnika 6 doprowadzony jJest
impuls przepisania wyniku w przetworniku ana-
logowo-cyfrowym. ’

Dziatanie ukladu polega na automatyzacji pro-
cesu przetgczania dwoch zakresébw  pomiarowych
przetwornika analogowo-cyfrowego stosowanego w
w sysbemach centralnej rejestracji danych, przy
czym w stanie poczatkowym przetwornik jest za-
lgczyony na najmniej czuly zakres. Ponadto pierw-
szy cykl pomiarowy przetwornika wykorzystany
jest na wybér podzakresu, a czas w ¥térym prze-
.t_worr‘nilk‘jest zalgczony na wybranym podzakresie
jest wystarczajacy dla dokonania rejestracji wyni-
ku w urzadzeniach peryferyjnych. Powrét do pod-
zakresu poczatkowego dokonuje sie pomiedzy ostat-
nim cyklem roboczym przetwornika, a momentem
zalgczania nastepnego kanalu systemu centralnej
rejestracji CRD.

Przetwornik A—C znajduje sie na zakresie 1V,
a warto$¢ mierzonego napiecia jest mniejsza od
poziomu pordwnania réwnego 98,1 mV. Na wej-
Sciach A, B, C, D i E iloczynu 1 nie wystepuje
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koincydencja. Impuls synchronizujgcy doprowadzo--
ny z CRD do wejscia kasujgcego H przerzutnika 2
ustawia jego wyjscie I w stanie wysokim. Impuls
ten jest réwniez doprowadzony do wejscia kasu--
ja‘ce;.go M przerzutnika 4 ustawiajgc jego wyjscie
N w stanie niskim. Iloczyn 3 zostaje otwarty po-
przez wejscie I i przepuszcza impuls doprowadzo-
ny do wejscia K z detektora zera przetwornika
A—C.

Na wyjsciu L jloczynu 3 generowany jest ujem-
ny skok napiecia, ktéry ustawia wyjscie proste N
przerzutnika 4 w stanie wysokim, powodujgc za--
dziabanie elementu wykonawczego 5 i zalgczenie
zakresu 100 mV. WejScie P przerzutnika 6 jest
sprzezone galwanicznie z wyjSciem N przerzutni-
ka 4, po przyjsciu z systemu CRD na wejScie ze-
garowe R przerzutnika 6 impulsu przepisania wy-
niku, wygiscie S ustawi sie na poziomie odpowia-
dajacym zakresowi 100 mV. Przy zalozeniu, ze
przetwornik znajduje sie na zakresie 1V, a poziom
mierzonego napiecia jest wiekszy ‘od 98,1 mV na
wyjsciu F iloczynu 1 wystgpi ujemny skok mnapie-
cia, ktéry ustawi wyjscie I przerzutnika 2 w sta-
nie miskim co spowoduje zablokowanie bramki 3.
Kolejny impuls synchronizujgcy doprowadzony z
CRD do wej$¢ kasujagcych H i M przerzuinikéw
2 i 4 ponownie wymusi zakres 1V.

Zastrzezenie patentowe

Uklad do automatycznego przelgczania dwoch
zakresd6w pomiarowych przetwornika analogowo--
-cyfrowego, zwitaszcza w systemach centralnej re-
jestracji danych, stuzacych w technice pomiaro-
rowej i badaniach naukowych, dzialajgcego na za-
sadzie poré6wnywania stanu wskaZnika cytrowego
z z»é'ko-dwouwanq wartoscia, znamienny tym, ze impuls
synchronizujgcy (CRD) doprowadzony jest do wejsé
kasujgcych (H i M) przerzutnik6w (2 i 4), pracu-
jacych w szeregowym lancuchu polgczen iloczynu
wielowejéciowego (1), " przerzutnika (2) iloczynu
dwuwejsciowego (3), przerzutnika (4) oraz r6wno-
legle poigczonych elementu wykonawczego (5) i
przerzutnika (6), przy czym do wejscia (K) iloczy-
nu dwuwejsciowego (3) doprowadzony jest impuls
detekcji zera w przetworniku 'analogowo-cyfrowym,
a do wejscia zegarowego (R) przerzutnika (6) do-
prowadzony jest impuls- przepisanie wyniku w
przetworniku analogowo-cyfrowym. '
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