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v

(54) Zat{izeni na t¥{d&ni tydového materidlu:

PHedmdt vyndlezu se tykd vSech oborl,
ve ktergfch dochdzi k sériovému zpracovi-
véni tydového materidlu (tyde, trubky,
profily) a Yedfi t¥{dén{ tydového materid-
1u ne dve 34eti (nap¥iklad dobry, Spatny)
mechanickym zpisobem, Podstatou je troj-
Ghelnfkové vodici t¥leso 1, jeho? pohyb
je ovidddn na zdklad® impulsu pneumatic-
kym vdlcem, T#{di& nasmdruje pohybujici
se tylovinu, a tim ji t¥{di, Predmétu vy~
ndlezu miZe byt poufito vSude tam, kde se
sériovd zpracovdvd tydovy materidl - hut-
nictvi, strojirenstvi, vyroba plastickych
hmot,
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Vyndlez se tykd konstrukce zabizen{ na t¥idéni pouZivané-
ho pro t¥{déni tyloviny na dvé Cdsti a to v jedné roviné. Mate-
ridl dopraveny dopravnikem je usmérnovdn do levé a pravé kapsy.

Stdvajici za¥izeni je Teseno systémem dvou za sebou jdou-
cich dopravnikovych vyhazovadd se Snekovymi pohdndnymi védlci.
Tyto jsou energeticky a prostorové ndroéné, jejich délka musi
byt minimélné dvakrdt v8t3i neZ maximdlni délka tydového mate-
ridlu i Zasové ndrodndjsi. Oruhy systém pomoci vyhazovacich pal-
cd, ovlddanych pneumatickymi vélci na spoleéné hiideli, méd ziré-
tové dasy, vyplyvajici z pohybu vyhazovacich palcii. Do vyhazo-
vaciho prostoru nemiZe dalsi tylovina a? po ukondeni vratného
pohybu vyhazovacich palcd. Navic dochézi k uvolnéni, pok¥iveni
palct a ohybdni tyloviny, hlavné mensS8ich prumérd.

Vyse uvedené nedostaky jsou odstranény za¥izenim na t¥{d&-
n{ tySového materidlu podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze se-
stdvd ze zdkladové desky uloZené otodnd kol &epu v ose doprav=
niku s pFipevnénym vodlcim t&lesem trojihelnikového tvaru, p¥i-
dem? toto vodfci t¥leso je opatieno pohonem spojenym s ovldda=-
cim elementem umisténym v prostoru dopravniku a ovlddaci element
je napojen na pneumaticky pohon sklopnfch zarédZek umisténych
pFed vodfcim t¥lesem na dopravaiku.

Konstrukini FeSeni t¥{dife materidlu podle vyndlezu pii-
né3{ vfhody tim, Ze sniZuje energetickou ndrodnost proti uspo-
¥43dn{ dvou §b¥rnych kapes za sebou, u kterych Je nutny pohon
véle¥kd na dopravniku, ddle sniZuje poruchovost ome zenim pohyé
bd a pohyblivich prvkld stédvajicich za¥izeni a zvysuje prichod=- .
nost linky odstrenénim Eekaci doby, kdy se vraci vyhazovaci pal-
ce do pivodni polohy. 74roven dochdz{ k Gdelndjdimu vyuZiti za-
stavéné plochy. '

‘Na p¥ipojeném vykresu je na obr. 1 znézornén vyndlez v né-
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rysu a na obr. 2 v pidorysu.

p#faid se sklddd z vod2ciho télesa 1 tvaru t}ojﬁhelniku,
p¥iva¥eného na zdkladovou desku g‘které je otodné uloZena na
Sepu 3. Jeho pohyb z polohy A do polohy B obstardvéd pohon 4
9neumatickim’vélcem. Na dopravniku 6 jsou p¥ed vodfcim télesem
1 umistdny sklopné zardZky 3 s pneumatickym pohonem J. -

Pohyb vodfciho télesa 1 k jeho otddeni je ddvédn nep¥. im-
pulsem defektoskopu. Nastaveni t¥idide do polohy A umoZnuje tr-
valy pohyb ty&i do jedné kapsy, takZe odpadd pohyb t¥{dide p¥i
ka¥dé tydi. P¥i vyvoléni ovlddaciho impulsu (nap¥. indikaci
vadné tyfe) ~dojde k pohybu t¥{dide kolem Jepu 3 do polohy B
a vadnd ty¥ se usmdrni do druhé kapsy. Soulasnd s pohybem t¥{-
dide dojde ke zm&né poloh sklopnych zardZfek 5, jejichZ pohyb Je
ovlddén soubdZn¥ (paralelné) s pneumatickym védlcem 4 a J. Po
projeti vadné tyde se cely systém vraci automaticky do vychozi
- polohy A, vietnd sklopnfch zardZek 3.

r#{dide tydového materidlu lze s vfhodou pouzit p¥i jaké-
koliv pot¥edbd t¥fdéni tyloviny viech rozmdrd, v kombinaci s riz-
nymi typy dopravnikd, kdy ty& je dopravovéna do sbérnych kapes
(zésobnikd) nebo pro zmdnu sméru pohybu. '
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pREDMET VYNALEBZU
1. ZaFizeni na tFidéni tySového materidlu, vyznalené tim, fe
sestdvéd ze zdkladové desky (2) uloZené otodné kol &epu (3) v
ose dopravniku (6) s p¥ipevndnjm vodfcim télesem (1) trojihel-
nikového tvaru, p¥idemZ toto vodfci téleso (1) jJe opat¥eno po-
honem (4) spojenym s ovlddacim elementem umisténjm v prostoru
dopravniku (6).

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyznaéené tlm, ie na ovlédacl ele-
ment je napojen pneumaticky pohon (7 sklopnych zardZek (5)
umisténych p¥ed vodfcim télesem (1) na dagxgvniku (6).

1 vykres
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