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Przedmiotem wynalazku jest przystawka do roz-
ciggarek taSm widkienniczych przeznaczona do
wyréwnywania nieré6wnomiernej grubo$ci pokladu
wiodkien przed wprowadzeniem go do strefy rozcig-
gowej rozciggarki. Przystawka, umieszczona przed
watkami zasilajgcymi rozciggarki, twcrzy wraz
z nimi dla przechodzacego przez nig poktadu wio-
kien, strefe rozciggowsg, w ktorej poprzez automa-
tyczne zwiekszenie lub zmniejszenie rozciggu wy-
rownawczego zostajg usuniete zgrubienia lub po-
cienienia pokladu widkien. Przystawka samowy-
réwnujgca dokonuje pomiaréw grubo$ci poprzecz-
nych przechodzgcego przez nig pokladu wldkien,
utrwala te pomiary w momencie, kiedy dany prze-
kr6j znajduje si¢ w okreSlonym miejscu strefy
rozciggu wyréwnawczego, nastepnie przekazuje od-
powiadajacy temu przekrojowi wynik pomiaru w
pestaci impulsu do urzadzenia, ktoére powoduje
wskazang zmiane szybkoSci posuwu pokiadu wio-
kien w strefie rozciggu wyroéwnawczego.

Dotychczas usuwanie nieréwnomierno$ci pokla-
du widkien odbywa sie za pomocg walkéow o stalej
§rednicy wspoélpracujgcych ze skomplikowanym
ukiadem diwigowym, w ktéorym moze zaistnie¢ po-
wstawanie luzéw i znieksztalcen impulsu. Zmiana
rozciggu zachodzi w zasadniczym polu rozciggo-
wym przez zmiane szybkoSci podstawowych me-
chanizméw rozciggarki takich, jak walki zasila-
jace, pole grzebieniowe.
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W przystawce samowyroéwnujgcej wedlug wy-
nalazku zmiana rozciggu nastepuje zanim poklad
widkien dojdzie do walkéw zasilajgeych rozcig-
garki, co pozwala na doprowadzenie do rozciggarki
pckladu widkien o duzej réwnomierno§ci we-
wnetrznej.

Przystawka samowyréwnujgca odznacza sie pro-
stg konstrukcjg i daje sie zastosowaé¢ do kazdego
typu rozciggarek taSm.

Rozwigzanie wedlug wynalazku polega na wprec-
wadzeniu zespotu napedowego, majgcego powierz-
chnie cylindryczng o zmiennej S$rednicy, wspo6t-
pracujgcego z zespolem mierzgcym na ktérego ob-
wodzie sg umieszczone Kklocki przesuwane w kie-
runku promienia prostopadiego do osi cylindra,
a ktore odwzorowujg nieré6wnos$ci poktadu wioékien.
Pomiary nieréwno$ci dokonane za pomocg Kkloc-
kéw, odbierane sg przez czujnik, ktéry poprzez
czion wykonawczy przekazuje je do zespolu nape¢-
dowego, przy czym przez zmiane jego predkosci
obwodowej, poklad widkien zaleznie od wystepu-
jacych w nim nieré6wnos$ci, poddawany zostaie
zwiekszonemu lub zmniejszonemu rozciggowi.

Przystawka samowyréwnujgca do rozciggarek
taSm wioékienniczych jest przedstawiona na rysun-
ku na ktérym fig. 1 przedstawia przystawke w wi-
doku z gbéry, fig. 2 — przystawke w przekroju
wzdtuz linii A—A na fig. 1 i fig. 3 — przystawke
widoku z przodu od strony wlotu pokiadu wio-
kien.
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Zasadniczymi cze§ciami przystawki samowyroéw-
nujgcej s zesp6! napedowy, zesp6t mierzacy,
czujnik 24 i kanal prowadzacy wi6kna w polu roz-
ciggowym.

Zesp6t napedowy sklada sie z watka 1 i osadzo-
nych na nim przesuwnie dwéch stozké6w 2. Na po-
wierzchni stozkéw 2 sg wykonane rowki 3, w kto-
rych osadzone sg stalowe listwy -5 za pomocg
prowadnic 4. Listwy te stanowia powierzchnie cy-
lindryczng zespolu napedowego, ktéra moze byé
zmienipna przez przesuniecie stozké6w 2 do siebie
(zwiekszenie §rednicy) lub w przeciwnym kierun-
ku (zmniejszenie §rednicy). Na listwach 5 znajduja
sie wystepy 6 tworzace na obwodzie zespolu na-
pedowego dwa kolnierze. Stozki 2 sg przesuwane
wzdituz watka 1 za pomocg obejm 7. Powierzchnia
cylindryczna zespolu napedowego utworzona z li-
stew 5 jest dociskana do powierzchni oporowych 8
za pomocg Srubowych sprezyn 9.

Zesp6l mierzacy jest zamocowany na walku 10,
na ktérym osadzona jest piasta 11, majgca koncen-
tryczne wyzlobienie 12. Na obwodzie piasta 11 ma
kolnierz 13, w ktérym wykonane s3a prostokatne
otwory laczace zewnetrzng cze§é koinierza 13 z wy-
zlobieniem 12. Osie symetrii tych otworéw sa pro-
stopadle do osi walka 10. W otworach tych sa
umieszczone klocki 14 w taki sposdb, ze wyciete
w nich otwory 15 pokrywajg sie z otworami 16
wycietymi w kolnierzu 13 w kierunku réwnole-
glym do osi watka 10. Klocki 14 s3 potgczone z pia-
sta 11 za pomocg klinéw ustalajgcych 17, przecho-
dzgcych przez otwory 16 w kolnierzu 13 piasty 11
i otwory 15 w klockach 14. Klockéw 14 i ustala-
jacych klinéw 17 jest na calym obwodzie trzy-
dzie§ci dwa, tworzg one powierzchnie cylindryczna
zespolu mierzgcego. W wyzlobieniu 12 piasty 11
umieszczone s3a plaskie sprezyny 18, ktérych jest
tyle, co klocKéw 14, przy czym kazda z nich na-
ciska z duza sila na stykajacy sie z nig klocek 14
wypychajac go.w kierunku od §rodka zespolu. Wy-
pchnieciu klocka 14 na zewmatrz zapobiega odpo-
-wiedni klin ustalajacy 17. Po umieszczeniu w wy-
zlobieniu 12 sprezyn 18 zostaje ono zamkniete za
pomoca bocznej tarczy 19. Caly zespél mierzacy
umieszczony jest na -lozyskach tocznych 20.

Kazdy klocek 14 w chwili przechodzenia przez
plaszczyzne zacisku (punkt B na fig. 1) zostaje pod
naciskiem pokladu wlékien przesuniety w glab
piasty 11 na odleglo§¢ gruboSci pokladu wiékien.
Przesuniecie klocka 14 jest utrwalone za pomocg
ustalajgcego klina 17, ktéry w chwili pomiaru jest
przesuwany w dél przez jedng z pieciu ptaskich
sprezyn 21, dzialajagcg na wystajaca cze$é klina 22

i przekazane zostaje do czujnika 24, ktérego za- .

konczenie él;zga sie po powierzchni klockéw 14.
Powrét klina ustalajgcego 17, a tym samym klocka
14 do polozenia wyjSciowego po przekazaniu im-
pulsu nastepuje za pomoca spychajgcej ksztattki 23
(fig. 3), zamocowanej na state na pia§cie 11. W cza-
sie ruchu obrotowego klocki 14 napotykaja na wy-
stajacg krawedZ ksztaltki 23, ktéra przesuwa je
do polozenia spoczynkowego.

Zesp6l mierzacy obracajgc sie pod wptywem tar-
cia wywieranego przez poklad wl6kien na cylin-
dryczng powierzchnie przekazuje wynik pomiaru
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do czujnika 24, ktérego ruchoma cze&é, naciskana.
przez umieszczong wewnatrz sprezyne Srubowg 25
zakonczona jest rolky 26, ktéra toczy sie po po-
wierzchni klock6w 14. Czujnik 24 steruje elektro-
magnetycznym czlonem wykonawczym w ten spo-
s6b, ze w zalezno$ci od grubosci pokladu wiékien
poprzez zmiane S$rednicy zespolu napedowego,
a tym samym jego predko$ci obwodowej, naste-
puje zmiana rozciggu.

Zmijana rozciggu niezbgdna dla wyréwnania
zgrubienia lub pocienienia pokladu nie moze na-
stapi¢ natychmiast po dokonaniu pomiaru, gdyz
poklad jest SciSniety i wldkna nie mogg byé
przemieszczane wzajemnie wzgledem siebie. Zmia-
na ta nastepuje w chwili, w ktérej wiékno znajdzie
si¢ w okre§lonym miejscu strefy rozciggu wyr¢w-
nawczego, gdzie poklad wiékien jest juz rozluz-
niony. Od chwili zmierzenia nieré6wnomiernosci
w danym przekroju pokladu do chwili reakcji ze-
spolu napedowego na ten pomiar musi wiec mingé_
pewien czas potrzebny na dojscie tego przekroju
do okre§lonego miejsca strefy rozciggu wyréwnaw-
czego. Opobznienie to uzyskuje sie przez umocowa-
nie recznie za pomoca $rub 27 w prowadnicy 28
czujnika 24 w takiej odleglo$ci katowej od prostej
1gczacej Srodki watka 1 zespolu napedowego i wal-
ka 10 zespolu mierzgcego, ze dlugo$é¢ odcinka ob-
wodu od punktu zacisku do miejsca przekazania
impulsu jest réwna odleglo$ci od punktu zacisku
do miejsca w strefie rozciggu, w ktérym ma na-
stagpi¢ rozciagg wyréwnawczy. Poklad wilékien po
opuszczeniu plaszczyzny zacisku pomiedzy zespo-
tem napedzajacym, a zespolem mierzacym (na fig. 1
w punkcie B) przechodzi przez kanal prowadzacy,
ktérego dwa boki utworzone sa przez paski 29, 30,
a dwa pozostate boki stanowig ptytki 31. Paski
29, 30 napedzane sg za pomocg zespolu mnapedo-
wego. Przekr6j poprzeczny kanalu prowadzgcego
zwieksza sie w kierunku wylotu pokladu wiodkien,
co powoduje stopniowe zmniejszenie §ciSniecia po-
ktadu i wyznacza miejsce, w ktérym zachodzi roz-
cigg wyréwnawczy.

Po wyjsciu z kanalu prowadzacego poklad wié-
kien o ré6wnomiernym przekroju poprzecznym jest
doprowadzony do walkéw zasilajgcych rozciggarke.
Zastosowanie przystawki wedlug wynalazku za-
pewnia duzg réwnomierno§¢ wewnetrzng prze-
puszczanego przez nig pokiadu widkien.

Zastrzezenia patentowe

1. Przystawka samowyréwnujaca do rozciggarck
taSm ‘wi6kienniczych, zaopatrzona w zesp6t na-
pedowy o zmiennej §rednicy i w zesp6l mierza-
cy znamienna tym, Ze zesp6! mierzacy ma wa-
lek (10), na ktérym osadzona jest piasta (11)
majgca koncentryczne wyzlobienie (12) i kol-
nierz (13), w ktérym wykonane s3 prostokatne
otwory laczace zewnetrzng jego cze$é z wyzlo-
bieniem (12), a osie symetrii tych otworéw. s3
prostopadle do osi watka (10), przy czym
w otworach tych umieszczone sg przesuwnie
klocki (14) w taki sposéb, ze wyciete w njch
otwory (15) pokrywajg sie¢ z otworami (16) wy-

“ cietymi w kolnierzu (13) w kierunku réwnole-
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glym do osi watkg (10), a klocki (14) tworza
powierzchni¢ cylindryczng zespolu mierzacego
i sg polgczone z piastg (11) za pomocg klinéw
ustalajacych (17).

. Przystawka wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze zesp6l napedowy ma walek (1) na ktérym
sa osadzone przesuwnie za pomocg obejm (7)
dwa stozki (2), na powierzchni ktérych znaj-
dujg sie rowki (3), w ktérych za pomocg pro-
wadnic (4) osadzone sg stalowe listwy (5) stano-
wigce cylindryczng powierzchnig zespolu nape-
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dowego, a na listwach (5) sg umieszczone wy-
stepy (6) tworzace na obwodzie zespolu nape-
dowego dwa kolnierze pomiedzy ktérymi prze-
chodzi poklad wibkien, przy czym czujnik (24)
jest umieszczony w takiej samej odleglo$ci ka-
towej od prostej lgczacej Srodki watkoéw zespo-
tu napedowego i mierzgcego, ze dlugo§¢ odcin-
ka obwodu od punktu zacisku (B) do miejsca
przekazania impulsu jest réwna odleglo$ci od
punktu zacisku do miejsca w strefie rozciagu,
w ktorym ma nastgpi¢ rozcigg wyréwnawczy.
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