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(57) Resumo: UNIDADES DE CARGA DESCARTAVEIS PARA UM
INSTRUMENTO CIRURGICO DE CORTE E SUTURA. A presente
invencao refere-se a uma unidade de carregamento descartavel para
um instrumento de grampeamento cirdrgico que pode incluir uma placa
de apoio, um cartucho de grampos, um canal de cartucho de grampos
para suportar operacionalmente o cartucho de grampos, e um conector
para ligar de maneira removivel a unidade de carregamento
descartavel ao instrumento cirargico. Em pelo menos uma modalidade,
um primeiro cartucho de grampos pode ser substituido por um outro
cartucho de grampos depois que o primeiro cartucho de grampos
tenha sido pelo menos parcialmente esgotado. Em diversas
modalidades um cartucho de grampos pode incluir uma acionador de
grampos para depositar grampos a partir do cartucho de grampos e
um elemento de corte para cortar tecido, no qual um novo acionador
de grampos e um novo elemento de corte podem ser fornecidos com
cada novo cartucho de grampos. A placa de apoio pode ser ligavel de
maneira removivel a unidade de carregamento descartavel, de tal
modo que uma nova placa de apoio pode ser utilizada com um novo
cartucho de grampos.
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Relatério Descritivo da Patente de Invengao para "UNIDADES
DE CARGA DESCARTAVEIS PARA UM INSTRUMENTO CIRURGICO DE
CORTE E SUTURA". |
Antecedente

1..Campo técnico

A presente invengao refere-se a um aparelho grampeador cirur-
gico e, em diversas modalidades, a um mecanismo de articulagdo para utili-

zagao com um aparelho grampeador cirtrgico endoscopico, para aplicar de

maneira sequencial uma pluralidade de fixadores cirdrgicos a tecido corporal

e, opcionalmente, cortar tecido fixado.

2. Antecedente da técnica relacionada

Dispositivos cirurgicos nos quais tecido € primeiro apanhado ou fixado
entre estruturas de mandibulas opostas e entao unido por meio de fixadores
cirurgicos sao bem conhecidas na técnica. Em alguns instrumentos uma faca
é fornecida para cortar o tecido que foi unido pelos fixadores. Os fixadores
sdo tipicamente na forma de grampos cirurgicos, porém fixadores poliméri-
cos de duas partes também podem ser utilizados.

Instrumentos para esta finalidade podem incluir dois elementos
alongados que sao utilizados, respectivamente, para capturar ou prender
tecido. Tipicamente um dos elementos carrega um cartucho de grampos que
abriga uma pluralidade de grampos arranjados em pelo menos duas fileiras
laterais, enquanto o outro elemento tem uma placa de apoio que define uma
superficie para formar as pernas do grampo quando os grampos sao acio-
nados a partir do cartucho de grampos. Geralmente, a operagao de grampe-
amento é efetuada por barras de came que viajam longitudinalmente através
do cartucho de grampos, com as barras de came atuando sobre empurrado-
res de grampo para ejetar de maneira sequencial os grampos a partir do car-
tucho de grampos. Uma faca pode viajar entre as fileiras de grampos para
cortar longitudinalmente e/ou abrir o tecido entre as fileiras de grampos. Tais
instrumentos estdo descritos, por exemplo, na Patente US Nuamero
3.079.606 e Patente US Numero 3.490.675 cujas descrigbes completas séo

aqui com isto incorporadas para referéncia.
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Um grampeador posterior descrito na Patente US Numero
3.499.591, cuja descricdo completa € aqui com isto incorporada para refe-
réncia, aplica uma fileira dupla de grampos de cada lado da incisdo. Isto é
realizado fornecendo uma unidade de carregamento descartavel na qual um
elemento came se move através de um trajeto guia alongado entre dois con-
juntos de ranhuras que carregam grampos escalonados. Elementos de acio-
namento de grampo s&o localizados dentro das ranhuras e sao posicionados
de tal maneira a serem contatados pelo elemento came que se move longi-
tudinalmente para efetuar eje¢ao dos grampos a partir do cartucho de gram-
pos da unidade de carregamento descartavel. Outros exemplos de tais
grampeadores estdo descritos nas Patentes US Nﬁmeros‘ 4.429.695 e
5.065.929, cujas descrigbes completas sdo aqui com isto incorporadas para
referéncia.

Cada um dos instrumentos descritos acima foi projetado para
utilizacdo em procedimentos cirdrgicos convencionais nos quais cirurgiées
tém acesso manual direto ao local de operagéo. Contudo, em procedimentos
endoscopicos ou laparoscépicos a cirurgia é realizada através de uma pe-
quena incisao ou através de uma canula estreita inserida através de peque-
nas feridas de entrada na pele. Para enfrentar as necessidades especificas
de procedimentos cirtrgicos endoscopicos e/ou laparoscopicos, dispositivos
de grampeamento cirtrgico endoscopicos foram desenvolvidos e estao des-
critos, por exemplo, nas Patentes US Numeros 5.040.715 (Green e outros);
5.307.976 (Olson e outros); 5.312.023 (Green e outros); 5.318.221 (Green e
outros); 5.326.013 (Green e outros) e 5.332.142 (Robinson e outros), cujas
descri¢cdes completas sao aqui com isto incorporadas para referéncia.

Diversos dispositivos de grampeamento linear laparoscopicos
correntes sao configurados para operar com unidades de carregamento des-
cartaveis e cartuchos de grampos de apenas um tamanho. Por exemplo,
grampeadores lineares individuais sdo atualmente disponiveis para aplicar
fileiras paralelas de grampos medindo 30 mm, 45 mm e 60 mm de compri-
mento, por exemplo. Assim, durante uma operagao normal, um cirurgido po-

de ser solicitado a utilizar diversos instrumentos de grampeamento diferen-
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tes para realizar um Unico procedimento cirtrgico laparoscépico. Tais prati-
cas aumentam o tempo, complexidade e custos globais associados com
procedimentos cirdrgicos laparoscopicos. Em adigdo, custos sdo maiores em
projetar e fabricar tamanhos diversos de grampeador, em oposi¢do a criar
um unico grampeador de finalidade muitipla.

Seria extremamente benéfico fornecer um dispositivo cirdrgico
para utilizagao durante procedimentos cirargicos laparoscépicos e/ou endos-
copicos que possa ser empregado com diversas unidades de carregamento
descartaveis dimensionadas diferentes, para reduzir os custos globais asso-
ciados com tais procedimentos. Também seria particularmente benéfico se o
dispositivo pudesse realizar tarefas multiplas utilizando unidades de carre-
gamento descartaveis de tamanho variavel e de finalidade de variavel, tal
como, por exemplo, para grampear, prende, cortar e/ou articular.

Sumario

De acordo com a presente descricao, melhoramentos a um apa-
relho de grampeamento cirdrgico para aplicar sequencialmente uma plurali-
dade de fixadores a tecido corporal e cortar tecido sado fornecidos. Em diver-
sas modalidades, um aparelho de grampeamento cirdrgico inclui uma porgéo
punho, um corpo alongado ou eixo e uma unidade de carregamento descar-
tavel, no qual a unidade de carregamento descartavel pode ser ligada de
maneira removivel ao corpo alongado. Em pelo menos uma modalidade o
corpo alongado pode incluir uma porg¢ao conectora que pode ser engatada
operacionalmente com uma por¢ao conectora da unidade de carregamento
descartavel, de tal modo que quando um gatilho da porgao punho é atuado,
o gatilho pode avangar um acionador dentro da unidade de carregamento
descartavel para depositar grampos a partir da unidade de carregamento
descartavel e/ou cortar tecido. Em dispositivos de grampeamento cirlrgico
precedentes, contudo, a unidade de carregamento descartavel possa se tor-
nar destacada do corpo alongado fazendo com que o instrumento de gram-
peamento cirurgico funcione mal ou seja tornado inoperante.

Em diversas modalidades da presente descrigcdo tais problemas

podem ser melhorados utilizando um instrumento de grampeamento cirurgi-
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co que tem um punho, um eixo que se estende a partir do punho, no qual o
eixo define uma linha de centro, e uma unidade de carregamento descarta-
vel que é montada ao eixo em uma diregao que é transversal a linha de cen-
tro do eixo. Tal conexdo entre a unidade de carregamento descartavel e o
eixo, em pelo menos uma modalidade, pode impedir ou pelo menos inibir
que a unidade de carregamento descartavel seja deslocada de maneira nao
intencional de maneira proximal e/ou distal em relagéo ao eixo do instrumen-
to cirdrgico. Em pelo menos uma modalidade o instrumento de grampea-
mento cirargico e/ou a unidade de carregamento descartavel pode ainda in-
cluir um colar configurado para engatar em rosqueamento o eixo e/ou uma
por¢ao da unidade de carregamento descartavel. Em diversas modalidades
uma unidade de carregamento descartavel e/ou corpo alongado pode incluir
um conjunto retém para manter a unidade de carregamento descartavel no
lugar depois que tenha sido montada ao corpo alongado.

Depois que uma unidade de carregamento descartavel tenha
sido ligada a um instrumento de grampeamento cirargico, o instrumento po-
de ser posicionado em relagao ao tecido macio de um paciente. Em diversas
circunstancias, um instrumento de grampeamento cirdrgico pode incluir uma
placa de apoio e um cartucho de grampos, onde a placa de apoio pode ser
girada em relagéo ao cartucho de grampos para posicionar a placa de apoio
e o cartucho de grampos em relagao ao tecido macio. Em alguns instrumen-
tos de grampeamento cirtrgico oferta a placa de apoio pode ser configurada
para fixar o tecido macio entre a placa de apoio e o cartucho de grampos
quando os grampos sao descarregados do cartucho de grampos. Em diver-
sas circunstancias uma por¢ao do tecido macio pode escoar ou mover para
fora da extremidade distal da unidade de carregamento descartavel e, como
resultado, o tecido macio pode nédo ser adequadamente tratado pelo instru-
mento de grampeamento cirtrgico.

Em diversas modalidades da presente de descrigao tais proble-
mas podem ser melhorados utilizando um instrumento de grampeamento
cirurgico que pode fixar o tecido macio, por exemplo, antes que os grampos

sejam deslocados do cartucho de grampos. Em diversas modalidades o ins-
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trumento de grampeamento cirtrgico pode incluir um atuador configurado
para ser retraido em relagdo a extremidade distal da unidade de carrega-
mento descartavel, onde o atuador pode ser engatado operacionalmente
com a placa de apoio para girar a placa de apoio entre uma posigao aberta e
uma posigéo fechada. Em pelo menos uma modalidade o atuador pode in-
cluir um came onde o came pode incluir um perfil arqueado que tem um vér-
tice e onde o vértice pode ser configurado para estar em contato com a pla-
ca de apoio quando a placa de apoio estda em uma posigéo fechada. Em pelo
menos uma tal modalidade, a placa de apoio pode aplicar uma forga de
grampeamento ao tecido macio antes que os grampos sejam depositados e
impedir, ou pelo menos inibir, que o tecido macio escoe ou “derrame” para
fora da extremidade distal da unidade de carregamento descartavel.

Em diversas modalidades da presente descricdo um instrumento
de grampeamento cirurgico pode incluir uma unidade de carregamento des-
cartavel que compreende um cartucho de grampos, uma placa de apoio e
uma luva, no qual a luva pode ser configurada para ser deslizada em relagao
ao cartucho de grampos e a borda. Em pelo menos uma modalidade, a luva
pode incluir uma abertura na qual a luva pode ser deslizada sobre pelo me-
nos uma por¢cao da placa de apoio e cartucho de grampos para manter a
placa de apoio em uma posi¢ao fechada. Em pelo menos uma tal modalida-
de, a luva pode ser deslizada para a posi¢ao para aplicar uma forca de fixa-
¢ao ao tecido macio antes que grampos sejam depositados no tecido macio.
Em diversas modalidades o instrumento de grampeamento cirtrgico pode
incluir uma lingueta configurada para ser elevada em relagao a um cartucho
de grampos e uma placa de apoio, no qual a lingueta pode ser configurada
para engatar a placa de apoio e manter a placa de apoio em uma posigéao
fechada. Em pelo menos uma modalidade, a lingueta pode ser configurada
de tal modo que ela aplica uma forga a placa de apoio em uma extremidade
distal da unidade de carregamento descartavel, de modo a impedir ou pelo
menos reduzir tecido macio de derramar para fora da extremidade distal.

Depois que a placa de apoio tenha sido movida para uma posi-

¢ao fechada, uma viga de acionamento pode ser avangada dentro da unida-
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de de carregamento descartavel para ejetar os grampos a partir dela e/ou
cortar o tecido macio. Em diversas circunstancias a placa de apoio pode in-
cluir uma fenda definida nela, que pode ser configurada para acomodar pelo
menos uma porgéo da viga de acionamento. Em utilizagdo, a viga de acio-
namento pode aplicar forgas a placa de apoio que podem fazer a placa de
apoio deformar elasticamente e/ou plasticamente e, como resultado, afetar a
deposicdo dos grampos cirargicos no tecido macio. Em diversas modalida-
des da presente descrigdo uma placa de apoio pode incluir um primeiro ele-
mento que tem bolsos de grampos para deformar os grampos, uma primeira
placa de cobertura presa ao primeiro elemento, e uma segunda placa de
cobertura presa a pelo menos um entre o primeiro elemento e a primeira pla-
ca de cobertura, no qual as primeira e segunda placas de cobertura podem
ser configuradas para suportar o primeiro elemento. Em pelo menos uma
modalidade, uma placa de apoio pode incluir um primeiro elemento inserido
em um segundo elemento, onde o segundo elemento pode ser deformado
de tal modo que o primeiro elemento pode ser retido no e suportar o segun-
do elemento. Em outras diversas modalidades o primeiro elemento pode ser
ajustado prensado no segundo elemento. Em pelo menos uma modalidade,
como resultado do acima, a placa de apoio pode ser melhor configurada pa-
ra suportar as forgas aplicadas a ela e eliminar, ou no minimo, reduzir de
deflexdes indesejaveis dentro da placa de apoio.

Em diversas circunstancias, especialmente durante procedimen-
tos cirurgicos endoscopicos, pelo menos uma por¢ao de um instrumento de
grampeamento cirurgico € inserida através de uma canula ou trocar para o
interior de um local cirurgico. Muitas vezes uma placa de apoio de uma uni-
dade de carregamento descartavel € movida para sua posigao fechada antes
de ser inserida no trocar e entao reaberta depois que foi inserida através de

todo ele. Algumas unidades de carregamento descartaveis que tém grandes

-placas de apoio e/ou cartuchos de grampos podem nao se ajustar, ou se

ajustar facilmente atraves do trocarte. Em diversas modalidades da presente
descricdo um instrumento de grampeamento cirtrgico pode incluir uma uni-

dade de carregamento descartavel que tem uma placa de apoio que pode
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ser movida entre posi¢oes aberta, fechada e/ou dobrada, para facilitar a in-
ser¢ao da unidade de carregamento descartavel através do trocarte. Mais
particularmente, pelo menos uma modalidade de uma placa de apoio pode
ser movida entre uma posigao fechada na qual a placa de apoio esta uma
primeira distancia afastada do cartucho de grampos, por exemplo, € uma
posicéo dobrada na qual a placa de apoio esta mais préxima do cartucho de
grampos, de tal modo que a unidade de carregamento descartavel pode ser
inserida mais facilmente através do trocarte.

Depois que a unidade de carregamento descartavel tenha sido
utilizada, ou esgotada, ela pode ser removida do corpo alongado do instru-
mento cirdirgico e uma nova unidade de carregamento descartavel pode ser
montada no corpo alongado. Dai em diante o instrumento cirdrgico pode ser
novamente inserido em um local cirtrgico para realizar etapas adicionais de
uma técnica cirurgica. Em diversas circunstancias, porém, um cirurgiao ou
outro clinico pode se tornar confuso quanto a se a unidade de carregamento
descartavel foi esgotada anteriormente. Em diversas modalidades da pre-
sente descricdo uma unidade de carregamento descartavel pode incluir um
aspecto de travamento que pode impedir ou pelo menos inibir que uma uni-
dade de carregamento descartavel esgotada seja montada novamente ao
corpo alongado do instrumento cirdrgico.

Breve Descricdo dos Desenhos

Diversas modalidades preferenciais estdo descritas aqui com
referéncia aos desenhos:

a figura 1 € uma vista em perspectiva de uma modalidade prefe-
rida do aparelho de grampeamento cirdrgico atualmente descrito;

a figura 2 € uma vista superior do aparelho cirrgico mostrado na
figura 1;

a figura 3 € uma vista lateral do aparelho cirtrgico mostrado na
figura 1,

a figura 4 é uma vista em perspectiva com partes separadas do
conjunto punho do aparelho cirurgico mostrado na figura 1;

a figura 5 € uma vista em segao transversal de uma porgao do
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mecanismo de travamento de disparo mostrado na figura 4;

a figura 6 € uma perspectiva da placa deslizante do mecanismo
de embreagem antes de reversao do aparelho cirlrgico;

a figura 7 € uma vista em perspectiva ampliada do mecanismo
de embreagem antirreversao mostrado na figura 1;

a figura 8 & uma vista em sec¢éo transversal lateral do aparelho
de grampeamento cirargico mostrado na figura 1 na posicao ndo atuada,
com a unidade de carregamento descartavel removida;

a figura 9 é uma vista em perspectiva com partes separadas do
elemento de rotagdo, o mecanismo de articulagdo e o corpo alongado do
aparelho de grampeamento cirurgico mostrado na figura 1;

a figura 10 é uma vista ampliada da area indicada de detalhe
mostrado na figura 8;

a figura 10a € uma vista em perspectiva do elemento de transla-
¢ao do mecanismo de articulagédo e da extremidade proximal do corpo alon-
gado do aparelho de grampeamento cirdrgico mostrado na figura 1;

a figura 10b é uma vista em segao transversal ampliada da area
indicada de detalhe da figura 8;

a figura 10c é uma vista em secéo transversal ao longo da linha
de corte 10c-10c da figura 8;

a figura 11 € uma vista em perspectiva do elemento came do
mecanismo de articulagao do aparelho de grampeamento cirirgico mostrado
na figura 1;

a figura 12 € uma vista superior do elemento came do mecanismo
de articulagao do aparelho de grampeamento cirtrgico mostrado na figura 1;

a figura 12a é uma vista em perspectiva de uma unidade de car-
regamento descartavel nao-articulada utilizavel com aparelho de grampea-
mento cirurgico mostrado na figura 1;

a figura 12b é uma vista em perspectiva da unidade carregamen-
to descartavel articulada do aparelho de grampeamento cirtrgico mostrado
na figura 1;

a figura 13 € uma vista em sec¢do transversal feita ao longo da
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linha de corte 13-13 da figura 10;

a figura 14 é uma vista em segéo transversal feita ao longo da
linha de corte 14-14 da figura 10;

a figura 15 € uma vista em secgéo transversal feita ao longo da
linha de corte 15-15 da figura 10;

a figura 16 é uma vista ampliada da area indicada de detalhe
mostrado na figura 8;

a figura 17 é uma vista em perspectiva lateral da placa de blo-
queio do aparelho de grampeamento cirtrgico mostrado na figura 1;

a figura 18 é uma vista em perspectiva superior da placa de blo-
queio do aparelho de grampeamento cirurgico mostrado na figura 1;

a figura 19 é uma vista em perspectiva de uma unidade de car-
regamento descartavel utilizavel com o aparelho de grampeamento cirtrgico
mostrado na figura 1;

a figura 20 é uma outra vista em perspectiva de uma unidade de
carregamento descartavel utilizavel com o aparelho de grampeamento cirtr-
gico mostrado na figura 1;

a figura 21 é uma vista em perspectiva do conjunto de ferramen-
ta do aparelho de grampeamento cirirgico mostrado na figura 1 com partes
separadas;

a figura 22 & uma vista em perspectiva ampliada da extremidade
distal do conjunto placa de apoio que mostra uma pluralidade de cavidades
de formacao de grampo;

a figura 23 é uma vista em perspectiva ampliada da extremidade
distal do cartucho de grampos do aparelho de grampeamento cirtrgico mos-
trado na figura 1;

a figura 24 é uma vista em segao transversal lateral feita ao lon-
go da linha de corte 24-24 da figura 23,;

a figura 25 € uma vista em perspectiva inferior do cartucho de
grampos mostrado na figura 21;

a figura 26 é uma vista em perspectiva ampliada do tren6 de a-

tuacao dos empurradores e fixadores mostrados na figura 21;



10

15

20

25

30

10

a figura 27 é uma vista em perspectiva ampliada com partes se-
paradas da porgéo carcaga proximal e conjunto de montagem da unidade de
carregamento descartavel mostrada na figura 19;

a figura 28 € uma vista em perspectiva ampliada do conjunto de
montagem da unidade de carregamento descartavel mostrada na figura 19 e
montada a uma porgéo extremidade distal da por¢ao carcaga proximal;

a figura 29 é uma vista em perspectiva ampliada da porcéo car-
caca proximal do conjunto de montagem da unidade de carregamento des-
cartavel mostrada na figura 19 com a metade de carcaga superior removida;

a figura 30 é uma vista em perspectiva da porgao carcaga pro-
ximal e do conjunto de montagem da unidade de carregamento descartavel
mostrada na figura 19 com a metade de carcaga superior removida;

a figura 31 € uma vista em perspectiva com partes separadas do
conjunto de acionamento axial;

a figura 32 é uma vista em perspectiva ampliada do conjunto de
acionamento axial mostrado na figura 31;

a figura 33 é uma vista em perspectiva ampliada da extremidade
proximal do conjunto de acionamento axial mostrado na figura 31 incluindo o
dispositivo de travamento;

a figura 34 é uma vista em perspectiva ampliada da extremidade
distal do conjunto de acionamento axial mostrado na figura 31;

a figura 35 é uma vista em perspectiva ampliada da extremidade
distal do corpo alongado do aparelho de grampeamento mostrado na figura 1;

a figura 36 € uma vista em perspectiva ampliada do dispositivo
de travamento mostrado na figura 33;

a figura 37 € uma vista em perspectiva ampliada de uma metade
de carcaga inferior da por¢do carcaga proximal da unidade de carregamento
descartavel mostrada na figura 27,

a figura 38 & uma vista em secao transversal lateral da unidade
de carregamento descartavel mostrada na figura 20;

a figura 39 é uma vista ampliada da area indicada de detalhe

mostrado na figura 38;
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a figura 40 é uma vista em perspectiva do aparelho de grampe-
amento cirurgico mostrado na figura 1 com a unidade de carregamento des-
cartavel da figura 19 destacada do corpo alongado;

a figura 41 é uma vista em perspectiva ampliada da unidade de
carregamento descartavel da figura 19 durante ligagao ao corpo alongado do
aparelho de grampeamento cirdrgico mostrado na figura 1;

a figura 42 é uma outra vista em perspectiva ampliada da unida-
de de carregamento descartavel da figura 19 durante ligagao ao corpo alon-
gado do aparelho de grampeamento cirtrgico mostrado na figura 1;

a figura 43 é uma vista em segéo transversal feita ao longo da Ii-
nha de corte 43-43 da figura 41;

a figura 43a é uma vista em segao transversal lateral do botdo
de rotacdo, mecanismo de articulagdo e mecanismo de sensoriamento du-
rante insergéao de uma unidade de carregamento descartavel para o interior
do corpo alongado do aparelho de grampeamento cirdrgico;

a figura 44 é uma vista em segao transversal feita ao longo da li-
nha de corte 44-44 da figura 42;

a figura 45 € uma vista em secao transversal lateral da extremi-
dade distal da unidade de carregamento descartavel da figura 1, com tecido
posicionado entre a placa de apoio e o conjunto de grampos;

a figura 46 é uma vista em seg¢ao transversal lateral do conjunto
punho com o punho mével em uma posi¢ao atuada,;

a figura 47 é uma vista ampliada da area indicada de detalhe
mostrado na figura 46;

a figura 48 € uma vista em secéo transversal da extremidade
proximal da unidade de carregamento descartavel da figura 19 e a extremi-
dade distal do corpo alongado do aparelho de grampeamento cirtirgico como
mostrado na figura 1, com a haste de controle ém uma posigao parcialmente
avancada;

a figura 49 € uma vista em secéao transversal do conjunto de fer-
ramenta do aparelho de grampeamento cirargico mostrado na figura 1 posi-

cionado ao redor de tecido na posicao fixada;
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a figura 50 € uma vista em segao transversal do conjunto punho
do aparelho de grampeamento da figura 1 durante curso de grampeamento
do aparelho;

a figura 51 é uma vista em segao transversal lateral da extremi-
dade distal do conjunto de ferramenta do aparelho de grampeamento mos-
trado na figura 1 durante e disparo do aparelho;

a figura 52 € uma vista em secao transversal lateral da extremi-
dade distal do conjunto de ferramenta do aparelho de grampeamento mos-
trado na figura 1 depois do disparo do aparelho;

a figura 53 € uma vista em sec¢ao transversal lateral do conjunto
punho do aparelho durante a retragao do eixo de atuagao;

a figura 54 é uma vista em segéo transversal lateral do conjunto
punho do aparelho de grampeamento durante a atuagao do botéo de libera-
¢céo de emergéncia;

a figura 55 é uma vista superior do mecanismo de articulagéo do
aparelho de grampeamento cirL'Jrgvico;

a figura 56 é uma vista em Segéo transversal lateral do meca-
nismo de articulagéo e elemento de rotagdo do aparelho de grampeamento
cirurgico como mostrado na figura 1;

a figura 57 € uma vista superior da extremidade distal do corpo
alongado, do conjunto de montagem e da extremidade proximal do conjunto
de ferramenta durante articulagao do aparelho de grampeamento;

a figura 58 é uma vista em perspectiva do aparelho de grampe-
amento cirargico durante a articulagao do conjunto de ferramenta;

a figura 59 € uma vista em perspectiva do aparelho de grampe-
amento cirargico durante articulagao e rotagao do conjunto de ferramenta;

a figura 60 € uma vista superior da extremidade distal da unida-
de de carregamento descartavel imediatamente antes da articulagao;

a figura 61 é uma vista superior da extremidade distal do corpo
alongado, do conjunto de montagem, guia da extremidade proximal do con-
junto de ferramenta durante articulagcao do aparelho de grampeamento;

a figura 62 € uma vista em segao transversal parcial de uma



10

15

20

25

30

13

porgao da unidade de carregamento descartavel durante retracéo do disposi-
tivo de travamento.

a figura 63 é uma vista em segéo transversal parcial de uma
porcao da unidade de carregamento descartavel com o dispositivo de trava-
mento na posig¢ao travada,;

a figura 64 é uma vista em perspectiva parcial de um corpo a-
longado e uma unidade de carregamento descartavel de uma modalidade de
um aparelho de grampeamento cirargico;

a figura 65 é uma vista em perspectiva de uma modalidade de
um aparelho de grampeamento cirargico que inclui um corpo alongado que
define uma linha de centro e uma unidade de carregamento descartavel;

a figura 66 é uma vista em perspectiva de uma porgao conectora
da unidade de carregamento descartavel da figura 65 e uma porg¢éo conecto-
ra fora do corpo alongado da figura 65;

a figura 67 € uma outra vista em perspectiva das porgoes conec-
toras da figura 66 com componentes adicionais da unidade de carregamento
descartavel removidos;

a figura 68 € uma vista em perspectiva em segéo transversal das
porgbes conectoras da figura 66 montadas juntas e retidas em posigédo por
um colar rosqueado;

a figura 69 é uma vista em elevacdo em segéo transversal das
porgcoes conectoras da figura 66 e o colar rosqueado da figura 68;

a figura 70 é uma vista em segao transversal de uma porgéo co-
nectora de uma unidade de carregamento descartavel montada a uma por-
¢ao conectora de um corpo alongado de uma modalidade alternativa de um
aparelho de grampeamento cirlrgico;

a figura 71 é uma vista de detalha das porgdes conectoras da fi-
gura 70;

a figura 72 é uma vista em secgdo transversal do aparelho de
grampeamento cirurgico da figura 70 feita ao longo da linha 72-72 na figura 71;

a figura 73 é uma vista de detalhe de um atuador do corpo alon-

gado da figura 70;
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a figura 74 é uma vista em perspectiva de uma unidade de car-
regamento descartavel de uma modalidade alternativa de um aparelho de
grampeamento cirurgico;

a figura 75 é uma vista explodida da unidade de carregamento
descartavel da figura 74,

a figura 76 € uma vista em segao transversal da unidade de car-
regamento descartavel da figura 77 que inclui uma placa de apoio em uma
posicao aberta;

a figura 76A é uma vista de detalha da unidade de carregamento
descartavel da figura 74 que ilustra um atuador engatado operacionalmente
com a placa de apoio;

a figura 77 & uma vista em segao transversal da unidade de car-
regamento descartavel da figura 74 que ilustra a placa de apoio em uma po-
sicao fechada;

a figura 77A é uma vista de detalha da placa de apoio e atuador
da unidade de carregamento descartavel da figura 76A; |

a figura 78 é uma vista em planta da unidade de carregamento
descartavel da figura 74 com alguns componentes removidos;

a figura 79 € uma vista de detalhe de uma porgéo da unidade de
carregamento descartavel da figura 74;

a figura 80 € uma vista em planta inferior da unidade de carre-
gamento descartavel da figura 74;

a figura 81 € uma vista em segao transversal de um portador de
cartucho de grampos da unidade de carregamento descartavel da figura 74;

a figura 82 é uma vista em elevagdo em corte transversal de
uma modalidade alternativa de uma unidade de carregamento descartavel
com alguns componentes removidos, a unidade de carregamento descarta-
vel incluindo uma placa de apoio em uma posigcéo aberta;

a figura 83 € uma vista de detalhe da unidade de carregamento
descartavel da figura 82 que inclui um atuador para fechar a placa de apoio;

a figura 84 & uma outra vista em elevagao em segao transversal

da unidade de carregamento descartavel da figura 82 que ilustra a placa de
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apoio em uma posicao fechada;

a figura 85 € uma vista de detalha do atuador e da placa de a-
poio da figura 83;

a figura 86 é uma vista em perspectiva de uma placa de apoio e
um atuador de uma modalidade alternativa de uma unidade de carregamen-
to descartavel;

a figura 87 & uma vista em perspectiva de um atuador de uma
outra modalidade alternativa de uma unidade de carregamento descartavel;

a figura 88 é uma vista em perspectiva de uma viga de aciona-
mento de uma modalidade alternativa de uma unidade de carregamento
descartavel;

a figura 89 & uma vista extrema da viga de acionamento da figu-
ra 188;

a figura 90 é uma vista em secéo transversal de uma porgao da
viga de acionamento da figura 88 posicionada dentro de um canal de uma
placa de apoio; |

a figura 91 é uma vista em perspectiva de uma unidade de car-
regamento descartavel de uma modalidade alternativa de um aparelho de
grampeamento cirlrgico;

a figura 92 é uma vista extrema da unidade de carregamento
descartavel da figura 91;

a figura 93 é uma vista em secao transversal da unidade de car-
regamento descartavel da figura 91;

a figura 94 é uma vista em se¢ao transversal de uma modalida-
de alternativa de uma unidade de carregamento descartavel,

a figura 95 € uma vista em segao transversal de uma outra mo-
dalidade alternativa de uma unidade de carregamento descartavel;

a figura 96 € uma vista em secao transversal de uma outra mo-
dalidade alternativa de uma unidade de carregamento descartavel,

a figura 97 é uma vista em sec¢ao transversal de uma modalida-
de alternativa de uma unidade de carregamento descartavel;

a figura 98 € uma vista em perspectiva de um conjunto de placa
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de apoio de uma modalidade alternativa de uma unidade de carregamento
descartavel, o conjunto de placa de apoio incluindo uma porgéo exterior e
uma porgao inserto;

a figura 99 é uma vista em perspectiva da porgao inserto da figu-
ra 98;

a figura 100 é uma vista em segao transversal do inserto posicio-
nado dentro da porgao exterior do conjunto de placa de apoio da figura 98;

a figura 101 é uma vista em segao transversal do conjunto de
placa de apoio da figura 98 que ilustra a porgéao exterior depois que tenha
sido deformada para reter nela a porgao inserto;

a figura 102 € um diagrama de uma peca de matéria prima tubu-
lar que tem removidas as porgdes que estéo ilustradas em tracejado;

a figura 103 é uma vista em segao transversal de uma placa de
apoio formada a partir da matéria prima tubular da figura 102;

a figura 104 é uma vista em segao transversal de um conjunto
de placa de apoio de uma modalidade alternativa de uma unidade de carre-
gamento descartavel, o conjunto de placa de apoio incluindo uma porgéo
interior ajustada em pressao dentro de uma porgéo exterior;

a figura 105 € uma vista extrema da porgao interior da figura
104;

a figura 106 € uma vista em sec¢do transversal de um conjunto
de placa de apoio de uma modalidade alternativa de uma unidade de carre-
gamento descartavel, o conjunto de placa de apoio incluindo um corpo e
uma placa suporte ligada a ela;

a figura 107 é uma vista em secao transversal do corpo de placa
de apoio da figura 106;

a figura 108 é uma vista em sec¢ao transversal da placa suporte
da figura 106;

a figura 109 é uma vista em perspectiva de uma modalidade al-
ternativa de uma unidade de carregamento descartavel que inclui uma placa
de apoio em uma posi¢ao fechada e uma luva em uma posicao retraida;

a figura 110 é uma vista em perspectiva da unidade de carre-
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gamento descartavel da figura 109 que ilustra a luva em uma posi¢éo esten-
dida para suportar a placa de apoio;

a figura 111 é uma vista em perspectiva de uma modalidade al-
ternativa de uma unidade de carregamento descartavel que inclui uma placa
de apoio em uma posigao fechada e uma lingueta em uma posigéo retraida;

a figura 112 é umé vista em perspectiva da unidade de carre-
gamento descartavel da figura 111 que ilustra a lingueta em uma posigéo
estendida para suportar a placa de apoio;

a figura 113 & uma vista em seg¢3o transversal da unidade de
carregamento descartavel da figura 111;

a figura 114 € uma vista explodida de uma modalidade alternati-
va de uma unidade de carregamento descartavel;

a figura 115 é uma vista em segéo transversal da unidade de
carregamento descartavel da figura 114 que ilustra uma placa de apoio em
uma posigao aberta;

a figura 116 € uma vista de detalhe da unidade de carregamento
descartavel da figura 114,

a figura 117 é uma vista em sec¢ao transversal da unidade de
carregamento descartavel da figura 114 que ilustra a placa de apoio em uma
posicao fechada;

a figura 118 & uma vista de detalhe da unidade de carregamento
descartavel da figura 116;

a figura 119 é uma vista em segdo transversal da unidade de
carregamento descartavel da figura 114 que ilustra a placa de apoio em uma
posi¢ao dobrada;

a figura 120 € uma vista de detalhe da unidade de carregamento
descartavel da figura 114;

a figura 121 é uma vista em secao transversal da unidade de
carregamento descartavel da figura 114 que ilustra a placa de apoio em sua
posi¢ao dobrada;

a figura 122 é uma vista em se¢do transversal da unidade de

carregamento descartavel da figura 114 que ilustra a placa de apoio retorna-
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da para sua posi¢ao fechada;

a figura 123 é uma vista em perspectiva de uma modalidade al-
ternativa de uma unidade de carregamento descartavel;

a figura 124 é uma vista em perspectiva de um travamento de
faca da unidade de carregamento descartavel da figura 123;

a figura 125 é uma vista em perspectiva da unidade de carre-
gamento descartavel da figura 123 com alguns componentes removidos e
uma porgao conectora de um corpo alongado de um aparelho de grampea-
mento cirurgico;

a figura 126 € uma outra vista em perspectiva da unidade de
carregamento descartavel da figura 123;

a figura 127 é uma outra vista em perspectiva da unidade de
carregamento descartavel da figura 123 com alguns componentes da porgao
conectora de corpo alongado removidos;

a figura 128 é uma vista em perspectiva da unidade de carre-
gamento descartavel da figura 123 antes de uma viga de acionamento do
aparelho ser avangada dentro da unidade de carregamento descartavel e
uma placa de retengao engatada com uma mola de deslocamento;

a figura 129 é uma vista em perspectiva da unidade de carre-
gamento descartavel da figura 123 depois que a viga de acionamento tenha
sido avancada e a placa de retengao tenha sido desengatada da mola de
deslocamento;

a figura 130 é uma vista em perspectiva da unidade de carre-
gamento descartavel da figura 123 depois que ela tenha sido desengatada
da porcdo conectora do corpo alongado que ilustra o travamento de faca
deslocado para uma posig¢ao travada pela mola de deslocamento;

a figura 131 é uma vista em perspectiva de uma modalidade al-
ternativa de uma unidade de carregamento descartavel,

a figura 132 é uma vista explodida da unidade de carregamento
descartavel da figura 131 que ilustra um cartucho de grampos removivel,

a figura 133 é uma vista em elevagdo da unidade de carrega-

mento descartavel da figura 131;
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a figura 134 é uma vista extrema da unidade de carregamento
descartavel da figura 131; e

a figura 135 € uma outra vista extrema da unidade de carrega-
mento descartavel da figura 131 que ilustra uma placa de apoio em uma po-
sicao aberta.

Descricao Detalhada de Modalidades Preferenciais

Modalidades preferenciais do aparelho de grampeamento cirr-
gico endoscopico presentemente descrito serdo agora descritas em detalhe
com referéncia aos desenhos, nos quais numerais de referéncia iguais indi-
cam elementos idénticos ou correspondentes em cada uma das diversas
vistas. Aqueles versados na técnica irdo entende que os dispositivos e mé-
todos especificamente descritos aqui e ilustrados nos desenhos que acom-
panham sdao modalidade tomadas como exemplo nao-limitativo, e que o es-
copo das diversas modalidades da presente invengao é definido apenas pe-
las reivindicagbes. Os aspectos ilustrados ou descritos em conexao com
uma modalidade tomada como exemplo podem ser combinados com os as-
pectos de outras modalidades. Tais modificagdes e variagées tém a intencéo
de serem incluidas no escopo da presente invencgao.

Nos desenhos e na descricdo que segue, o termo “proximal”
como é tradicional, ira se referir a extremidade do aparelho de grampeamen-
to que esta mais préxima do operador, enquanto o termo “distal” ira se referir
a extremidade do aparelho que estd mais afastada do operador.

As figuras 1-3 ilustram uma modalidade do aparelho de grampe-
amento cirargico endoscopico presentemente descrito mostrado geralmente
como 10. Resumidamente, o aparelho de grampeamento cirargico 10 inclui
um conjunto punho 12 e um corpo alongado 14. Uma unidade de carrega-
mento descartavel ou DLU é presa de maneira liberavel a uma extremidade
distal do corpo alongado 14. A unidade de carregamento descartavel 16 in-
clui um conjunto de ferramenta 17 que tem um conjunto cartucho 18 que a-
briga uma pluralidade de grampos cirtrgicos e um conjunto de placa de a-
poio 20 presos de maneira movel em relagéo ao conjunto cartucho 18. A u-

nidade de carregamento descartavel 16 é configurada para aplicar fileiras

Q
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lineares de grampos que medem desde cerca de 30 mm até cerca de 60 mm
em comprimento. Unidades de carregamento descartaveis que tém fileiras
lineares de grampos de outros comprimentos também sao previstas, por e-
xemplo 45 mm. O conjunto punho 12 inclui um elemento punho estacionario
22, um elemento punho mével 24 e uma porgao barril 26. Um elemento rota-
tivo 28 é preferivelmente montado na extremidade dianteira da porgéo barril
26 para facilitar a rotagéo do corpo alongado 14 em relagéo ao conjunto pu-
nho 12, uma alavanca de articulagao 30 é também preferivelmente montada
na extremidade dianteira da porgao barril 26 adjacente ao botéo rotativo 28
para facilitar a articulagéo do conjunto de ferramenta 17. Um par de botdes
de retragéo 32 sao posicionados de maneira mével ao longo da porgéo barril
26 para retornar o aparelho de grampeamento cirtirgico 10 para uma posi¢éo
retraida, como sera descrito em detalhe abaixo.

Fazendo referéncia a figura 4, o conjunto punho 12 inclui carcaga
36 que e preferivelmente formada de meias se¢des de carcaga moldadas 36a
e 36b que formam o elemento punho estacionario 22 e a porgao barril 26 do
conjunto punho 12 (vide figura 1). O elemento punho mével 24 é suportado de
maneira pivotante entre as meia se¢des de carcaga 36a e 36b ao redor do
pino pivd 38. Um elemento de deslocamento 40, que é preferivelmente uma
mola de tor¢ao, desloca o punho mével 24 para longe do punho estacionario
22. Um eixo de atuagéo 46 ¢ suportado dentro da porgao barril 26 da carcaga
36 e inclui uma cremalheira denteada 48. Uma lingueta de acionamento 42
que tem um dedo de engatamento de cremalheira 43 com asas que se esten-
dem lateralmente 43a e 43b € montada de maneira pivotante em uma extre-
midade ao punho mével 24 ao redor de um pino pivd 44. Um elemento de
deslocamento 50 que também ¢é preferivelmente uma mola de tor¢ao, é posi-
cionado para forgar o dedo de engatamento 43 da lingueta de acionamento 42
no sentido da cremalheira denteada 48 do eixo de atuagao 46. O punho mével
24 ¢é pivotante para mover o dedo de engatamento 43 da lingueta de aciona-
mento 42 para contato com a cremalheira denteada 48 do eixo de atuagao 46,
para avangar o eixo de atuagéo de maneira linear na diregao distal. A extre-

midade dianteira do eixo de atuagdo 46 acomoda, de maneira rotativa, a ex-
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tremidade proximal 49 de haste de controle 52, de tal modo que avancgo linear
do eixo de atuagado 46 provoca avango linear correspondente do tirante de
controle 52. Uma lingueta de travamento 54 que tem um elemento de enga-
tamento de cremalheira 55 € montada de maneira pivotante dentro da carcaga
36 ao redor do pino pivd 57 e é deslocada no sentido da cremalheira dentea-
da 48 pelo elemento de deslocamento 56 que também, preferivelmente, é
uma mola de tor¢do. O elemento de engatamento 55 da lingueta de travamen-
to 54 € movel para engatamento com a cremalheira denteada 48 para reter o
eixo de atuagao 46 em posigao fixa longitudinalmente.

Um mecanismo de retragdo 58, que inclui um par de botdes re-
tratores 32 (vide figura 1) é conectado a extremidade proximal do eixo de
atuagao 46 por um tirante de acoplamento 60. O tirante de acoplamento 60
inclui por¢gdes de engatamento direita e esquerda 62a e 62b para acomodar
botbes retratores 32 e uma porgdo central 62¢c que é dimensionada e confi-
gurada para translacionar dentro de um par de fendas longitudinais 34a for-
madas no eixo de atuacéo 46 adjacentes a sua extremidade proximal. Uma
placa de liberagéo 64 é associada operacionalmente com o eixo de atuagéo
46 e € montada para movimento em relagdo a ele em resposta a manipula-
¢éo de botdes retratores 32. Um par de pinos espacados separados 66 se
estendem para fora a partir de uma face lateral do eixo de atuagao 46 para
engatar um par de fendas de came inclinadas correspondentes 68 formadas
na placa de liberagao 64. Quando de movimento para tras dos botdes retra-
tores 32, pinos 66 podem liberar a placa 64 para baixo em relagdo ao eixo
de atuacgao 46 e em relagcdo a cremalheira denteada 48, de tal modo que a
porcao inferior da placa de liberagdo 64 se estende abaixo da cremalheira
denteada 48 para desengatar o dedo de engatamento 43 da lingueta de a-
cionamento 42 da cremalheira denteada 48. Uma fenda transversal 70 é
formada na extremidade proximal da placa de liberagao 64 para acomodar a
porgdo central 62¢ do tirante de acoplamento 60, e fendas alongadas 34 (vi-
de figura 1) sao definidas na se¢do 26 do conjunto punho 12 para acomodar
a translagao longitudinal do tirante de acoplamento 60 quando os botdes de
retragdo 32 sdo puxados para tras para retrair o eixo de atuagao 46 e retrair



10

15

20

25

30

22

assim o tirante de controle 52 para tras. O eixo de atuacdo 46 é deslocado
de maneira proximal pela mola 72 que é presa em uma extremidade a por-
¢ao haste de acoplamento 62 através do conector 74 e na outra extremidade
ao poste 76 no eixo de atuagao 46.

Fazendo também referéncia a figura 5, o conjunto punho 12 in-
clui um conjunto de travamento de disparo 80 que inclui um émbolo 82 e um
elemento de travamento pivotante 83. O émbolo 82 é deslocado para uma
posi¢éo central por meio de molas de deslocamento 84 e em inclui superfi-
cies de came anelares afuniladas 85. Cada extremidade do émbolo 82 se
estende através da carcaga 36 (vide figura 1) adjacente a uma extremidade
superior do punho estacionario 22. O elemento de travamento pivotante 83 é
ligado de maneira pivotante em sua extremidade distal entre meias segées
de carcaga 36a e 36b ao redor do pino pivd 86 e inclui uma superficie de
travamento 88 e extensao proximal 90 que tem uma fenda 89 formada nela.
O elemento de travamento 83 é deslocado pela mola 92 de maneira anti-
horaria (vide figura 4) para mover a superficie de travamento 88 até uma
posi¢do para encontrar a extremidade distal do eixo de atuagao 46, para im-
pedir o avango do eixo 46 e disparo subsequente do aparelho de grampea-
mento 10. A superficie de came anelar afunilada 85 é posicionada para es-
tende para o interior da fenda afunilada 89 em extensao proximal 90. Movi-
mento lateral do émbolo 82 em qualquer diregao contra o deslocamento de
qualquer mola 84, move a superficie de came afunilada 85 para engatamen-
to com as paredes laterais da fenda afunilada 89 para pivotar um elemento
de travamento 83 no sentido horario ao redor do pino pivé 86, como visto na
figura 4, para mover a superficie de bloqueio 88 até uma posigéao para permi-
tir avanco do eixo de atuagao 46 e assim disparo do aparelho de grampea-
mento 10. A superficie de bloqueio 88 é retida nesta posicdo por meio de
recessos 87 que acomodam a ponta afunilada da superficie de came 85 pa-
ra travar o elemento de travamento 83 em uma posi¢édo anti-horaria. A ope-
ragao do conjunto de travamento de disparo 80 sera ainda ilustrada abaixo.

Fazendo referéncia as figuras 4, 6 e 7, o mecanismo de punho

12 também inclui um mecanismo de embreagem antirreversdo que inclui
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uma primeira engrenagem 94 montada de maneira rotativa em um primeiro
eixo 96 e a segunda engrenagem 98 montada em um segundo eixo 100 e
uma placa de deslizamento 109 (figuras 6 € 7) montada de maneira desli-
zante dentro da carcaga 36. A placa de deslizamento 102 inclui uma fenda
alongada 104 dimensionada e configurada para ser posicionada em desli-
zamento ao redor do pino pivd da lingueta de travamento 57, uma placa de
engrenagem 106 configurada para engrenar com os dentes da segunda en-
grenagem 98 e uma superficie de came 108. Na posicéo retraida a superfi-
cie de came 108 da placa de deslizamento 102 engata a lingueta de trava-
mento 54 para impedir que a lingueta de travamento 54 engate a cremalhei-
ra denteada 48. O eixo de atuagdo 46 inclui um conjunto distal de dentes de
engrenagem 110a espacado de um conjunto proximal de dentes de engre-
nagem 110b posicionado para engatar a primeira engrenagem 94 do eixo de
atuagao 46 durante movimento de atuagdo do eixo de atuacéo 46. Quando o
eixo de atuagéo 46 € avangado ao pivotar o punho mével 24 ao redor do pi-
no pivé 38, os dentes da engrenagem distal 110a sobre o eixo de atuacao 46
engrenam com e giram a primeira engrenagem 94 e o primeiro eixo 96. O
primeiro eixo 96 é conectado ao segundo eixo 100 pelo conjunto de embrea-
gem elastica de tal modo que rotagado do primeiro eixo 96 ira provocar rota-
cao correspondente do segundo eixo 100. Rotacdo do segundo eixo 100
provoca rotagao correspondente da segunda engrenagem 98 que esta enga-
tada com a placa de engrenagem 106 na placa de deslizamento 102, para
provocar avango linear da placa de deslizamento 102. O avango linear da
placa de deslizamento 102 esta limitado ao comprimento da fenda alongada
104. Quando a placa de deslizamento foi avangada pelo comprimento da
fenda 104, a superficie de came 108 libera a lingueta de travamento 54 de
modo que ela é movida para engatamento com a cremalheira denteada 48.
O avanco continuado do eixo de atuagédo 46 eventualmente move os dentes
de engrenagem 110b para engatamento com a placa de engrenagem 106.
Contudo, uma vez que a placa de deslizamento 102 ¢ fixada longitudinal-
mente em posi¢cao, a embreagem elastica é forgada a liberar de tal modo

que o avango distal continuado do eixo de atuagao 46 é permitido.
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Quando o eixo de atuagao 46 é retornado para a posicao retraida
puxando os botbes de retracdo 34 de maneira proximal, como discutido aci-
ma, os dentes de engrenagem 110b engatam a primeira engrenagem 94 para
girar a segunda engrenagem 98 na diregao inversa para retrair o elemento de
deslizamento 102 de maneira proximal dentro da carcaga 36. Movimento pro-
ximal do elemento de deslizamento 102 avanga a superficie de came 108 pa-
ra a lingueta de travamento 54 antes de engatamento entre a lingueta de tra-
vamento 54 e a cremalheira denteada 48 para forgar a lingueta de travamento
54 até uma posicao para permitir retracéo do eixo de atuagao 46.

Fazendo referéncia novamente a figura 4, o conjunto de punho
12 inclui um botéo de retorno de emergéncia 112 montado de maneira pivo-
tante dentro da carcaga 36 ao redor de um elemento pivd 114 suportado en-
tre meias sec¢des de carcaga 36a e 36. O botédo de retorno 112 inclui um e-
lemento posicionado externamente 116, posicionado na extremidade proxi-
mal da porgéao barril 26. O elemento 116 € mével ao redor do elemento pivd
114 para engatamento com a extremidade proximal da lingueta de travamen-
to 54 para forgar a cremalheira do elemento de engatamento 55 para fora de
engatamento com a cremalheira denteada 48 para permitir retragao do eixo
de atuacgdo 46 durante o curso de disparo do aparelho de grampeamento 10.
Como discutido acima, durante a por¢do de grampeamento do avango do
eixo de atuagdo 46 a placa de deslizamento 102 desengata a lingueta 54 da
cremalheira 48 e assim a atuagéo do botao de retorno 112 nao é necessaria
para retrair o eixo de atuagao 46.

A figura 8 ilustra a interconexao do corpo alongado 14 e conjunto
de punho 12. Fazendo referéncia as figuras 8-10, a carcaga 36 inclui um ca-
nal anelar 117 configurado para acomodar uma nervura anelar 118 formada
na extremidade proximal do elemento de rotagdo 28 que é preferivelmente
formado de meias segbes moldadas 28a e 28b. O canal anelar 117 e a ner-
vura 118 permitem rotacéo relativa entre o elemento de rotacédo 28 e a car-
caga 36. O corpo alongado 14 inclui carcaga interna 122 e uma carcaga ex-
terna 124. A carcaga interna 122 é dimensionada para ser acomodada den-

tro da carcaca externa 124 e inclui um furo interno 126 (figura 8) que se es-
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tende atraves de toda ela e é dimensionado para acomodar de maneira des-
lizante um primeiro elo de articulagao 123 e tirante de controle 52. A extre-
midade proximal da carcaga 122 e estojo 124 incluem, cada um, um par de
aberturas diametralmente oposta 130 e 128, respectivamente, que sdo di-
mensionadas para acomodar projec¢oes radiais 132 formadas na extremida-
de distal do elemento de rotagdo 28. Projegbes 132 e aberturas 128 e 130
prendem de maneira fixa o elemento de rotagéo 28 e o corpo alongado 14
um em relagao ao outro, ao mesmo tempo longitudinalimente e em rotacéo.
A rotacéo do botdo de rotagado 28 em relagédo ao conjunto de punho 12 resul-
ta assim em rotagéo correspondente do corpo alongado 14 em relagéo ao
conjunto de punho 12.

Um mecanismo de articulagdo 120 é suportado no elemento ro-
tativo 28 e inclui alavanca de articulagdo 30, um elemento came 136, um
elemento de translagdo 138, e primeiro elo de articulagao 123 (figura 9).
A alavanca de articulagdo 30 é montada de maneira pivotante ao redor do
elemento pivd 140 que se estende para fora a partir do elemento de rotagao
28 e é formado preferivelmente de maneira integrada com ele. Uma projecao
148 se estende para baixo a partir da alavanca de articulagao 30 para enga-
tamento com o elemento came 136.

Fazendo referéncia temporariamente as figuras 11 e 12, o ele-
mento came 136 inclui uma carcaga 144 que tem uma fenda alongada 146
que se estende através de um seu lado e uma superficie de came escalona-
da 148 é formada em outro seu lado. Cada degrau da superficie de came
148 corresponde a um grau particular de articulagédo do aparelho de gram-
peamento 10. Embora cinco degraus estejam ilustrado, menos ou mais de-
graus podem ser fornecidos. A fenda alongada 146 é configurada para aco-
modar a projecao 142 formada na alavanca de articulagdo 30. A carcaga 144
inclui uma porg¢ao escalonada distal 150 e uma porgao escalonada proximal
152. A porgao escalonada proximal 152 inclui um recesso 154.

Fazendo o referéncia novamente as figuras 8-10 e também as
figuras 13-15, o elemento de translagéo 138 inclui uma pluralidade de cristas

156 que sao configuradas para ser acomodadas de maneira deslizante den-
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tro de ranhuras 158 formadas ao longo das paredes internas do elemento de
rotagéo 28. Engatamento entre cristas 156 e ranhuras 158 impede a rotagao
relativa do elemento de rotagdo 28 e do elemento de translagdo 138 ao
mesmo tempo em que permite movimento linear relativo. A extremidade dis-
tal do elemento de translagdo 138 inclui brago 160 que inclui uma abertura
162 configurada para acomodar um dedo 164 que se estende desde a ex-
tremidade proximal do elo de articulagdo 123 (vide figura 10a). Um pino 166
que tem uma carcaga 168 construido a partir de um material ndo abrasivo,
por exemplo, Teflon, & preso no elemento de translagdo 138 e dimensionado
para ser acomodado dentro da superficie de came escalonada 148.

Em uma condigdo montada, as porgdes escalonadas proximal e
distal 150 e 152 do elemento came 136 sao posicionadas abaixo de flanges
170 e 172 formados no elemento de rotagédo 28 para restringir um elemento
came 136 a movimento transversal com relagdo a linha de centro longitudi-
nal do aparelho de grampeamento 10. Quando a alavanca de articulagédo 30
€ pivotada ao redor do elemento pivé 140 o elemento came 136 € movido de
maneira transversal no elemento de rotagcao 28 para mover a superficie de
came escalonada 148 transversalmente em relagéo ao pino 166, forgando o
pino 166 para mover de maneira proximal ou distal ao longo da superficie de
came escalonada 148. Uma vez que o pino 166 é ligado de maneira fixa ao
elemento de translagdo 138, o elemento de translagdo 138 € movido de ma-
neira proximal ou de maneira distal para efetuar movimento correspondente
proximal ou distal do primeiro elo de atuagao 123.

Fazendo referéncia as figuras 8-10 e 16 um mecanismo de sen-
soriamento de unidade de carregamento descartavel se estende dentro do
aparelho de grampeamento 10 desde o corpo alongado 14 para o conjunto
de punho 12. O mecanismo de sensoriamento inclui um tubo sensor 176 que
é suportado de maneira deslizante dentro do furo 26 do corpo alongado 14.
A extremidade distal do tubo sensor 176 € posicionada no sentido da extre-
midade distal do corpo alongado 14 e a extremidade proximal do tubo sensor
176 é presa dentro da extremidade distal de um cilindro sensor 176 através

de um par de saliéncias 180. A extremidade distal de um elo sensor 182 é
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presa a extremidade proximal do cilindro sensor 178. O elo sensor 182 (vide
figuras 8a e 8c) tem uma extremidade em bulbo 184 que engata uma super-
ficie de came 83a no elemento de travamento pivotante 83. Quando uma
unidade de carregamento descartavel (ndo mostrado) é inserida na extremi-
dade distal do corpo alongado 14, a unidade de carregamento descartavel
engata a extremidade distal 177 do tubo sensor 176 para acionar o tubo
sensor 176 de maneira proximal, e com isto acionar um cilindro sensor 178 e
elo sensor 182 de maneira proximal. Movimento do elo sensor 182 de ma-
neira proximal faz com que a extremidade em bulbo 184 do elo sensor 182
se mova de maneira distal da superficie de came 83a para permitir ao ele-
mento de travamento 83 pivotar sob o deslocamento da mola 92 desde uma
posig¢ao que permite disparo do aparelho de grampeamento 10 até uma po-
sicdo de bloqueio na qual o elemento de blogueio 83 é posicionado para en-
gatar o eixo de atuagéo 46 e impedir disparo do aparelho de grampeamento
10. O elo sensor 182 e o elemento de travamento 83 funcionam para impedir
disparo do aparelho de grampeamento cirtrgico 10 depois que uma unidade
de carregamento descartavel tenha sido presa ao corpo alongado 14 sem
primeiro operar o conjunto de destravamento de disparo 80. E observado
que movimento do elo 182 de maneira proximal permite ao elemento de tra-
vamento 83 mover para sua posi¢cdo mostrada na figura 5.

Fazendo referéncia novamente as figuras 9-12, o elemento ca-
me 136 incluir recesso 154. Um anel de travamento 184 que tem uma por-
cao saliente 186 configurada para ser acomodada dentro do recesso 154 é
posicionado ao redor do cilindro sensor 178 entre uma porgao aba de contro-
le 188 e uma porgao flange proximal 190. Uma mola 192 posicionada entre a
porcao flange 190 e o anel de travamento 184 forca um anel de travamento
de maneira distal ao redor do cilindro sensor 178. Quando uma unidade de
carregamento descartavel articulada 16b que tem uma ponta de insergdo
estendida 193 e inserida na extremidade distal do corpo alongado 14 do a-
parelho de grampeamento 10, a ponta de inser¢do 193 faz com que a por-
cao aba 188 mova de maneira proximal para engatamento com o anel de

travamento 184 para forcar o anel de travamento 184 e a saliéncia 186 de
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maneira proximal ao recesso 154 no elemento came 136 (vide figura 12b).
Com a saliéncia 186 posicionada de maneira proximal ao recesso 154, o
elemento came 136 esta livre para mover de maneira transversal para efetu-
ar a articulagao do apareltho de grampeamento 10. Uma unidade de carre-
gamento descartavel ndo-articulada nado tem uma ponta de insergao esten-
dida (vide figura 12a). Como tal, quando uma unidade de carregamento des-
cartavel nao-articulada é inserida no corpo alongado 14, o cilindro sensor
178 nao é retraido de maneira proximal por uma distancia suficiente para
mover a saliéncia 186 do recesso 154. Assim, o elemento came 136 é impe-
dido de mover transversalmente pela saliéncia 186 do anel de travamento
184 que é posicionado no recesso 154 e a alavanca de articulagdo 30 é tra-
vada em sua posigao central.

Fazendo referéncia as figuras 16-18, a extremidade distal do cor-
po alongado 14 inclui um mecanismo de travamento de haste de controle 190
que é ativado durante inser¢ao de uma unidade de carregamento descartavel
ao corpo alongado 14. O mecanismo de travamento do tirante de controle 190
inclui uma placa de bloqueio 192 que é deslocada de maneira distal por uma
mola 194 e inclui um dedo proximal 189 que tem uma superficie de came in-
clinada 195. Um elemento de engatamento semicircular 196 & deslocado
transversalmente no sentido do tirante de controle 152 por uma mola 197. O
tirante de controle 152 inclui um recesso anelar 199 configurado para acomo-
dar o elemento de engatamento 196. A placa de bloqueio 192 é mével desde
uma posicao distal espagada do elemento de engatamento 196 até uma posi-
¢ao proximal localizada atras do elemento de engatamento 196. Na posi¢ao
proximal o elemento de engatamento 196 é impedido de ser deslocado do
recesso 199 por engatamento com a placa de blogueio 192. Durante insergao
de uma unidade de carregamento descartavel 16 (vide figura 1) para a extre-
midade de distal do corpo alongado 14 e como sera descrito em maior detalhe
abaixo, a superficie de came 195 da placa de bloqueio 192 é engatada por
uma saliéncia 254 (figura 30) na unidade de carregamento descartavel 16
quando a unidade de carregamento descartavel € girada para engatamento

com o corpo alongado 14 para forgar a placa 192 para a posi¢ao proximal. O
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elemento de engatamento 196 que é posicionado dentro do recesso 199 é
retido ai pela placa de bloqueio 192 enquanto a saliéncia 254 engata a super-
ficie de came 195 para impedir movimento longitudinal do tirante de controle
52 durante montagem. Quando a unidade de carregamento descartavel 16
esta posicionada de maneira adequada em relagdo ao corpo alongado 14, a
saliéncia 254 na extremidade proximal na unidade de carregamento descarta-
vel 16 passa a superficie de came 195 permitindo @ mola 194 retornar a placa
de bloqueio 192 para sua posi¢ao distal, para permitir movimento longitudinal
subsequente do tirante de controle 52. E observado que quando a saliéncia
da unidade de carregamento descartavel passa da superficie de came 195 um
som de estalo audivel € produzido indicando que a unidade de carregamento
descartavel 16 esta fixada de maneira adequada ao corpo alongado 14.

Fazendo referéncia as figuras 19 e 20, a unidade de carrega-
mento descartavel 16 inclui uma porgéo carcaga proximal 200 adaptada para
engatar de maneira liberavel a extremidade distal da porgao corpo 14 (figura
1). Um conjunto de montagem 202 é preso de maneira pivotante a extremi-
dade distal da porgao carcaga 200 e é configurado para acomodar a extre-
midade proximal do conjunto de ferramenta 17, de tal modo que movimento
pivotante do conjunto de montagem 202 ao redor de uma linha de centro
perpendicular a linha de centro longitudinal da porgao carcaga 200 efetua
articulagao do conjunto de ferramenta 17.

Fazendo referéncia as figuras 21-26, o conjunto de ferramenta
17 inclui preferivelmente conjunto de placa de apoio 20 e conjunto de cartu-
cho 18. O conjunto de placa de apoio 20 inclui a por¢ao placa de apoio 204
que tem uma pluralidade de concavidades de deformagao de grampo 206
(figura 22) e uma placa de cobertura 208 presa a uma superficie superior da
porgéo placa de apoio 204 para definir uma cavidade 210 (figura 24) entre
elas. A placa de cobertura 208 é fornecida para impedir pingamento de teci-
do durante fixagao e disparo do aparelho de grampeamento 10. A cavidade
210 é dimensionada para acomodar uma extremidade distal do conjunto de
acionamento axial 212 (vide figura 27). Uma fenda longitudinal 214 se es-

tende através da porgéo placa de apoio 204 para facilitar a passagem do
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flange de retengdo 284 do conjunto de acionamento axial 212 a cavidade de
placa de apoio 210. Uma superficie de came 209 formada na por¢ao placa
de apoio 204 € posicionada para engatar o conjunto de acionamento axial
212 para facilitar fixagcao de tecido 198. Um par de elementos pivd 211 for-
mados na porgao placa de apoio 204 sao posicionados dentro de fendas 213
formadas no portador 216 para guiar a porg¢ao placa de apoio entre as posi-
cbes aberta e fixada. Um par de elementos de estabilizagdo 215 engatam
um respectivo ombro 217 formado no portador 216 para impedir que a por-
cao placa de apoio 204 deslize axialmente em relagdo ao cartucho de gram-
pos 220 quando a superficie de came 209 é deformada.

O conjunto de cartucho 18 inclui um portador 216 que define um
canal suporte alongado 218. O canal suporte alongado 218 é dimensionado
e configurado para acomodar um cartucho de grampos 220. Abas corres-
pondentes 222 e fendas 224 formadas ao longo do cartucho de grampos 220
e canal suporte alongado 218 funcionam para reter o cartucho de grampos
220 dentro do canal suporte 218. Um par de estacas suporte 223 formadas
no cartucho de grampos 220 sdo posicionadas para repousar em paredes
laterais do portador 216 para estabilizar ainda mais o cartucho de grampos
220 dentro do canal suporte 218.

O cartucho de grampos 220 inclui fendas de retengao 225 para
acomodar uma pluralidade de fixadores 226 e empurradores 228. Uma plu-
ralidade de fendas longitudinais espagadas separadas 230 se estendem a-
través do cartucho de grampos 220 para acomodar cunhas de came verti-
cais 232 do tren6 de atuagdo 230. Uma fenda longitudinal central 282 se es-
tende ao longo do comprimento do cartucho de grampos 221 para facilitar a
passagem de uma lamina de faca 280. Durante operagdo do grampeador
cirtrgico 10 o tren6 de atuagao 234 translaciona através de fendas longitudi-
nais 230 do cartucho de grampos 220 para avangar cunhas de came 232
para contato sequencial com empurradores 228 para fazer com que empur-
radores 228 translacionem verticalmente dentro de fendas 224 e forcem fi-
xadores 226 de fendas 224 para o interior das cavidades de deformagao de
grampo 206 do conjunto de placa de apoio 20.
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Fazendo referéncia as figuras 27 e 28, o conjunto de montagem
202 inclui porgdes de montagem superior e inferior 236 e 238. Cada porgéo
de montagem inclui um furo rosqueado 240 em cada lado seu dimensionado
para acomodar parafusos rosqueados 242 (vide figura 21) para prender a
extremidade proximal do portador 216 a ela. Um par de elementos pivé loca-
lizados de maneira centralizada 244 (vide figura 21) se estendem entre por-
¢bes de montagem superior e inferior através de um par de elementos de
acoplamento 246 que engatam a extremidade distal da porgao carcaca 200.
Elementos de acoplamento 246 incluem, cada um, uma porgéo proximal de
intertravamento 248 configurada para ser acomodada em ranhuras 251 for-
madas na extremidade proximal da porg¢ao carcaga 200 para reter o conjunto
de montagem 202 e a porgao carcaga 200 em uma posigao fixa longitudi-
nalmente em relagao a ela.

A porgéao carcaga 200 da unidade de carregamento descartavel
16 inclui uma metade de carcaca superior 250 e uma metade de carcaca
inferior 252 contida dentro de um estojo exterior 251. A extremidade proximal
da metade de carcaga 250 inclui saliéncias de engatamento 254 para enga-
tar de maneira liberavel o corpo alongado 14 e uma ponta de insergéo 193.
Saliéncias 254 formam um acoplamento do tipo baioneta com a extremidade
distal do corpo 14 que sera discutida em maior detalhe abaixo. Metades de
carcaca 250 e 252 definem um canal 253 para acomodar de maneira desli-
zante o conjunto de acionamento axial 212. Um segundo elo de articulagao
256 é dimensionado para ser posicionado de maneira deslizante dentro de
uma fenda 258 formada entre metades de carcaga 250 e 252. Um par de
placas de explosao 254 sao posicionadas adjacentes a extremidade distal da
por¢cao carcaca 200 adjacente a extremidade distal do conjunto de aciona-
mento axial 212 para impedir abaulamento para fora do conjunto de aciona-
mento 212 durante a articulagéo do conjunto de ferramenta 17.

Fazendo referéncia as figuras 29-30, o segundo elo de articula-
¢ao 256 inclui pelo menos uma placa metalica alongada. Preferivelmente,
duas ou mais placas metalicas sdo empilhadas para formar o elo 256. A ex-

tremidade proximal do elo de articulagao 256 inclui uma porgao gancho 258
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configurada para engatar o primeiro elo de articulagdo 123 (vide figura 9) e a
extremidade distal inclui uma algca 260 dimensionada para engatar uma pro-
jecéo 262 formada no conjunto de montagem 202. A projecdo 262 é deslo-
cada lateralmente do pino pivé 244, de tal modo que movimento linear do
segundo elo de articulagao 256 faz com que o conjunto de montagem 202
pivote ao redor de pinos pivd 244 para articular o conjunto de ferramenta 17.

Fazendo referéncia também as figuras 31-34, o conjunto de a-
cionamento axial 212 inclui uma viga de acionamento alongada 266 que in-
clui uma cabeca de trabalho distal 268 e uma segédo de engatamento proxi-
mal 270. A viga de acionamento 266 pode ser construida de uma Unica cha-
pa de material, ou preferivelmente de diversas folhas empilhadas. A secéo
de engatamento 270 inclui um par de dedos de engatamento 270a e 270b
que sao dimensionados e configurados para engatar em montagem um par
de fendas de retencao correspondentes 272a e 272b formadas no elemento
de acionamento 272. O elemento de acionamento 272 inclui uma janela pro-
ximal 274 configurada para acomodar a extremidade distal 276 do tirante de
controle 52 (vide figura 35) quando a extremidade proximal da unidade de
carregamento descartavel 16 é engatada com o corpo alongado 14 do apa-
relho de grampeamento cirargico 10.

A extremidade distal da viga de acionamento 266 é definida por
uma estaca de suporte vertical 278 que suporta uma lamina de faca 280, e
uma superficie de encontro 283 que engata a porgao central do trené de a-
tuacdo 234 durante um procedimento de grampeamento. A superficie 285 na
base da superficie 283 é configurada para acomodar um elemento suporte
287 posicionado de maneira deslizante ao longo do fundo do cartucho de
grampos 220. A lamina de faca 280 € posicionada para translacionar ligei-
ramente atras do tren6 de atuagdo 234 através de uma fenda longitudinal
central 282 no cartucho de grampos 220 (figura 30) para formar uma incisao
entre fileiras de tecido corporal grampeado. Um flange de retencao 284 se
projeta de maneira distal a partir da estaca vertical 278 e suporta um rolete
de came cilindrico 286 em sua extremidade distal. O rolete de came 286 é

dimensionado e configurado para engatar a superficie de came 209 no corpo
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de placa de apoio 204 para fixar a por¢ao placa de apoio 204 contra tecido
corporal.

Fazendo referéncia também as figuras 36-39, um dispositivo de
travamento 288 é preso de maneira pivotante ao elemento de acionamento
270 ao redor de um pino pivé 290. O dispositivos de travamento 288 inclui
um par de deslizadores alongados 292 e 294 que definem um canal 296.
Uma alma 298 une uma porgao da superficie superior de deslizadores 292 e
294 e é configurada e dimensionada para ajustar dentro da fenda alongada
298 formada na viga de acionamento 266 e em uma posigao distal do ele-
mento de acionamento 270. Cames horizontais 300 e 302 se estendem des-
de deslizadores 292 e 294 respectivamente, e sdo acomodados ao longo de
uma superficie interior da metade de carcaga inferior 252. Como melhor
mostrado na figura 42, uma mola de torgao 304 é posicionada adjacente ao
elemento de acionamento 270 e engata cames horizontais 300 e 302 do dis-
positivo de travamento 288 para deslocar de maneira normal o dispositivo de
travamento 288 para baixo no sentido da metade de carcaga inferior 252 sob
o treno 310. O dispositivo de travamento 288 translaciona através da porgao
carcaga 200 com o conjunto de acionamento axial 212. A operagio do dis-
positivo de travamento 288 sera descrita abaixo.

Sequéncia de operacao

Fazendo referéncia as figuras 40-44, para utilizar o instrumento
de grampeamento 10 uma unidade de carregamento descartavel 16 é pri-
meiro presa a extremidade distal do corpo alongado 14. Como discutido a-
cima, o instrumento de grampeamento 10 pode ser utilizado com unidades
de carregamento descartaveis articuladas e nao-articuladas, que tém fileiras
lineares de grampos entre cerca de 30 mm e cerca de 60 mm. Para prende a
unidade de carregamento descartavel 16 ao corpo alongado 14 a extremida-
de distal 276 do tirante de controle 52 é inserida na ponta de inser¢do 193
da unidade de carregamento descartavel 16 e a ponta de inser¢do 193 é
deslizada longitudinalmente para a extremidade distal do corpo alongado 14
na diregdo indicada pela seta “A” da figura 41, de tal modo que a porgao

gancho 258 do segundo elo de articulagao 256 desliza dentro de um canal
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310 no corpo alongado 314. Saliéncias 254 serzao, cada uma, alinhadas em
um canal respectivo (ndo mostrado) no corpo alongado 14. Quando a porcéo
gancho 258 engata a parede proximal 312 do canal 310, a unidade de carre-
gamento descartavel 16 € girada na dire¢ao indicada pela seta “B” nas figu-
ras 41-44 para mover a por¢do gancho 258 do segundo elo de articulagéo
256 para engatamento com os dedos 164 do primeiro elo de articulacdo 123.
Saliéncias 254 também formam um acoplamento do tipo baioneta dentro do
canal anelar 314 no corpo 14. Durante rotagdo da unidade de carregamento
16, saliéncias 254 engatam a superficie de came 195 (figura 41) da placa de
bloqueio 192 para mover inicialmente a placa 192 na dire¢ao indicada pela
seta “C” nas figuras 41-43 para travar o elemento de engatamento 196 em
recessos 199 do tirante de controle 52 para impedir movimento longitudinal
do tirante de controle 52 durante ligagdo da unidade de carregamento des-
cartavel 16. Durante o grau final de rotacéo, saliéncias 254 desengatam da
superficie de came 195 para permitir a placa de bloqueio 192 mover na dire-
¢ao indicada pela seta “D” nas figuras 42 e 44 atras do elemento de engata-
mento 196 para novamente permitir movimento longitudinal do tirante de
controle 52.

Fazendo referéncia as figuras 43 e 43a, quando a insergdo da
ponta 193 engata a extremidade distal do tubo sensor 176 o mecanismo de
sensoriamento da ao unidade de carregamento descartavel é atuado. A pon-
ta de inser¢do 193 engata e move o tubo sensor 176 de maneira proximal na
direcao indicada pela seta “E” na figura 43. Como discutido acima, movimen-
to proximal do tubo sensor 176 efetua movimento proximal do cilindro sensor
178 e elo sensor 182 na direg¢éo indicada pela seta “E” na figura 43a para
pivotar um elemento de travamento 83 de maneira anti-horaria como indica-
do pela seta “Y” na figura 43a a partir de uma posi¢do de nao bloqueio até
uma posigao de blogueio de movimento do eixo de atuagao 46.

Fazendo referéncia as figuras 46-49, com uma unidade de car-
regamento descartavel ligada ao instrumento de grampeamento 10, o con-
junto de ferramenta 17, pode ser posicionado ao redor do tecido 320 (figura

45). Para fixar tecido entre o conjunto de placa de apoio 20 e o conjunto de
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cartucho 18, o punho estacionario 24 é movido na dire¢ao indicada pela seta
“E" na figura 46 contra o deslocamento da mola de torgao 40 para mover a
lingueta de acionamento 42 para engatamento com o ombro 322 no eixo de
atuacéo 46. Engatamento entre o ombro 322 e a lingueta de acionamento 42
avanga o eixo de atuacgédo 46 e assim avanga de maneira distal o tirante de
controle 52. O tirante de controle 52 é conectada em sua extremidade distal
ao conjunto de acionamento axial 212 (figura 48), que inclui a viga de acio-
namento 266 de tal modo que movimento distal do tirante de controle 52 efe-
tua movimento distal da viga de acionamento 266 na dirego indicada pela
seta “F" nas figuras 48 e 49, movendo o rolete de came 286 para engata-
mento com a superficie de came 209 na porgéo placa de apoio 204 para for-
¢ar a porgéo placa de apoio 204 na direg¢do indicada pela seta “G” na figura
49. E observado que um curso completo do punho mével 24 avanga o eixo
de atuagdo 46 aproximadamente 45 mm, que é suficiente para fixar tecido
durante o primeiro curso, porém ndo para disparar grampos.

Como discutido acima com relagdo ao mecanismo de embrea-
gem antirreversao, durante o primeiro curso (fixagdo) do punho mével 24, a
placa deslizante 102 (figura 46) impede que a lingueta de travamento 54 en-
gate a cremalheira denteada 48. Para manter o eixo de atuagao 46 em sua
posi¢ao longitudinal depois que o punho 24 é liberado, um elemento de en-
gatamento 324 (figura 47) é fornecido no elemento de travamento 83 para
engatar um ombro 326 no eixo de atuagédo 46 e reter o eixo 46 em sua posi-
¢ao longitudinal (vide figura 47). Quando da liberagao do punho mével 24, a
lingueta de acionamento 42 move sobre a cremalheira 48 quando a mola de
torcao 40 retorna o punho 24 para uma posi¢cao espag¢ada do punho estacio-
nario 22. Nesta posi¢do a lingueta de acionamento 42 é forcada para enga-
tamento com a cremalheira denteada 48 para reter o eixo de atuagao 46 em
sua posicgao fixa longitudinal.

Para disparar grampos, o punho mével 24 é atuado novamente,
isto &, movido através de um outro curso. Como discutido acima, o aparelho
de grampeamento 10 é capaz de acomodar unidades de carregamento des-

cartaveis que tém fileiras lineares de grampos entre cerca de 30 mm e cerca
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de 60 mm. Uma vez que cada curso do punho moével 24 preferivelmente a-
vanga o eixo de atuagao 46 15 mm, e um curso é requerido para fixar tecido,
o punho movel deve ser atuado (n + 1) cursos para disparar grampos, onde
n & o comprimento das fileiras lineares de grampos na unidade de carrega-
mento descartavel ligada ao instrumento de grampeamento 10, dividido por
15 mm. Fazendo referéncia a figura 50, antes de ser capaz de disparar
grampos, o conjunto de travamento de disparo 80 (figura 4) deve ser atuado
para mover a superficie de travamento 88 de sua posigao de bloqueio (figura
47) até uma posicéo de ndo blogueio. Isto é realizado comprimindo para bai-
xo um émbolo 82 para mover a superficie de came 85 para engatamento
com paredes laterais das fendas 89 do elemento de travamento 83 para pi-
votar o elemento de travamento 83 na diregéo indicada pela seta “G” na figu-
ra 50 (vide também a figura 5). Dai em diante o punho moével 24 pode ser
atuado um numero de cursos apropriado para avangar um eixo de atuacgéo
46, e assim o tirante de controle 52 e a viga de acionamento 266 de maneira
distal na dire¢éo indicada pela seta “H” nas figura 51 e 52 para avangar o
tren6 de atuagéo 234 através do cartucho de grampos 220 para efetuar eje-
¢do de grampos. E observado que depois do primeiro curso de fixacdo do
punho movel 54 (durante o segundo curso) o deslizador 102 passa a lingue-
ta de travamento 54 permitindo que a mola de torgdo 56 mova a lingueta de
travamento 54 na direcao indicada pela seta “I” na figura 50 para engata-
mento com a cremalheira denteada 48 para reter o eixo de atuacdo 46 em
sua posigao longitudinal.

Fazendo referéncia a figura 53, para retrai o eixo de atuacgao 46
e assim o tirante de controle 52 e o elemento de acionamento 266 depois de
disparar grampos, botées de retragdo 32 (vide figura 1) sdo puxados de ma-
neira proximal fazendo com que pinos 66 movam a placa de liberagao 64 na
direg¢ao indicada pela seta “J” na figura 53 sobre dentes 48 para desengatar
a lingueta de acionamento 42 de engatamento com dentes 48. Como discu-
tido acima com relacao ao mecanismo de embreagem antirreverséo, a lin-
gueta de travamento 54 é forcada pela placa deslizante 102 fora de engata-

mento com a cremalheira denteada 48 (ndo mostrado) para permitir que o
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eixo de atuagdo 46 seja movido de maneira proximal na diregao indicada
pela seta “L” depois que a lingueta de acionamento 42 é desengatada dos
dentes 48.

Fazendo referéncia a figura 54, para retrair o eixo de atuagao 46
antes de disparar o aparelho de grampeamento, isto €, quando a lingueta de
travamento esta atualmente engatada com a cremalheira denteada 48, o
botao de retorno de emergéncia 112 é empurrado na dire¢ao indicada pela
seta “Z" na figura 44 para desengatar a lingueta de travamento 54 da crema-
Iheira denteada 48. Botbes de retragao 32 (figura 1) devem também ser pu-
xados para tras ao mesmo tempo como discutido acima para liberar a lingue-
ta de acionamento 42 da cremalheira 48.

Fazendo referéncia as figuras 56-61, quando uma unidade de
carregamento descartavel articulada esta presa ao corpo alongado 14 e a
alavanca de articulagéo 30 & pivotada na diregao indicada pela seta “M” na
figura 55, o elemento came 136 é movido transversalmente pela projecao
142 (figura 10) na diregéo indicada pela seta “N” entre flanges 170 e 172 do
botdo de rotag&o 28. Uma vez que o elemento de translagio 138 é impedido
de girar pelas cristas 156 (figura 13), o pino 166 que é preso de maneira fixa
ao elemento de translagdo 138, é forcado a mover ao longo da superficie de
came escalonada 148. O movimento do pino 166 provoca movimento corres-
pondente do elemento de translacdo 138 na diregdo indicada pela seta “P”
nas figuras 55 e 56 para avancar o primeiro elo de articulagao 123 na direcéo
distal. A extremidade distal do primeiro elo de articulagao 123 engata a extre-
midade proximal do segundo elo de articulagao 256 (figura 42) que € conecta-
do a proje¢éao 262 no conjunto de montagem 202 para avangar o segundo elo
256 na diregéo indicada pela seta “Q” na figura 57. A projegao 262 é desloca-
da lateralmente dos elementos pivd 244 de tal modo que avango distal do se-
gundo elo de articulagao 256 faz com que o conjunto de montagem 202 e as-
sim o conjunto de ferramenta 17 pivote na diregao indicada pela seta “R” nas
figuras 57 e 58. Observar na figura 59 que o elemento de rotagdo 28 pode
ser girado para girar o corpo alongado 14 ao redor de sua linha de centro

longitudinal enquanto o conjunto de ferramenta 17 é articulado.
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As figuras 60 e 61 ilustram a articulagdo do conjunto de ferra-
menta 17 na diregdo oposta aquela descrita acima. Quando o segundo elo
de articulagao 256 é retraido girando a alavanca de articulagido 30 em uma
direc&o anti- horaria (ndo mostrado) como visto na figura 55, o pino 66 é for-
cado a mover de maneira proximal ao longo da superficie de came escalo-
nada 148 movendo um elemento de translagao 138 e primeiro elo de articu-
lagdo 123 de maneira proximal. Movimento do primeiro elo de articulagéo
123 de maneira proximal faz com que o segundo elo de articulagédo 256 mo-
va de maneira proximal como indicado pela seta “S” na figura 58 para girar o
conjunto de ferramenta 17 em uma diregao horaria, como em indicado pela
seta “T” na figura 61.

Fazendo referéncia a figura 12, movimento do pino 166 (figura 9)
entre porgdes degraus adjacentes 340 faz com que o conjunto de ferramenta
17 articule 22,5 graus. A superficie de came 148 inclui cinco porgées de-
graus 340. A terceira porgéo degrau corresponde a posigao do conjunto de
ferramenta nédo-articulada enquanto a primeira e a quinta posigdes degrau
correspondem a articulagdo do conjunto de ferramenta 17 a 45 graus. Cada
porgao degrau é plana para reter a alavanca de articulagdo 30 em uma posi-
¢ao fixa quando o pino 166 é engatado com ela.

Fazendo referéncia agora as figuras 37, 39, 62 e 63, a sequén-
cia de operagao de travamento sera descrita em detalhe. Na figura 39 o dis-
positivo de travamento 288 esta mostrado em sua posigdo pré-disparada
com cames horizontais 300 e 302 repousando em cima de projegées 330
formadas nas paredes laterais da metade de carcaga inferior 252 (figura 37).
Nesta posicéo o dispositivo de travamento 288 é mantido fora de alinhamen-
to com a projecdo 332 formada na superficie inferior da metade de carcacga
inferior 252 e a alma 298 esta em justaposicao longitudinal com uma casca
334 definida na viga de acionamento 266. Esta configuragdo permite que a
placa de apoio 20 (figura 38) seja aberta e reposicionada sobre o tecido a
ser grampeado até que o cirurgido esteja satisfeito com a posicao sem ativar
o dispositivo de travamento 288 para desabilitar a unidade de carregamento

descartavel 16.
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Como mostrado na figura 62, quando de movimento distal da
viga de acionamento 266 o dispositivos de travamento 288 desmonta das
projecdes 330 (ndo mostrado) e é deslocado para engatamento com a base
inferior da metade de carcaga 252 pela mola 304 distal & proje¢ao 332. O
dispositivo de travamento 288 permanece nesta configuragio através do
disparo do aparelho.

Quando da retragdo da viga de acionamento 266 na dire¢io in-
dicada pela seta “U” na figura 62, o dispositivo de travamento 288 passa so-
bre as proje¢des 330 e monta sobre a projecdo 332 até que a porgao a mais
distal do dispositivo de travamento 288 esteja proximal a projegao 332. A
mola 304 desloca o dispositivo de travamento 288 para alinhamento justa-
posto com a projegcao 332, desabilitando de maneira efetiva a unidade de
carregamento descartavel. Se uma tentativa for feita para atuar novamente o
aparelho, o tirante de controle 52 ird encontrar uma superficie extrema pro-
ximal do dispositivo de travamento 288, cuja superficie é inclinada em dia-
gonal para imprimir um momento ao redor do pino pivé 342, de tal maneira
gue a extremidade distal do dispositivo de travamento 288 é forcada em ro-
tacéo para contato com a projecéo 332. Forga distal continuada na diregao
indicada pela seta “W” na figura 63 ira servir apenas para aumentar o mo-
mento aplicado ao dispositivo de travamento e assim o dispositivo de trava-
mento ird encontrar a projegdo 332 e inibir o movimento distal do tirante de
controle 52.

Fazendo referéncia novamente as figuras 41-44, a unidade de
carregamento desabilitada ou travada pode ser removida da extremidade
distal do corpo alongado 14 girando a unidade de carregamento descartavel
16 na diregao oposta a direcao indicada pela seta “B” nas figuras 41, 42 e 44
para desengatar a por¢ao gancho 258 do segundo elo de articulagéo 256 do
dedo 164 do primeiro elo de articulagdo 123 e para desengatar saliéncias
254 de dentro do canal 314 do corpo alongado 14. Depois de rotagédo, a uni-
dade de carregamento descartavel 16 pode ser deslizada na dire¢ao oposta
aquela indicada pela seta “A” na figura 41 para destacar o corpo 14 da uni-

dade de carregamento descartavel 16. Em seguida, unidades de carrega-
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mento descartaveis articuladas e/ou nao-articuladas podem ser presas a
extremidade distal do corpo alongado como descrito acima, para realizar
procedimentos de grampeamento cirlrgico adicional e/ou corte. Como discu-
tido acima, cada unidade de carregamento descartavel pode incluir fileiras
lineares de grampos que podem variar desde cerca de 30 mm até cerca de
60 mm.

Embora os instrumentos de grampeamento cirGrgico descritos
acima possam ser adequados para sua finalidade projetada, melhoramentos
a estes instrumentos sao fornecidos abaixo. Como descrito acima, instru-
mentos de grampeamento cirirgico podem incluir uma por¢do punho, um
corpo alongado, ou eixo, e uma unidade de carregamento descartavel no
qual a unidade de carregamento descartavel pode ser ligada de maneira re-
movivel ao corpo alongado. Como descrito acima em conexdo com a unida-
de de carregamento descartavel 16 ilustrada nas figuras 40-42, o corpo a-
longado 14 do instrumento de grampeamento cirargico pode definir uma li-
nha de centro ao longo da qual a unidade de carregamento descartavel 16
pode ser montada a ele. Em diversas circunstancias, contudo, a unidade de
carregamento descartavel 16 pode se tornar destacada nao intencionalmen-
te do corpo alongado 14, fazendo com que o instrumento de grampeamento
cirurgico tenha mal funcionamento ou seja tornado inoperante. Tais circuns-
tancias podem surgir de maneira particular quando a unidade de carrega-
mento descartavel se torna destacada separada do corpo alongado ao longo
da linha de centro definida pelo corpo alongado, isto &, a linha de centro ao
longo da qual a unidade de carregamento descartavel esta montada ao cor-
po alongado. Em diversas modalidades da presente invengao uma unidade
de carregamento descartavel pode ser montada a um corpo alongado de um
instrumento cirurgico em uma dire¢do que nao € colinear com ou paralela a
linha de centro do corpo alongado. Em pelo menos uma modalidade, fazen-
do referéncia a figura 65, a unidade de carregamento descartavel 1016 pode
ser montada ao corpo alongado 1014 em uma direcao que é transversal,
perpendicular ou obliqua a linha de centro 1015 definida pelo corpo alonga-
do 1014.
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Em diversas modalidades, fazendo referéncia as figuras 66 e 67,
a unidade de carregamento descartavel 1016 pode incluir porgao conectora
1017 que pode ser configurada para ser engatada com a porgéo conectora
1019 do corpo alongado 1014. Em pelo menos uma modalidade, a porgéo
conectora 1017 pode incluir pelo menos uma proje¢do e/ou ranhura que po-
de ser correspondida com pelo menos uma proje¢ao e/ou ranhura da porgao
conectora 1019. Em pelo menos uma tal modalidade, as por¢des conectoras
podem incluir por¢des em cauda de andorinha que operam em conjunto. Em
diversas modalidades as porgdes conectoras podem ser configuradas para
intertravar uma com a outra e impedir, ou pelo menos inibir, movimento distal
e/ou proximal da unidade de carregamento descartavel 1016 ao longo da
linha de centro 1015. Em pelo menos uma modalidade, similar aos dispositi-
vos descritos acima, o instrumento de grampeamento cirtrgico pode incluir
tirante de controle 1052 que pode ser conectado operacionalmente ao ele-
mento de acionamento 1212 da unidade de carregamento descartavel 1016
de tal modo que o elemento de acionamento 1212 pode ser avangado de
maneira distal para depositar grampos a partir dele e/ou cortar tecido, por
exemplo, quando de uma atuagao do elemento punho 24 (figura 1). Em pelo
menos uma tal modalidade, o elemento de acionamento 1212 pode incluir
abertura 1272 que pode ser configurada para acomodar a projecdo 1276 que
se estende desde o tirante de controle 1052. Em diversas modalidades tal
arranjo pode permitir que a unidade de carregamento descartavel 1016 seja
montada ao elemento alongado 1014 em uma diregdo que nao & colinear
com ou paralela a linha de centro 1015. Embora ndo mostrado, o elemento
de acionamento 1212 e a haste de controle 1052 podem incluir qualquer ou-
tro arranjo adequado de proje¢des e aberturas para conecta-las operacio-
nalmente uma a outra. Também similar aos dispositivos descritos acima, o
instrumento cirdrgico pode incluir primeiro elo de articulagdao 1123 que pode
ser engatado operacionalmente com o segundo elo de articulagao 1256 de
tal modo que a operacao da alavanca de articulagao 1030 pode ser transmi-
tida a unidade de carregamento descartavel 1016.

Em diversas modalidades além do acima, as projecbes e/ou ra-
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nhuras das porgdes conectoras 1017 e 1019 podem ser configuradas de tal
modo que elas possam ser ajustadas juntas por pressao, para impedir, ou
pelo menos inibir, que a unidade de carregamento descartavel 1016 se mova
em uma diregdo que é transversal a linha de centro 1015. Em pelo menos
uma modalidade, fazendo referéncia de maneira primaria as figuras 68 e 69,
uma luva ou colar podem ser utilizadas para reter a unidade de carregamen-
to descartavel ao elemento alongado. Em diversas modalidades o colar 1021
pode ser engatado em rosqueamento com porgao rosqueada 1023 da uni-
dade de carregamento descartavel 1016 para impedir que as por¢des conec-
toras 1017 e 1019 sejam desengatadas uma da outra. Em pelo menos uma
modalidade o colar 1021 pode incluir abertura 1025 que tem, primeiro, uma
porcao rosqueada 1027 que pode engatar em rosqueamento a por¢ao ros-
queada 1023 e, em segundo lugar, uma segunda por¢do 1029 que pode a-
comodar de maneira apertada o elemento alongado 1014 de modo a impe-
dir, ou pelo menos limitar, movimento relativo entre a unidade de carrega-
mento descartavel 1016 e o elemento alongado 1014. Alternativamente, em-
bora n&o ilustrado, um colar pode ser configurado para engatar em rosque-
amento o elemento alongado 1014 e acomodar de maneira apertada a uni-
dade de carregamento descartavel 1016. Em pelo menos uma modalidade
um colar pode ser configurado para engatar em rosqueamento ambos, o e-
lemento alongado e a unidade de carregamento descartavel.

Em diversas modalidades um mecanismo de retengao pode ser
utilizado para reter uma unidade de carregamento descartavel a um elemen-
to alongado de um instrumento de grampeamento cirirgico. Em pelo menos
uma modalidade, fazendo referéncia as figuras 70-72, o elemento alongado
2014 pode incluir pelo menos uma retencgao esférica 2031 que pode ser con-
figurada para engatar a unidade de carregamento descartavel 2016 e manter
em posicao a unidade de carregamento descartavel 2016. Em diversas mo-
dalidades o elemento alongado pode incluir pelo menos uma abertura 2033
para acomodar retengées esféricas 2031 e pelo menos um elemento de re-
tengéo 2035 para reter as retengbes esféricas 2031 em aberturas 2033. Em

pelo menos uma modalidade elementos de retengao 2035 também podem
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ser configurados para deslocar as retengdes esféricas 2031 em recessos
2037 em unidade de carregamento descartavel 2016 de tal modo que movi-
mento da unidade de carregamento descartavel 2016 ao longo da linha de
centro 2015 possa ser impedido, ou pelo menos inibido. Em utilizagao a pon-
ta de inser¢ao 2193 da unidade de carregamento descartavel 2016 pode ser
inserida no elemento alongado 2014 de tal modo que a extremidade da uni-
dade de carregamento descartavel 2016 pode contatar retengbes esféricas
2031 e desloca-las para longe radialmente dentro de aberturas 2033. Uma
vez que a unidade de carregamento descartavel 2016 tenha sido inserida até
sua profundidade adequada, recessos 2037 podem ser alinhados substanci-
almente com a aberturas 2033 e elementos de retengdo 2135 podem posi-
cionar pelo menos uma porgao de retengdes esféricas dentro de recessos
2037.

Em diversas modalidades além do acima, pelo menos um de
elementos de retengéo 2035 podem ser constituidos de um material resilien-
te. Em pelo menos uma modalidade, retengdes esféricas 2031 e elementos
de retencdo 2035 podem ser estruturados é arranjados de tal modo que e-
lementos de retencdo 2135 séo defletidos para fora por meio de retengbes
esféricas 2031, e como resultado, elementos resilientes 2035 podem aplicar
uma forca de deslocamento as retengdes esféricas 2031. Para liberar a uni-
dade de carregamento descartavel 2016 do elemento alongado 2014 o ele-
mento alongado 2016 pode ainda incluir atuador 2039 que pode ser manipu-
lado para retrair elementos de retengcao 2035 de maneira proximal, de tal
modo que recorte 2041 de elementos resilientes 2035 possam ser alinhados
ou pelo menos substancialmente alinhados com retengdes esféricas 2031.
Em diversas modalidades alinhamento de recorte 2041 com retengao esféri-
ca 2031 pode permitir que retengdes esféricas 2031 sejam deslocadas radi-
almente para fora de engatamento com recessos 2037 quando a unidade de
carregamento descartavel 2016 € puxada para fora da abertura no elemento
alongado 2014. Em pelo menos uma modalidade, fazendo referéncia as figu-
ras e 70 e 73, o elemento alongado 2014 pode ainda incluir mola de retorno
2043 que pode ser configurada para avancgar o atuador 2039 e elementos de
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retencao 2035 de maneira distal e reposicionar elementos de retengéo 2035
em relagao as retengdes esféricas 2031. Em diversas modalidades como
mostrado nas figuras 71 e 72, retengdes esféricas 2031 podem ser esféricas
ou pelo menos substancialmente esféricas, e podem ser constituidos de
qualquer material adequado, tal como ago inoxidavel, por exemplo. Em ou-
tras diversas modalidades, embora nao ilustrado, retengées 2031 podem ter
qualquer forma adequada esférica.

Em diversas modalidades uma unidade de carregamento des-
cartavel e um elemento alongado de um instrumento cirtrgico podem incluir
aspectos de ajuste de encaixe que operam em conjunto para reter a unidade
de carregamento descartavel ao instrumento de grampeamento cirurgico.
Em pelo menos uma modalidade embora ndo mostrado, uma unidade de
carregamento descartavel pode incluir bragos que se estendem a partir dela
que podem ser pelo menos parcialmente acomodados dentro de aberturas
ou recessos no conjunto alongado. Em utilizagéo, os bragos podem ser con-
figurados para flexionar para dentro no sentido um do outro quando eles es-
tao inseridos no elemento alongado, e entdo saltar de maneira resiliente pa-
ra fora quando os bragos estdo alinhados com as aberturas. Em diversas
modalidades o instrumento cirurgico pode incluir uma trava que pode ser
deslizada intermediaria aos bragos para manter os bragos nas aberturas e
impedir, ou pelo menos inibir, que a unidade de carregamento descartavel se
torne destacada do instrumento cirtrgico. Em pelo menos uma modalidade,
a trava poderia ser deslizada de maneira distal sob uma atuacao de um gati-
lho. Em diversas modalidades alternativas, a trava pode incluir um ou mais
cames configurados para engatar os bragos e reté-los nas aberturas quando
a trava é girada.

Depois que uma unidade de carregamento descartavel tenha
sido ligada a um instrumento de grampeamento cirirgico, o instrumento po-
de ser posicionado em relagao ao tecido macio de um paciente. Em diversas
circunstancias o em instrumento de grampeamento cirlrgico pode incluir
uma placa de apoio e um cartucho de grampos, onde a placa de apoio pode

ser girada em relagéo ao cartucho de grampos para posicionar a placa de
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apoio e o cartucho de grampos com relagao ao tecido macio. Como descrito
acima em conexao com a unidade de carregamento descartavel 16 ilustrada
nas figuras 38 e 40, a unidade de carregamento descartavel 16 pode incluir
um conjunto de placa de apoio 20 e conjunto de cartucho 18, onde o conjun-
to de placa de apoio 20 pode ser pivotado entre posigbes aberta e fechada.
Em alguns tais dispositivos, como delineado acima e fazendo referéncia a
figura 24, o conjunto de acionamento axial 212 pode ser configurado para
contatar a superficie de came 209 do conjunto de placa de apoio 20 e mover
o conjunto de placa de apoio 20 para uma posi¢ao fechada quando de uma
primeira atuagéo do punho mével 24. Quando de atuagées subsequentes do
punho moével 24, o conjunto de acionamento 212 pode ser avangado através
da unidade de carregamento descartavel 16 para fixar, grampear e cortar o
tecido macio posicionado intermediario ao conjunto de cartucho 18 e o con-
junto de placa de apoio 20. Em tais instrumentos, como resultado de o tecido
ser fixado ao mesmo tempo em que ele esta sendo grampeado e cortado,
uma porg¢ao do tecido macio pode escoar e/ou “derramar” para fora da ex-
tremidade distal da unidade de carregamento descartavel e, em diversas
circunstancias, o tecido macio pode ndo ser adequadamente tratado pelo
instrumento de grampeamento cirurgico.

Em diversas modalidades da presente invengao tais problemas
podem ser melhorados utilizando um instrumento de grampeamento cirtrgi-
co que possa aplicar uma for¢a de fixagdo a tecido macio antes que os
grampos sejam depositados a partir do cartucho de grampos e/ou o conjunto
de acionamento seja avangado dentro da unidade de carregamento descar-
tavel. Em diversas circunstancias tais modalidades podem impedir, ou pelo
menos inibir, que o tecido macio derrame para fora da extremidade distal da
unidade de carregamento descartavel. Em pelo menos uma modalidade, um
instrumento de grampeamento cirurgico pode incluir um atuador configurado
para ser retraido em relacdo a extremidade distal da unidade de carrega-
mento descartavel para girar a placa de apoio entre uma posigao aberta e
uma posi¢ao fechada e fixar o tecido em posigdo. Em pelo menos uma tal

modalidade, fazendo referéncia as figuras 74-81, a unidade de carregamento
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descartavel 3016 pode incluir conjunto de cartucho 3018 e conjunto de placa
de apoio 3020 onde o conjunto de placa de apoio 3020 pode ser girado no
sentido do conjunto de cartucho 3018 por meio do atuador 3043. Em pelo
menos uma modalidade, o conjunto de placa de apoio 3020 pode incluir pri-
meiro pelo menos uma aba pivé 3211 que pode ser acomodada em rotagéo
dentro de uma abertura ou recesso dentro do conjunto de cartucho de gram-
pos 3018, por exemplo, €, em segundo lugar, pelo menos um recesso 3047
que pode ser configurado para acomodar operacionalmente pelo menos uma
porgao de atuador 3043. Quando o atuador 3043 é puxado em uma diregao
indicada pela seta “P”, em pelo menos uma modalidade, o atuador 3043 po-
de girar o conjunto de placa de apoio 3020 para uma posigdo fechada ao
redor de uma linha de centro definida pelas abas pivé 3211 e aplicar uma
forca de fixagao ao tecido macio.

Em diversas modalidades, como delineado acima, o atuador
3043 pode incluir pelo menos uma proje¢ao 3049 que pode ser configurada
para engatar as paredes laterais do recesso 3047 e aplicar uma forga ao
conjunto de placa de apoio 3020. Em pelo menos uma modalidade, tal for¢a
pode gerar um torque ou forca-momento, fazendo com que o conjunto de
placa de apoio 3020 gire ao redor de abaixo pivé 3211 entre uma posigao
aberta como eu mostrado na figura 76 eu uma posi¢gao fechada como ilus-
trado na figura 77. Em utilizagdo, como também delineado acima, tal torque
pode aplicar uma pressao ou forga de fixagao a tecido posicionado interme-
diario ao conjunto de placa de apoio 3020 e conjunto de cartucho de gram-
pos 3018. Em diversas modalidades, o torque aplicado ao conjunto de placa
de apoio 3020 pode ser diretamente proporcional a for¢a aplicada pelo atua-
dor 3043 e a distancia entre projecdes 3049 e abas pivé 3211, isto &, distan-
cia “D” (figura 77). Em pelo menos uma modalidade, uma unidade de carre-
gamento descartavel pode ser projetada de tal modo que a distancia “D” po-
de ser maximizado ou pelo menos substancialmente aumentada, para apli-
car um momento de fixagao ou forgca maior ao tecido macio. Em pelo menos
uma tal modalidade, fazendo referéncia as figuras 80 e 81, o conjunto de

cartucho de grampos 3018 pode compreende portador de cartucho de gram-
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pos 3216 que pode incluir aberturas ou recessos 3045 que podem ser confi-
gurados para permitir que pelo menos uma porgao das projecdes 3049 se
estendam através de todo ele, de tal modo que a distancia entre projecdes
3049 e abas pivd 3211 pode ser aumentada.

Em diversas modalidades, fazendo referéncia a figura 75, a uni-
dade de carregamento descartavel 3016 pode incluir mola 3051 que pode
ser configurada para deslocar o conjunto de placa de apoio 3020 para uma
posi¢cao aberta e em adigdo uma mola que pode deslocar o atuador 3043
para sua posi¢do a mais distal. Em utilizagdo, como delineado acima, o atu-
ador 3043 pode ser puxado de maneira proximal para pivotar o conjunto de
placa de apoio 3020 para sua posicao fechada. Em tais circunstancias como
mostrado na figura 77A, o conjunto de placa de apoio 3020 pode comprimir
de maneira resiliente a mola 3051 de tal modo que a mola 3051 pode retor-
nar o conjunto de placa de apoio 3020 para sua posi¢gdo aberta quando o
atuador 3043 é liberado, como descrito em maior detalhe abaixo. Em diver-
sas modalidades um instrumento cirargico pode incluir um gatilho ou qual-
quer outro dispositivo de atuagdo adequado que pode ser manipulado por
um cirurgido ou outro clinico para puxar o atuador 3043 de maneira proximal
e, em pelo menos uma modalidade, travar o atuador 3043 em sua posigcao
retraida. Em pelo menos uma modalidade, fazendo referéncia geralmente as
figuras 1 e 9, o atuador 3043 pode ser engatado operacionalmente com a
alavanca de articulagdo 30 e primeiro elo de articulagdo 123, de tal modo
que quando a alavanca de articulagao 30 é girada em uma primeira dire¢ao
o elo de articulagéo 123 e o atuador 3043 podem ser retraidos de maneira
proximal. De maneira similar, quando a alavanca de articulagao 30 é girada
em uma segunda direcao, o elo de articulagdo 123 e o atuador 3043 podem
ser avanc¢ados de maneira distal. Em diversas modalidades o atuador 3043
pode ser avangado de maneira distal para remover proje¢ées 3049 de re-
cessos 3047 e permitir @ mola 3051 retornar o conjunto de placa de apoio
3020 para sua posicao aberta.

Em diversas modalidades uma unidade de carregamento des-

cartavel pode incluir um atuador que compreende um came configurado para
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engatar operacionalmente uma placa de apoio da unidade de carregamento
descartavel e aplicar uma pressao ou forga de compressao a tecido macio
antes que grampos sejam depositados no tecido macio. Em pelo menos uma
modalidade, fazendo o referéncia as figuras 82 e 83, a unidade de carrega-
mento descartavel 4016 pode incluir um conjunto de placa de apoio 4020,
conjunto de cartucho de grampos 4018 e atuador 4043, onde o atuador 4043
pode ser configurado para girar o conjunto de placa de apoio 4020 entre
uma posicdo aberta como mostrado na figura 82 e posicdo fechada como
mostrado na figura 84. Em diversas modalidades, fazendo referéncia as figu-
ras 82 e 84, o atuador 4043 pode incluir o tambor 4053 onde o atuador 4043
pode ser puxado de maneira proximal, isto €, em uma dire¢ao indicada pela
seta “P” de tal modo que o came 4053 pode engatar o conjunto de placa de
apoio 4020 e girar o conjunto de placa de apoio 4020 ao redor de um eixo
definido por abas pivd 4211. Similar ao acima, o atuador 4043 pode ser ope-
ravel engatado com qualquer gatilho adequado tal como a alavanca de arti-
culagao 30, por exemplo, para ativar o atuador 4043.

Em diversas modalidades um came atuador pode incluir pelo
menos um de um perfil linear, nao-linear, arqueado e/ou curvilineo. Em pelo
menos uma modalidade o came 4053 pode incluir um perfil arqueado que
tem vértice 4055 e um ponto de contato inicial 4057, por exemplo, onde o
came 4053 pode ser configurado para engatar o conjunto de placa de apoio
4020 de tal modo que o ponto de contato inicial 4057 primeiro contata o con-
junto de placa de apoio 4020. Quando o atuador 4043 é puxado ainda mais
de maneira proximal, o came 4053 pode deslizar em relagéo ao conjunto de
placa de apoio 4020 de tal modo que diversos outros pontos do came 4053
contatam o conjunto de placa de apoio 4020 até que o vértice 4055 ésteja
em contato com o conjunto de placa de apoio 4020 como mostrado na figura
85. Em tal ponto, o conjunto de placa de apoio 4020 pode estar em sua po-
sicdo fechada. Em diversas modalidades, fazendo referéncia novamente a
figura 85, o vertice 4055 pode estar posicionado de maneira proximal em
relagdo as abas pivd 4211, isto &, no lado proximal da linha de centro 4059

e, como resultado, o conjunto de placa de apoio 4020 pode ser impedido de
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girar de volta para sua posi¢céo aberta até que o came 4053 esteja desenga-
tado, isto €, movido de maneira distal em relagédo ao conjunto de placa de
apoio 4020. Além disto, a posigdo do vértice 4055 em relagéo as abas pivo
4211 pode utilizar a alavancagem ou vantagem mecanica para aplicar uma
forca de fixagao ainda maior ao tecido macio.

Em diversas modalidades, quando o came 4053 esta retraido de
maneira proximal e o conjunto de placa de apoio 4020 esta girado para sua
posicao fechada como descrito acima, o conjunto de placa de apoio 4020
pode contatar tecido macio, por exemplo, posicionado intermediario ao con-
junto de placa de apoio 4020 e conjunto de cartucho de grampos 4018. Em
pelo menos uma modalidade de o conjunto de- placa de apoio 4020 pode
aplicar uma forga de fixag¢ao inicial ao tecido macio quando ele contata inici-
almente o tecido e no qual o conjunto de placa de apoio 4020 pode aplicar
uma forga crescentemente maior ao tecido macio quando o conjunto de pla-
ca de apoio 4020 € movido para sua posi¢ao final, ou fechada. Em diversas
modalidades a forga de fixagdo pode ser aumentada em uma maneira subs-
tancialmente linear. Em pelo menos uma modalidade, um came tal como um
came 4053, por exemplo, pode ser configurado para acionar a placa de a-
poio 4020 de tal maneira a aumentar a for¢a de fixagdo ao tecido macio em
uma maneira nao-linear. Em pelo menos uma tal modalidade, a forga de fi-
xac¢ao pode ser aumentada em uma maneira geométrica tal que o climax da
forca de fixagao € aplicado ao tecido macio quando o conjunto de placa de
apoio 4020 esta em sua posi¢ao final, ou fechada, por exemplo. Como resul-
tado do acima, uma placa de apoio pode aplicar uma forga de fixagao a teci-
do macio antes que grampos sejam depositados a partir do cartucho de
grampos, por exemplo, e impedir, ou pelo menos inibir, que o tecido macio e
escoe ou derrame para fora da extremidade de distal da unidade de carre-
gamento descartavel.

Em diversas modalidades além do acima, uma unidade came
pode incluir um perfil que utiliza uma vantagem mecanica variavel quando a
placa de apoio € movida para sua posi¢ao fechada. Em pelo menos uma

modalidade, o came pode incluir um perfil composto que inclui uma primeira
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porcao para utilizar uma primeira vantagem mecéanica ou alavancagem du-
rante o movimento inicial da placa de apoio e, em adigdo, uma segunda por-
¢ao para utilizar uma segunda vantagem mecanica ou alavancagem para
movimento subsequente da placa de apoio. Em pelo menos uma tal modali-
dade, uma vantagem mecanica maior pode ser utilizada durante o movimen-
to final da placa de apoio, de modo a aplicar uma forga de fixagdo maior ao
tecido macio quando a placa de apoio estd em sua posic¢ao fechada.

Em diversas modalidades, fazendo referéncia as figuras 84 e 85,
o conjunto de placa de apoio 4020 pode incluir uma superficie de contato tal
como a superficie 4063, por exemplo, a qual pode ser posicionada paralela
a, ou pelo menos substancialmente paralela a superficie de contato com te-
cido no conjunto de cartucho de grampos 4018, tal como a superficie 4065,
por exemplo, quando o conjunto de placa de apoio 4021 esta em sua posi-
¢ao fechada. Em pelo menos uma modalidade, o conjunto de placa de apoio
4020 e o conjunto de cartucho de grampos 4018 podem ser configurados de
tal modo que existe um espacgo definido entre o conjunto de placa de apoio
4020 e o conjunto de cartucho de grampos 4018 quando o conjunto de placa
de apoio 4020 esta em sua posicao fechada. Em diversas modalidades a
distancia entre superficies de contato com tecido 4063 e 4065 pode ser mais
curta na extremidade distal 4069 da unidade de carregamento descartavel
quando comparada a extremidade proximal 4067. Em pelo menos uma tal
modalidade, como resultado, a extremidade distal do conjunto de placa de
apoio 4020 pode aprisionar tecido macio dentro da unidade de carregamento
descartavel quando o conjunto de placa de apoio 4020 é movido para sua
posicao fechada. Em outras diversas modalidades, o espago entre superfi-
cies de contato com tecido 4063 e 4065 pode ter uma distancia consistente,
ou pelo menos substancialmente consistente, entre a extremidade proximal
4067 e a extremidade distal 4069.

Em diversas modalidades, fazendo referéncia a figura 86, um
atuador tal como o atuador 4043', por exemplo, pode incluir dois ou mais
cames 4053 que podem ser configurados para engatar pelo menos uma por-
¢ao do conjunto de placa de apoio 4021 como descrito acima. Em pelo me-
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nos uma modalidade cames 4053 podem se estende desde uma porgédo de
eixo 4061' do atuador 4043' de tal modo que cames 4053 podem ser movi-
dos em relagdo ao conjunto de placa de apoio 4020 de maneira simultanea.
Em diversas modalidades o atuador 4043' também pode incluir pelo menos
uma porgéo gancho 258 configurada para engatar o primeiro elo de articula-
¢ao 123, como delineado mais acima. Em diversas modalidades alternativas,
fazendo referéncia a figura 87, uma unidade de carregamento descartavel
pode incluir dois ou mais atuadores tais como atuadores 4043", por exemplo,
que podem, cada um, incluir um ou mais cames 4053, por exemplo, para
pivotar o conjunto de placa de apoio 4020. Em pelo menos uma tal modali-
dade, cada atuador 4043" pode incluir uma porgao gancho 258 que pode ser
conectada operacionalmente com um ou mais elos de articulacéo, por e-
xemplo, em um instrumento de grampeamento cirdrgico.

Em diversas modalidades da presente invengdo, um instrumento
de grampeamento cirurgico pode incluir uma unidade de carregamento des-
cartavel que compreende um cartucho de grampos, uma placa de apoio, e
uma luva, no qual a luva pode ser configurada para ser deslizante em rela-
¢do ao cartucho de grampos e a placa de apoio, e manter pelo menos um
dentre a placa de apoio e o cartucho de grampos em posi¢do. Em pelo me-
nos uma modalidade, fazendo referéncia as figuras 109 e 110, a unidade de
carregamento descartavel 5016 pode incluir pelo menos uma luva ou colar,
tal como a luva 5071 por exemplo, que pode ser deslizante entre uma posi-
¢ao proximal como ilustrado na figura 109 e uma posigao distal, como ilus-
trado na figura 110. Em pelo menos uma modalidade, a luva 5071 pode in-
cluir uma abertura que quando a luva 5071 esta posicionada em sua posi¢éao
distal por exemplo, pode pelo menos abranger parcialmente ou circundar o
conjunto de placa de apoio 5020 e/ou o conjunto de cartucho de grampos
5018. Em diversas modalidades a luva 5071 pode ser configurada para im-
pedir que o conjunto de placa de apoio 5020 abra de maneira prematura.
Além disto, a luva 5071 pode impedir, ou pelo menos inibir, que o conjunto
de placa de apoio 5020 e o conjunto de cartucho de grampos 5018 deflitam

quando o tecido macio posicionado entre eles &€ grampeado e/ou cortado.
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Em pelo menos uma modalidade a luva 5071, por exemplo, pode
ser configurada para aplicar uma presséo ou forgca de fixagcdo ao tecido ma-
cio posicionado entre o conjunto de placa de apoio 5021 e o conjunto de car-
tucho de grampos 5018. Em diversas modalidades, similar ao acima, a pres-
séo ou forga de fixagdo pode ser aplicada antes que grampos cirirgicos se-
jam depositados a partir do cartucho de grampos e/ou o tecido macio seja
cortado. Em diversas modalidades, fazendo novamente referéncia as figuras
109 e 110, a luva 5071 pode ainda incluir fendas 5079 que podem ser confi-
guradas de tal modo que quando a luva 5071 é avangada de maneira distal
a luva 5071 pode nao contatar e/ou danificar o tecido posicionado entre o
conjunto de placa de apoio 5020 e o conjunto de cartucho de grampos 5018.

Em diversas modalidades o instrumento de grampeamento ci-
rurgico pode incluir um balango, ou lingueta, configurado para ser deslizado
em relagéo a pelo menos um de um cartucho de grampos e uma placa de
apoio, e engatar pelo menos um do cartucho de grampos e placa de apoio
para manté-los em uma posigéo fechada, por exemplo. Em pelo menos uma
modalidade, fazendo referéncia as figuras 111 e 112, a unidade de carrega-
mento descartavel 6016 pode incluir pelo menos uma luva ou colar tal como
a luva 6071, por exemplo, que pode ser deslizada entre uma posi¢ao proxi-
mal, como ilustrado na figura 111, e uma posig¢éao distal como mostrado na
figura 112. Em pelo menos uma modalidade a luva 6071 pode incluir lingueta
6073 que se estende a partir dela, a qual pode ser configurada para engatar
a pelo menos uma porg¢ao do conjunto de placa de apoio 6020 e aplicar uma
forca a ele. Em diversas modalidades tal for¢a pode posicionar o conjunto de
placa de apoio 6020 contra o tecido macio posicionado intermediario ao con-
junto de placa de apoio 6020 e o conjunto de cartucho de grampos 6018 e
fixar o tecido macio entre eles. Fazendo referéncia a figura 113, a lingueta
6073, por exemplo, pode compreende qualquer configuracao adequada que
inclui uma configuracao arqueada, linear e/ou curvilinea. Em pelo menos
uma modalidade a lingueta 6073 pode incluir um corpo encurvado que com-
preende extremidade proximal 6075 conectada a luva 6071 e uma ponta dis-

tal 6077 que pode ser configurada para engatar o conjunto de placa de apoio
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6020 dentro da cavidade de placa de apoio 6210. Em pelo menos uma tal
modalidade, a forga transmitida entre a lingueta 6073 e o conjunto de placa
de apoio 6020 pode ser aplicada ao conjunto de placa de apoio 6020 através
da ponta 6077 e, como resultado, a localizagdo na qual a for¢a é aplicada ao
tecido macio pode ser ditada pela posi¢ao da ponta 6077.

Em diversas modalidades a luva 6071 pode ser configurada de
tal modo que ela pode ser avangada entre as suas posi¢gdes proximal e distal
antes que grampos sejam depositados a partir do conjunto de cartucho de
grampos 6018 e o tecido ser cortado pelo elemento de acionamento 6212,
por exemplo. Em pelo menos uma tal modalidade, fazendo referéncia a figu-
ra 113, a lingueta 6063 pode ser deslizada de maneira distal pela luva 6071
até que a ponta distal 6077 da lingueta 6073 contata o conjunto de placa de
apoio 6020 na extremidade distal 6069. Dai em diante, similar ao acima, o
conjunto de acionamento 6212 pode ser avangado no sentido da extremida-
de distal da unidade de carregamento descartavel para grampear e/ou cortar
o tecido. Em tais circunstancias a forga de fixagado aplicada ao tecido macio
pela lingueta 6073 pode ser aplicada na extremidade distal da unidade de
carregamento descartavel e a possibilidade que o tecido possa derramar
para fora da extremidade distal da unidade de carregamento descartavel
pode ser reduzida. Em diversas outras modalidades a ponta distal 6077 po-
de ser avangada no sentido da extremidade distal 6069 quando o elemento
de acionamento 6212 é avangado no sentido da extremidade distal 6069, por
exemplo. Em pelo menos uma modalidade, a ponta distal 6077 pode ser
configurada para contatar o conjunto de placa de apoio 6020 em uma locali-
zacao que é posicionada diretamente sobre, ou pelo menos adjacente a Ia-
mina de faca 6280. Em tais modalidades a lingueta 6073 pode suportar o
conjunto de placa de apoio 6020 diretamente acima da localizagédo na qual
grampos sao deformados contra o conjunto de placa de apoio 6020.

Depois que uma placa de apoio de uma unidade de carregamen-
to descartavel tenha sido movida para uma posi¢ao fechada, como delinea-
do acima, uma viga de acionamento pode ser avangada dentro da unidade

de carregamento descartavel para ejetar os grampos a partir dela e/ou cortar
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tecido macio. Em diversas modalidades uma viga de acionamento tal como a
viga de acionamento 266, por exemplo, pode ser constituida por uma Unica
folha de material e/ou diversas chapas de material empilhadas. Também
como delineado acima, um conjunto de acionamento tal como o conjunto de
acionamento 212 por exemplo, pode ainda compreende um rolete de came
286 e um elemento suporte 287 que pode ser configurado para reter a viga
de acionamento ao conjunto de placa de apoio 20 e conjunto de cartucho de
grampos 18, respectivamente. Em diversas circunstancias, o tempo e custo
para montar tais componentes a viga de acionamento 166 podem ser signifi-
cativos. Em diversas modalidades da presente invengao tal tempo e custo
podem ser reduzidos. Mais particularmente, em pelo menos uma modalidade
da presente invengdo uma por¢gdo de uma viga de acionamento pode ser
deformada, ou de outra maneira formada de maneira integrada, de modo a
criar aspectos que podem eliminar a necessidade por um rolete de came
fabricado separadamente 286 e/ou elemento suporte 287, por exemplo. Em
diversas modalidades, fazendo referéncia as figuras 88-90, a viga de acio-
namento 1266 pode incluir elementos came integrados 1286 que podem se
estende lateralmente a partir de flanges de retengdo 1284. Em pelo menos
uma modalidade a viga de acionamento 1266 pode ser fabricada de uma
peca de material plana ou pelo menos substancialmente plana, onde a peca
de material pode ser estampada de tal modo que elementos came 1286 se-
jam pelo menos parcialmente separados do flange de retengdo 1284 e se
estendam em uma diregao transversal ou obliqua em relagéo a viga de acio-
namento 1266. Em pelo menos uma tal modalidade, fazendo referéncia a
figura 90, elementos came 1286 podem ser dimensionados e configurados
de tal modo que eles possam deslizar dentro do canal de placa de apoio
1210 e pelo menos auxiliarem a manter o conjunto de placa de apoio 1020
em uma posi¢ao fechada. Em adigéo a, ou em lugar do acima, e embora ndo
mostrado, uma por¢ao da viga de acionamento 1266 por exemplo, pode ser
configurada para se estende lateralmente a partir da viga de acionamento
1266 de modo a reter o conjunto de acionamento 1212 em um conjunto de

cartucho de grampos. Em pelo menos uma modalidade, similar ao acima,
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flanges de retengéo podem ser pelo menos parcialmente separados da viga
de acionamento 1266 durante um processo de estampagem, de tal modo
que os flanges de retencao integrados se estendem em uma direcéo trans-
versal ou obliqua em relagéo a viga de acionamento 1266. Em diversas mo-
dalidades como resultado do acima, pelo menos um elemento came integra-
do e/ou pelo menos um elemento de retengdo integrado podem ser forma-
dos durante um processo de fabricagdo adequado tal como estampagem por
progressao, por exemplo, o qual pode reduzir ou mesmo eliminar o tempo de
montagem de componentes adicionais a viga de acionamento.

Em diversas modalidades, fazendo referéncia a figura 49, a pla-
ca de apoio de uma unidade de carregamento descartavel pode incluir uma
fenda definida nela, que pode ser configurada para acomodar, no minimo,
uma porgao de uma viga de acionamento. Em pelo menos uma modalidade,
fazendo referéncia as figuras 51 e 52, a placa de apoio pode incluir um canal
que se estende através de toda ela, onde roletes de came 286 podem ser
configurados para engatar uma parede lateral do canal e aplicar uma forca,
ou forgas, ao conjunto de placa de apoio. Em diversas circunstancias tais
forcas podem fazer com que a placa de apoio deforme de maneira elastica
e/ou plastica e, como resultado, afete a deposicdo dos grampos cirlrgicos
no tecido macio. Em diversas modalidades da presente invencao a placa de
apoio pode incluir aspectos que podem eliminar ou pelo menos reduzir a de-
formacao da placa de apoio. Em pelo menos uma modalidade, uma placa de
apoio pode incluir um primeiro elemento que tem bolsos de grampos para
deformar os grampos, uma primeira placa de cobertura presa ao primeiro
elemento e uma segunda placa de cobertura presa a pelo menos um dos
primeiro elemento e primeira placa de cobertura, na qual as primeira e se-
gunda placas de cobertura podem ser configuradas para suportar o primeiro
elemento. Em pelo menos uma tal modalidade, fazendo referencia as figuras
91-93 a unidade de carregamento descartavel 7016 pode incluir conjunto de
placa de apoio 7020 que pode compreende porgao placa de apoio 204, pri-
meira placa de cobertura 208 fixada a porgéo placa de apoio 204, e segunda

placa de cobertura 7081 fixada a pelo menos uma por¢éo da placa de apoio
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204 e primeira placa de cobertura 208. Em diversas modalidades a primeira
placa de cobertura 208 pode ser soldada a porgéo placa de apoio 204 e, em
adicao, a segunda a placa de cobertura 7081 pode ser soldada & primeira
placa de cobertura 208 e/ou porgéo placa de apoio 204. Em pelo menos uma
modalidade a segunda a placa de cobertura 7081 pode enrijecer, reforgar
e/ou aumentar o médulo de segdo do conjunto de placa de apoio, reduzindo
com isto a possibilidade que o conjunto de placa de apoio possa deformar de
maneira inadequada durante utilizagao.

Em diversas modalidades, fazendo referéncia a figura 91, a pri-
meira placa de cobertura 208 pode incluir batentes de tecido 208' que se
estendem a partir dela. Em pelo menos uma modalidade batentes de tecido
208' podem ser configurados de tal modo que quando a placa de apoio e
conjuntos de cartucho de grampos sao posicionados em relagao a tecido
macio, batentes de tecido 208' podem impedir ou pelo menos inibir que teci-
do macio progrida depois de um certo ponto na unidade de carregamento
descartavel. Em diversas modalidades da presente invengao, fazendo refe-
réncia a figura 94, a segunda placa de cobertura 7081a da unidade de car-
regamento descartavel 7016a pode incluir batentes de tecido 7081' que se
estendem a partir dela em adicdo a ou em lugar do acima. Em diversas mo-
dalidades uma unidade de carregamento descartavel pode incluir uma se-
gunda placa de cobertura que pode ser formada de uma ou mais chapas de
material. Em pelo menos uma modalidade, fazendo o referéncia a figura 95,
a unidade de carregamento descartavel 7061b pode incluir segunda placa de
cobertura 7081b na qual a segunda placa de cobertura 7081b pode ser for-
mada de uma unica chapa de material tal como ago inoxidavel, por exemplo.
Em diversas modalidades a chapa de material pode ser deformada sobre
uma ou mais placas de apoio deformagdo ou mandris até ser dobrada em
uma forma adequada. Em pelo menos uma modalidade, a chapa de material
pode incluir uma ou mais arestas laterais 7083b que podem ser posiciona-
das contra ou proximais a por¢ao central 7085b da segunda placa de cober-
tura 7081b durante o processo de dobramento. Dai em diante, em pelo me-
nos uma tal modalidade as arestas laterais 7083b podem ser fixadas a por-
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¢ao central 7085b por qualquer processo de fabricagao adequado, tal como
soldagem, por exemplo. Como resultado do acima, em diversas modalidades
a segunda placa de cobertura 7081b pode incluir pelo menos uma aresta de
contato com tecido 7087b que é formada na dobra entre duas porgdes do
material chapa. Em pelo menos uma tal modalidade, as arestas de contato
com tecido 7087b podem ter um perfil arredondado ou com raio, que pode
ser configurado de tal modo que as arestas n&o danificam o tecido macio.
Em diversas modalidades, além do acima, uma placa de apoio pode ser for-
mada de uma chapa de material na qual a placa de apoio formada pode in-
cluir uma porgao central que tem um primeiro lado e um segundo lado e pelo
menos duas abas dobradas de maneira oposta uma com a outra com uma
aba no primeiro lado e uma aba no segundo lado.

Em diversas modalidades, fazendo referéncia a figura 95, a pri-
meira placa de cobertura 208 e o elemento placa de apoio 204 podem definir
uma cavidade de placa de apoio 210 entre eles. Em pelo menos uma moda-
lidade, como descrito acima, a cavidade 210 pode ser configurada para a-
comodar atuadores de came 286 e, em diversas circunstancias a primeira
placa de cobertura 208 pode ser configurada de tal modo que existam gran-
des espacos entre atuadores de came 286 e paredes laterais da cavidade
210. Em uma tal modalidade, contudo, a configuragdo da primeira placa de
cobertura 208 pode nao ser otimizada de modo a maximizar um momento de
inércia do conjunto de placa de apoio em relagdo ao eixo 7089b, por exem-
plo. Como conhecido na técnica, um dispositivo que tem um momento de
inércia maior em relagado a uma linha de centro pode ser mais resistente a
dobramento ou deformagdo em relagao aquela linha de centro. Assim, em
diversas modalidades da presente invengéao uma placa de cobertura de um
conjunto de placa de apoio pode ser configurada tal que os espagos entre
atuadores de came 286 e a placa de cobertura podem ser eliminados ou pe-
lo menos reduzidos. Em pelo menos uma modalidade, fazendo referéncia a
figura 96, a primeira placa de cobertura 7208¢ pode incluir pelo menos uma
porcao base 7093c e pelo menos uma parede lateral 7095¢ posicionada ad-

jacente a ou em contato de encontro com atuadores de came 286. Em tais
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modalidades paredes laterais 7095¢ podem se estende em uma direcéo de
modo a aumentar um momento de inércia da primeira placa de cobertura
7208c em relagéo a linha de centro 7089b. Em diversas modalidades as por-
¢cOes de parede lateral 7095¢ podem ser orientadas em dire¢ées perpendicu-
lar, ou pelo menos substancialmente perpendicular com relagdo a porgées
base 7093c.

Em diversas modalidades, além do acima, um conjunto de placa
de apoio pode incluir uma primeira e/ou segunda placa de cobertura e pode
incluir nervuras e/ou dobras nela que podem reforgar ou enrijecer o conjunto
de placa de apoio. Em ndo minimo uma modalidade,fazendo referéncia a
figura 97, um conjunto de placa de apoio da unidade de carregamento des-
cartavel 7016d pode incluir uma porg¢éo placa de apoio 204 e placa de cober-
tura 7208d ligada a porgao placa de apoio 204. Em diversas modalidade, a
placa de cobertura 7208d pode envolver nervuras ou dobras 7097d que po-
dem aumentar o momento de inércia da placa de cobertura 7208d com rela-
céo a linha de centro 7089b. Em pelo menos uma modalidade a placa de
cobertura 7208d pode ser fabricada de uma ou mais chapas de material tal
como ago inoxidavel, por exemplo, onde a chapa ou chapas podem ser do-
bradas para a configuragao ilustrada na figura 97. Como conhecido na técni-
ca, um momento de inércia de uma sec¢ao transversal pode ser aumentado
aumentando a massa da sec¢do transversal e/ou aumentando a distancia
entre uma massa e uma linha de centro de referéncia. As nervuras e/ou do-
bras 7097d uma vez que elas podem adicionar massa adicional a uma dis-
tancia da linha de centro 7089b, podem adicionar ao momento de inércia da
placa de cobertura 7208d quando comparada a placa de cobertura 208, por
exemplo.

Em diversas modalidades, como descrito acima, dois ou mais
componentes de um conjunto de placa de apoio podem ser soldados juntos.
Em pelo menos uma modalidade da presente invengdo, dois ou mais com-
ponentes de um conjunto de placa de apoio podem ser ajustados prensados
juntamente, de tal modo que os componentes sado retidos um ao outro. Em
diversas modalidades, fazendo referéncia as figuras 98-101, o conjunto de
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placa de apoio 8020 pode incluir porcao de insergao 8099 e porgdo de co-
bertura 8101 onde, fazendo referéncia as figuras 98 e 100, a porgédo de in-
sercao 8099 pode ser posicionada dentro da cavidade 8103 definida pela
porcao de cobertura 8101. Dai em diante, fazendo referéncia a figura 101,
pelo menos uma porcao da porgao de cobertura 8101 pode ser deformada,
estampada ou gravada de tal modo que a pelo menos uma porgéo da porgao
de insercao 8099 é capturada dentro da cavidade 8103. Em pelo menos uma
modalidade a porgéo inserto 8099 pode incluir superficies desiguais, aspe-
ras, e/ou corrugadas que podem ser configuradas para intertravar com por-
¢coes da porgéao de cobertura 8101 quando esta é deformada.

Em diversas modalidades, fazendo referéncia a figura 100, a
cavidade 8103 pode incluir fendas ou ranhuras 8105 que podem ser configu-
radas para acomodar nelas de maneira deslizante pontas 8107 da porgcéao
inserto 8099, na qual a por¢ao cobertura 8101 pode ser deformada para cap-
turar pontas, ou bragos, 8107 em ranhuras 8105. Em pelo menos uma mo-
dalidade, bragos 8107 podem ser ajustados prensados em ranhuras 8105
onde, em diversas circunstancias, tal ajuste prensado pode ser suficiente
para reter a por¢ao inserto 8099 dentro da por¢ao de cobertura 8101. Em
diversas modalidades as por¢des de cobertura e inserto do conjunto de pla-
ca de apoio podem ser construidas do mesmo material ou de materiais dife-
rentes. Em nao minimo uma modalidade a porgdo de cobertura pode ser
constituida de um material mais macio ou mais maleavel do que a porgao de
inserto. Em pelo menos uma tal modalidade, a por¢ao de cobertura pode ser
pelo menos parcialmente constituida de aluminio, por exemplo, e a porgao
de inserto pode ser pelo menos parcialmente constituida de ago, por exem-
plo. Em qualquer caso a porgao de cobertura pode ser constituida de mate-
rial que pode ser estampado ou gravado para formar nela bolsos de defor-
macgao de grampo. Em pelo menos uma tal modalidade a porgao de cobertu-
ra pode entao ser anodizada.

Em diversas modalidades, como descrito acima, um conjunto de
placa de apoio pode compreende uma porgao placa de apoio que tem nela
bolsos para deformacgéo de grampos e uma placa de cobertura para suportar
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a porcao placa de apoio. Em ndo minimo uma modalidade, a porgao placa
de apoio e a placa de cobertura podem ser formadas de maneira integrada.
Fazendo referéncia as figuras 102 e 103, a placa de apoio 8020a pode ser
fabricada a partir de um tubo ou anel de material onde, em pelo menos uma
modalidade, pelo menos uma porg¢éo do tubo tal como a porgao 8109a, por
exemplo, pode ser removida. Em pelo menos uma tal modalidade, a por¢éao
restante do tubo, tal como porgdes 8111a, por exemplo, pode ser deformada
utilizando um processo de estampagem ou de conformagao, tal que a placa
de apoio 8020a pode incluir por¢ées de placa de apoio coplanares ou pelo
menos substancialmente coplanares 8204a que se estendem a partir da por-
cao suporte 8208a. Em diversas modalidades o tubo pode ser pelo menos
parcialmente constituido de aluminio extrudado e, em pelo menos uma mo-
dalidade, cavidades de deformagéao de grampo ou 206 podem ser formadas
no tubo antes de e/ou depois que a por¢ao do tubo é removida.

Em diversas modalidades, como descrito acima, um conjunto de
placa de apoio pode ser constituido de dois ou mais componentes que sdo
ajustados prensados juntos. Em pelo menos uma modalidade, fazendo refe-
réncia as figuras 105 e 106, o conjunto de placa de apoio 8020b pode incluir
uma primeira por¢ao ou inserto 8099b e uma segunda por¢ao ou cobertura
8101b, no qual a porg¢ao inserto 8099b pode ser inserida na cavidade 8103b
da porgao cobertura 8101b em pelo menos uma modalidade, a superficie
exterior da porgéo inserto 8099b pode definir um perimetro que é maior do
que um perimetro definido por uma superficie exterior da por¢cao exterior
8101b na qual, como resultado, a porg¢ao inserto 8099b pode expandir a por-
¢ao exterior 8101b para fora quando a porcao inserto 8099b é inserida na
cavidade 8103b. Devido a tais geometrias que operam em conjunto, uma
forca normal significativa pode ser gerada entre as superficies de porgdes
8099b e 8101b. Em pelo menos uma tal modalidade, como resultado, uma
forca de tragao significativa pode ser requerida para absorver a for¢a de atri-
to entre elas.

Em diversas modalidades um conjunto de placa de apoio pode

ser constituido de dois ou mais componentes que sdo ajustados juntos em
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encaixe. Em pelo menos uma modalidade, fazendo referéncia as figuras
106-108, o conjunto de placa de apoio 8020c pode incluir primeira por¢éao
8099c e segunda porgédo 8101c onde a segunda porg¢édo 8101c pode ser a-
justada em encaixe na primeira por¢do 8099c. Fazendo referéncia a figura
109, em pelo menos uma modalidade a segunda porgao 8101c pode incluir
proje¢des 8113c que se estendem a partir dela, as quais podem ser configu-
radas para ajustar dentro de ranhuras 8115¢c. Em diversas modalidades a
segunda porg¢ao 8101c pode ser pelo menos parcialmente constituida de um
material resiliente tal como ago inoxidavel, por exemplo, o que pode permitir
que projecoes 8113c sejam deslocadas para fora quando a superficie 8117¢
da segunda porcdo 8101c € movida no sentido da superficie 8119¢ da pri-
meira por¢ao 8099c. Uma vez que a superficie 8117¢ é posicionada contra
ou adjacente a superficie 8119c, projecdes 8113c podem ser posicionadas
de maneira resiliente dentro ou encaixadas nas ranhuras 8115c de tal modo
que a segunda porgao 811c é retida na primeira por¢ao 8099c. Em pelo me-
nos uma modalidade, as primeira e segunda por¢gdes podem ser constituidas
do mesmo material ou elas podem ser constituidas de materiais diferentes.
Em pelo menos uma modalidade, a primeira porgdo 8099c pode ser pelo
menos parcialmente constituida de aluminio e a segunda porgao 8101c pode
suportar a primeira porgao.

Em diversas modalidades, fazendo referéncia a figura 86, uma
placa de apoio pode incluir um elemento placa de apoio tal como o elemento
placa de apoio 4204 por exemplo, que pode incluir nervuras ou cristas 4153
que se estendem a partir dela. Em pelo menos uma modalidade, nervuras
4153 podem aumentar o momento de inércia ou o mddulo de segao trans-
versal do elemento placa de apoio 4204, por exemplo, de tal modo que o
conjunto de placa de apoio 4020 seja menos suscetivel a deformagao nao
desejada. Em diversas modalidades nervuras 41563 podem se estende ao
redor do perimetro do elemento placa de apoio 4204.

Em diversas modalidades, embora nao mostrado, outros com-
ponentes podem ser montados a uma placa de apoio. Em pelo menos uma

modalidade, uma peg¢a nariz macia ou dobravel, por exemplo, pode ser mon-
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tada a placa de apoio para reduzir a possibilidade que a placa de apoio pos-
sa danificar o tecido macio quando €& inserida em um local cirtrgico. Em pelo
menos uma tal modalidade, a pega nariz, ou qualquer outro componente a-
dequado, pode ser constituida de qualquer material adequado, tal como bor-
racha e/ou nailon, por exemplo.

Em diversas modalidades, como descrito acima: atuadores de
came 286 por exemplo, podem ser configurados para engatar um conjunto
de placa de apoio e reposicionar o conjunto de placa de apoio contra tecido
macio posicionado intermediario ao conjunto de placa de apoio e cartucho
de grampos. Em pelo menos uma modalidade da presente invengao, fazen-
do referéncia as figuras 104 e 105, o conjunto de 8020b, por exemplo, pode
incluir superficie ou superficies de contato 8121b, nas quais atuadores de
came 286 podem ser configurados para engatar as superficies de contato
8121b e manter o conjunto de placa de apoio 8020b em uma posigéo fecha-
da. Em diversas modalidades, superficies de contato 8121b podem ser con-
figuradas de tal modo que elas se estendam para dentro no sentido da viga
de acionamento 1266 de tal modo que a pelo menos uma porg¢ao das super-
ficies de contato seja posicionada adjacente a ou em contato com a viga de
acionamento 1266. Em pelo menos uma modalidade, como resultado, super-
ficies de contato 8121b podem ser configuradas de tal modo que a area de
contato entre atuadores de came 286 e superficies de contato 8121b possa
ser maximizada, ou pelo menos aumentada. Como resultado da area de
contato aumentada, a tensédo ou pressao aplicada por atuadores 286 as su-
perficies de contato 8121b pode ser reduzida e a possibilidade de esfola-
mento e/ou de escoamento localizado do conjunto de placa de apoio pode
ser reduzido.

Em diversas circunstancias, especialmente durante procedimen-
tos cirurgicos endoscopicos ou laparoscopicos, por exemplo, pelo menos
uma porg¢ao de um instrumento de grampeamento cirdrgico pode ser inserida
através de uma canula ou trocar em um local cirurgico. Muitas vezes uma
placa de apoio de uma unidade de carregamento descartavel € movida para

sua posi¢ao fechada antes de ser inserida no trocar e entdo aberta nova-
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mente depois que tenha sido inserida através de todo ele. Algumas unidades
de carregamento descartaveis que tém grandes placa de apoio e/ou cartu-
cho de grampos podem nao se ajustar, ou se ajustar facilmente através do
trocarte mesmo quando a placa de apoio esta na posicdo fechada. Em di-
versas modalidades da presente invengao, o instrumento de grampeamento
cirargico pode incluir uma unidade de carregamento descartavel que tem
uma placa de apoio que pode ser movida entre posi¢cdes aberta e/ou fecha-
da e/ou dobrada, para facilitar a inser¢éo da unidade de carregamento des-
cartavel através do trocarte. De maneira mais particular, em pelo menos uma
modalidade, uma placa de apoio pode ser movida para uma posicéo fechada
na qual a placa de apoio esta uma primeira distancia afastada do cartucho
de grampos, por exemplo, € uma posi¢do dobrada na qual a placa de apoio
esta mais proxima do cartucho de grampos, de tal modo que uma unidade
de carregamento descartavel pode ser inserida mais facilmente através do
trocarte.

Em diversas modalidades da presente invencdo, além do acima,
e fazendo referéncia as figuras 114-116, uma unidade de carregamento des-
cartavel 9016 pode incluir o conjunto de placa de apoio 9020 e o conjunto de
cartucho de grampos 9018, no qual o conjunto de placa de apoio 9020 pode
ser montado de maneira rotativa em relagdo ao conjunto de cartucho de
grampos 9018. Em utilizagao similar ao acima, o conjunto de acionamento
212 pode ser avangado de maneira distal de tal modo que atuadores de ca-
me 286 podem contatar um elemento placa de apoio 9204 e girar o conjunto
de placa de apoio 9020 entre uma posi¢ao aberta, como mostrado nas figu-
ras 115 e 116, e uma posigao fechada como ilustrado nas figuras 117 e 118.
Quando o conjunto de placa de apoio 9020 é girado no sentido do conjunto
de cartucho de grampos 9018, em pelo menos uma modalidade o conjunto
de placa de apoio 9020 pode ser configurado para comprimir pelo menos
uma mola de retorno 9051, por exemplo, na unidade de carregamento des-
cartavel.

Em pelo menos uma modalidade, fazendo referéncia a figura

118, o conjunto de placa de apoio 9020 pode ainda incluir superficie de con-
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tato com tecido 9020’ e, de maneira similar o conjunto de cartucho de gram-
pos 9018 pode incluir superficie de contato com tecido 9018'. Em diversas
modalidades superficies de contato com tecido 9018' e 9020' podem ser se-
paradas por uma primeira distancia 9121 quando o conjunto de placa de a-
poio 9020 esta em uma posigao fechada. Para mover o conjunto de placa de
apoio 9020 em uma posi¢ao dobrada, em diversas modalidades, o atuador
9043 pode ser movido de maneira distal, por exemplo; de tal modo que uma
porcao 9049 do atuador 9043 pode contatar o conjunto de placa de apoio
9020 e empurrar o conjunto de placa de apoio 9020 no sentido do conjunto
de cartucho de grampos 9018 como ilustrado nas figuras e 119 e 120. Em tal
posi¢cao dobrada, em pelo menos uma modalidade, as superficies de contato
com tecido 9018' e 9020' podem ser separadas por uma segunda distancia
9125 que pode ser mais curta do que a primeira distancia 9121. Em diversas
modalidades o atuador 9043 pode empurrar o conjunto de placa de apoio
9020 para baixo até que a superficie 9020', pelo menos parcialmente, en-
contre a superficie 9018’

Em diversas modalidades, além do acima, uma unidade de car-
regamento descartavel pode incluir pelo menos uma mola de retorno que
pode ser comprimida quando o conjunto de placa de apoio é removido para
sua posi¢cao dobrada. Em pelo menos uma modalidade, fazendo referéncia
as figuras 116 e 118, a unidade de carregamento descartavel 9016 pode
incluir molas 9123 que podem ser comprimidas quando o conjunto de placa
de apoio 9020 é movido entre suas posi¢cdes aberta e fechada e, fazendo
referéncia as figuras 118 e 120, ainda comprimida quando o conjunto de pla-
ca de apoio é movido para sua posi¢ao dobrada. Uma vez que o conjunto de
placa de apoio esteja em sua posi¢ao dobrada, a unidade de carregamento
descartavel pode ser inserida em um trocar que é representado em tracejado
como o circulo 9155 na figura 121. Depois que a pelo menos uma porg¢ao do
conjunto de placa de apoio 9020 e conjunto de cartucho de grampos 9028
tenham passado através do trocarte, o atuador 9043 pode ser desengatado
do conjunto de placa de apoio 9020 para permitir que molas 9123 movam o
conjunto de placa de apoio de sua posi¢ao dobrada para sua posigao fecha-
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da, como ilustrado na figura 122. Além disto, atuadores de came 286 podem
ser suficientemente desengatados do conjunto de placa de apoio 9020 para
permitir molas 9051 moverem o conjunto de placa de apoio 9020 para sua
posicao aberta, de tal modo que os conjuntos de placa de apoio e de cartu-
cho de grampos possam ser posicionados em relagao a tecido macio.

Em diversas modalidades, como delineado acima, atuadores de
came 286 podem ser utilizados para mover o conjunto de placa de apoio
9020 entre uma posi¢cao aberta e uma posigao fechada, e dai em diante o
atuador 9043 pode ser utilizado para mover o conjunto de placa de apoio
9020 entre a posigao fechada e uma posicao dobrada. Alternativamente, o
atuador 9043 pode ser configurado de tal modo que ele possa engatar o
conjunto de placa de apoio 9020 quando ele estad em sua posicédo aberta e
mover o conjunto de placa de apoio 9020 diretamente para sua posi¢ao do-
brada. Em diversas circunstancias tais modalidades podem permitir a um
cirurgiao configurar mais rapidamente e facilmente uma unidade de carre-
gamento descartavel para ser inserida através de um trocar. Em pelo menos
uma tal modalidade, depois de pelo menos uma porgao do conjunto de placa
de apoio ter sido inserida através do trocarte, o atuador pode ser suficiente-
mente desengatado do conjunto de placa de apoio de tal modo que o con-
junto de placa de apoio pode ser movido diretamente para sua posigao aber-
ta e posicionado em relagao a tecido macio, por exemplo. Para remover a
unidade de carregamento descartavel do local cirurgico, o atuador pode ser
engatado novamente no conjunto de placa de apoio para mover o conjunto
de placa de apoio para sua posi¢éao dobrada, de tal modo que a unidade de
carregamento descartavel possa ser retirada através do trocarte.

Com relagdo as unidades de carregamento descartaveis e ins-
trumentos cirdrgicos descritos ainda mais acima, fazendo referéncia as figu-
ras 41 e 42, uma unidade de carregamento descartavel pode ser inserida na
extremidade distal de um instrumento cirdrgico e pode ser girada em relagao
ao instrumento cirdrgico para engatar de maneira operacional o conjunto de
acionamento e/ou elo de articulagao da unidade de carregamento descarta-

vel com o instrumento cirargico. Em pelo menos uma modalidade da presen-
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te invencéo, tal rotacdo pode destravar o conjunto de acionamento e permitir
ao conjunto de acionamento ser avan¢ado de maneira distal, como descrito
acima. Fazendo referéncia a figura 123, a unidade de carregamento descar-
tavel 1116 pode incluir o conjunto de placa de apoio 10020, conjunto de eixo
10125 e dispositivo de travamento 10127, onde o dispositivo de travamento
10127 pode ser engatado com o conjunto de acionamento 10212 (figura
128) antes que a unidade de carregamento descartavel 10016 seja girada
em relagdo ao corpo alongado 14 (figura 1) do instrumento cirtrgico. Em pe-
lo menos uma tal modalidade, e fazendo referéncia a figura 127, o dispositi-
vo de travamento 10127 'pode incluir chaveta 10131 que pode ser configu-
rada para engatar um recesso no conjunto de acionamento 10212, por e-
xemplo, de modo a impedir, ou pelo menos inibir, que o conjunto de aciona-
mento 10212 seja avangado de maneira distal antes que a unidade de car-
regamento descartavel 10016 seja atingida. Quando a unidade de carrega-
mento descartavel 10016 € girada, a chaveta 10131 pode ser desengatada
do conjunto de acionamento 10212 e como resultado o conjunto de aciona-
mento 10212 pode ser avangado de maneira distal, como descrito acima.

Em diversas modalidades e fazendo referéncia as figuras 123 e
124, o dispositivo de travamento 10127 pode incluir bragos 10129 que se
estendem a partir dele, os quais antes da rotagdo da unidade de carrega-
mento descartavel 10016 podem ser alinhados, ou pelo menos substancial-
mente alinhados, com saliéncias 254 que se estendem desde o conjunto de
eixo 10125. Em pelo menos uma modalidade e fazendo referéncia as figuras
125 e 126, bragos 10129 e saliéncias 254 podem ser inseridas em fendas e
10133 em corpo alongado 14, por exemplo quando a unidade de carrega-
mento descartavel 10016 é inserida no corpo alongado 14. Quando a unida-
de de carregamento descartavel 10016 é girada, fazendo referéncia a figura
127, bragos 10129 podem ser confinados de maneira suficiente dentro de
fendas 10133 de tal modo que fendas 10133 podem manté-los em posi¢ao
enquanto saliéncias 254 podem ser posicionadas de tal modo que elas nao
sdo confinadas dentro de fendas 10133 e podem ser giradas em relagédo a

bragcos 10129. Com efeito, o corpo alongado 14 pode manter o dispositivo de
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travamento 10127 em posigéo e, quando o conjunto de eixo 10125 é girado
com a unidade de carregamento descartavel 10016, o conjunto de aciona-
mento 10212 pode ser girado para longe da chaveta 10131 do dispositivo de
travamento 10127.

Para destacar a unidade de carregamento descartavel 10116 do
elemento alongado 14, a unidade de carregamento descartavel 10016 e o
conjunto de eixo 10125 podem ser girados em uma dire¢do oposta, de tal
modo que saliéncias 254 sao pelo menos substancialmente realinhadas com
bragos 10129 e, como resultado, saliéncias 254 e bragos 10129 podem ser
retirados de fendas 10133. Tais circunstancias podem surgir tipicamente de-
pois que uma unidade de carregamento descartavel tenha sido utilizada ou
esgotada, e o cirurgido ou outro clinico deseja montar uma nova unidade de
carregamento descartavel ao corpo alongado. Em diversas circunstancias,
contudo, o cirurgido ou outro clinico pode se tornar confuso quanto a unida-
de de carregamento descartavel foi esgotada anteriormente ou ndo. Em di-
versas modalidades da presente invengao o dispositivo de travamento des-
crito acima, ou qualquer outro dispositivo de travamento adequado aqui des-
crito, pode ser utilizado para impedir, ou pelo menos inibir, que uma unidade
de carregamento descartavel esgotada seja montada novamente ao corpo
alongado do instrumento cirargico.

Em diversas modalidades e fazendo referéncia a figura 128, a
unidade de carregamento descartavel 10016 pode ainda incluir mola de des-
locamento 10135, atuador 10137 e placa atuadora 10139 que se estendem
desde o atuador 10137 no qual a placa atuadora 10139 pode ser configura-
da para engatar de maneira operacional a mola 10135. Depois que a unida-
de de carregamento descartavel 10116 tenha sido engatada de maneira o-
peracional com a porgédo alongada 14 como descrito acima, o conjunto de
acionamento 10212 pode ser avangado de maneira distal para grampear
elou cortar tecido. Em pelo menos uma modalidade, o atuador 10137 pode
ser ligado de maneira operacional ao conjunto de acionamento 10212 de tal
modo que quando o conjunto de acionamento 10212 é avang¢ado, o conjunto

de acionamento 10212 pode puxar o atuador 10137 e a placa atuadora



10

15

20

25

30

68

10139 também de maneira distal. Uma vez que o conjunto de acionamento
10212 tenha sido avangado de maneira suficiente, fazendo referéncia a figu-
ra 129, a placa atuadora 10139 pode ser desengatada de maneira suficiente
da mola de deslocamento 10135 de modo a liberar a mola de deslocamento
10135 de um estado comprimido e permitir que a mola de deslocamento
10135 aplique uma for¢ga de deslocamento contra o dispositivo de travamen-
to 10127. Contudo, em tal ponto, quando o dispositivo de travamento 10127
€ mantido em posicao pelo elemento alongado 14 como descrito acima, a
forca de deslocamento aplicada pela mola 10135 nao pode mover, ou pelo
menos mover substancialmente o dispositivos de travamento 10127, pelo
menos enquanto a unidade de carregamento descartavel 10016 permanece
engatada com o elemento alongado 14.

Em diversas modalidade o desengatamento da placa atuadora
10139 da mola de deslocamento 10135 pode ocorrer antes ou no momento
exato no qual um grampo pode ser depositado a partir do cartucho de gram-
pos e/ou o elemento de corte pode cortar o tecido. Em pelo menos uma tal
modalidade, um cirurgido poderia avangar e retrair o conjunto de acionamen-
to 10212 para posicionar o conjunto de placa de apoio 10020 em relagéo a
tecido macio, sem disparar o conjunto de travamento descrito acima. Depois
que o atuador 10137 tenha sido avangado suficientemente para desengatar
a placa 10139 da mola 10135, o conjunto de acionamento 10212 pode ser
ainda avangado de maneira distal, de tal modo a obter, fazendo referéncia
novamente a figura 129, que o atuador 10137 e/ou a placa atuadora 10139
possa encontrar um ombro, por exemplo, dentro da unidade de carregamen-
to descartavel. Em pelo menos uma tal modalidade, o ombro pode impedir
que o atuador 10137 e a placa atuadora 10139 sejam avang¢ados ainda mais
dentro da unidade de carregamento descartavel. Quando de avango adicio-
nal do conjunto de acionamento 10212 contudo, o atuador 10137 pode se
tornar destacado operacionalmente do conjunto de acionamento 10212, de
tal modo que o avango do conjunto de acionamento 10212 nao é transmitido
ao atuador 10137.

Depois que a unidade de carregamento descartavel 10016 tenha
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sido desengatada do elemento alongado 14 fazendo referéncia a figura 130,
a mola de deslocamento 10135 pode mover ou girar travando o dispositivos
10127 em uma posi¢ao na qual bragos 10129 n&o estao mais alinhados com
saliéncias 254. Em pelo menos uma tal modalidade, tal unidade de carrega-
mento descartavel 10016 nao pode ser facilmente montada de novo ao ele-
mento alongado 14 quando bragos 10129 e saliéncias 254 poderiam ambos
n&o se ajustar dentro de fendas 10133 devido a seu desalinhamento relativo.
Em diversas modalidades tais unidades de carregamento descartavel podem
fornecer ao cirurgido ou a outro clinico realimentagdo imediata que eles es-
tao tentando montar uma unidade de carregamento descartavel gasta ou
possivelmente defeituosa a um instrumento cirdrgico. Tais modalidades po-
dem melhorar as circunstancias onde uma unidade de carregamento pelo
menos parcialmente esgotada € montada novamente a um instrumento ci-
rurgico e reinserida em um local cirargico para o cirurgiao apenas entéo des-
cobrir que a unidade de carregamento descartavel estava esgotada. Em di-
versas modalidades o conjunto de acionamento 10212 e o atuador 10137
podem ser configurados de tal modo que no caso em que o conjunto de a-
cionamento 10212 esteja retraido, o conjunto de acionamento 10212 nao
pode fazer com que o atuador 10137 reengate a mola de deslocamento
10135 e retorne a mola de deslocamento 10135 para seu estado comprimi-
do.

Em diversas modalidades e fazendo referéncia de maneira pri-
maria a figura 126, fendas 10133 do elemento alongado 14 podem incluir um
perfil substancialmente retangular que se estende ao longo de seu compri-
mento. Embora adequada para sua finalidade projetada, circunstancias po-
dem surgir onde pode ser dificil montar a unidade de carregamento descar-
tavel ao elemento alongado. De maneira mais particular, em pelo menos
uma modalidade, a unidade de carregamento descartavel pode ser configu-
rada de tal modo que um cirurgido ou outro clinico pode nao observar facil-
mente se as saliéncias 254 estao alinhadas com fendas 10133 e o cirurgidao
pode ter um gasto de tempo para alinhar de maneira precisa saliéncias 254

com fendas 10133 antes de montar a unidade de carregamento descartavel
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ao elemento alongado 14. Em pelo menos uma modalidade da presente in-
vengéo, fazendo referéncia a figura 64, o elemento alongado 14' pode incluir
fendas 10133’ que tém extremidades com raio e/ou chanfradas 10141' que
podem facilitar a inser¢do de saliéncias 254 em fendas 10133' e reduzir o
tempo e/ou esforco que um cirurgido deve gastar para alinhar e montar a
unidade de carregamento descartavel ao instrumento cirtrgico.

Como descrito acima, uma unidade de carregamento descarta-
vel pode ser destacada de um instrumento cirGrgico depois que ela tenha
sido pelo menos parcialmente esgotada, e uma nova unidade de carrega-
mento descartavel pode éer ligada ao instrumento cirargico de tal modo que
o instrumento cirargico possa ser novamente utilizado. Em diversas modali-
dades, unidades de carregamento descartaveis precedentes tém incluidas
uma carcaga, um conjunto de placa de apoio e um conjunto de cartucho de
grampos, como delineado acima, em adicdo a um acionador de grampos
para depositar grampos a partir do conjunto de cartucho de grampos e um
elemento de corte para cortar tecido. Quando os conjuntos de cartucho de
grampos de tais unidades de carregamento descartaveis estao pelo menos
parcialmente esgotados, o restante da unidade de carregamento descartavel
tal como a carcaga ou conjunto de placa de apoio, com o acionador de
grampos e o elemento de corte, por exemplo, sado tipicamente descartados
juntamente com o conjunto de cartucho de grampos esgotado. Como resul-
tado, custo significativo e desperdicio indevido podem ser gastos para subs-
tituir as unidades de carregamento descartaveis precedentes.

Em diversas modalidades da presente invengdo uma unidade de
carregamento descartavel pode incluir um cartucho de grampos substituivel.
Em pelo menos uma modalidade e fazendo referéncia as figuras 131-135,
unidade de carregamento descartavel 11016 pode incluir conjunto de placa
de apoio 11020, canal de cartucho de grampos 11216 e cartucho de grampo
11018, no qual o cartucho de grampos 11018 pode ser ligado de maneira
removivel ao canal de cartucho 11216. Em pelo menos uma modalidade,
como resultado, um primeiro cartucho de grampos 11018 pode ser substitui-

do por um segundé cartucho de grampos 11018 ou um outro cartucho de
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grampos adequado, de tal modo que uma ou mais porgbes das diversas ou-
tras por¢ées da unidade de carregamento descartavel podem ser reutiliza-
das. Em diversas modalidade e fazendo referéncia a figura 132, o cartucho
de grampos 11018 pode ser encaixado ou ajustado em encaixe no canal de
cartucho de grampos 11216, de tal modo que o cartucho de grampos 11018
pode ser retido de maneira confiavel dentro de, e ainda facilmente removido
do canal de cartucho de grampos 11216.

Em pelo menos uma modalidade, o cartucho de grampos 11018
pode incluir a por¢ao corpo 11143 que tem pelo menos uma cavidade de
grampos para armazenar nela de maneira removivel pelo menos um gram-
po,e em adicdo a bandeja de cartucho 11145 que pode ser ligada a porgéo
corpo 11143. Em diversas modalidades a bandeja de cartucho 11145 pode
ser ajustada em encaixe e/ou ajustada em pressao a porgéo corpo 11143
para impedir, ou pelo menos inibir, que os grampos dentro das cavidades de
grampo caiam para fora do fundo da porgdo corpo 11143. Em pelo menos
uma modalidade, a por¢ao corpo 11143 e/ou a bandeja de cartucho 11145
pode incluir uma ou mais proje¢cdes 11147 e/ou aberturas 11149 que podem
ser configuradas para reter a por¢cdo corpo 11143 e a bandeja de cartucho
11145 uma a outra. Em diversas modalidades a bandeja de cartucho 11145
pode ainda incluir projecdes ou ondulagdes 11151, por exemplo, que podem
ser configuradas para engatar o canal de cartucho de grampos 11216 e reter
o cartucho de grampos 11018 a elas.

Em diversas modalidades, como descrito acima, o acionador de
grampos 232 e o elemento de corte 280 podem ser avangados de maneira
distal para depositar grampos a partir do cartucho de grampos e cortar tecido
macio. Dai em diante, em pelo menos uma modalidade da presente inven-
¢ao, o acionador de grampos 232 e o elemento de corte 280 podem ser re-
traidos em relagéo ao cartucho de grampos, de tal modo que quando o car-
tucho de grampos é substituido, o acionador de grampos 232 e o elemento
de corte 280 podem ser avangados de maneira distal uma vez novamente
para o interior do novo cartucho de grampos. Em diversas modalidades o

acionador de grampos e/ou elemento de corte podem permanecer no cartu-
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cho de grampos esgotado quando o cartucho de grampos esta sendo remo-
vido e o novo cartucho de grampos pode incluir um novo acionador de
grampos posicionado nele. Em pelo menos uma tal modalidade, cada cartu-
cho de grampos pode incluir um acionador de grampos e um elemento de
corte posicionado nele, de tal modo que o acionador de grampos e o ele-
mento de corte de um cartucho de grampos esgotado ndo deva ser reutiliza-
do. Tais modalidades podem ser Gteis quando o acionador de grampos e o
elemento de corte podem ser danificados e/ou embotados durante a sua uti-
lizacdo. Em diversas modalidades o acionador de grampos e o elemento de
corte podem constituir um conjunto. Em pelo menos uma tal modalidade, o
elemento de corte pode ser ajustavel por encaixe e/ou ajustado prensado no
acionador de grampos. Em outras modalidades o elemento de corte pode
ser constituido de um material plastico, por exemplo, que é sobremoldado
sobre o elemento de corte.

Como descrito acima, um conjunto de placa de apoio de uma
unidade de carregamento descartavel pode incluir nele um ou mais bolsos
para deformar pelo menos um grampo quando ele é ejetado do cartucho de
grampos. Em diversas modalidades da presente invengao uma placa de a-
poio pode ser ligada a unidade de carregamento descartavel de tal modo
que ela nao pode ser facilmente destacada da unidade de carregamento
descartavel, mesmo embora o cartucho de grampos possa ser faciimente
removido. Em diversas circunstancias, contudo, a placa de apoio pode se
tornar gasta depois de uma uUnica utilizagao e/ou de diversas utilizagdes. Em
pelo menos uma modalidade da presente invengéo, pelo menos uma porgao
de um conjunto de placa de apoio pode ser configurado de tal modo que
possa ser destacado da unidade de carregamento descartavel e substituida
por uma nova porgao do conjunto de placa de apoio. Em pelo menos uma tal
modalidade, o conjunto de placa de apoio e o cartucho de grampos podem,
ambos, serem substituidos antes que uma unidade de carregamento descar-
tavel seja reutilizada. Em diversas modalidades, além do acima, uma unida-
de de carregamento descartavel pode incluir um canal de cartucho de gram-

pos, ou pelo menos uma por¢ao de um canal de cartucho de grampos, que é
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destacavel da unidade de carregamento descartavel. Em pelo menos uma
tal modalidade, o canal de cartucho de grampos ou uma por¢éo do canal de
cartucho de grampos pode ser substituida juntamente com um cartucho de
grampos.

Quando um cartucho de grampos e/ou placa de apoio de uma
unidade de carregamento descartavel é substituida em diversas modalida-
des da presente invengéo o cartucho de grampos e a placa de apoio podem
ser substituidos por um cartucho de grampos e placa de apoio idénticos ou
pelo menos quase idénticos.Em pelo menos uma tal modalidade, por exem-
plo, um cartucho de grampos de 30 mm pode ser substituido por um outro
cartucho de grampos de 30 mm. Em pelo menos uma modalidade, contudo,
cartucho de grampos e/ou placa de apoio podem ser substituidos por um
cartucho de grampos e placa de apoio diferentes. Em pelo menos uma tal
modalidade um cartucho de grampos de 30 mm pode ser substituido por um
cartucho de grampos de 45 mm. Tais modalidades podem ser particularmen-
te uteis quando o conjunto de placa de apoio e/ou canal de cartucho sao
também substituidos para acomodar o cartucho de grampos diferente. Ou-
tras modalidade sao previstas, nas quais um cartucho de grampos é substi-
tuido por um cartucho de grampos que tem uma quantidade diferente e/ou
arranjo diferente de grampos armazenados nele. Em tais modalidades, simi-
lar ao acima, pelo menos uma por¢ao do conjunto de placa de apoio pode
ser substituida para acomodar o cartucho de grampos. Em diversas modali-
dades conjuntos de placa de apoio e cartuchos de grampos podem ser for-
necidos para e/ou como uma unidade de carregamento descartavel. Em pelo
menos uma tal modalidade, uma placa de apoio rigida pode ser fornecida
para utilizagdo com um cartucho de grampos que contém grampos que irdo
requerer uma grande forga para deformar os grampos. Em outras diversas
modalidades, uma placa de apoio pode ser fornecida tendo bolsos de defor-
macao de grampos especializados que sao particularmente projetados para
deformar um grampo especifico, tal como um grampo com longas pernas de
grampo, por exemplo. Em pelo menos uma modalidade, a placa de apoio e

cartucho de grampos podem incluir sinais correspondentes, tais como cores,
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numeros e/ou simbolos, etc., que podem permitir a um cirurgido ou outro
clinico identificar prontamente pares correspondentes de placas de apoio e
cartuchos de grampos.

Diversas das modalidades de unidades de carregamento descar-
taveis descritas acima foram exemplificadas com uma placa de apoio que
tem uma extremidade distal que é mével em relagdo a uma extremidade dis-
tal de um cartucho de grampos. Em diversas modalidades alternativas, em-
bora n&o ilustrado, uma unidade de carregamento descartavel pode incluir
uma placa de apoio e um cartucho de grampos no qual a placa de apoio po-
de incluir uma extremidade distal que & montada de maneira pivotante em
relagdo ao cartucho de grampos em sua extremidade distal. Em pelo menos
uma modalidade a unidade de carregamento descartavel pode incluir um
atuador que pode ser deslocado de maneira distal para engatar a placa de
apoio e girar a placa de apoio entre uma posi¢do aberta e uma posigao fe-
chada. Em pelo menos uma tal modalidade o cartucho de grampos pode
incluir um cartucho de grampos e/ou um elemento de corte que pode ser
deslocado de uma posigéo localizada proxima a extremidade distal da placa
de apoio para uma extremidade proximal da placa de apoio. Em pelo menos
uma tal modalidade, como resultado um cirurgido pode mais facilmente ob-
servar se tecido macio foi adequadamente posicionado entre e/ou para den-
tro do cartucho de grampos e placa de apoio.

Os dispositivos aqui descritos podem ser projetados para serem
colocados descartados depois de uma unica utilizagdo ou eles podem ser
projetados para serem utilizados diversas vezes. Em qualquer caso, contu-
do, o dispositivo pode ser recondicionado para reutilizagdo depois de pelo
menos uma utilizagéo. Recondicionamento pode incluir qualquer combina-
céo das etapas de desmontagem do dispositivos seguida por limpeza ou
substituicdo de pegas especificas e remontagem subsequente. Em particu-
lar, o dispositivo pode ser desmontado e qualquer niumero de pecas ou par-
tes especificas do dispositivo podem ser substituidas, ou removidas de ma-
neira seletiva, em qualquer combinagdo. Quando da limpeza e/ou a substitu-

icdo de partes especificas, o dispositivo pode ser remontado para utilizagio
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subsequente seja em uma instalagdo de recondicionamento ou por uma e-
quipe cirurgica imediatamente antes de um procedimento cirirgico. Aqueles
versados na técnica irdo apreciar que recondicionamento de um dispositivo
pode utilizar uma variedade de técnicas para desmontar, limpar, substituir e
remontar. A utilizagcao de tais técnicas e o dispositivo recondicionado resul-
tante estao todos dentro do escopo do presente Pedido.

Preferivelmente a invencéo descrita aqui sera processada antes
de cirurgia. Primeiro, um instrumento novo ou usado & obtido e, se necessa-
rio, limpo. O instrumento pode entdo ser esterilizado. Em uma técnica de
esterilizagédo o instrumento é colocado em um recipiente fechado e vedado
tal como um saco ou plastico TYVEK. O recipiente e o instrumento sdo entao
colocados em um campo de radiagdo que pode penetrar no recipiente, tal
como radiagdo gama, raios-X ou elétrons de alta energia. A radiagido mata

bactérias no instrumento e no recipiente. O instrumento esterilizado pode

entdo ser armazenado no recipiente estéril. O recipiente vedado mantém o

instrumento estéril até que ele seja aberto na instalagao médica.

Sera entendido que diversas modificagées podem ser feitas as
modalidades aqui descritas. Por exemplo, o aparelho de grampeamento ndo
precisa aplicar grampos porém, ao invés disso, pode aplicar fixadores de
duas partes como era conhecido na técnica. Além disto, o comprimento da
fileira linear de grampos ou fixadores pode ser modificada para corresponder
a requisitos de um procedimento cirirgico especifico. Assim, 0 comprimento
de um unico curso do eixo de atuagdo e/ou o comprimento da fileira linear de
grampos e/ou fixadores dentro de uma unidade de carregamento descartavel
pode ser variada de acordo. Portanto, a descricdo acima nao deveria ser
construida como limitativa, mas meramente como exemplificagées de moda-
lidades preferenciais. Aqueles versados na técnica irdo prever outras modifi-

cagdes dentro do escopo e espirito das reivindicagdes aqui anexadas a ela.
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REIVINDICAGOES

1. kit para utilizagdo com um instrumento de grampeamento ci-
rargico, o instrumento cirdrgico tendo um punho e um eixo, o eixo se esten-
dendo a partir do punho, o kit compreendendo:

uma unidade de carregamento descartavel que compreende:

um portador de cartucho de grampos configurado para suportar
operacionalmente um cartucho de grampos;

uma placa de apoio que inclui pelo menos uma cavidade de de-
formacgéo de grampo; e

um conector extremo configurado para ser acoplado operacio-
nalmente ao eixo do instrumento cirlrgico;

um primeiro cartucho de grampos ligado de maneira removivel
ao dito portador de cartucho de grampos; e

um segundo cartucho de grampos ligado de maneira removivel
ao dito portador de cartucho de grampos.

2. Kit, de acordo com a reivindicagdo 1, em que o dito primeiro
cartucho de grampos é configurado para armazenar nele uma primeira quan-
tidade de grampos e em que o segundo cartucho de grampos é configurado
para armazenar uma segunda quantidade de grampos nele.

3. Kit, de acordo com a reivindicagdo 1, em que o dito primeiro
cartucho de grampos é configurado para ser ajustado em encaixe em dito ao
canal de cartucho de grampos e no qual o segundo cartucho de grampos é
configurado para ser ajustado em encaixe em dito canal de cartucho de
grampos em lugar de dito primeiro cartucho de grampos.

4. Kit, de acordo com a reivindicagdo 1, em que o dito portador
de cartucho de grampos € ligavel de maneira removivel a unidade de carre-
gamento descartavel.

5. Kit, de acordo com a reivindicagao 1, ainda compreendendo:

uma primeira bandeja de cartucho de grampos configurada para
reter grampos dentro do primeiro cartucho de grampos e reter de maneira
liberavel o primeiro cartucho de grampos no canal de cartucho de grampos;

e
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uma segunda bandeja de cartucho de grampos configurada para
reter grampos dentro do segundo cartucho de grampos e reter de maneira
liberavel o segundo cartucho de grampos no canal de cartucho de grampos.

6. Kit, de acordo com a reivindicagao 1, em que a placa de apoio
€ uma primeira placa de apoio que € ligavel de maneira removivel a unidade
de carregamento descartavel e no qual o kit ainda compreende uma segun-
da placa de apoio que é ligavel de maneira removivel & unidade de carrega-
mento descartavel no lugar da primeira placa de apoio.

7. Kit, de acordo com a reivindicagéo 1, em que o primeiro cartu-
cho de grampos inclui um primeiro acionador de grampos configurado para
depositar grampos a partir de dito primeiro cartucho de grampos e no qual o
segundo cartucho de grampos inclui um segundo acionador de grampos
configurado para depositar grampos a partir do segundo cartucho de gram-
pos.

8. Kit, de acordo com a reivindicagdo 7, em que o primeiro acio-
nador de grampos inclui um primeiro elemento de corte configurado para
cortar tecido e no qual o segundo acionador de grampos inclui um segundo
elemento de corte configurado para cortar tecido.

9. Kit, de acordo com a reivindicagao 8, em que o primeiro acio-
nador de grampos & constituido de um material plastico sobremoldado sobre
pelo menos uma por¢ao do elemento de corte.

10. Unidade de carregamento descartavel para um instrumento
de grampeamento cirtrgico, o instrumento cirtrgico tendo um punho e um
eixo, o eixo se estendendo desde o punho, a unidade de carregamento des-
cartavel compreendendo:

um cartucho de grampos que inclui pelo menos uma cavidade
para armazenar de maneira removivel pelo menos um grampo;

um portador de cartucho de grampos configurado para suportar
operacionalmente o cartucho de grampos, em que o cartucho de grampos é
ligavel de maneira removivel ao portador de cartucho de grampos;

uma placa de apoio que inclui pelo menos uma cavidade de de-

formacao de grampo; e
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um conector extremo configurado para ser acoplado operacio-
nalmente ao eixo do instrumento cirurgico.

11. Unidade de carregamento descartavel, de acordo com a rei-
vindicagdo 10, em que o cartucho de grampos € configurado para ser ajus-
tado em encaixe no canal de cartucho de grampos.

12. Unidade de carregamento descartavel, de acordo com a rei-
vindicagdo 10, em que o portador de cartucho de grampos é ligavel de ma-
neira removivel a unidade de carregamento descartavel.

13. Unidade de carregamento descartavel, de acordo com a rei-
vindicagao 10, ainda compreendendo uma bandeja de cartucho de grampos
configurada para reter o grampo dentro do cartucho de grampos e reter o
cartucho de grampos no canal de cartucho de grampds.

14. Unidade de carregamento descartavel, de acordo com a rei-
vindicagéo 10, em que a placa de apoio é ligavel de maneira removivel a
unidade de carregamento descartavel.

15. Unidade de carregamento descartavel, de acordo com a rei-
vindicagéo 10, em que o cartucho de grampos inclui um acionador de gram-
pos configurado para depositar o grampo a partir do cartucho de grampos.

16. Unidade de carregamento descartavel, de acordo com a rei-
vindicagao 15, em que o acionador de grampo inclui um elemento de corte
configurado para cortar tecido.

17. Unidade de carregamento descartavel, de acordo com a rei-
vindicagdo 16, em que o acionador de grampo é constituido de material plas-
tico sobremoldado sobre pelo menos uma porgao do elemento de corte.

18. Unidade de carregamento descartavel para um instrumento
de grampeamento cirurgico, o instrumento cirurgico tendo um punho € um
eixo, o0 eixo se estendendo a partir do punho, a unidade de carregamento
descartavel compreendendo:

um cartucho de grampos configurado para armazenar de manei-
ra removivel pelo menos um grampo;

um acionador de grampo configurado para depositar o grampo a

partir do cartucho de grampos, em que o acionador de grampo inclui um e-



lemento de corte configurado para cortar tecido e em que o acionador de

- grampo é constituido de um material plastico sobremoldado sobre pelo me-

nos uma porgao do elemento de corte; e
um conector extremo configurado para ser acoplado operacio-

nalmente ao eixo do instrumento cirargico.
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RESUMO
Patente de Invengao: "UNIDADES DE CARGA DESCARTAVEIS PARA UM
INSTRUMENTO CIRURGICO DE CORTE E SUTURA".

A presente invencao refere-se a uma unidade de carregamento
descartavel para um instrumento de grampeamento cirrgico que pode inclu-
ir uma placa de apoio, um 63rtucho de grampos, um canal de cartucho de
grampos para suportar operacionalmente o cartucho de grampos, e um co-
nector para ligar de maneira removivel a unidade de carregamento descarta-
vel ao instrumento cirGirgico. Em pelo menos uma modalidade, 'um primeiro
cartucho de grampos pode ser substituido por um outro cartucho de gram-
pos depois que o primeiro cartucho de grampos tenha sido pelo menos par-
cialmente esgotado. Em diversas modalidades um cartucho de grampos po-
de incluir uma acionador de grampos para depositar grampos a partir do car-
tucho de grampos e um elemento de corte para cortar tecido, no qual um
novo acionador de grampos e um novo elemento de corte podem ser forne-
cidos com cada novo cartucho de grampos. A placa de apoio pode ser liga-
vel de maneira removivel a unidade de carregamento descartavel, de tal
modo que uma nova placa de apoio pode ser utilizada com um novo cartu-

cho de grampos.
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