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(57)Anotace:

Voli¢ zatiZeni je uréen pro transformatory se stupiiovou
regulaci napéti k nepfetrZitému piepinani mezi odbockami
regula&niho vinuti. Uvnitf valce (1) z izoladniho materidlu
jsou umistény v horizontalni rovin€ pro kaZdou fazi pevné
stuptiové kontakty (16). uvnit¥ tohoto vélce (1) z izolaéniho
materidlu je umistén otoény Fidici hidel (2), ktery ma pro
kaZdou spinanou fazi nosi¢ (3) kontaktt, ktery je uloZen
pohyblivé a vakuové kobky (27, 28) jsou umistény na nosi€i
(3) kontakth nastojato.

N

a 336
42 7\/\|
% iy 7
L34 -2 6 ] 9
N\ n At , ‘ o
. )
st n ! u
B] ]
ER
& ) ~ % [ Bg(G.ost | e "
2 g H
o "
- : g 5 |
i * 5
v;mk s | —— nx
LI G
o3 p 42
=" " 28
7227 S
x, 1 3032

‘2' %26




* [ X AR J [ 4 x ¢

LR ]  « . 3 ¢ o

[ ] ] . . . LI ] .
. e o L4 . LI LN 3 *
. L] L] L] L] ] LN ] L]
06 L X ] se e L X 2 LR (X )

re

Volié¢ zatiZeni

Oblast techniky

Vynalez se tyka volide =zatiZeni pro transformatory se

stupfiovou regulaci napéti.

Dosavadni stav techniky

Takovéto volide zatiZeni jsou jiZ znamé z DE 38 33 126
c2.

Voli& zatiZeni slou#i wu transformator® k pPfepnuti
odbodek reguladnich vinuti téchto transformidtord a tim Kk
cilenému vyrovnani zmén napéti. Volié¢ =zatiZeni lze 1z divodu
zreknuti se jinak obvyklého oddéleni voli&e a pPepinafe

s v -

gatiZeni vyrobit a pouZivat s malymi naklady. P#i pPepnuti
vznikd ve wvoliéi zatifeni na rtznych kontaktech elektricky
oblouk. Aby se tomu zabranilo, je ve shora uvedeném DE 38 33
126 C2 navrZen voli&¢ napéti, u néhoZ jsou v kaidéAspinaci fazi
dva soudasné otodné pohyblivé mechanické spinaci kontakty
ustaveny na spoledném nosi¢li kontaktl, pricdemZ v navaznosti na
kazdy 2z obou pohyblivich mechanickfch spinacich kontaktd je
vytvofena vakuova kobka umisténd rovnéZ na nosiCi kontaktt.
Otodnymi mechanickymi spinacimi kontakty spinané pevné stupiové
kontakty volide =zatiZeni jsou umistény na soust¥edné kruZnici
na sténd valce 2z izolantu. Vakuové kobky Jjsou umistény na

i kontakt® vodorovnd a jsou Fizeny, respektive ovladany

¢

‘nosi
pomoci na dalsim soustfedném kruhu umisténého palce, ktery je
umistén axidalné mezi kruhem pevnych stupfiovych kontaktd

a prfidavanym sbéracim krouZkemn.

Tyto znadmé volide zatiZeni maji fadu nevyhod. Za prvé
maji na zakladé vodorovného wupofadani vakuovych kobek na
gpoledném nosici kontaktit neZadouci velky primér valce z

izolantu a tim volide napeti. Vakuové kobky maji v zavislosti




na spinaném vykonu, stanovené minimalni rozméry, zejména také
znaény podélny rozmér. V podélném sméru krom& +toho jedtéd
z vakuové kobky vy&nivaji ovladdaci zdvihatka. Je proto zFejmé,
7e cely nosié kontaktit musi mit radidlni rozmér stanoveny
rozméry vakuovych kobek, ktery uréuje prdmér volide zatiZeni.
Vedle tohoto problému z hlediska rozmérti spodiva nevyhoda pFi
vodorovné vestavbé& vakuové kobky podle stavu techniky zejména
v tom, Ze pPFi naplnédni volide zatiZeni olejem zlstava na
hornich zadhybech méchu vakuové kobky vzduch, kter§y se phi
naplnéni olejem =zcela nevytladi. Toto vede k tomu, Ze pri
manipulaci s vakuovou kobkou vznikd nestejné =zatiZeni
pFisludného méchu vakuové kobky, éimZ vznikd nebezpeéi, Ze se
roztrhne. Takovyto zlstatek zbytkového vzduchu v oblasti méchu
vakuové Lkobky lze spolehlivé pfi 1leZicim uspoifadani vyloudit
jen vyplnénim volide zatiZeni vakuem, takovéto vyplnéni vakuem
je v8ak na misté&, napriklad po provedené revizi neproveditelné
nebo proveditelné jen s vysokymi naklady. Dale je treba
prihlédnout k tomu, Z%e voli&¢ =zatiZeni gzpravidla ma velky
axialni délkovy rozmér, to znamena znalnou stavebni v§sku.
Pevné stuphové kontakty jednotlivé spinanych fazi jsou umistény
kruhové nad sebou, prostfedky k ovladani otoénych fidicich
h#idelt wuvnit¥ volide =zatiZeni, které nesou kontaktni nosic
ka?dé féaze, v hlavé volide zatiZeni a rovnéZ prostredky
k ulofeni tohoto #idiciho hridele ve dnu volile zatiZeni
vytaduji rovné% misto, takZe vcelku, jak bylo objasnéno, volic¢
zatiZeni ma znadény délkovy rozmér. Disledkem toho je, Ze

uvedeny ridici hiridel je uvnit? rovn&Z znalné dlouhy.

Takovéto ridici h¥fidele se obvykle vyrobi 2z GFK nebo
jiného izoladniho materidlu, byly ovSem jiZ také navrZeny Jjiné
kovové tidici htidele. Nosice kontaktt Jsou u zndmych volict
gzatiZeni upevnény na Fidicim hiideli pomoci upeviiovacich

Sroubi.

V DE 44 14 941 Cl1 je popséano dal%i pevné uchyceni




noside kontaktd na ¥idicim hfideli pomoci svérné prfiruby.

Tolerancemi, rozdilnymi tepelnymi roztaZnostmi olejové
nadr¥e a PFidiciho sloupce, prihyby a podobné miZe u znamych
voli¢t zatiZeni dojit k problémim pFi souhte soufasti, zejména
vakuovych kobek, umisté&nych na jednotlivych nosi&ich, s kruhové
umisténymi ovladdacimi prostifedky, zejména také protoZe ovladaci
zdvihatka vakuovych kobek maji obvykle jen relativné malé

linearni ovladaci drahy.

Podstata vynalezu

Ukolem vynadlezu je odstranit wuvedené nevyhody a
navrhnout volid¢ zatiZeni, ktery ma4 z hlediska prostoru Gsporné
uspoifddani vakuové kobky a bezpedné a spolehlivé ovladani za
viech pracovnich pomért.

Tento kol se vyFedi voliem zatiZeni se znaky podle

prvniho patentového naroku.

Zv1asté vyhodna dal%i provedeni vynadlezu jsou uvedena

v zadvislych narocich.

U volide zati’eni podle vyndlezu Jjsou vakuové kobky
umistény na nosidich kontaktl nastojato. Noside kontakti maji
sbéraci kontakty a jsou kladkami exaktné vedeny v odvodnim
krouZku. Prsty umisténymi v tomto odvodnim krouZku jsou Fizeny
vakuové elektronky. NoZové sbéraci kontakty, které jsou uloZeny
na nosidi kontaktd odvadi proud pres odvodni krouZek. Dal$i
no¥ové sbéraci kontakty na nosicéi kontaktd® umoZiuji privod
proudu. Podle dal&iho znaku vyndlezu jsou nosice kontaktl
ulofeny na tidicim hiFideli pohyblivé. Zvlastni vyhoda volice
zdtizeni podle vynalezu spoc¢ivd vedle malych rozmérl v tom, Ze
veSkeré gily pro ovladani vakuovych kobek a rovnéi kontaktni

sily jsou axialné podchyceny pomoci odvodniho krouZku a pevnych




kontaktd na stabilni olejové

zatiZeni spinaciho s
toho

kontaktnich
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vlivem tol
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roztaZnosti olejové nadrZe a spin

Prehled obrazkd na vykresech

Vyndlez je v nasledujici

provedeni pomoci vykrest.

Na vykresech znazorifiuje:

obr. 1 prvni podobu provedeni
v bodnim fezu,
obr. 2 gast noside kontaktdi to
shora v fezu,
obr. 3 druh&d podoba provedeni
v boénim Fezu,
obr. 4 schématické zobrazeni
zatiZeni podle vynalezu,
obr. 5 modifikovany spinac a
obr. 6 typicka spinaci sekv

vynalezu.

Priklady provedeni vynalezu
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Voli& zati?eni zndzornén§ na obr. 1 znazorfiuje podobu
provedeni vyndlezu s nosifem 3 kontaktlh, otodnd wuloZenym na
fidicim hfideli 2, a na né&m nastojato umistdnymi vakuovymi
kobkami 27, 28.

P

Volié¢ zatiZeni sestdvda =z valce z 1izolaédniho
dici hfidel 2,

1
n ri
ptednostnd z izoladni latky. Ridici h¥idel 2 je oto&n¥, k tomu

materialu, ve kterém je soustfedné umistén ¢

slouZi obvyklé maltezské pohony, které nejsou =zobrazeny.
Minimdlné& je rovnéZ znazorndno ulofeni ¥Fidiciho hfidele 2 na

dné valce 1 z izola&dniho materialu.

Ridici hi¥idel 2 nese v kaidé rovind ovladdané pevné
stupifiové kontakty 16, které jsou dale jesté bliZe objasnény,

a nosi¢ 3 kontaktd, ktery je na Pidicim hfideli 2 otocné uloZen

ve stojanu 4 lo%iska. Stojan 4 loZiska je upevnén pomoci Sroubt

4.1, 4.2 na #idicim hfideli 2.

Nosi& 3 kontaktfi sestavd =z loZziskové &asti 5, nosného

plasté 6 a kontaktniho plastd 7. Jednotlivé soulasti nosile 3

o

kontaktd jsou navzdjem spojeny pomoci spojovacich Sroubid 8,

Kontaktni plagt 7 sestdvd ve zobrazeném prikladu provedeni

L—N

horni ¢dsti 10 kontaktniho plasté 7 a spodni ¢asti

kontaktniho plagtd 7. Ob& 34asti 10, 11 jsou opét navza

Jjem
spojeny dalsimi 8rouby 12. Kontaktni plast 7 iZe v3ak byt
13

m
rovné% vytvofen 2z jednoho kusu. LoZiskovd &4st § mad misto

ulo¥eni, ve kterém je uloZen &ep 14, pomoci kterého je piipojen
stojan 4 loZiska a tim je zaji$tén otoény pohyb. Cep 14 je

polohové zajist&n pomoci pric¢ného Cepu 15.

SD\
,.*.

Tim je «cely nosid& 3 kontaktd jako kompletni soud
otodny kolem Sepu 14 a tim relativné ke stojicimu idi
h#ideli 2. Na sténd valce 1 z izolaéniho materiélu_jsou, pro -
ka?dou spinanou fazi v separatni roviné, umistény pevné

stupnové kontakty 16, Lkteré jsou elektricky pPipojeny Kk
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odbodkam reguladniho vinuti stupfiového transformdtoru, ktery na
byt sepnut. Pevné stupfiové kontakty lﬁ Jjsou spinany
odpovidajicimi kontakty 17, 18. Tyto kontakty 17, 18 jsou
umistény na nosidi 3 kontaktit v horizontdlnim sméru vedle sebe
tak, Ze pPi otodeni Fidiciho hfidele 2 a tim noside 3 kontakth
dosahne jeden z kontaktd 17, 18 na sousedni novy pevny stupliovy
kontakt 16 a pifedtim druhy 2z téchto kontaktt 17, 18 opusti
stdvajici pevny stuphiovy kontakt 16. Prvni kontakt 17 pFitom
piisobi jako spinaci kontakt a druhy kontakt 18 pfisobi jako
pomocny kontakt.

Na obr. 2 je znédzorndno uspofadani obou kontakth 17,
18, umisténych shora vedle sebe na nosi¢i 3 kontaktli, a ukazuje
spoluptisobeni s pevnym stupifiovym kontaktem 16. U uspofadani
znadzornéného na obr. 2 je prvni kontakt 17 vytvofen, plsobici
jako spinaci kontakt, z divodu co nejvy$si vodivosti, zdvojeny,
to znamena sestdva ze dvou navzadjem elektricky spojenych &asti
17a, 17b. Kai’dy 3z kontaktd 17, 18 sestava z horni kontaktni
gasti 17.1, 18.1 a spodni kontaktni ¢asti 17.2, 18.2. U

specialniho provedeni zndzornéného na obr. 2 tak prvni kontakt
17 sestdava celkem ze StyF &asti, dvou hornich kontaktnich €asti

17.1a a 17.1b a rovnéZz dvou spodnich kontaktnich &asti 17.2a a

17.2b. Toto zdvojené provedeni prvniho kontaktu 17, pﬁsobicihob

jako spinaci kontakt, je vhodné pro rtznad provedeni, avSak pro

vyndlez neni nezbytné. Jak horni kontaktni &asti 17.1, 18.1,

tak i spodni kontaktni &asti 17.2, 18.2 kaZdého z obou kontaktd

17, 18 jsou wuloZeny na kontaktnim plasti 7 otoéné& kolem
separadtniho stredu 19, 20, 21, 22 otadeni. Jsou navzijem
stladovadny pruZinami 23, 24, 25, 26 ve sméru na pevny stuphovy

kontakt 16, nachdzejici se v sepnutém stavu mezi nimi.

Jinymi slovy, horni kontaktni ¢édst 17.1, 18.1 a rovnéiZ

korespondujici spodni kontaktni éast 17.2, 18.2 tlaci.
definovanou kontaktni silou 2z obou stran na spinany pevny

stupnovy kontakt 16. Popsanym uloZenim kolem separatnich stfedl
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19, 20, 21, 22 otadeni je moZny ndbéh na pevny stupifiovy kontakt
16. Na obr. 1 a 2 jsou patrné jen v pohledu vpifedu, respektive
nahofe le%ici kontaktni dasti 17.1, 18.1, 17.2 a 18.2, stiedy
19, 20, 21, 22 otadeni a pruziny 23, 24, 25, 26.

Ddle jsou na kaZ%dém nosic¢i 3 kontaktd upevnény pomoci
hornich a spodnich pfichytek 29, 30, 31, 32 dvé vakuové kobky

27, 28 tak, #e méch 33, 3 a ovladaci zdvihatka 35, 36
vakuovych kobek 27, 28 sméfuji nahoru. Z pravé popsanych
soudasti jsou na obr. 1 patrné jen takové, které leZi ve sméru
pohledu vpFedu. K ovladani ovladacich zdvihatek 35, 36
, 28 slou#i dvé paky 37, 38, které maji na

42 kladky s Fidici kladkou 39, 40. Na svénm

druhém volném konci plsobi na jiZ popsané ovladdaci zdvihatko

vakuovych kobek

217
volném konci dep 41

e |

35, 36. Ob& paky 37, 38 jsou wuloZeny oto¢né kolem Sestého,

respektive sedmého stredu 43, 44 otdcéeni. Je také moiZné
vytvorit spoleény¥ bod otddeni. Ridici kladky 39, 40 obou pak
37, 38 koresponduji s *Fidicim krouikem 45, ktery md horni

i

fidici obrys 46 a spodni Fidici obrys 47. Ridici krouZek 45 je
umistén radidlné na vnitini st&néd véalce 1 =z izoladniho
materialu. Z obr. 1 je zPtejmé, %e prvni fidici kladka 39
koresponduje se spodnim Fidicim obrysem 47, to znamena obih4 na
ndm a druhd #idici kladka 40 obiha na hornim Fidicim obrysu
46, Oba Fidi
kobek 27, 28

40 na prst otodi prislu$na paky 37,

im slou?i k ovladani vakuovych
é tidici kladky 39,
38 kolem 8Sestého,
respektive sedmého stiedu 43, 44 otddeni a ovladdd tim pFislufné
ovladaci zdvihatko 35, 36 vakuové kobky 27,

Ddle se na vnitfni strané vdlce 1 =z izolaéniho
materialu nachazi odvodni krouZek 48, ktera ma vné vedouci

pripojovaci prvek 49. Jednoduchym zplsobem mohou byt zejména
tidici krouZek 45 a odvodni krouZek 48 spojeny do jediné.
soudasti 2z vodivého materialu, jak Jje zndzornéno na obr. 1.

Odvodni krouZek 48 opét koresponduje s mechanickym odvodnim
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kontaktem 50, ktery je umistén na nosidi 3 kontaktd a sestavi
1

7, 18 =z horni a spodni

obdobné jako shora popsané kontakty
¢asti 50.1, 50.2 odvodniho kontaktu 50. Ob& tyto <¢asti 50.1,

50.2 odvodniho kontaktu 50 jsou analogicky separatné uloZeny
kolem sedmého, respektive osmého stfedu 53, 54 otdaeni a jsou
navzadjem piritlacdovany pomoci dal$ich pruzzin 51, 52 tak, Ze

definovanym kontaktnim tlakem obepinaji odvodni krouZek 48.

Dadle ma4 nosi¢ 3 kontaktd jesté dvé kladky 55, 56,
které se odvaluji po obou stranidch odvodniho krouZku 48, a tim
vedou cely nosié 3 kontaktt. Popsanym uspofiaddanim je moZné
vyrovnat v8echny tolerance a zvlagté také kompenzovat prithyb
dlouhého Fidiciho h¥idele 2. Nosid 3 kontaktd uloZeny otocné na
¥idicim hiideli 2 je v ka?dém pripadé definované& veden pomoci
odvodniho krouZku 48, takZe se ©prfes popsané tolerance docili
zeni ridici kladky 39, 40 a tim ovladani vakuovych
28.

pFesné Fi
kobek 27,

Na obr.3 je znazornéna dal%i podoba provedeni volice
zati%eni podle vynalezu. Pritom dal%i nosi& 103 kontak® neni,
na rozdil od dtive objasnéného prFikladu, wuloZen otoéné, nybri

je uloZen podélné& posuvné.

Uvnitt dal8iho valce 101 2z izola&niho materialu se
ci htidel 102, ktery

0
opét nachidzi soustifednd umistény dalsdi ridi
103 kontaktd. Podélna

nese podélné posuvny dal$8i nosic 103

posuvnost se realizuje pomoci vedeni 104. Také v tomto piipadé

jsou umistény dvé vakuové kobky, =z nichi je znazornéna pouze

prfedni vakuovad kobka 105, nastojato. V kaZdé roviné se opét
106

0 kruhovité umisténé

E A A

nachazi pevné dal8i stuphové kontakty
ve sténd daldiho vAdlce 101 z izoladniho materidlu, které jsou
opét spindny pomoci spinaciho konatktu a pomocného kontaktu, =z
nichZ je mna obr. 3 znazornéna jen dalsi horni kontaktni dast -
107.1 a k ni prisluSejici dalsi spodni kontaktni ¢ast 107.2.

Podobnym zplsobem jako v predchozim p¥ipadé je opét uvnitr
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dal&iho vdlce 101 z izola&niho materidlu umistén dal8i odvodni
108,

krouZek ke kterému je prifazen odvodni kontakt, ktery opét

sestdva z dal8i horni &asti 109.1 odvodniho kontaktu a dalsi
spodni &asti 109.2 odvodniho kontaktu.- Vedeni kompletniho
dal&iho noside 103 kontakt& nastdvda v tomto pripadé pomoci
kladky 110, ktera obihd po povrchu dalsiho odvodniho krouZku
108. Rizeni vakuovych kobek 105 nastava opét pomoci pak 115,

16, které maji na svfch volnych koncich ¥idici kladky 113,

114, které opét obihaji na spodninm ridi

pt
ov

AN

m povrchu 111,

c
ipadn& na hornim #idicim povrchu 112 a tim ovladaji dal$i
lddaci zdvihadtka 117 vakuovych kobek 105.

Na obr. 4 je schématicky znédzornéno zapojeni, které je
realizovano pomoci volide zatifeni podle vyndlezu. Elektricka
spojeni mezi kontakty 17, 18 a vakuov§mi kobkami 27, 28 a mezi
nimi a odvodnim kontaktem 50 a tim odvodnim krouZkem 48 nejsou

na obr. 1, ktery odpovida tomuto znadzornéni, zobrazena.

Na obr. 5 je zndzornéno zapojeni, u kterého, Jjak Je
snédzornéno na obr. 2, sestdvd prvni kontakt 17 ze dvou vedle
sebe umistdnych spojenych &Easti 17a, 17b. Také v tomto
zobrazeni odpovidajicim obr. 2 jsou snidzornéna jen elektricka
spojeni. Je patrné, Ze se funkdni princip neodliSuje, to
znamena, %e jak zapojenim podle obr. 4, tak i zapojenim podle

obr. 5 lze docilit stejny priub&h sepnuti

Takovy napfiklad docilitelny prib&h sepnuti je

znazornén na obr. 6.

Pritom je volid zatiZeni zndzornén riznymi kroky
sepnuti. Takovy voli¢ satifeni s r@znymi spinacimi kroky je
principialné zndmy jiZ z EP 0 160 125. Pritom je stfedni odstup
mezi na kmenovém vinuti upevnénym stupfiovym kontaktem a s nimi
sousedicim pevnym stupiovym kontaktem vétsi nes stiredni odstup

mezi zbyvajicimi pevnymi stuptovymi kontakty. Toto umoZhuje
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poufiti volide zatiZeni také na transformdtorech s vys§S8imi

jmenovitymi napétimi, miZe se tim dosdhovat vy&sSiho ndrazového

napéti.

Nezadvisle na tom je 2zvlasté vyhodné, Ze stupiiové
kontakty 16 nejsou, jako ve stavu techniky, ohnuté, to znamena
nejsou rovnobé&iné se zoblenim valce 1 1z izoladniho materiidlu,
nybr#% jsou piFimé, jak je to znazornéno na obr. 2. Zatimco podle
stavu techniky obihaji horni, pfipadné spodni kontaktni ¢asti

17.1, 18.1, 17.2, 18.2 na tomtéZ pasu pevnych stupifiovfch

kontaktd 16, dosahuje se timto provedenim, Ze se dotykaji
neustdle Jjinych bodd na povrchu pevného stupiiového kontaktu

16, coZ minimalizuje jeho otér.




PATENTOVE NAROKY

Volié <zatiZeni k nepFetrZitému prepindni mezi odbodkami
regulaéniho vinuti transformatoru se stupfiovou regulaci
napéti, pric¢emz volid zatiZeni m4& jako plast vdlec (1) z
izoladniho materidlu, uvnitf tohoto valce (1) z izola&niho
materialu jsou umistény kruhovité v hozizontalni roviné pro
kazdou fazi pevné stupliové kontakty (16), které jsou
elektricky pPipojeny k odbockam, uprostfed valce (1) z
izolaéniho materidlu je umistdn otodny fidici hridel (2),
ktery md pro kaZdou horizontdlni rovinu pevnjch stupfiovych
kontakti (16) otodny nosid (3) kontaktl, pFidemZ kaZdy =z
nosidt (3) kontaktl m4 alespon dva mechanické kontakty (17,
18) pro kontakt s pevnymi stuphovymi kontakty (16) v
horizontdlni roviné, pridem? alespoili jeden z kontakth (17,
18) na kaZdém nosidi {(3) kontaktd je elektricky pfipojen
pfimo k prvni vakuové kobce (27, 28) a alespofi jeden dalsi
kontakt (17, 18) na kaZdém nosiéi (3) kontaktd je
elektricky pripojen k druhé vakuové kobce (27, 28) pomoci
ptepinaciho odporu, druha strana obou vakuovych kobek (27,

28) na ka?dém nosid¢i (3) kontaktd je elektricky pripojena

"k odvodu zatiZeni, vyznadujici se tim, Ze v8echny nosicde

(3) kontaktu jsou uloZfeny na Fidicim hrideli (2) nezavisle
na sob& pohyblivéd a obé& vakuové kobky (27, 28) jsou
umistény na nosidi (3) kontaktd nastojato, ptidemZ ovladaci

zdvihatka (35, 36) jsou umisténa v axialni sméru.

Voli¢ zatiZeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze kaiZdy
nosid (3) kontaktt je uloZfen na ?Fidicim hfideli (2) otoclné

kolem stfedu otaceni.

Volid zatiZeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze kazdy
nosi¢ (103) kontaktl je uloZen na Fidicim hrideli (102}

axialné posuvné.




Voli¢ zatiZeni podle alespoii jednoho z narokd 1 nebo 2,
vyznadujici se tim, Ze kaZdy 2z kontaktd (17, 18) sestava z
alepofi jedné horni kontaktni &asti (17.1, 18.1) a alespon
jedné spodni kontaktni 8asti (17.2, 18.2) a ka#da kontaktni
sast (17.1, 18.1, 17.2, 18.2) dosedd na alespoii jednu
prufinu (23, 24, 25, 26), piidemi pPi sepnuti pevného
stupfiového kontaktu (16) kontaktni &4sti (17.1,.18.1, 17,2,
18.2) sviraji tento stupliovy kontakt (16) a jsou s nim v

elektrickém kontaktu.

Volié zatiZeni podle jednoho 2z narokdi 1 a% 4, vyznadujici
se tim, %e pevné kontakty (16) maji uvnitt vadlce (1) z
izolaéniho materidlu v horizontadlnim sméru povrch, ktery
neni prizptisoben vnit#nimu tvaru valce (1) =z izolaéni

materidlll a zejména je vytvofen pifimy.

Volié zati%eni podle jednoho =z narokdt 1, 2, 4 nebo 5§,
vyznadujici se tim, %e na vnitfni sténé valce (1) z
izolaéniho materidlu je umistdn pro kaZdou spinanocu fédzi a
tim pro kaZdou horizontalni rovinu pevnych stupfiovych
kontaktt (16) #idici krouzek (45), ktery ma horni #tidici
obrys (46) a spodni Fidici obrys (47), pfilemZ na kaZdém
nosiéi (3) kontaktll je pro kaZdou z obou vakuovych kobek
(27, 28) umisténa paka (37, 38), wuloZend otocné& kolem
stfedu (43, 44) otadeni, pridemZ ka?dd pdka (37, 38) doseda
svymi jednim volnym koncem na ovladaci zdvihdtko (35, 36)
vakuové kobky (27, 28) a svym druhym volnym koncem na jeden
2 tidicich obryst (46, 47) pro ovladani vakuové kobky (27,

28) v zavislosti na prostorovém tvaru Fidiciho obrysu (46,

47) .

Voli¢ zatiZeni podle jednoho 2z narokdt 1, 2, 4 aZ 6,
vyznadujici se tim, Ze kaZdy odvod zatiZeni sestava ze.
soustifedného odvodniho krouZku (48) umisténého na vnit¥ni

gstdné valce (1) 2z izoladniho materialu, ktery ma vné
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vedouci pripojovaci prvek (49) a ktery je v kontaktu s
odvodnim kontaktem (50), umisténym na nosid&i (3) kontaktiu,
ktery je elektricky pPfipojen k vakuovym kobkdm (27, 28) na
tomto nosidéi {(3) kontaktd.
Volié =zatiZeni podle jednoho 2z narokd 1, 2, 4 az 7,

vyznadujici se tim, Ze ka’dy z nosi¢d (3) kontaktl mé& dvé
kladky (55, 56), které
noside (3) kontaktd

(48).

Jjsou nucené vedeni

umistény pro

po obou strandch korespondujiciho

odvodniho krouZku

4 az 8,

a odvodni

narokd 1, 2,
(45)

ka?dé faze jsou spojeny do jedné soulasti.

Voli¢ zatiZeni podle jednoho z

vyznadujici se tim, Ze Fidici krouZek

krouZek (48)
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