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{54) Vodici systém stojanu indikatoru k ichylkoméru

Vyndlez je urlen pro kluzné t&leso
stojanu indikdtoru k dchylkomdru pro mife~
ni délek a tveru strojnich souddsti.

Systém umo¥nuje zhotovit stojan k mé-
fen{ délek v Fddov& tisicindch mikrond.

Podstatou vodiciho systému ge, %e na
prizmatické h¥fdeli jsou dv3 podélné proti-
lehlé dréfky, do kterych zapadaji dvd k so-
b& priléhajic{ kuli¥kové loZiska nasunuté
na spole¥né hffdeli a upevn¥nd v t&lese.

Vodic{ systém je urden pro stojany
indikdtoru dchylkomiru a k ostatnim systé-
mim délek.
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Vyndlez se tykd vodiciho systému stojenu indikétoru k dchylkom¥ru pro méfeni délek
a tvaru strojnich soudsti.

Pro m3ieni a kontrolu délek a tvaru strojnich souZdstf nebo srovndvéni rozmérd tvard,
se poufivaji mechenickd m3fidla a zefizenf s vertikdln¥ snimecim hrotem, posuvnym po verti-
kdlnd upevndném pravitku, nebo stojanu. Posuv t¥lesa se snimacim hrotem po stojanu je pro="
védén pomoci ¥roubovych systémn nebo kluznym posuvem po dréice v pravitku, nebo po hfideli
profilovd tvarované.

Dosavadni poufivené stojeny s tdmito posuvnymi systémy pro b&inou praxi v setinovych
dchylkéch pro tyto W¥ely zcela vyhovuji. PFi poZadevku snimdni délkovych dchylek v tisfci-
néch milimetru, meji dosavadni konstrukce mdficich stojani tu nevfhodu, %e mezi prevodovym
mechanickym systémem, tJ. hi¥ideli a t¥lesem se snimacim hrotem, vznikd mechanicky nutné
vile, kterd ovliviuje v tdchto vysokych tolerencich v¥sledky msfeni.

Tyto dosavadni nedostatky cdstranuje vodict systém stojenu indikdtoru k dchylkomdru,
Jeho¥ podstatou Je, Ze vodici systém na prizmatické hifdeli tvo¥{ dvd podélné protilehlé
drdZky ve tvaru otevieného korytka, do nich% zepadeji dv¥é a dvé k sob¥ pFfiléhajfcf kulidko-
véd loZiske nasunutd na spolené h¥fdeli, kterd je upevndne v kluzném t8lese, pii¥em¥ vndjst
hrany vn&jsich obvodovych kroufkd kulilkovych loZisek jsou ¥ikmo zabroudeny do dhlu, odpo-
vidajicimu dhlu, kterf sviraj{ krajn{ stény protilehlych drdZek. Uhel, ktery sviraj{ st¥ny
protilehljch drédZek Je zhotoven v rozméru 2Q9 az 60°,

Hlavni pFednost{ vodicfho systému je dosaZeni velmi pFesného posuvu snimasci hlavy po
prizmatické hifdeli, které vyluduje vznik neZddoucf vile mezi t¥mito dfly, pi#i pom¥rn¥
Jednoduchém & vyrobnd nendkledném mechanickém provedeni.

Vyndlez bliZe objesn{ pFilo¥eny vykres, kde na obr. | je v pohledu nagna¥en sestaveny
stojan indikdtoru, ne obr. 2 osovy Pez detailnim provedenim loXiskového posuvu. Stojen indi-
kdtoru na obr. | sestdvéd ze zékladniho t¥lesa ].s kolmo upevnénou prizmatickou h¥fdelf 2.
Rovnob¥ind k prizmatické h¥ideli 2 je upevndn patkou 3 vodici ¥roub 4 zekoneny ovlddacim
kotou¥em 5, ktery je po obvod¥ vroubkovany. Vodici Broub 4 je otoln¥ uspofddeny v podélném
vybrdni zékladnfho t&lesa l. Vodici 3roub 4 prochézi matici § spojenou s aretadnim systé-
mem ] v kluzném télese § spojenym se snimacim hrotem § pfes snimaci prevodnik 10.

Vodici systém stojanu tvofi dvd protilehlé drdZky 1] a 12 ve tveru otevieného korytka,
provedené podélnd na prizmatické hiideli 2. Do protilehlfch drdZfek 11 a 12 zapadejl dv§
a dvd k sob¥ priléhejicl kulilkovd loZiska 13 a 14, pFi¥em% vn¥jd{ hrany vndjéich obvodovych
krouZkd jsou ¥ikmo zabrou¥eny tek, aby odpovidely thlu krejnich st¥n drdZfek }1 m 12. Dvojice
kulilkovych loZisek |3 a 14 jsou uspofdddny na spoleZné hifdeli 15 upevn3né v kluzném t¥-
lese §.

Pro zejisténf posuvu kluzného tslesa 8 s miniméln¥ mo¥nou vdlf, jsou v#dy dvojice
kuliZkovych loZisek 13 @ 14 pouZity na keidé z protilehlych drdfek 11 a |2 dvojmo.

Nejvyhodn#jsi sedikmen{ vn¥jsich st¥n drdiky 11, 12 a vn&jEich hren vnijsich obvodovych
krouZkd kulikovych loZisek 13 a 14 je v dhlu 20° a% 60°, Vzhledem k tomu, Ze mechanické pro-
vedeni vodicfho systému vyu¥ivé vEech vyhod kulilkovych loZisek 13 a 14, Jje moiino s velkou
pfesnosti zabrousit jejich vn#js{ kroufky do protilehlych drd¥ek 1| a 12 a pomoci hifdele 15
a upevndni v kluzném t¥lese § lze snedno dosdhnout eliminace nefddouci mechanické vile,

PFi mdfeni se stiskem aretadniho systému ] uvolni matice §, co¥ umoini rychly posuv
klugného t3lesa & po vodic{m ¥roubu 4 do po¥adované polohy a to smirem nahoru i smérem dold.
Posuvem kluzného t&lese § po vodicim 3roubu 4 se predstavi snimaci hrot 3 do blizkossi
poZadovené polohy. Oté¥enim ovliddactho kotou¥e 3 se zvolna posouvéd kluzné t¥leso 8 po vo=
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dicim ¥roubu 4 a snimec{ hrot 9 se tak jemnd dostavuje do poZadované polohy. V pFevodniku
10 je upevn¥dn snimal elektronického odchylkomdru.

Vodici systém podle vynélezu je urden pro stojeny indikédtoru \dchylkom&ru a k ostatnim
mechenickym velmi presnym méficim systémdm délek, u nichi se vyZaduje pfesnost posuvu Fddove
v tisfcindch mikrond.

PREDMET VIYINALEZU

1. Vodic{ systém stojanu indikdtoru k udchylkom&ru pro md¥en{ délek a tvaru strojnich
souddstf, ktery sestdvé ze zdéklednfho t¥lesa s kolmo upevndnou prizmatickou hi*fdelf, ke
které je rovnob3fnd upoutén vodici Zroub spojeny s ovlddacim kotoulem a prochdzejici matici
v kluzkém t¥lese, vyznaleny tim, %e vodici systém na prizmatické h¥fdeli (2) tvof{ avé
podélné protilehlé drdiky (11 = 12) ve tvaru otevreného korytkas, do nich¥ zapadajl dvd e dvé
k sob& prfiléhajfci kuli¥kovd loziska (13 s 14) nasunutd na spoledné h¥fdeli (15), kterd je
upevndna v kluzném t&lese (8);pfiéem2 vnéj&1 hreny vnéjsich obvodovych krouZkd kuliZkovych
lozisek (13 & 14) jsou Bikmo zebroudeny do thlu, odpovidajicimu dhlu, ktery svirsji krajni
stény protilehlych dréiek (11 a 12).

2. Vodici systém podle bodu 1, vyznedeny tim, Ze dhel, ktery sviraji stény potileh-
1fch dréZek (11 e 12), je o rozm¥ru 20° a3 60°.

1 list vykresd



217861

14 15 6.
S
MR hig
\\\§’Hgv’2§ P
. ?}/}?;’@33 -3\;'.?§ H |
13 o //,’§ A
RUN . A
TSNS \\\\\\\\\\‘
obr.2.
10 %
e ~/
(]
[q-—‘ 7]
g ‘ :\'u_.:} ‘ "
i qrn "
Wt ?
@
. %
@ | L/
q
obr. 1. |

Severografia, n. p., MOST Cena 2,40 Kés



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

