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DISPOSITIVO PARA DISTALIZACION Y ANCLAJE DENTAL
UTIL EN TRATAMIENTOS DE ORTODONCIA
DESCRIPCION

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencion estd relacionada con las técnicas para el disefio y construccién
de dispositivos empleados en tratamientos de ortodoncia, y mas particularmente se
encuentra relacionada con un dispositivo para distalizacién y anclaje dental Gtil en tra-

tamientos de ortodoncia.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Desde hace tiempo, en los tratamientos de ortodoncia se han empleado una gran di-
versidad de dispositivos fijos para la distalizacién de molares y premolares bajo la me-
canica de arcos continuos y arcos seccionales.

Un ejemplo de un dispositivo del estado de la técnica que se puede emplear en la bio-
mecanica de arco continuo es el dispositivo cominmente conocido como cursor, yugo
o “sliding jig” (por su traduccion al inglés). Es un dispositivo de tipo artesanal, el cual se
fabrica a partir de un fragmento de alambre de seccién redonda o rectangular y para
ello, se requiere una gran destreza manual por parte del operador, fabricandose a la
medida para cada paciente, ocupando tiempo clinico o de laboratorio. Este dispositivo
presenta la desventaja de que no siempre se logra la precisidn deseada en su manufac-
tura o adaptacién.

La versidn mas comun de dicho dispositivo, conocido como cursor cldsico, consiste en
un primer circulo de alambre; un primer segmento vertical de 4mm que se proyecta
del primer circulo de alambre; un primer doblez en escuadra (90°) en uno de los ex-
tremos del segmento vertical; un segmento horizontal que se proyecta desde el primer
doblez en escuadra, el cual posee una longitud acorde al espacio donde se va a colo-
car; un segundo doblez en escuadra (90°) en uno de los extremos terminales del seg-
mento horizontal; un segundo segmento vertical de 4mm que se proyecta desde el
segundo doblez en escuadra (90°); un segundo circulo de 360° a 420° que se extiende
desde el segundo doblez en escuadra; y un tercer segmento vertical que se proyecta

desde el segundo circulo, en el cual se confecciona un gancho variable en altura, de-
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pendiendo del diagnostico inicial del caso y/o de los cambios verticales ocurridos du-
rante el tratamiento.

Para colocar dicho dispositivo en el paciente, se deben enhebrar ambos primer y se-
gundo circulo en el arco principal y una vez montado dicho arco en la boca del pacien-
te, se coloca fuerza en el gancho mediante un elemento eldstico, activando asi el dis-
positivo. Sin embargo, si el segundo circulo entra en contacto con la pieza dental que
esta a distal, ya no se dispone de espacio para la activacién del dispositivo, por lo que
hay que retirarlo y separar sus circulos, o en su defecto manufacturar un nuevo dispo-
sitivo.

Existen variantes que condicionan diferentes disefios del dispositivo antes descrito, lo
que se traduce en el disefio y manufactura de dispositivos totalmente individualizados
para cada paciente. Dentro de dichas variantes encontramos el ancho de las piezas
dentales, el espacio que se dispone para el movimiento y activacion del dispositivo,
condicién de mordida abierta, mordida cubierta, o entrecruzamiento normal, necesi-
dad de que el dispositivo reciba fuerza desde el arco antagonista, asi como la necesi-
dad de cambiar su configuracién o la totalidad del dispositivo, si existiera una variacién
en la condicién vertical durante el tratamiento.

El cursor tradicional presenta diversos inconvenientes, ya que segin el tipo de alam-
bre y ganchos empleados, cuando dicho dispositivo recibe fuerzas provenientes de su
propia activacidon o del acto masticatorio, giran los circulos de alambre sobre el arco
principal, lo que provoca generalmente lesiones en la mucosa, en el labio o que ele-
mentos como el alambre, los ganchos, y/o el elemento elastico se incrusten en la en-
cfa. Estas condiciones generan molestias, dolor, dificultad al hablar y para alimentarse;
incluso pueden llegar a generar recesién irreversible de la encia vestibular de la pieza
adjunta.

Otro ejemplo de un dispositivo para distalizacién del estado de la técnica que se puede
emplear en la biomecanica de arco continuo, es el descrito en la Solicitud de Patente
Estadounidense No. US 2012/0135366A1, el cual es usado en aquellos pacientes que
requieren la distalizacidon o mesializacién de piezas dentales mediante la aplicacién de
fuerzas intermaxilares o intramaxilares. El dispositivo en cuestiéon se sujeta directa-
mente al arco principal de un instrumento terapéutico fijo (brackets) previamente co-
locado en el paciente. Dicho dispositivo se conforma por un segmento horizontal, de
cuyos extremos terminales se proyectan oclusalmente unos brazos de sujecién que
sujetan el arco principal. Asimismo de dicho segmento horizontal se proyecta gingi-

valmente un gancho, el cual se encarga de recibir la fuerza de traccién de un elemento
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elastico, colocado entre el gancho y un microimplante.

El dispositivo antes descrito presenta desventajas considerables. La principal desventa-
ja es que dicho dispositivo tiene que ser construido a la medida para cada paciente;
una vez que el dispositivo ha distalizado o mesializado parcialmente alguna pieza den-
tal y se requiere un mayor desplazamiento de la misma, es necesario manufacturar un
nuevo dispositivo. Otra desventaja que presenta es que no cuenta con refuerzos en el
segmento horizontal, por lo que resulta muy susceptible de sufrir flexiones no desea-
das que comprometan su funcionalidad.

Un ejemplo de un dispositivo del estado de la técnica que emplea la biomecanica de
arcos seccionales, lo podemos encontramos en la Solicitud de Patente Brasilefia No. Pl
0604639-8 A, la cual describe un dispositivo ortoddéncico empleado para mover piezas
dentales o grupos de piezas dentales aplicando directamente fuerzas en el centro de
resistencia de las piezas dentales que serdn movilizadas. Para ello dicho dispositivo
emplea un sistema telescdpico o cualquier otro sistema similar para guiar la fuerza
ejercida por un elemento elastico (resorte) colocado entre unas extensiones verticales.
Sin embargo, el dispositivo antes descrito por su configuracién presenta diversos in-
convenientes que limitan su funcionalidad. Dicho dispositivo no puede ser usado junto
con otros dispositivos de anclaje como el botén de Nance o la barra palatina. Adicio-
nalmente el dispositivo en cuestidon no puede ser aplicado en la biomecanica de arco
continuo ya que se une firmemente a diferentes partes del arco principal, conectando
y movilizando sus partes. Dicho dispositivo no permite combinar la fuerza de cierre
generada desde el elemento de anclaje fijo (microimplante) con el uso de fuerzas pro-
venientes del arco antagonista. Otra desventaja es que dicho dispositivo actda en con-
tacto con la entrada del tubo molar para distalar la pieza dental en cuestién y si el tubo
se ubica segln la prescripcién de las técnicas de amplia difusién, dicho dispositivo ge-
nerara una inclinacién corono radicular distal del molar.

Otro ejemplo de dispositivos similares lo encontramos en la Patente Estadounidense
No. US 5,785,520 que describe un dispositivo removible empleado para la distalizacién
de piezas dentro del arco dental, el cual comprende una estructura principal equipada
con medios anatémicos para sujetar dicha estructura sobre parte de la encia. El dispo-
sitivo en cuestién también comprende un elemento para anclar la estructura principal
a por lo menos un diente de anclaje y elementos empujadores, tales como resortes.
Los medios empujadores se encuentran dispuestos entre la estructura principal y un
dispositivo para sujecion, el cual se sujeta a un diente adicional de por lo menos un

lado del arco dental. Los elementos empujadores ejercen una fuerza de distalizaciéon
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en la direccién del eje longitudinal del arco dental en la regién del diente que ésta
siendo distalizado. Los elementos empujadores se encuentran dispuestos en el lado
lingual del arco dental, preferiblemente en una posicién baja en direccién a la encia.
Una vez que la distalizaciéon se ha completado, los elementos empujadores se pueden
asegurar para convertir dicho dispositivo en un aparato de retencioén.

El dispositivo antes descrito presenta la desventaja de que no se puede ser empleado
como elemento de anclaje para la retrusién de los dientes del sector anterior. Asimis-
mo, debido a su configuracion, resulta incdbmodo para la persona que se encuentre
utilizandolo, especialmente para las funciones del habla y la deglucién, ya que el dispo-

sitivo se coloca sobre el paladar.

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION

A fin de suprimir las desventajas de la técnica anterior, se ha desarrollado un dispositi-
vo para distalizacion y anclaje dental Gtil en tratamientos de ortodoncia, el cual com-
prende un mdédulo de traccidn, cuyo cuerpo principal se orienta de forma vertical y se
encuentra conformado por un vastago y un cuerpo base; un elemento de empuje que
consta de un cuerpo de apoyo y un cuerpo de conexidn fijamente unido a dicho cuerpo
de apoyo, en donde el cuerpo de conexién interconecta removiblemente al médulo de
traccién con el elemento de empuje; un elemento de trabamiento que se coloca en el
modulo de traccién, permitiendo trabar en su posicién al cuerpo de conexién dentro
del médulo; un elemento de anclaje fijo, el cual se coloca en el maxilar superior o en el
maxilar inferior de un paciente; y un elemento flexible que interconecta el elemento
de anclaje fijo con el médulo.

El médulo de traccién se encuentra conformado por un vdstago y un cuerpo base
gque se proyecta desde el extremo terminal oclusal de dicho vastago. El vastago pre-
senta un contorno recto en una vista frontal en cuyas caras lingual y/o vestibular pre-
senta una pluralidad de elementos de sujecién. El cuerpo base es de forma rectangu-
lar, el cual cuenta un primer tunel en su porcién superior por donde corre el cuerpo de
conexién del elemento de empuje y un segundo tunel dispuesto en su porcién inferior,
por donde corre el arco principal de un instrumento terapéutico fijo. A la misma altura
a la que se localiza el primer tunel, el cuerpo base presenta una perforacién roscada en
donde se inserta roscadamente el elemento de trabamiento. El cuerpo base presenta
sobre su cara vestibular una zona de bajo relieve de donde se proyecta un cuerpo suje-

tador, el cual resulta particularmente Util para el uso de fuerzas desde el mismo he-
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mimaxilar y eventualmente gomas intermaxilares

El elemento de empuje se encuentra conformado por un cuerpo de apoyo y un
cuerpo de conexidn filamente unido a dicho cuerpo de apoyo. El cuerpo de apoyo pre-
senta un contorno de seccidén cuadrangular, de cuya seccién superior de su cara distal
se proyecta distalmente una primera prolongacién de apoyo que es coincidente con la
zona lingual del cuerpo de apoyo y una segunda prolongacién de apoyo opuesta a la
primera prolongacién de apoyo, la cual es coincidente con la zona vestibular del cuer-
po de apoyo. De la cara gingival del cuerpo de apoyo se proyecta el cuerpo de cone-
xién que presenta un perfil cilindrico y/o cuadrangular y el cual consta de un primer
segmento vertical y un segundo segmento horizontal unidos entre si. En caso de que el
paciente requiera correcciones verticales extremas, del extremo terminal anterior del
segundo segmento horizontal, se proyectan ganchos que exceden la altura del médulo
de traccién, en direccién gingival u oclusal.

El elemento de trabamiento presenta un cuerpo cilindrico roscado que se inserta en la
perforacion roscada del médulo. Asimismo presenta una cabeza que se encuentra ra-
nurada en su superficie mas vestibular.

El elemento de anclaje fijo se emplea como poste de apoyo para la distalizacion
de las piezas dentales del sector posterior y la retrusién de las piezas dentales del sec-
tor anterior. En una modalidad preferida, el elemento de anclaje fijo es un microim-
plante.

El elemento flexible es el elemento que se encarga de generar la fuerza para el
movimiento distal de las piezas dentales, es del tipo extensible. Este elemento flexible
puede ser inextensible en el caso de que se utilice para estabilizar sagitalmente al mé-

dulo de traccién, cuando este es utilizado como anclaje.

OBJETOS DE LA INVENCION

Teniendo en cuenta los defectos de la técnica anterior, es un objeto de la presente
invencién el proveer un dispositivo para distalizaciéon y anclaje dental util en trata-
mientos de ortodoncia, el cual pueda emplearse como dispositivo distalizador o ele-
mento de anclaje de piezas dentales.

Es un objeto mas de la presente invencién el proveer un dispositivo para distalizacién y
anclaje dental util en tratamientos de ortodoncia, el cual permita efectuar una efecti-
va, practica y sencilla distalizacién de molares.

Un objeto mas de la presente invencién es el proveer un dispositivo para distalizacidon
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y anclaje dental Gtil en tratamientos de ortodoncia, cuyo disefio del elemento de em-
puje pueda ser usado en el lado derecho y/o lado izquierdo del arco dental superior e
inferior.

Otro objeto mas de la presente invencidn es el proveer un dispositivo para dista-
lizacion y anclaje dental Gtil en tratamientos de ortodoncia, el cual, en su funcién de
dispositivo distalizador, puede combinar la fuerza de distalacién generada por un ele-
mento eldstico fijo en uno de sus extremos al microimplante con el uso de fuerzas pro-
venientes del arco antagonista a través de elementos elasticos intermaxilares.

Es otro objeto de la presente invencién el proveer un dispositivo para distaliza-
cion y anclaje dental Gtil en tratamientos de ortodoncia, el cual, en su funcién de dis-
positivo distalizador pueda ser usado en cualquier paciente, independientemente del
ancho mesio distal de sus piezas dentales o del espacio disponible para la activacién
del mismo.

Es todavia un objeto mas de la presente invencién el proveer un dispositivo para
distalizacién y anclaje dental dtil en tratamientos de ortodoncia, el cual pueda ser em-
pleado aunque el paciente presente inicialmente un problema vertical de mordida
abierta, mordida cubierta o mordida con entrecruzamiento normal.

Es todavia mas un objeto de la presente invencién el proveer un dispositivo para
distalizacién y anclaje dental dtil en tratamientos de ortodoncia, el cual pueda ser em-
pleado aunque en el transcurso del tratamiento, cambie su condicién vertical y se re-
quiera una variacion en el punto de aplicacién de la fuerza.

Un objeto adicional de la presente invencién es el proveer un dispositivo para distali-
zacién y anclaje dental Gtil en tratamientos de ortodoncia, el cual pueda ser empleado
como elemento complementario al elemento de anclaje fijo en unidad funcional de
anclaje absoluto directo, ofreciendo una variedad de alturas como punto de aplicacién
de fuerzas para el cierre de espacios interdentales o la retrusién del sector anterior,
permitiendo que dicho elemento de anclaje fijo sea colocado en el lugar en donde es
requerido.

Un objeto mas de la presente invencién es el proveer un dispositivo para distalizacidon
y anclaje dental atil en tratamientos de ortodoncia, el cual puede ser empleado como
elemento complementario al elemento de anclaje fijo, en unidad funcional de anclaje
absoluto directo, ofreciendo una variedad de alturas como punto de aplicacién de
fuerzas para el cierre de espacios interdentales o la retrusién del sector anterior, sien-
do la aplicacion de fuerzas inclusive al mismo nivel del instrumento terapéutico fijo

(arco principal y brackets), eliminando de ésta forma las flexiones y el efecto “binding”.
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BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

Los aspectos novedosos que se consideran caracteristicos de la presente invencion, se
estableceran con particularidad en las reivindicaciones anexas. Sin embargo, la inven-
cidon misma, tanto por su estructura asi como por su funcionamiento, conjuntamente
con otros objetos y ventajas de la misma, se comprenderan mejor en la siguiente des-
cripcion detallada de una modalidad preferida, cuando se lea en relacién con los dibu-
jos que se acompanfan, en los cuales:

La Figura 1 es una vista en perspectiva lateral de una modalidad preferida de un dispo-
sitivo para distalizacién y anclaje dental Gtil en tratamientos de ortodoncia de la pre-
sente invencidn, en la cual el dispositivo se emplea como distalizador.

La Figura 2 es una vista en perspectiva lateral de una modalidad adicional de un dispo-
sitivo para distalizacién y anclaje dental Gtil en tratamientos de ortodoncia de la pre-
sente invencidn, en la cual el dispositivo se emplea como elemento de anclaje.

La Figura 3 es una vista en perspectiva inferior del dispositivo para distalizaciéon y an-
claje dental mostrado en la Figura 2.

La Figura 4 es una vista en corte seccional de una modalidad preferida del médulo de
traccién que forma parte del dispositivo para distalizacién y anclaje dental de la pre-
sente invencién.

La Figura 5 es una vista en corte seccional de una primera modalidad adicional del mé-
dulo de traccién que forma parte del dispositivo para distalizacién y anclaje dental de
la presente invencién.

La Figura 6 es una vista en corte seccional de una segunda modalidad adicional del
modulo de traccién que forma parte del dispositivo para distalizacién y anclaje dental
de la presente invencién.

La Figura 7 es una vista frontal de una tercera modalidad adicional del médulo de
traccién que forma parte del dispositivo para distalizacién y anclaje dental de la pre-
sente invencion.

La Figura 8 es una vista inferior de la modalidad preferida de un elemento de empuje
que forma parte del dispositivo para distalizaciéon y anclaje dental de la presente in-
vencion.

La Figura 9 es una vista posterior del elemento de empuje mostrado en la Figura 8.

La Figura 10 es una vista en planta inferior del elemento de empuje mostrado en la

Figura 8.
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La Figura 11 es una vista frontal de una primera modalidad adicional de un cuerpo de
apoyo que forma parte del elemento de empuje del dispositivo para distalizacién y
anclaje dental de la presente invencién.

La Figura 12 es una vista frontal de una segunda modalidad adicional del cuerpo de
apoyo que forma parte del elemento de empuje del dispositivo para distalizacién y
anclaje dental de la presente invencién.

La Figura 13 es una vista posterior de una primera modalidad adicional del elemento
de empuje que forma parte del dispositivo para distalizacién y anclaje dental de la pre-
sente invencion.

La Figura 14 es una vista en perspectiva frontal de una segunda modalidad adicional
del elemento de empuje que forma parte del dispositivo para distalizacién y anclaje

dental de la presente invencion.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

Haciendo ahora referencia a los dibujos que se acompafian, y mas especificamente a
las FIGS. 1 a 3 de los mismos, en ellas se muestra un dispositivo para distalizaciéon y
anclaje 100 util en tratamientos de ortodoncia, construido de conformidad con una
modalidad particularmente preferida de la presente invencién, que debe considerarse
como ilustrativa mas no limitativa de la misma, en donde dicho dispositivo para distali-
zacidn y anclaje 100 comprende en términos generales un moédulo de traccién 10, cuyo
cuerpo principal se orienta de forma vertical y se encuentra conformado por un vasta-
go 11 y un cuerpo base 12; un elemento de empuje 20 que consta de un cuerpo de
apoyo 21y un cuerpo de conexidn 22 fijamente unido a dicho cuerpo de apoyo 21, en
donde el cuerpo de conexién 22 interconecta removiblemente al médulo 10 con el
elemento de empuje 20; un elemento de trabamiento 30 que se coloca en el médulo
de traccién 10, permitiendo trabar en su posicién al cuerpo de conexién 22 dentro del
modulo de traccidén 10; un elemento de anclaje fijo 40, el cual se coloca en el maxilar
superior o en el maxilar inferior de un paciente; y un elemento flexible 50 que interco-
necta el elemento de anclaje fijo 40 con el médulo de traccién 10.

Para que el dispositivo para distalizacién y anclaje 100 pueda funcionar adecua-
damente, es necesario que el usuario se encuentre utilizando un instrumento terapéu-
tico fijo 200 de ortodoncia que funcione bajo el principio de arco continuo. El aparato
ortoddncico mas cominmente usado es el denominado aparato ortodoncico fijo en las

diversas técnicas de arco recto, del cual no se detallara su configuracién ni funcién, ya
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que es ampliamente conocido en el estado de la técnica. En su conjunto, dicho instru-
mento terapéutico 200 se encuentra conformado por elementos pasivos: bracket 210,
tubos molares 220, tubos auxiliares 230 de los tubos molares 220, bandas, cierres y
ligaduras; asi como por elementos activos: arco principal 240 y muelles, los cuales en
su conjunto, se encargan de corregir anomalias en la posiciéon dental o maxilar del
usuario.

En relacién a las FIGS. 4 a 7, el médulo de traccién 10 posee una forma preferi-
blemente recta, orientado en direccién vertical y encontrandose conformado por un
vastago 11 y un cuerpo base 12 que se proyecta desde el extremo terminal oclusal de
dicho vastago 11. El vastago 11 presenta un contorno recto en una vista frontal y un
angulo de inclinacién a con respecto al plano vertical en una vista lateral, el cual puede
tomar valores desde 0° hasta 25°, siendo preferiblemente de 12°. En sus caras lingual
(ver FIG. 2) y/o vestibular (ver FIGS. 4 a 6), el vastago 11 cuenta con una pluralidad de
elementos de sujecién 13, los cuales como se detallarda mas adelante, se emplean para
calzar el elemento flexible 50. La pluralidad de elementos de sujecién 13 se seleccio-
nan de entre botones, ganchos o protuberancias circulares. Adicionalmente el vastago
11 presenta una primera pluralidad de barrenos 14 que permiten ligar el elemento
flexible 50 de forma directa o mediante algin otro elemento, como un alambre, a la
pluralidad de elementos de sujecién 13 para evitar desacoples involuntarios. Dicha
primera pluralidad de barrenos 14 pueden ser en sentido vestibulo-encia y/o mesio-
distal.

La cara gingival del cuerpo base 12 de donde se proyecta el vastago 11, presenta
una superficie ascendente 15 en direccién al vastago 11. Sobre dicha superficie ascen-
dente 15, se posiciona un elemento de sujecién de la pluralidad de elementos de suje-
cién 13. El cuerpo base 12 es de forma preferentemente rectangular, el cual cuenta un
primer tunel 16 en su porcién superior que corre desde su cara mesial hasta su cara
distal. Por el primer tunel 16 corre el cuerpo de conexién 22 del elemento de empuje
20 y para ello, dicho primer tunel 16 posee un tamano tal que permite el libre paso de
dicho cuerpo de conexién 22. Asimismo el cuerpo base 12 presenta un segundo tunel
17 dispuesto en su porcién inferior, por donde corre el arco principal 240 del instru-
mento terapéutico fijo 200. En una modalidad preferida, las porciones mas externas
del segundo tunel 17 son divergentes, en bisel. Dicho segundo tinel 17 presenta un
angulo de inclinacién B con respecto al plano vertical, el cual varia de entre 0° y 45°,
siendo preferentemente de aproximadamente 20°.

En una modalidad adicional de la presente invencién, el segundo tunel 17 pre-
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senta Unicamente tres de sus cuatro caras (ver FIG. 5), lo que permite que en dicho
tunel 17 sea insertado o retirado el arco principal 240 sin necesidad de que éste tenga
que ser retirado del resto del instrumento terapéutico fijo 200. Para evitar desacoples
involuntarios entre el cuerpo base 12 y el arco principal 240 con dicha configuracién, el
cuerpo base 12 presenta un elemento de detencién 18 en la cara libre del segundo
tunel 17, el cual mantiene en su posiciéon al arco principal 240 teniendo un efecto auto-
ligante. Dicho elemento de detencidn 18 se selecciona de entre tapas deslizantes, gan-
chos y/o elementos elasticos.

A la misma altura a la que se localiza el primer tinel 16, el cuerpo base 12 presenta en
su cara vestibular, en direccién vestibulo-encia, una perforacién roscada 19 sobre la
cual se inserta roscadamente el elemento de trabamiento 30. Dicha perforacién rosca-
da 19 tiene una profundidad tal que se encuentra en comunicacién con el primer tunel
16, de tal forma que una vez que el elemento de trabamiento 30 se encuentre inserta-
do en ella, dicho elemento de trabamiento 30 presiona y traba en su posicién al cuer-
po de conexién 22 alojado en el interior de dicho primer tunel 16.

El cuerpo base 12 presenta sobre su cara vestibular en su seccién inferior, una zona de
bajo relieve, de forma preferentemente rectangular, de donde se proyecta en direc-
cion vestibular un cuerpo sujetador 110. Dicho cuerpo sujetador 110, en una modali-
dad preferida, presenta forma de botén circular resultando particularmente atil para el
uso de fuerzas desde el mismo hemimaxilar y eventualmente gomas intermaxilares. En
una primera modalidad adicional, el cuerpo sujetador 110 presente un arreglo de do-
ble botdn, un botdn en su cara vestibular y otro botdn en su cara lingual, tal como se
muestra en la FIG. 5. En una segunda modalidad adicional, el cuerpo sujetador 110
presenta forma de gancho y cumple con el mismo propdsito. En una tercera modali-
dad adicional, dicho cuerpo sujetador 110 combina la forma de botén en su cara vesti-
bular y de gancho en su cara lingual.

En una primera modalidad adicional del médulo de traccién 10 (ver FIG. 6), éste inclu-
ye en su cuerpo base 12, una par de perforaciones 111 dispuestas de forma opuesta y
simétricamente alrededor del segundo tunel 17, sobre las cuales, se coloca un perno
estabilizador 60. Dicho perno estabilizador 60 posee forma de “U” y un perfil de sec-
cién transversal variable (cuadrangular, cilindrico, etc.), el cual se mantiene sujeto al
cuerpo base 12 mediante medios de sujecién ampliamente conocidos en el estado de
la técnica como lo son: doblez de un extremo, friccidén, acoplamiento roscado, etc. El
extremo del perno estabilizador 60 que sobresale del cuerpo base 12 se apoya sobre la

region cervical y/u oclusal del bracket 210 o tubo molar 220 contiguo al médulo 10,
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proporcionandole estabilidad vertical y transversal cuando el presente dispositivo 100
se esté utilizando como anclaje.
En una segunda modalidad adicional del médulo de traccién 10 (ver FIG. 7), éste inclu-
ye una pluralidad de salientes 112 estabilizadoras dispuestas en la seccién inferior del
cuerpo base 12, las cuales corren en sentido mesio-distal. Dicha pluralidad de salientes
112 estabilizadoras se encuentran dispuestas horizontalmente alrededor del segundo
tinel 17, apoyandose sobre la regién cervical y/u oclusal del bracket 210 o tubo molar
220 contiguo al médulo de traccién 10, proporcionandole estabilidad vertical, cuando
el presente dispositivo 100 se esté utilizando como anclaje.
Cabe mencionar que todos los bordes del médulo de traccién 10, tanto del vastago 11
como del cuerpo base 12, presentan contornos redondeados para evitar lesiones en
los tejidos circundantes.

En relacién a las FIGS. 8 a 14, en ellas se muestra el elemento de empuje 20, el
cual se encuentra conformado por un cuerpo de apoyo 21 y un cuerpo de conexién 22
fijlamente unido a dicho cuerpo de apoyo 21. En una modalidad preferida de la inven-
cién (ver FIGS. 8 a 10), el cuerpo de apoyo 21 presenta un contorno de seccién cua-
drangular, de preferencia rectangular, el cual cuenta con un canal 23 que corre longi-
tudinalmente por su extremo inferior, dejando un segmento de la cara lingual de dicho
cuerpo de apoyo 21 libre para que el arco principal 240 sea facilmente insertado en el
canal 23 o retirado de él sin necesidad de que dicho arco principal 240 tenga que ser
retirado del resto del instrumento terapéutico fijo 200. Asimismo, de la seccién supe-
rior de la cara distal del cuerpo de apoyo 21, se proyecta distalmente una primera pro-
longaciéon de apoyo 24 que es coincidente con la zona lingual del cuerpo de apoyo 21y
una segunda prolongacién de apoyo 25 opuesta a la primera prolongacién de apoyo
24, la cual es coincidente con la zona vestibular del cuerpo de apoyo 21. La primera
prolongaciéon de apoyo 24 posee una forma recta, la cual ocupa el espacio entre el
gancho del tubo molar 220 y la base de dicho tubo molar 220. La segunda prolonga-
cion de apoyo 25 es de forma recta con una longitud mayor que la longitud de la pri-
mera prolongacidn de apoyo 24, preferentemente, su longitud es tal, que cubre la ex-
tension del tubo molar 220. Como elemento adicional, dicha segunda prolongacién de
apoyo 25 presenta en su extremo mas distal, un apéndice en forma de “L” orientado
en direccién lingual.
De la cara gingival del cuerpo de apoyo 21, se proyecta el cuerpo de conexién 22. Di-
cho cuerpo de conexién 22 presenta un perfil cilindrico y/o cuadrangular, y el cual

consta de un primer segmento vertical 26 y un segundo segmento horizontal 27 unidos
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entre si. El primer segmento vertical 26 presenta una altura variable de entre 2.5y
4.5mm y mas preferentemente de 3.6mm respecto al canal 23. Del extremo terminal
gingival de dicho primer segmento vertical 26, se proyecta en direccién anterior el se-
gundo segmento horizontal 27. El primer segmento vertical 26 y el segundo segmento
horizontal 27 presentan entre ellos un angulo de inclinacién vy, el cual puede variar
entre 30° y 90°, siendo preferentemente de 90°. La longitud promedio del segundo
segmento horizontal 27 es aproximadamente de entre 10 y 50mm, sin embargo dicha
medida es variable, ya que depende de las necesidades y configuracién dental del pa-
ciente.

En caso de que el paciente requiera correcciones verticales extremas, del extremo
terminal anterior del segundo segmento horizontal 27, se proyectan ganchos (no mos-
trados en las figuras) que exceden la altura del médulo 10, en direccién gingival u oclu-
sal. Cabe mencionar que siempre debe permanecer libre un segmento del segundo
segmento horizontal 27 entre el bracket 210 distal y dicho gancho, para poder activar
el dispositivo para distalizacién y anclaje dental 100, cuyo procedimiento de activacién
se describird mas adelante.

Con referencia a la FIG. 11, en una primera modalidad adicional del cuerpo de apoyo
21, éste presenta un contorno de seccién cuadrangular, de preferencia rectangular,
con una perforacién central (no mostrada en las figuras), la cual corre en direccién
mesio-distal o antero-posterior y por la cual pasa el arco principal 240 del instrumento
terapéutico fijo 200. Para ello, las porciones mas externas de dicha perforacién central
son divergentes en bisel. En el extremo superior de su cara distal, el cuerpo de apoyo
21 presenta al menos una protuberancia estabilizadora 27 que se proyecta distalmen-
te, la cual se posiciona sobre la regidn cervical del tubo 220 de la pieza dental a dista-
lar, evitando asi la rotacién de dicho cuerpo de apoyo 21. De la cara gingival del cuerpo
de apoyo 21, se proyecta el cuerpo de conexién 22.

En una segunda modalidad adicional del cuerpo de apoyo 21, el cuerpo de apoyo 21
presenta un contorno esférico, el cual de preferencia es sélido, tal como se muestra en
la FIG. 12. De la regién mas cervical del cuerpo de apoyo 21, se proyecta el cuerpo de
conexién 22.

En una primera modalidad adicional del elemento de empuje 20, éste se encuentra
conformado por dos cuerpos de apoyo 121y 121’ y un cuerpo de conexién 122 fija-
mente unido a ambos cuerpos de apoyo 121 y 121’ (ver FIG. 13). Los cuerpos de apoyo
121y 121’ se conforman por dos cuerpos de traccién los cuales se encuentran interco-

nectados por el cuerpo de conexién 122: un primer cuerpo de traccién 123 que pre-
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senta un contorno esférico para el cuerpo de apoyo 121; y, un segundo cuerpo de
traccién 124 dispuesto de forma continua en direccién mesial al primer cuerpo de
traccién 123, el cual presenta un contorno cuadrangular para el cuerpo de apoyo 1271/,
con un canal 125 que corre centralmente a todo lo largo de su longitud desde su cara
mesial hasta su cara distal, dejando un segmento de la cara lingual de dicho segundo
cuerpo de traccion 124 libre para que el arco principal 240 sea facilmente insertado en
dicho canal 125 o retirado de él sin necesidad de que dicho arco principal 240 tenga
que ser retirado del resto del instrumento terapéutico fijo 200.

El cuerpo de conexién 122 se encuentra conformado por un primer segmento
vertical 126, un segundo segmento horizontal 127 y un tercer segmento vertical 128. El
primer segmento vertical 126 se proyecta de la cara mas cervical del primer cuerpo de
traccién 123 y presenta una altura variable. Del extremo terminal cervical de dicho
primer segmento vertical 126, se proyecta en direccién anterior, el segundo segmento
horizontal 127. El tercer segmento vertical 128 se proyecta de forma contigua en di-
reccion mesial al primer segmento vertical 126 desde la cara gingival del segundo
cuerpo de traccidn 124 hasta que se unifica con el segundo segmento horizontal 127.

La FIG. 14 hace referencia a una segunda modalidad adicional del elemento de
empuje 20 cuando éste es empleado preferentemente en la funcién de dispositivo
distalizador; en donde dicho elemento de empuje 20 esta constituido Unicamente por
un cuerpo de conexién 130. Dicho cuerpo de conexidén 130 se encuentra conformado
por un primer segmento horizontal 131; un segundo segmento vertical 132 que se
proyecta perpendicularmente en direccién gingival desde uno de los extremos termi-
nales de dicho primer segmento horizontal 131; y, un tercer segmento horizontal 133
que se proyecta distalmente desde el extremo terminal libre del segundo segmento
vertical 132. El primer segmento horizontal 131 posee una longitud mayor que el ter-
cer segmento horizontal 133. El tercer segmento horizontal 133 del cuerpo de cone-
xién 130 se inserta en el interior de un tubo auxiliar 230 del tubo molar 220 de la pieza
dental a distalar. De forma preferida en ésta segunda modalidad, el cuerpo de cone-
xién 22 se encuentra construido de alambre de seccién rectangular. Cabe hacer men-
cion que los tubos molares 220 con tubo auxiliar 230 son ampliamente conocidos en el
estado de la técnica, por lo que en la presente descripcién no se detallara su configu-
raciéon ni funcionamiento.

La configuracién de dicho cuerpo de conexién 130 y en particular la disposicion
del segundo segmento vertical 132 con respecto al tercer segmento horizontal 133

permite que dicho segundo segmento vertical 132 funja como traba o apoyo de empu-
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je para que el tercer segmento horizontal 133 permanezca al interior del tubo auxiliar
230. Adicionalmente dicho configuraciéon permite compensar: la diferencia de altura
entre el tubo auxiliar 230 y el primer tanel 16 del médulo de tracciéon 10, el angulo
entre el primer tunel 16 y el tubo auxiliar 230 del tubo molar 220, el torque en el se-
gundo tunel del médulo de traccidn 10 y la inclinacidn vestibulo lingual dada al médulo
de traccién 10.

El cuerpo de apoyo 22 descrito previamente, ya sea en su modalidad preferida o en
modalidades adicionales, cumple también la funcién de distalacién, cuando emplea
tubos simples convencionales o especificos para cada una de las modalidades adiciona-
les y cuando estan colocados dichos tubos sobre los primeros molares.

Por otra parte, el elemento de trabamiento 30 descrito previamente, presenta un
cuerpo cilindrico roscado (no mostrado en las figuras) que se inserta en la perforacién
roscada de la cara vestibular del cuerpo base 12 del médulo de traccién 10. Asimismo
del extremo terminal vestibular de dicho cuerpo cilindrico roscado, se proyecta una
cabeza 31 que se encuentra ranurada en su superficie mas vestibular. Dichas ranuras
se seleccionan de entre el grupo que comprende ranuras tipo phillips, recta, cabeza
fresada, tipo allen y/o tipo torx. En caso de que el elemento de trabamiento 30 requie-
ra una superficie que aplique tensién adicional, puede incluirse una arandela de ten-
sion (no mostrada en las figuras) que se encuentre en contacto directo con dicho ele-
mento 30. Una vez que el elemento de trabamiento 30 se encuentra colocado en el
modulo de traccion 10, dicho elemento 30 y en especifico la cabeza 31, no sobresale
de la superficie vestibular del médulo de tracciéon 10.

El elemento de anclaje fijo 40 mostrado en las FIGS. 1 a 3, forma parte importan-
te del dispositivo para distalizacién y anclaje dental 100 de la presente invencién, ya
que éste se encuentra fijamente unido al hueso del paciente, empledndose como pos-
te de apoyo para la distalizacién de las piezas dentales del sector posterior y la retru-
sién de las piezas dentales del sector anterior. En una modalidad preferida, el elemen-
to de anclaje fijo 40 es un microimplante, del cual no se describirdn sus posibles confi-
guraciones y disefios, ya que los microimplantes dentales son ampliamente conocidos
en el estado de la técnica.

El elemento flexible 50 es el elemento que se encarga de generar la fuerza para
el movimiento distal de las piezas dentales. El elemento flexible 50 interconecta al
maddulo de traccién 10 con el elemento de anclaje fijo 40. El elemento flexible 50 pue-
de ser del tipo extensible o inextensible y se selecciona de entre resortes de espiras

cerradas de nitinol, gomas y alambres, cadenas eldsticas y/o gomas y alambre en el
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caso de que se utilice para estabilizar el médulo.

Para activar el dispositivo para distalizaciéon y anclaje dental 100, es necesario
aflojar el elemento de trabamiento 30 previamente colocado sobre el médulo de trac-
ciéon 10 mediante un giro de dicho elemento 30 en sentido anti-horario. De esta forma,
el médulo de traccién 10 se desplaza con respecto al cuerpo de conexién 22 en direc-
cién mesial, estirando asi el elemento flexible 50 calzado entre dicho médulo de trac-
cion 10 y el elemento de anclaje fijo 40. En un paso posterior, se desplaza el médulo de
traccion 10 hasta que haga contacto con el bracket 210 o la superficie distal de la cara
vestibular de la pieza dental anterior. Una vez hecho el contacto, el elemento de tra-
bamiento 30 se gira en sentido horario, de tal forma que el médulo de traccién 10y el
cuerpo de conexién 22 queden fijos en su posicién. De ésta manera, el dispositivo 100
ha sido activado. La activacién del presente dispositivo 100 puede efectuarse tantas
veces como sea necesario hasta lograr el corrimiento del molar y la creacién del espa-
cio requerido en el tratamiento ortodéncico. Como se puede observar, no se requiere
el retiro de dicho dispositivo 100 para su activacién.

El presente dispositivo para distalizacién y anclaje dental 100 durante su aplicacién, ya
sea empleando la modalidad preferida o las modalidades adicionales del elemento de
empuje 20, opera de la siguiente manera: a) una vez que el elemento flexible 50 se
encuentra calzado entre el médulo 10 y el elemento de anclaje fijo 40, dicho elemento
eldstico 50 aplica una fuerza en direccién distal sobre el médulo 10; b) el médulo de
traccién 10, a su vez transfiere dicha fuerza al elemento de empuje 20, primero al
cuerpo de conexidn 22 y posteriormente al cuerpo de apoyo 21; vy, c) el cuerpo de apo-
yo 21 hace contacto con el tubo molar 220 de la pieza dental a distalar y genera una
fuerza de contacto sobre ella.

Después de cierto tiempo de usar el presente dispositivo 100, se crea un espacio en la
zona anterior a la pieza dental movida. Si ese espacio no es suficiente y el presente
dispositivo para distalizacién 100 entra en contacto con la pieza dental posterior (en
direccidn distal), es necesario activarlo nuevamente.

Por otro lado, el dispositivo para distalizacién y anclaje dental 100 tiene una conforma-
cion versatil y se integra a la mecanica ortoddncica generando nuevas posibilidades
terapéuticas, ya que puede ser empleado como pieza de anclaje para la retrusién de
los dientes del sector anterior y lateral (premolares y caninos). Para ello, luego de dis-
talar los molares y habiendo colocado el elemento de anclaje fijo 40 (microimplante)
entre los molares, se fija el dispositivo 100 mediante un elemento flexible 50, del tipo

no elastico, que para éste fin es un alambre, al elemento de anclaje fijo 40.
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El médulo de traccion 10 se coloca a mesial del primer molar y el elemento de empuje
20 se coloca a mesial del segundo molar.

Se mantiene el anclaje del molar 6 por la presencia del médulo de traccién 10, que se
encuentra unida con un alambre horizontal al anclaje fijo 40, desde algin elemento de
la pluralidad de elementos de sujecién 13 o la primera pluralidad de perforaciones 14
ubicados en el médulo de traccién 10. La presente configuracién del dispositivo 100
permite que si el elemento de anclaje fijo 40 posicionado sobre el hueso del usuario se
afloja o se cae, el dispositivo 100 en cuestién se desactiva y las fuerzas que en él ac-
tdan para la retrusién de las piezas dentales del sector anterior no propician la pérdida
de anclaje de las piezas posteriores.

Se pueden distalar los premolares utilizando como anclaje el dispositivo 100 en com-
plemento y unidad funcional con el anclaje fijo 40.

Traccionando con algun elemento elastico desde los premolares al cuerpo sujetador
110

El dispositivo para distalizacién y anclaje dental 100 en complemento y unidad funcio-
nal con el anclaje fijo 40, puede ser usado también como elemento de anclaje absoluto
para el cierre de espacio en caso de extraccién de premolar, ya que impide el corri-
miento mesial de las piezas dentales posteriores a él. Para ello, el médulo de traccién
10 obtiene estabilidad a través de un elemento flexible 50 (del tipo inextensible) colo-
cado sobre el elemento de anclaje fijo 40 y la estabilidad que le proporciona el ele-
mento de empuje 20 a través del cuerpo de conexidn 22 firmemente asegurado al mé-
dulo 10 por el elemento de trabamiento 30. La fuerza para el cierre de espacios se po-
dra realizar desde el cuerpo sujetador 110 del médulo de traccién 10 a otro cuerpo
sujetador del tipo botén o gancho (no mostrado en las figuras) colocado sobre el arco
principal 240 por delante del médulo de traccién 10, de tal manera que la fuerza gene-
rada sea al mismo nivel y paralela al arco principal 240 y al movimiento de desliza-
miento. Como la fuerza dirigida es paralela al arco principal 240 y se encuentra a su
mismo nivel, se reduce al minimo el efecto distorsivo del arco principal 240, reducien-
do fuerzas que restringen el movimiento de deslizamiento distal durante el cierre de
los espacios interdentales.

Los materiales para fabricar los diversos elementos que integran al dispositivo para
distalizacién y anclaje dental 100 objeto de la presente invencién se seleccionan de
entre acero inoxidable, aleaciones de acero inoxidable, aleaciones de aluminio, alea-
ciones de oro, aleaciones de cromo-cobalto, aleaciones de cromo-cobalto-rodio, fibra

de carbono, poliparafenileno tereftalamida, aleaciones de CoCr, aleaciones de NiTi,
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aleaciones de NiTiCu, titanio, aleaciones de TiMo, ceramica policristalina de alimina,
cerdmica monocristalina de alimina, materiales epdxicos, poliamida, policarbonato,
polietileno de alta densidad, polietileno de baja densidad, metacrilato polimetilico,
polipropileno, poliestireno, polietrafluoroetileno, poliuretano, cloruro de polivinilo,
siloxano de polivinilo, acrilonitrilo butadieno estireno, etileno acetato de vinilo, caucho
isopreno sintético, caucho natural y silicona.

AUn cuando en la anterior descripcién se ha descrito y mostrado modalidades
preferidas de la presente invencidn, debera hacerse hincapié en que son posibles nu-
merosas modificaciones a la misma, sin apartarse del verdadero alcance de la inven-
cion, tal como modificar la configuracién del elemento de apoyo, la disposicién de la
pluralidad de elementos de sujecién sobre el vastago, el tipo de elementos empleados
como elementos flexibles, etc. Por lo tanto, la presente invencién no debe ser restrin-
gida excepto por lo que sea requerido por la técnica anterior y por las reivindicaciones

anexas.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental, caracterizado porque comprende:
un médulo de traccién, cuyo cuerpo principal se orienta de forma vertical y se encuen-
tra conformado por un vastago y un cuerpo base; un elemento de empuje que consta
de un cuerpo de apoyo y un cuerpo de conexién fijamente unido a dicho cuerpo de
apoyo, en donde el cuerpo de conexidn interconecta removiblemente al médulo de
traccién con el elemento de empuje; un elemento de trabamiento que se coloca en el
modulo de traccién, permitiendo trabar en su posicién al cuerpo de conexién dentro
del médulo de traccién; un elemento de anclaje fijo, el cual se coloca en el maxilar su-
perior o en el maxilar inferior de un paciente; y un elemento flexible que interconecta
el elemento de anclaje fijo con el médulo de traccién.

2. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademds porque el vastago del médulo de traccidn se proyecta
desde la cara gingival del cuerpo base, presentando un contorno recto en una vista
frontal y un angulo de inclinacién a con respecto al plano vertical en una vista lateral,
el cual puede tomar valores desde 0° hasta 25°, siendo preferiblemente de 12°.

3. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cién 2, caracterizado ademas porque el vastago en su cara lingual y/o vestibular pre-
senta una pluralidad de elementos de sujeciéon que se seleccionan de entre botones,
ganchos o protuberancias circulares.

4. Un dispositivo para distalizaciéon y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 3, caracterizado ademds porque el vastago presenta una primera pluralidad de
barrenos que permiten ligar el elemento flexible de forma directa 0 mediante algun
otro elemento a la pluralidad de elementos de sujecién para evitar desacoples involun-
tarios; en donde dicha primera pluralidad de barrenos pueden ser en sentido vestibu-
lo-encia y/o mesio-distal.

5. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 2, caracterizado ademas porque la cara gingival del cuerpo base presenta una
superficie ascendente en direccién al vastago sobre la cual se posiciona un elemento
de sujecion de la pluralidad de elementos de sujecion.

6. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademas porque el cuerpo base es de forma preferentemente de
un prisma rectangular, el cual presenta un primer tinel en su porcién superior que

corre desde su cara mesial hasta su cara distal; por dicho primer tlnel corre el cuerpo
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de conexién del elemento de empuje y para ello, dicho primer tdnel posee un tamafio
tal que permite el libre paso de dicho cuerpo de conexién.

7. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 6, caracterizado ademas porque el cuerpo base presenta un segundo tunel dis-
puesto en su porcién inferior, por donde corre un arco principal de un instrumento
terapéutico fijo, en donde las porciones mas externas de dicho segundo tunel son di-
vergentes, en bisel; dicho segundo tunel presenta un angulo de inclinacién B con res-
pecto al plano vertical, el cual varia de entre 0° y 45°, siendo preferentemente de
aproximadamente 20°.

8. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 7, caracterizado ademads porque el segundo tinel presenta Unicamente tres de
sus cuatro caras, lo que permite que en dicho segundo tunel sea insertado o retirado el
arco principal sin necesidad de que éste tenga que ser retirado del resto del instru-
mento terapéutico fijo; asimismo para evitar desacoples involuntarios entre el cuerpo
base y el arco principal, dicho cuerpo base presenta un elemento de detencién en la
cara libre del segundo tunel, el cual mantiene en su posicién al arco principal teniendo
un efecto autoligante; en donde dicho elemento de detencién se selecciona de entre
tapas deslizantes, ganchos y/o elementos elasticos.

9. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 6, caracterizado ademads porque el cuerpo base presenta en su cara vestibular, a la
misma altura a la que se localiza el primer tinel, en direccién vestibulo-encia, una per-
foracién roscada sobre la cual se inserta roscadamente el elemento de trabamiento;
dicha perforacién roscada teniendo una profundidad tal que se encuentra en comuni-
cacién con dicho primer tinel.

10. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 6, caracterizado ademas porque el cuerpo base presenta sobre su cara vestibular
en su seccion inferior, una zona de bajo relieve, de forma preferentemente rectangu-
lar, de donde se proyecta en direccién vestibular un cuerpo sujetador, el cual presenta
forma de botén circular.

11. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 10, caracterizado ademas porque el cuerpo sujetador presenta la forma de un
botén en su cara vestibular y la forma de un gancho en su cara lingual.

12. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cién 7, caracterizado ademas porque el cuerpo base presenta un par de perforaciones

dispuestas de forma opuesta y simétricamente alrededor del segundo tunel sobre las
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cuales se coloca un perno estabilizador; en donde dicho perno estabilizador posee
forma de “U” y un perfil de seccidn transversal variable.

13. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 7, caracterizado ademas porque el médulo de tracciéon incluye una pluralidad de
salientes estabilizadoras dispuestas en la seccién inferior del cuerpo base, las cuales
corren en sentido mesio-distal; en donde dicha pluralidad de salientes estabilizadoras
se encuentran dispuestas horizontalmente alrededor del segundo tunel.

14. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademas porque el cuerpo de apoyo del elemento de empuje pre-
senta un contorno de seccién cuadrangular, el cual cuenta con un canal que corre lon-
gitudinalmente por su extremo inferior, dejando un segmento de la cara lingual de
dicho cuerpo de apoyo libre para que el arco principal de un instrumento terapéutico
fijo sea facilmente insertado en dicho canal o retirado de él sin necesidad de que dicho
arco principal tenga que ser retirado del resto del instrumento terapéutico fijo.

15. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 14, caracterizado ademas porque de la seccidn superior de la cara distal del cuer-
po de apoyo, se proyecta distalmente una primera prolongacién de apoyo que es coin-
cidente con la zona lingual del cuerpo de apoyo y una segunda prolongacién de apoyo
opuesta a la primera prolongacién de apoyo, la cual es coincidente con la zona vestibu-
lar del cuerpo de apoyo; en donde la primera prolongacién de apoyo posee una forma
recta ocupando el espacio entre el gancho del tubo molar y la base de dicho tubo mo-
lar; y en donde la segunda prolongacién de apoyo es de forma recta con una longitud
mayor que la longitud de la primera prolongacién de apoyo, preferentemente, su lon-
gitud es tal, que cubre la extensién del tubo molar; dicha segunda prolongacién de
apoyo presentando en su extremo mas distal un apéndice en forma de “L” orientado
en direccién lingual.

16. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 15, caracterizado ademas porque de la cara gingival del cuerpo de apoyo se pro-
yecta el cuerpo de conexion, el cual presenta un perfil cilindrico y/o cuadrangular que
consta de un primer segmento vertical y un segundo segmento horizontal que se pro-
yecta del extremo terminal gingival del primer segmento vertical en direccién anterior;
en donde el primer segmento vertical presenta una altura variable de entre 2.5 y
4.5mm y mas preferentemente de 3.6mm respecto al canal, y la longitud promedio del
segundo segmento horizontal es aproximadamente de entre 10 y 50mm.

17. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
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cion 16, caracterizado ademas porque el primer segmento vertical y el segundo seg-
mento horizontal presentan entre ellos un angulo de inclinacién vy, el cual puede variar
entre 30° y 90°, siendo preferentemente de 90°.

18. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cién 1, caracterizado ademas porque el cuerpo de apoyo presenta un contorno de sec-
cion cuadrangular, con una perforacién central la cual corre en direccién mesio-distal o
antero-posterior y por la cual pasa el arco principal del instrumento terapéutico fijo; en
donde para ello, las porciones mas externas de dicha perforacién central son divergen-
tes en bisel.

19. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 18, caracterizado ademds porque en el extremo superior de su cara distal, el
cuerpo de apoyo presenta al menos una protuberancia estabilizadora que se proyecta
distalmente, la cual evita la rotacidn de dicho cuerpo de apoyo; en donde el cuerpo de
apoyo se proyecta de la cara gingival de dicho cuerpo de apoyo.

20. Un dispositivo para distalizacion y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademas porque el cuerpo de apoyo presenta un contorno esféri-
co, el cual de preferencia es sdlido, proyectandose el cuerpo de conexién de la regién
mas cervical de dicho cuerpo de apoyo.

21. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademas porque el elemento de empuje se encuentra conformado
por dos cuerpos de apoyo y un cuerpo de conexién fijamente unido a ambos cuerpos
de apoyo; en donde los cuerpos de apoyo se conforman por dos cuerpos de traccién
los cuales se encuentran interconectados por el cuerpo de conexién: un primer cuerpo
de traccién que presenta un contorno esférico para el cuerpo de apoyo, y un segundo
cuerpo de traccion dispuesto de forma continua en direccién mesial al primer cuerpo
de traccién, el cual presenta un contorno cuadrangular para el cuerpo de apoyo con un
canal que corre centralmente a todo lo largo de su longitud desde su cara mesial hasta
su cara distal, dejando un segmento de la cara lingual de dicho segundo cuerpo de
traccion libre para que el arco principal sea facilmente insertado en dicho canal o reti-
rado de él sin necesidad de que dicho arco principal tenga que ser retirado del resto
del instrumento terapéutico fijo.

22. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademas porque el cuerpo de conexién se encuentra conformado
por un primer segmento vertical, un segundo segmento horizontal y un tercer segmen-

to vertical; en donde el primer segmento vertical se proyecta de la cara mas cervical
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del primer cuerpo de traccién y presenta una altura variable; el segundo segmento
vertical se proyecta del extremo terminal cervical de dicho primer segmento vertical
en direccion anterior; el tercer segmento vertical se proyecta de forma contigua en
direcciéon mesial al primer segmento vertical desde la cara gingival del segundo cuerpo
de traccién hasta que se unifica con el segundo segmento horizontal.

23. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademas porque el elemento de empuje estad constituido Unica-
mente por un cuerpo de conexidn, el cual se encuentra conformado por un primer
segmento horizontal, un segundo segmento vertical que se proyecta perpendicular-
mente en direccién gingival desde uno de los extremos terminales de dicho primer
segmento horizontal y un tercer segmento horizontal que se proyecta distalmente
desde el extremo terminal libre del segundo segmento vertical; en donde dicho primer
segmento horizontal posee una longitud mayor que dicho tercer segmento horizontal.
24. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademas porque el elemento de trabamiento presenta un cuerpo
cilindrico roscado de cuyo extremo terminal vestibular se proyecta una cabeza que se
encuentra ranurada en su superficie mas vestibular; en donde dichas ranuras se selec-
cionan de entre el grupo que comprende ranuras tipo phillips, recta, cabeza fresada,
tipo allen y/o tipo torx.

25. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademas porqgue el elemento de anclaje fijo es un microimplante.
26. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademads porque el elemento flexible interconecta al médulo de
traccion con el elemento de anclaje fijo, pudiendo ser del tipo extensible o inextensible
y el cual se selecciona de entre resortes de espiras cerradas de nitinol, goma, alambre,
cadenas elasticas y/o gomas.

27. Un dispositivo para distalizacién y anclaje dental de conformidad con la reivindica-
cion 1, caracterizado ademas porque los materiales para fabricar los diversos elemen-
tos que integran al presente dispositivo para distalizacién y anclaje dental se seleccio-
nan de entre acero inoxidable, aleaciones de acero inoxidable, aleaciones de aluminio,
aleaciones de oro, aleaciones de cromo-cobalto, aleaciones de cromo-cobalto-rodio,
fibra de carbono, poliparafenileno tereftalamida, aleaciones de CoCr, aleaciones de
NiTi, aleaciones de NiTiCu, titanio, aleaciones de TiMo, ceramica policristalina de ald-
mina, cerdmica monocristalina de alimina, materiales epdxicos, poliamida, policarbo-

nato, polietileno de alta densidad, polietileno de baja densidad, metacrilato polimetili-
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co, polipropileno, poliestireno, polietrafluoroetileno, poliuretano, cloruro de polivinilo,
siloxano de polivinilo, acrilonitrilo butadieno estireno, etileno acetato de vinilo, caucho

isopreno sintético, caucho natural y silicona.
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