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Urzadzenie do sterowania maszyny wspélpracujacej z ciagnikiem

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie hy-
drauliczne lub pneumatyczne do sterowania ma-
szyny rolniczej wspéipracujagcej z ciagnikiem,
ktére za pomocg diwignika hydraulicznego lub
pneumatycznego dzialania dwukierunkowego po-
woduje poprzeczne przesuwania maszyny wzgle-
dem ciggnika w taki sposéb, ze narzedzie robocze
moze byé prowadzone wzdluz rzedu roélin lub
wytyczonego kierunku pracy.

Urzadzenie do sterowania maszyny jest obstu-
giwane przez kierowce ciggnika za pomocg roz-
dzielacza hydrauliki lub pneumatyki ciggnika lub
przez obstugujgcego maszyne wspoéipracujacyg za
pomocg rozdzielacza zamontowanego na maszynie.

Urzadzenie hydrauliczne lub pneumatyczne do
sterowania maszyny rolniczej jak np. przerzedza-
cza rzedébw roélin, przecinacza rzedéw roflin, ob-
sypnika rzedowego, opielacza rzedowego, frezarki
do miedzyrzedowej uprawy, rzedowego podkar-
miacza roélin, opryskiwacza pasowego, kopaczki
ziemniak6éw i kopaczki burakéw roézni sie od do-
tychczas znanych rozwigzan sterowania sposobem
zastosowania diwignika o dwukierunkowym dzia-
laniu, wspélpracujgcym z cieglami dzwigowymi
ciggnika zaopatrzonego w przeguby kulowe, ktére
umozliwiaja poprzeczne przesuwania maszyny
wzgledem ciggnika, a takze rézini sie mozno$cig
odchylenia osi symetrii maszyny wzgledem osi
symetrii ciggnika. Odchylenie osi symetrii ma-
szyny i ciggnika znajduje zastosowania przy pra-
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cy agregatu ciggnik — maszyna na pochylych
poprzecznie polach do kierunku pracy. Urzadze-
nie do sterowania maszyny stanowi cze§¢ wypo-

sazenia ciggnika lub maszyny, ktéra moze byé-

zawieszana na cieglach dZwigowych, naczepiana
lub przyczepiana do belki rolniczej lub ramy za-
czepu, zawieszonej na cieglach ciggnika.

Na rysunku fig. 1 przedstawia urzgdzenie do
sterowania maszyny wspéipracujgcej z ciggnikiem
wedlug wynalazku w widoku z géry, fig. 2 —
odmiane urzgdzenia w widoku z géry, fig. 3 —
urzadzenie w czasie dzialania powodujgce odchy-
lenie osi symetrii maszyny i ciggnika na polu po-
chylym w widoku z géry i fig. 3a — schemat
urzadzenia jak na fig. 3.

Urzadzenie do sterowania maszyny wspoéipra-
cujgcej z ciggnikiem wedlug wynalazku (fig. 1)
sklada sie z diwignika dwukierunkowego dziala-
nia z cylindrem 1 z tloczyskiem 2 i z przegubami
kulowymi 3 zamocowania, z wezy gietkich 4 i 5
doprowadzajacych olej lub sprezone powietrze,
z rozdzielacza z diwignig nastawczg 7 i z ramion
dzwigowych 8 i 9 ciggnika przymocowanych prze-
gubowo do korpusu 12 ciggnika.

Przestawienie dZwigni nastaweczej 7 rozdziela-
cza 6 w polozenie L (lewo) spowoduje doprowa-
dzenie z ciggnika oleju pod ci$nieniem lub spre-
zonego powietrza przez gietki waz 5 do cylindra
1 diwignika, ktérego tloczysko 2 wysunie sie
z cylindra 1.- Wysuniecie sie tloczyska 2 zamoco-
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wanego na przegubie kulowym 3 do pochwy pra-
wej pélosi kola ciggnikowego w miejscu E1 z cy-
lindra 1 zamocowanego na przegubie kulowym 3
do belki 10 zaczepu w miejscu D spowoduje od-
chylenie kofica ramienia dZwigowego 8 z poloze-
nia“P do D’. Poniewaz ramiona diwigowe 8 i 9
sg polaczone przegubowo z pochwami pblosi kél
ciagnika lub korpusem 12 ciggnika w miejscach
A i B i belkg 10 zaczepu, do- ktérej: zamocowane
jest narzedzie 11, na skutek odchylenia ramienia
8 odchyli sie¢ ramie 9 wraz z belkg 10 zaczepu
i narzedziem 11 — w lewsq strone.

Przestawienie diwigni nastawczej 7 rozdziela-
cza 6 w polozenie P (prawo) spowoduje dopro-,
wadzenie z ciggnika oleju pod ciSnieniem lub
sprezonego powietrza przez gietki waz 4 do ey-
lindra 1, ktérego tloczysko 2 wsunie sie do cy-
lindra 1. Wsuniecie sie tloczyska 2 do cylindra 1
spowoduje odchylenie kofica ramienia 8 diwigo-
wego z potozenia D do D” i odchylenie belki 10
zaczepu z narz¢dziem 11 wraz z ramieniem 9 w
prawg strone.

Zamocowanie diwignika w miejscach € i E
z lewej strony korpusu 12 ciagnika spowoduje
przy wysunieciu sie tloczyska 2 z cylindra 1 od-
chylenie belki 10 zaczepu w przeciwng to jest
prawg strone w stosunku do zamocowania diwig-
nika w miejscach E1 i D, dlatego nalezy gietkie
weze 4 i 5 poigczyé z cylindrem odwrotnie to
znaczy wa% 4 od strony belki 10 zaczepu a qu 5
od strony tloczyska 2. . Y

Zamocowanie wyno$nego diw1gmka cylmdra 1 '

w miejscach np. E lub El, a tloczyska w miej-
scach np. C lub D nie zmienia kierunku przesu-
niecia belki 10 zaczepu opisanego wyzej.
Przesuniecie réwnolegle belki 10 zaczepu z na-
rzedziem 11 o wielko§é np. L w stosunku do osi
symetrii ciggnika ma wtedy tylko miejsce, gdy
odlegloéé miejsc A i B mocowania ramion 8 i 9
dzwigowyech jest ré6wna odleglo§¢é miejsc € i D
mocowania belki 10- zaczepu. DZwignik (fig. 2)
jest zamocowany przegubowo cylindrem 1 do. ra-
mienia 9 dZwigowego w miejscu H, a tloczysko 2
do ramienia 8 w miejscu ‘G. Wysuniecie sie tlo-
czyska 2 z cylindra 1 spowoduje przesuniecie
belki 10 zaczepu w praws strone. Wsuniecie sie
tloczyska 2 do cylindra 1 spowoduje przesuniecie
belki 10 zaczepu w lewg strone. O§ symetrii
déwignika jest odchylona w tym-:poloZeniu wzgle-
dem osi symetrii ciagnika w lews strane...
Podobnie odchylone polozenia wynofinego diwig-
nika w lewa strone wzgledem osi symetrii cigg-
nika uzyskuje sie przy zamocowaniach. w miej-
scach: H—F, L—G, L—F, K—G, H,—E, C—E. Kai-
de wysuniecie si¢ tloczyska 2 z cylindra 1 w tych
polozeniach spowoduje przesuniecie belki 10 za-
czepu w prawg strone. Kazde wsuniecie sie tto-

" czyska 2 do cylindra 1 w tych poloZeniach spo-

woduje przesuniecie belki 10 zaczepu w lewg stro-
ne.

Diwignik (fig. 2) jest zamocowany przegubowo
cylindrem 1 do ramienia 8 dZwigowego w miejscu
H1 a tloczysko 2 do ramienia 9 w miejscu Gl.
Wysuniecie sie tloczyska 2 z cylindra 1 diwigni-
ka spowoduje przesuniecie belki 10 zaczepu w le-
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wg strong. Odwrotnie, wsuniecie sie tloczyska ‘2
do cylindra 1 spowoduje przesuniecie belki 10
zaczepu w prawg strone. O§ symetrii dZwignika
w tym polozeniu jest odchylona od osi symetrii
ciggnika w prawg strone. Podobnie odchylone po-
lozenia diwignika w prawa strone wzgledem osi
symetrii ciggnika uzyskuje sie przy zamocowaniu
w miejscach: H1—F, Li—Gl, L1—F, El-D, El—
H3, K—G1. Kazde wysuniecie sie tloczyska 2 z cy-
lindra 1’ w tych polozeniach spowoduje przesu-
niecie belki 10 zaczepu w lewsg strone. Odwrotnie,
kazde wsuniecie sie tloczyska 2 do cylindra 1
dzwignika w tych polozeniach spowoduje przesu-
niecie belki 10 zaczepu w prawg strone.

Stosowane w praktyce zamiast belki 10 zaczepu
ramy zawieszenia specjalne belki zaczepowe ma-
szyn naczepianych lub zawieszanych nie zmieniajg
zasady dzialania urzgdzenia hydraulicznego lub
Pneumatycznego sterowania maszyn wspélpracu-
jacych z ciggnikami.

Odchylenie osi symetrii maszyny i osi symetrii
wspélpracujgcego ciagnika (tig. 8 i 8a) jest uzy-
skiwane za pomocg trapezowego ukladu ramion
8 i 9 diwigowych ciagnika, W ukladzie trapezo-
wym odleglo§é miejsc A i B mocowania przegu-
bowego ramion 8 i 9 diwigowych ciagnika jest
mniejsza od odlegloSci miejsc C i D moeowanie
tych ramion do belki 10 zaczepu. Odchylenie réw-
nolegloSci osi symetrii ciggnika wzgledem rzedé6w
roslin o kat f ma miejsce w okresie pracy ciag-
nika z maszyng zaopatrzong w narzedzie robocze
11 na polach poprzecznie pochylych do kierunku
pracy ciaggnika.

Wielko&é kata B odchylenia réwnolegloSci ciag-
nika zalezna jest od kata poprzecznego pochyle-
nia pola. CzeSciowe lub catkowite wyréwnanie
odchylenia réwnolegloéci pracy narzedzi 11 wzgle-
dem rzedéw roflin uzyskiwane jest przez prze-
sunigcie narzedzi 11 roboczych, zaczepionych do
belki 10 zaczepu, ktéra stanowi podstawe wielo-
boku trapezowego ABCD. Wraz z przesuhieciem
belki 10 zaczepu z polozenia C—D w nowe polo-
zenie C'—D’ wystepuje odchylenie belki o kat B’

Katy odchylenia ciggnika B i belki 10 zaczepu
B’ sg zblizone, dzieki czemu narzedzie robocze 11
uzyskuje zblizong lub pelng réwnoleglosé do rze-
déw roélin.

Zastrzeie}xia patentowe

1. Urzadzenie do sterowania maszyny wsp6lpra-
cujacej z ciggnikiem z przymocowanymi do
niego przegubowo ramionami, z przymocowa-
ng do nich przegubowo belkg zaczepows, za-
opatrzong w diwignik wynoSny stanowiagcy
cylinder z tlokiem na tloczysku, znamienne
tym, ze cylinder (1) jest polgczony przegubo-
wo z belkg zaczepowg (10) w miejscu (D),
tloczysko za$§ (2) jest polaczone przegubowo
z korpusem (12) ciggnika w miejscu (E).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
Zze cylinder (1) jest polgczony przegubowo z
belkg zaczepowsy (10) w miejscu (C) tloczy-
sko za§ (2) jest polgczone przegubowo z kor-
pusem (12) ciggnika w miejscu (El).
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. Urzadzenie wediug zastrz. 1 i 2 znamienne
tym, Ze cylinder (1) jest potlgczony przegubo-
wo z ramieniem (8) w miejscu (H), ttoczysko
za$ (2) jest polaczone przegubowo z ramie-
niem (8) w miejscu (Q).

. Urzgdzenie wedlug 2zastrz. 1—3 znamienne
tym, ze cylinder (1) jest polgczony przegubo-
wo z belkg zaczepowg (10) w miejscu (K),
tloczysko za§ (2) jest polgczone z ramieniem
(8) w miejscu (G).

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—4 snamienne
tym, Ze cylinder (1) jest polgczony przegubo-
wo z ramieniem (8) w miejscu (H1), tloczy-
sko za (2) jest polgczone przegubowo z kor-
pusem (12) ciggnika w miejscu (F). °

. Urzadzenie wedlug zastrz, 1—§ sznamienne
tym, ze cylinder (1) jest polgczony przegu-
bowo z ramieniem (8) w miejscu (H2), tlo-
czysko za§ (2) jest polgczone przegubowo z
korpusem (12) ciggnika w miejscu (E).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—6 mamienne
tym, Ze cylinder (1) jest polgqczony przegubo-
wo z belkg zaczepowq (10) w miejscu (L) tto-
czysko za$ (2) jest polgczone przegubowo z ra-
mieniem (8) w miejscu (G). )

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—7, znamienne
tym, Ze cylinder (1) jest polgczony przegubo-
wo z ramieniem (8) w miejscu (HI1), tloczy-
sko za§ (2) jest polgczone przegubowo z ra-
mieniem (9) w miejscu (G1).
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Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—8 sznamienne
tym, ie cylinder (1) jest polgczony przegubo-
wo z belkg zaczepowg (10) w miejscu (K),
tloczysko za$§ (2) jest polgczone z ramieniem
(9) w miejscu (G1). )
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—9, znamienne
tym, Ze cylinder (1) jest polsczony przegubo-
wo z ramieniem (8) w miejscu (H), tloczysko
za ' (2) jest polqczone przegubowo z korpu-
sem (12) ciggnika w miejscu (F).
Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—10, snamienne
tym, ze cylinder (1) jest. polgczony przegubo-
wo z ramieniem (9) w miejscu (HS), tloczy-
sko zaf§ (2) jest polgczone przegubowo z kor-
pusem (12) ciggnika w miejscu (El).
Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—11, znamienne
tym, ze cylinder (1) jest polgczony przegubo-
wo . z belkg zaczepows (10) w miejscu (L1),
tloczysko zaé (2) jest polaczone przegubowo
z ramieniem (9) w miejscu (G1).
Urzgdzenie wedilug zastrz. 1—12, znamienne
tym, ze 'odleglo§é¢ miejsc (A i B) mocowania
ramion (8 i 9) diwigowych ciggnika jest réw-
na odleglosci miejsc (C i D) mocowania bel-
ki (10) zaczepu.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—12, znamienne
tym, Ze odleglo$¢ miejsc (A 1 B) mocowania
ramion (8 i 9) diwigowych ciggnika jest

. mniejsza od odlegloéci miejsc (C i D) moco-

wania belki (10) zaczepu.
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