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(57)摘要

本实用新型公开了一种多功能臂及包含其

的煤矿用巷道修复机，包括行走装置，转动设置

于所述行走装置上方的车体平台，所述车体平台

的前端转动设置有多功能臂，所述多功能臂包括

通过动臂回转减速器转动设置于车体平台上的

动臂安装座，所述动臂安装座上铰接有L型动臂

和动臂液压缸，所述动臂的另一端铰接有斗臂和

斗臂液压缸，所述斗臂上铰接有铲斗液压缸和铲

斗安装座，所述斗臂液压缸铰接有摇臂和连杆，

所述摇臂的另一端铰接于所述斗臂上，所述连杆

的另一端铰接于所述铲斗安装座上，所述铲斗安

装座上通过铲斗回转减速器转动设置有铲斗；所

述斗臂上设置有导向滑槽，所述导向滑槽内设置

有冲击锤组件。本实用新型可以进行井下挖掘和

岩石破碎两种功能。
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1.一种多功能臂，其特征在于，包括通过动臂回转减速器(101)转动设置于车体平台

(2)上的动臂安装座(102)，所述动臂安装座(102)上通过销轴A(120)铰接有L型动臂(103)、

且通过销轴B(121)铰接有动臂液压缸(104)，所述动臂液压缸(104)的活塞杆通过销轴C

(122)与所述动臂(103)铰接；所述动臂(103)的另一端通过销轴D(123)铰接有斗臂(105)，

所述动臂(103)的L型折弯处通过销轴E(124)铰接有斗臂液压缸(106)，所述斗臂液压缸

(106)的活塞杆与所述斗臂(105)通过销轴F(125)铰接；所述斗臂(105)上通过销轴G(126)

铰接有铲斗液压缸(107)，所述销轴G(126)、销轴F(125)和销轴D(123)均设置于所述斗臂

(105)靠近动臂(103)的一端，所述斗臂(105)上远离所述动臂(103)的一端通过销轴H(127)

铰接有铲斗安装座(108)，所述铲斗液压缸(107)的活塞杆通过销轴I(128)铰接有摇臂

(109)和连杆(110)，所述摇臂(109)的另一端通过销轴J(129)铰接于所述斗臂(105)上，所

述连杆(110)的另一端通过销轴K(130)铰接于所述铲斗安装座(108)上，所述铲斗安装座

(108)上通过铲斗回转减速器(111)转动设置有铲斗(112)；

所述斗臂(105)上通过螺栓固定设置有导向压板架(117)，所述导向压板架(117)两侧

通过螺栓固定设置有导向压板(118)；所述导向压板架(117)和相对应的导向压板(118)围

合形成导向滑槽，所述导向滑槽内设置有冲击锤组件，所述冲击锤组件包括滑动设置于所

述导向滑槽内的冲击锤底座(114)，固定设置于所述冲击锤底座(114)上的冲击锤(115)，所

述斗臂(105)上通过销轴L(131)铰接有冲击锤液压缸(116)，所述冲击锤液压缸(116)的活

塞杆通过销轴M(132)与所述冲击锤底座(114)铰接。

2.根据权利要求1所述的一种多功能臂，其特征在于，

动臂回转减速器(101)和铲斗回转减速器(111)均采用蜗轮蜗杆回转减速器；

所述动臂回转减速器(101)的回转支承内圈(133)通过螺栓与车体架(206)固定连接，

所述动臂回转减速器(101)的回转支承外圈(134)与所述动臂安装座(102)固定连接；

所述铲斗回转减速器(111)的回转支承内圈(133)通过螺栓与所述铲斗安装座(108)固

定连接，所述铲斗回转减速器(111)的回转支承外圈(134)与所述铲斗(112)固定连接。

3.一种包含权利要求1或2所述的多功能臂的煤矿用巷道修复机，其特征在于，包括行

走装置(3)，转动设置于所述行走装置(3)上方的车体平台(2)，所述车体平台(2)的前端转

动设置有如权利要求1或2所述的多功能臂(1)。

4.根据权利要求3所述的一种煤矿用巷道修复机，其特征在于，所述行走装置(3)包括

底盘架(302)，设置于所述底盘架(302)前端的前铲(303)，设置于所述底盘架(302)  左右两

侧的钢制履带(301)，设置于所述钢制履带(301)上的行走马达，以及设置于所述底盘架

(302)上的中央回转接头(304)。

5.根据权利要求4所述的一种煤矿用巷道修复机，其特征在于，所述车体平台(2)包括

通过内齿回转支撑(210)转动设置于所述底盘架(302)上的车体架(206)，设置于所述车体

架(206)上的散热器(201)、泵站总成(202)、全回转驱动装置(203)、主控制阀组(204)、座椅

(205)、操作阀组(207)、油箱总成(208)、电控启动器(209)。

6.根据权利要求5所述的一种煤矿用巷道修复机，其特征在于，

所述内齿回转支撑(210)包括内齿回转支撑外圈(211)、内齿回转支撑内圈(212)，以及

设置于所述内齿回转支撑外圈(211)和所述内齿回转支撑内圈(212)之间的若干钢球

(213)；
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所述内齿回转支撑外圈(211)通过螺栓设置于车体架(206)上，所述内齿回转支撑内圈

(212)带有内齿，所述内齿回转支撑内圈(212)通过螺栓设置于底盘架(302)上，所述内齿与

所述全回转驱动装置(203)传动连接。
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一种多功能臂及包含其的煤矿用巷道修复机

技术领域

[0001] 本实用新型属于煤矿设备领域，具体的涉及一种多功能臂及包含其的煤矿用巷道

修复机。

背景技术

[0002] 现有技术中，煤矿巷道内环境复杂，常规的煤矿用巷道修复机体积巨大、活动不灵

活，不能适应狭小空间，甚至于连运下井进行工作也无法实现。常规煤矿用巷道修复机只具

备挖掘功能，想要进行破碎还需要将铲斗换装成破碎锤，十分不方便，大大的影响的巷道修

复的效率。

[0003] 基于上述现有技术的问题和缺点，人们一直在研究和寻找解决这些问题和克服这

些缺点的办法，以期制得体积小、灵活度高，可以进行井下挖掘和岩石破碎两种不同功能，

实现了一臂两种功能为一体的自动化设备。

实用新型内容

[0004] 本实用新型的目的在于提供一种多功能臂及包含其的煤矿用巷道修复机，其体积

小、灵活度高、集一臂两种功能为一体，可以进行井下挖掘和岩石破碎两种不同功能。

[0005] 为实现上述目的，本实用新型所采取的技术方案为：

[0006] 一种多功能臂，包括通过动臂回转减速器转动设置于车体平台上的动臂安装座，

所述动臂安装座上通过销轴A铰接有L型动臂、且通过销轴B铰接有动臂液压缸，所述动臂液

压缸的活塞杆通过销轴C与所述动臂铰接；所述动臂的另一端通过销轴D铰接有斗臂，所述

动臂的L型折弯处通过销轴E铰接有斗臂液压缸，所述斗臂液压缸的活塞杆与所述斗臂通过

销轴  F铰接；所述斗臂上通过销轴G铰接有铲斗液压缸，所述销轴G、销轴F和销轴D均设置于

所述斗臂靠近动臂的一端，所述斗臂上远离所述动臂的一端通过销轴H铰接有铲斗安装座，

所述铲斗液压缸的活塞杆通过销轴I铰接有摇臂和连杆，所述摇臂的另一端通过销轴J铰接

于所述斗臂上，所述连杆的另一端通过销轴K铰接于所述铲斗安装座上，所述铲斗安装座上

通过铲斗回转减速器转动设置有铲斗；

[0007] 所述斗臂上通过螺栓固定设置有导向压板架，所述导向压板架两侧通过螺栓固定

设置有导向压板；所述导向压板架和相对应的导向压板围合形成导向滑槽，所述导向滑槽

内设置有冲击锤组件，所述冲击锤组件包括滑动设置于所述导向滑槽内的冲击锤底座，固

定设置于所述冲击锤底座上的冲击锤，所述斗臂上通过销轴L铰接有冲击锤液压缸，所述冲

击锤液压缸的活塞杆通过销轴M与所述冲击锤底座铰接。

[0008] 进一步的，动臂回转减速器和铲斗回转减速器均采用蜗轮蜗杆回转减速器；

[0009] 所述动臂回转减速器的回转支承内圈通过螺栓与所述车体架固定连接，所述动臂

回转减速器的回转支承外圈与所述动臂安装座固定连接。

[0010] 所述铲斗回转减速器的回转支承内圈通过螺栓与所述铲斗安装座固定连接，所述

铲斗回转减速器的回转支承外圈与所述铲斗固定连接。
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[0011] 一种煤矿用巷道修复机，包括行走装置，转动设置于所述行走装置上方的车体平

台，所述车体平台的前端转动设置有上述的多功能臂。

[0012] 进一步的，所述行走装置包括底盘架，设置于所述底盘架前端的前铲，设置于所述

底盘架左右两侧的钢制履带，设置于所述钢制履带上的行走马达，以及设置于所述底盘架

上的中央回转接头。

[0013] 更进一步的，所述车体平台包括通过内齿回转支撑转动设置于所述底盘架上的车

体架，设置于所述车体架上的散热器、泵站总成、全回转驱动装置、主控制阀组、座椅、操作

阀组、油箱总成、电控启动器。

[0014] 更进一步的，所述内齿回转支撑包括内齿回转支撑外圈、内齿回转支撑内圈，以及

设置于所述内齿回转支撑外圈和所述内齿回转支撑内圈之间的若干钢球；

[0015] 所述内齿回转支撑外圈通过螺栓设置于车体架上，所述内齿回转支撑内圈带有内

齿，所述内齿回转支撑内圈通过螺栓设置于底盘架上，所述内齿与所述全回转驱动装置传

动连接。

[0016] 本实用新型的有益效果是：本实用新型通过设置集合有铲斗和冲击锤的多功能

臂，并通过相应的回转减速器实现动臂旋转360°，铲斗旋转360°，通过动臂、斗臂、摇臂以及

相应的液压油缸实现不同的动作姿态，这使工作装置如同一个机械手臂一样，其呈现不同

的工作姿态，可以进行井下挖掘和岩石破碎两种不同功能，实现了一臂两种功能为一体的

自动化设备。本实用新型使用时，用旋转铲斗进行井下挖掘、用斗臂上带的冲击锤进行岩石

破碎，实现了一臂两种功能，无需换装。本实用新型采用内齿回转支撑以及液压马达驱动的

全回转驱动装置实现车身平台的360度旋转，并通过行走马达实现钢制履带的行走。

[0017] 本实用新型体积小、灵活度高、集一臂两种功能为一体，可以进行井下挖掘和岩石

破碎两种不同功能。

附图说明

[0018] 图1为本实用新型一个实施例的立体图；

[0019] 图2为本实用新型一个实施例中多功能臂立体图；

[0020] 图3为本实用新型一个实施例中斗臂的结构示意图；

[0021] 图4为本实用新型一个实施例中冲击锤组件的立体图；

[0022] 图5为本实用新型一个实施例中车体架和动臂安装座的连接关系图；

[0023] 图6为本实用新型一个实施例中铲斗安装座和铲斗的连接关系图；

[0024] 图7为本实用新型一个实施例中行走装置的立体图；

[0025] 图8为本实用新型一个实施例中车体平台的结构示意图；

[0026] 图9为本实用新型一个实施例中底盘架与车体架的连接关系图。

[0027] 图中，1、多功能臂；101、动臂回转减速器，102、动臂安装座，103、动臂；104、动臂液

压缸，105、斗臂，106、斗臂液压缸，107、铲斗液压缸，108、铲斗安装座；109、摇臂；110、连杆，

111、铲斗回转减速器；112、铲斗；114、冲击锤底座，115、冲击锤，116、冲击锤液压缸，117、导

向压板架，118、导向压板，119、翼板；120、销轴A；121、销轴B；  122、销轴C；123、销轴D；124、

销轴E；125、销轴F；126、销轴G；127、销轴H；128、销轴I；129、销轴J；130、销轴K；131、销轴L；

132、销轴M；133、回转支承内圈；134、回转支承外圈；2、车体平台，201、散热器，202、泵站总

说　明　书 2/4 页

5

CN 210857324 U

5



成，203、全回转驱动装置，204、主控制阀组，205、座椅，206、车体架，207、操作阀组，208、油

箱总成，209、电控启动器；  210、内齿回转支撑，211、内齿回转支撑外圈，212、内齿回转支撑

内圈；213、钢球；3、行走装置，301、钢制履带，302、底盘架，303、前铲，304、中央回转接头。

具体实施方式

[0028] 为了使本实用新型的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图，通过具

体实施方式对本实用新型进行进一步说明。

[0029] 如附图1～9所示一种煤矿用巷道修复机的一个实施例，包括行走装置3，转动设置

于所述行走装置3上方的车体平台2，所述车体平台2的前端转动设置有多功能臂1，

[0030] 所述多功能臂1包括通过动臂回转减速器101转动设置于车体平台2上的动臂安装

座  102，所述动臂安装座102上通过销轴A120铰接有L型动臂103、且通过销轴B121铰接有动

臂液压缸104，所述动臂液压缸104的活塞杆通过销轴C122与所述动臂103铰接；所述动臂

103的另一端通过销轴D123铰接有斗臂105，所述动臂103的L型折弯处通过销轴E124  铰接

有斗臂液压缸106，所述斗臂液压缸106的活塞杆与所述斗臂105通过销轴F125铰接；所述斗

臂105上通过销轴G126铰接有铲斗液压缸107，所述销轴G126、销轴F125和销轴  D123均设置

于所述斗臂105靠近动臂103的一端，所述斗臂105上远离所述动臂103的一端通过销轴H127

铰接有铲斗安装座108，所述铲斗液压缸107的活塞杆通过销轴I128铰接有摇臂109和连杆

110，所述摇臂109的另一端通过销轴J129铰接于所述斗臂105上，所述连杆110的另一端通

过销轴K130铰接于所述铲斗安装座108上，所述铲斗安装座108上通过铲斗回转减速器111

转动设置有铲斗112；

[0031] 所述斗臂105上通过螺栓固定设置有导向压板架117，所述导向压板架117两侧通

过螺栓固定设置有导向压板118；所述导向压板架117和相对应的导向压板118围合形成导

向滑槽，所述导向滑槽内设置有冲击锤组件，所述冲击锤组件包括滑动设置于所述导向滑

槽内的冲击锤底座114，固定设置于所述冲击锤底座114上的冲击锤115，所述斗臂105上通

过销轴L131  铰接有冲击锤液压缸116，所述冲击锤液压缸116的活塞杆通过销轴M132与所

述冲击锤底座  114铰接。

[0032] 进一步的，所述冲击锤底座114的两侧设置有翼板119，所述翼板119滑动设置于相

对应导向滑槽内。

[0033] 进一步的，动臂回转减速器101和铲斗回转减速器111均采用蜗轮蜗杆回转减速

器；所述蜗轮蜗杆回转减速器包括壳体、设置于所述壳体上的液压马达，设置于所述壳体内

的回转支撑外圈134和与所述回转支撑外圈134转动连接的回转支撑内圈133，所述回转支

撑外圈  134与所述液压马达通过蜗轮蜗杆传动连接；当液压马达旋转时，通过花键带动蜗

杆旋转，蜗杆与回转支承外圈134上的涡轮外齿圈啮合，带动回转支承外圈134旋转。

[0034] 进一步的，所述动臂回转减速器101的回转支承内圈133通过螺栓与所述车体架

206固定连接，所述动臂回转减速器101的回转支承外圈134与所述动臂安装座102固定连

接。

[0035] 所述铲斗回转减速器111的回转支承内圈133通过螺栓与所述铲斗安装座108固定

连接，所述铲斗回转减速器111的回转支承外圈134与所述铲斗112固定连接。本实用新型通

过设置集合有铲斗和冲击锤的多功能臂1，并通过相应的回转减速器实现动臂103旋转
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360°，铲斗112旋转360°，通过动臂103、斗臂105、摇臂109以及相应的液压油缸实现不同的

动作姿态，这使工作装置如同一个机械手臂一样，其呈现不同的工作姿态，可以进行井下挖

掘和岩石破碎两种不同功能，实现了一臂两种功能为一体的自动化设备。本实用新型使用

时，用旋转铲斗112进行井下挖掘、用斗臂上带的冲击锤115进行岩石破碎，实现了一臂两种

功能，无需换装。

[0036] 作为本实用新型一种煤矿用巷道修复机的另一个实施例，所述行走装置3包括底

盘架  302，设置于所述底盘架302前端的前铲303，设置于所述底盘架302左右两侧的钢制履

带301，设置于所述钢制履带301上的行走马达，以及设置于所述底盘架302上的中央回转接

头304。本实用新型的钢制履带301由行走马达驱动。

[0037] 作为本实用新型一种煤矿用巷道修复机的另一个实施例，所述车体平台2包括通

过内齿回转支撑210转动设置于所述底盘架302上的车体架206，设置于所述车体架206上的

散热器201、泵站总成202、全回转驱动装置203、主控制阀组204、座椅205、操作阀组207、油

箱总成208、电控启动器209。本实用新型采用内齿回转支撑210以及液压马达驱动的全回转

驱动装置203实现车身平台的360度旋转，并通过行走马达实现钢制履带301的行走。

[0038] 进一步的，所述多功能臂1通过动臂回转减速器101转动设置于所述车架体上。

[0039] 进一步的，所述内齿回转支撑210包括内齿回转支撑外圈211、内齿回转支撑内圈

212，以及设置于所述内齿回转支撑外圈211和所述内齿回转支撑内圈212之间的若干钢球

213。

[0040] 所述内齿回转支撑外圈211通过螺栓设置于车体架206上，所述内齿回转支撑内圈

212  带有内齿，所述内齿回转支撑内圈212通过螺栓设置于底盘架302上，所述内齿与所述

全回转驱动装置203传动连接。

[0041] 进一步的，所述中央回转接头304设置于内齿回转支撑210的中心；其功能在于为

了保证做回转运动时候行走马达的液压油路的供给，能够使行走马达与主控制阀组204连

接上的油管在旋转过程中不发生拧死，避免了胶管的损坏。

[0042] 作为本实用新型一种煤矿用巷道修复机的另一个实施例，所述散热器201，与所述

电控启动器209纵向通过螺栓设置于车体架206尾部，起到备散热功能。

[0043] 所述泵站总成202，呈纵向布置，设置于车体架206的尾部，泵站总成202的泵站电

机与所述散热器201设置于一侧，泵站总成202的泵与电控启动器209设置于一侧，提供设备

的液压动力。

[0044] 所述全回转驱动装置203，为液压马达驱动，行星减速传动输出扭矩回转，输出轴

带有外齿，当全回转驱动装置203输出轴旋转时，输出轴上的外齿与内齿回转支撑内圈212

带有的内齿啮合，实现了旋转360°的功能。

[0045] 所述主控制阀组204、座椅205与油箱总成208设置于车体架206中前部，呈对称布

置在车体架206两侧。所述主控制阀组204设置于座椅205下面。

[0046] 以上所述实施方式仅为本实用新型的优选实施例，而并非本实用新型可行实施的

穷举。对于本领域一般技术人员而言，在不背离本实用新型原理和精神的前提下对其所作

出的任何显而易见的改动，都应当被认为包含在本实用新型的权利要求保护范围之内。
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