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La présente invention concerne un dispositif
pour déplacer des objets dans un vide poussé, de préférence pour
introduire des éléments d'étude du rayonnement d'un accélérateur
d'ions lourds au centre du rayonnement, comportant un mécanisme
de transmission & vis avec une broche & billes de roulement
déplagable en direction axiale et un ensemble d'écrous & billes
fixe en direction axiale pour transmettre le mouvement lindaire,
ce dispositif étant constitué par un carter bridé sur le réci-
pient sous vide pour recevoir la broche & bidles de roulement
avec liaison d'un c8té, au récipient sous vide par un soufflet
métallique élastique, étanche sous vide, deux écrous & billes
étant prévus sur cette broche, ces écrous étant serrés l1l'un
contre l'autre dans un coussinet commun, monté & rotation dans
un autre coussinet au moyen de deux paliers & épaulement,

Pour le systéme de guidage du rayonnement
d'un accélérateur de particules dans l'accélérateur proprement
dit et dans les systémes de guidage du rayonnement du domaine
d'expérimentation, il est indispensable d'utiliser-des systémes
a4 fentes pour l'analyse de lténergie, la définition de 1l'énergie,
1'élimination des parties indésirables du rayonnement ainsi que
pour le contrdle automatique des tensions d'accélération.

D'aprés le brevet allemande 23 42 092, on
connait un dispositif du type mentionné dans le préambule. La
présente invention a pour but d'étendre le domaine dtapplication
d'un tel dispositif de maniére & permettre la construction d'un
systéme & fentes, c'est-a-dire la dispesition de deux fentes
dans la section du rayonnement de l'accélérateur. Mais il faut
alors que chaque systéme & fente demeure réglable indépendamment
des autres,

Ltinvention concerne a cet effet un dispo-
sitif du type ci-dessus caractérisé en ce que le carter est
réalisé en deux carters élémentaires et ceux-ci sont disposés
parallélement 1'un & cdté de l'autre sur la bride du récipient
sous vide en étant cependant montés de fagon réglables jindépen-
damment l'un de l'autre,

Cela est rendu possible de fagon avanta~
geuse grédce au fait que les deux carters sont montés sur une

plaque de réglage circulaire divisée en deux moitiés, par un

" joint de séparation, chaque moitié étant fixde indépendamment

sur la bride au moyen de trois appuis, un élément de liaison
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en forme de calotte sphérique étant monté dans la zone de rac-
cordement de chaque appui avec la moitie de plaque correspon-
dante pour permettre la correction de légers écarts angulaires,

Avec une simplification importante dfie
a4 une similitude de construction, cette traversée double a
translation permet de constituer en une unité un systéme a
fente complet, car on a la possibilité de transmettre deux
mouvements de translation linéaires indépendamment l'un de
ltautre dans un systéme sous vide poussé, On peut donc garantir
tous les types de mouvements correspondant & 1l!'établissement
d'un systéme & fentes. On peut alors avoir des mouvements
distincts de chaque diaphragme & fente aussi bien que'des
mouvements paralléles ou opposés des diaphragmes.,

L'invention sera mieux comprise en regard
de la description ci-aprés et des dessins annexés représentant
un exemple de réalisation de 1l'invention, dessins dans lesquels

-~ la figure 1 est une coupe longitudinale
du dispositif conforme & l'invention, -

) ~ la figure 2 est une coupe transversale

effectuée suivant la ligne A~B de la figure 1.

Conformément aux figures 1 et 2, la traver-

sée double & translation sous vide trés poussé est montée sur
une bride normalisée raccordée au récipient sous vide 2, dont

la chambre sous vide est désignée par 3, Cette traverséde coulis-
sante est constituée en partie par le carter double 4, 5 essen-
tiellement formé par les deux guidages de carter inférieurs 6, 7
vissés sur des plaques de réglage 8, 9 dont la réalisation est
égdement double. Au moyen de ces plaques de réglage 8, 9 et des

appuis 10, on peut effectuer un réglage des broches 15, 16 se

’

déplagant dans les guidages de carter 6, 7 ainsi que des éléments

d'étude de rayonnement fixés sur elles, non représentéds de
fagon particuliére. En effet, les plaques de réglage 8, 9 ainsi
que les guidages de carter 6, 7 montéds sur elles sont compléte-
ment séparés par la fente continue 12, ces organes étant donc
rendus ainsi indépendants. Trois appuis 10 viennent en prise
dans chaque guidage de carter 6, 7 au moyen d'éléments de liai-
son 13 en forme de calottes sphériques. Par suite, en desserrant
et en resserrant de fégon appropriée les écrous 14, les plaques

de réglage 8, 9 peuvent &tre réglées par rapport & la bride 1,
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Les broches 15, 16 sont montées dans les
guidages de carter 6, 7 au moyen des douilles & billes 11, dans
lesquelles elles peuvent coulisser en direction axiale, Ce mou-
vement de coulissement axial est transmis & l'aide de broches
17 & billes de roulement (une pour le mouvement de chaque broche
15, 16). La commande d'entrainement est assurée au'moyen de
moteurs pas-a-pas, non représentés, agissant sur un engrenage 18.
Comme mentionné précédemment, un élément de construction se
présentant sous forme de broche 17 & billes de roulement se
déplace suivant un mouvement rectiligne dans le guidage de car-
ter 6, 7, cet élément constituant effectivement la partie
centrale de la traversée coulissante. Le mouvement rectiligne
de l'appareil est alors produit par le déplacement de transla-
tion de la broche 17 a billes de roulement dans le guidage de
carter inférieur 6, 7. Pour cela, 1l'écrou a billes 19 est mis
en rotation dans un coussinet 20 & l'aide d'un moteur pas-a-pas
agissant sur l'engrenage 18. Les écrous & billes 19 sont
disposés 1l'un a la suite de l'autre dans le coussinet 20 sur
la broche & billes de roulement 17. A l'aide d'une piéce de
compression 21 vissée d'en haut dans le coussinet 20 contre les
deux écrous 19, ceux=-ci peuvent &tre serrés sur la broche 17,
dans les filets de cette broche 17, l'un contre l'autre et dans
le coussinet 20,

A son extrémité supérieure, la broche 17
porte l'engrenage 18 qui, comme déja mentionné, est entrainé
par un moteur pas-a-pas., Lorsque l'engrenage 18 tourne, la
partie supérieure 27 de la broche 17 tourne dans le palier 22
et entraine les écrous a billes 19, La broche 17 esf ainsi
déplacéde suivant un mouvement axial et la bride de raccordement
23 fixée & l'extrémité inférieure de la broche 15, 16 se déplace
dans la chambre sous vide 3. Les éléments de l'appareil, non
représentés, qui sont raccordés A la bride 23 sont ainsi déplacés
en position voulue dans la chambre sous vide. L'étanchéité au
vide est assurée au moyen de la bfide 1, des soufflets, a4 mem~
branes 24 avec les petites brides et les bagues d!'étanchéité

approprides 25 et 26,
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REVENDICATIONS

1.~ Dispositif pour déplacer des objets
dans un vide poussé, de préférénce pour introduire des éléments
d'étude de rayonnement d'un accélérateur d'ions lourds au centre
du rayonnement, comportant un mécanisme de transmission a vis
avec une broche & billes de roulement déplagable en direction -
axiale et un ensemble d'écrous & billes fixé en direction axiale
pour transmettre le mouvement linéaire, ce dispbsitif étaﬁt
constitué par un carter bridé sur le récipient sous vide pour
recevoir la broche a billes de roulement“avec liaison d'un caté;
au récipient sous vide par un soufflet métallique élastique,
étanche sous vide, deux écrous & billes étant prévus sur cette
broche, ces écrous étant serrés l'un contre l'autre dans un
coussinet commun, monté & rotation dans un autre coussinet au
moyen de deux paliers & épaulement, dispositif caractérisé en ce
que le carter est réalisé en deux carters élémentaires (6, 7) et
ceux-ci sont disposés parallélement l'un & c6té de ltautre sur
la bride (1) du récipient sous vide (2) en étant cependant
montés de fagon réglable indépendamment 1l'un de l'autre,

2.~ Dispositif selon la revendication 1,
caractérisé en ce que les deux carters élémentaires (6, 7) sont
montés sur une plague de réglage circulaire divisée en deux
moitiés (8, 9) par un joint de séparation, chaque moitié (8, 9)
étant fixée indépendamment dur la bride (1) au moyen de trois
appuis (10), un élément de liaison (13) en forme de calotte
sphérique étant monté dans la zone de raccordement de chaque
appui avec la moitié de plaque corréspondante (8, 9) pour

permettre la correction de légers écarts angulaires,
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