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(57)Tiivistelmd
Kelausasemalla (1) on kaksi telineeseen (9) kiertdvdsti laake-
roitua tukipy8rdi (2, 3), jotka on muodostettu kitkapydrdvaih-
teiston (18) kitkapydriksi. NHit4 tukipy®drid (2, 3) kdytetddn
kdytt8moottorilla (15) kelausvaihteiston (16) kautta samassa e — e
kiertosuunnassa. N#mi tukipydrit (2, 3) ovat sisdkosketuksissa e N
rengasmaisen kitkapydrin (19) kanssa, joka toimii kelausytimend /’ (‘
(20). TH4ssH kitkapydr#ssi (19) on sylinterimdinen lista, jonka / v N\ e
sisdpuolella oleva vaippapinta on muodostettu liukupinnaksi, / ' -
jonka avulla kelausydin (20) on tukipydrien (2, 3) pddlli. Ren-
gasmaisesta listasta ulkonee sivusuunnassa sivulaipat (24), jotka \
rajoittavat sivusuunnassa liukupintaa ja jotka toimivat sivut- \
taista ohjausta varten. Tukipydrien (2, 3) alapuolelle on jar-

N~ e

jestetty ohjauspyord (25), joka on asetettavissa kelausytimen
(20) liukupinnan pddlle ja nostettavissa t&ltd.

Kelausytimen (20) kytkentd kelausasemaan (1) tai vast. sen irro-
tus tdlt4 tapahtuu yksinkertaisella tavalla asettamalla kelaus- i DA S g St A A
ydin (20) tukipydrien (2, 3) pddlle tai vast. nostamalla se pois
ndiltd. Kelausydin (20) on rakenteeltaan yksinkertainen ja val-

mistuskustannuksiltaan edullinen.
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(57) sammandrag

Uppvindningsstationen (1) uppvisar tvd i en gemensam ram

(9) roterbart lagrade st&dhjul (2, 3), vilka &r utbildade
sadsom friktionshjul i en friktionshjulsvixel (18). Dessa stdd-
hjul (2, 3) drivs av en drivmotor (15) via en vindningsvidxel
(16) i samma riktning. St&dhjulen (2, 3) stdr i invindig
berdring med ett ringformat friktionshjul (19), vilket funge-
rar sdsom en lindningsk#rna (20). Detta friktionshjul (19)
uppvisar ett cylinderformat steg, vars indt vdnda mantelyta

dr utbildad sdsom en l¥pyta, medelst vilken lindningsk&rnan
(20) anligger mot st&dhjulen (2, 3). Frdn det ringformade ste-
get utstrdcker sig 3t sidorna sidoflénsar (24), vilka pd si-
dorna begridnsar l8pytan och tjdnar f6r styrning i sidled.
Under st8dhjulen (2, 3) dr det anordnat ett styrhjul (25)
vilken kan pasdttas lindningskdrnans (20) 1l8pyta och lyftas

upp fran denna.

Kopplingen av lindningskdrnan (20) till resp. fré&n uppvind-
ningsstationen (1) sker p& ett enkelt s#tt genom att anligga
lindningskdrnan (20) mot, resp. lyfta densamma frin st&dhju-
len (2, 3)}. Lindningsk8rnan (20) &r enkel till sin uppbyggnad
samt kan framst#dllas till liga kostnader.
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Laite keskeytymatta, mieluummin suomumuodostelmana valmistu-
vien taipuisien, tasomaisten tuotteiden, etenkin painotuot-
teiden kelaamisekei kelalle tai vast. niiden purkamisekai ke-

lalta

Esilla olevan keksinnon kohteena on laite keskeytymatta, mie-
luummin suomumucdostelmana, valmistuvien taipuisien, taso-
maisten tuotteiden, etenkin painotuotteiden kelaamiseksi yh-
dessd kelausnauhan kanesa kelaksi tai vast. purkamiseksi ke-
lalta patenttivaatimuksen 1 johdanto-osan mukaisesti seka ke-
lausydin tiallaisessa laitteessa tapahtuvaa kayttoa varten

patenttivaatimuksen 7 johdanto-osan mukaisesti.

On tunnettua kelata rotaatiopainokoneesta suomumuodostelmana
poistettavat painotuotteet yhdessid kelausnauhan tai vast. ke-
lausnauhaparin kanssa kelausytimelle (CH-patenttijulkaisu

559 691, DE-patenttijulkaisu 31 23 888 tai vast. vastaava US-
patenttijulkaisu 4 438 618, seka&a DE-hakemusjulkaisu 32 36 866
tai vast. vastaava GB-hakemusjulkaisu 2 107 681). Valmiit pai-
notuotekelat varastoidaan sitten valivarastoon, otetaan siel-
ta jalleen maarattyna aikana pois ja syotetdaadn kasittelyase-
malle. Talla kasittelyasemalla painotuotteet otetaan jalleen

pois varastokelalta kelaamalla ne pois kelalta.

CH-patenttijulkaisusta 559 691 tunnetussa laitteessa on akse-
1i, jota kdytetadn kelaustapahtumassa ja jolle tyhja tai vast.
kelan sisaltava onton sylinterin muotoinen kelausydin on lai-
tettava, jonka eisdldpimitta vastaa akselin ulkolapimittaa.
Kelausytimen pistaminen akeelin padlle tai vast. sen vetami-
nen 8iltd pois on vaivalloista ja vaatii lisaksi maarattya
huolellisuutta. Muutoin akseli on tydstettava tarkasti, jotta

se istuu akselilla hyvin,

Kul jetuksen helpottamiseksi on kelausydin varustettu sivukyl-
jilla, jotka on muodostettu liuku- tai vierintdkehiksi. Nai-
den sivukylkien johdosta tilankayttd tyhjien kelausytimien
varastoimiseksi on kuitenkin puutteellinen. Lisaksei tallaisten

kelausytimien valmistus on suhteellisen panoksellista.
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Esilla olevan kekeinnon tehtdvania on saada aikaan alussa mai-
nitun tyyppinen laite, jossa on yksinkertainen, kompakti ja
hairiovapaa rakenne, jossa kelausytimen kytkenta tai vast, ir-
rottaminen voi tapahtua pienelld ajallisella ja laitepanok-
sella ja jossa on mahdollista sekd tyhjidn etta taysinaisen ke-
laueytimen ykeinkertainen kasittely seka tilaagaastava varas-

tointi.

Tama tehtiavid ratkaistaan patenttivaatimuksen 1 tai vast. pa-

tenttivaatimuksen 7 tunnusomaisen osan tunnusmerkeilla.

Kelausytimen rakenne kitkapyodravaihteiston rengasmaisena kit-
kapyoranid mahdollistaa kelausytimen nopean asettamisen tuki-
pyorien paalle tai vast. sen nostamisen tukipyorilta., Kelaus-
ytimeen jarjestettyjen sivulaippojen ansiosta tapahtuu ke-
lausytimen automaattinen keskidinti seka asetettaessa tuki-
pydrien pddlle etta toiminnan aikana. Kelausydin voidaan muo-
dostaa yksinkertaisesti ja se voi olla kapeampi kuin kela, mi-
ki vaikuttaa alhaisiin materiaali- ja valmistuskustannukeiin.
Lisaksi tarvitaan seka tyhjien etta taysinaisen kelan sisdl-

tavien kelausytimien varastointiin minimadra tilaa.

Keksinnon mukaisen laitteen ja keksinnon mukaisen kelausyti-
men edulliset edelleenkehitysmuodot muodostavat patenttivaati-

musten 2-6 seka 8-11 kohteen.

Seuraavassa keksintoid selitetdaan lahemmin piirustuksen avulla.

Puhtaasti kaaviomaisesti

kuvio 1 esittia sivukuvaa laitteesta, joka on tarkoitettu pai-
notuotteiden kelaamiseksi kelalle, ennen kelaustapahtuman
alkua,

kuvio 2 esittdada kuviota 1 vastaavana kuvana kelaukseen val-
mista kelauslaitetta,

kuvio 3 esittasa kuvion 2 mukaista laitetta etukuvana kuvion 2

nuolen III suunnassa,
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kuvio 4 esittidid etukuvana laitetta, joka on tarkoitettu paino-
tuotteiden purkamiseksi kelalta,

kuvio 5 esittid leikkauskuvaa suunnilleen kuvion 4 viivaa V-V
pitkin,

kuvio 6 esittdid kuvion 4 suhteen suurennetussa mittakaavassa
etukuvaa purkauslaitteesta, jossa jarru on irrotettu, ja
kuviot 7-10 esittdvidt pitkittdisleikkauskuvana kelausytimen

erilaisia sovellutusmuotoja.

Kuvioissa 1-3 on esitetty puhtaasti kaaviomaisesti kelausasema 1
suomumuodostelmana valmistuvien painotuotteiden kelaamiseksi
kelaksi. TH114 kelausasemalla on kaksi tukipydrdd 2 ja 3,

jotka ovat numerolla A merkityn pystytason suhteen toisiaan
vastapadtid (kuvio 3). N&mid tukipydrdt 2, 3 on muodostettu kitka-
pydriksi ja ne muodostuvat esill¥ olevassa sovellutusesimerkissd
kahdesta toistensa kanssa kytketystd rullasta 4 ja 5. On selvdi,
ettd tukipydridt 2 ja 3 voivat muodostua myds ainoastaan yhdestd
ainoasta rullasta. Tukipydrdt 2, 3 tai vast. rullat 4 ja 5 on
kiilattu kiinni akselille 6, jonka pitkittdisakselia on merkit-
ty numerolla 6a. T&mi akseli 6 on laakeroitu kiertdvésti kah-
teen laakeriin 7 ja 8, jotka on kiinnitetty yleisesti numerolla

9 merkittyyn telineeseen. Akselien 6 tukipydrid 2 tai vast. 3
vastapiiti olevassa pddssid on ketjupydrd 10 tai vast. 1l1. Molem-
pien ketjupydrien 10, 11 kautta kulkee ketju 12, joka on esi-
tetty kuviossa 3. T&m3 ketju 12 on ohjattu edelleen kiristys-
pydrédn 13 sekd kdyttSpydrdn 14 kautta. Viimeksi mainittua
kdytetddn kiyttdmoottorilla 15 kelausvaihteiston 16 ja kulmavaih-
teiston 17 (kuvio 3) kautta. Kelausvaihteisto 16, joka on raken-
teeltaan tunnettu, voi olla esimerkiksi kelausvaihteisto, jota

toimittaa firma P.I.V. Antrieb Werner Reimers KG.

Molemmat tukipydrdt 2 ja 3 muodostavat kitkapydrdvaihteiston 18

osan, johon vaihteistoon kuuluu edelleen rengasmainen kitkapy&rd
19, joka on samalla kelausydin 20, jolle painotuotteet kelataan.
Tdssd kelausytimessd 20 on, kuten etenkin kuviosta 7 n&dhddén,

rengasmainen lista 21, jonka sisdpuolella oleva vaippapinta on
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muodostettu liukupinnaksi 22. T&t&d liukupintaa rajoittaa sivulla
sivulaipat 23 ja 24, jotka on suunnattu listasta 21 sisd&npdin,
so. kelausytimen 20 pitkitt&disakseliin 20a pdin. Kuten kuviosta
1 ndhd&d&dn, ndmd sivulaipat 23, 24 eivdt muodosta listan 21

kanssa mitd4n suoraa kulmaa, vaan ne on suunnattu hieman sivulle.

Kelausydin 20 tulee liukupinnastaan 22 tukipydrien 2, 3 pddlle
ja se saatetaan ndilld kiertdmddn. Tukipydrien sivulla kulkevat
sivulaipat 23 ja 24 estdvdt tukipydrien 2 ja 3 kautta kulkevan

kelausytimen 20 sivuttaisen siirtymisen.

Molempien tukipy®rien 2, 3 alapuclelle ja suunnilleen keskelle
niiden vdliin on jdrjestetty ohjauspydrd 25, joka koostuu esilléd
olevassa sovellutusmuodossa samoin kahdesta toisiinsa kytketystd
rullasta 26 ja 27. T&md ohjauspydrd 25 on kiinnitetty varren

28 pddhdn, johon varteen kytkeytyy pneumaattisen (tai mahdolli-
sesti hydraulisen) sylinteri-mdnt&yksikoén 30 médnndnvarsi 29.
Tamd sylinteri-m&ntdyksikkd 30 on laakeroitu numerolla 30a
merkityn akselin ympdri kd&dntyvédsti telineeseen 9. Varsi 28 on
ohjattu edelleen ohjauselementissd 31 (kuviot 1 ja 2) pitkittédin
siirrettdvadsti, joka elementti on sijoitettu akselin 3la ympéri
kddntyvdsti telineeseen 9. Varren 28 molemmille puolille on
jdrjestetty ohjaukset 32 ja 33. Kummassakin ndistd ohjauksista
32, 33 on vinosti laskeva ohjausrata 32a (kuviot 1 ja 2), jossa
on ohjattu varteen 28 kiinnitetty rulla 34. Kuvioissa 1 ja 2

on esitetty ainoastaan toinen ndistd toisiaan vastapddtd olevista

ohjausrullista 34.

M&nndnvarren 29 ollessa sisddnvedettynd varsi 28 on ohjauspy&rén
25 kanssa sen nostetussa ja takimmaisessa pddtyasennossa, kuten

on kuviossa 1 esitetty. Ajettaessa mdnndnvarsi 29 ulos varsi

28 sekd ohjauselementti 31 kddnnetddn akselin 3la ympdri ja
samanaikaisesti se tyodnnetddn eteen rullien 34 ohjauksen johdosta
ohjausradoilla 32a sen pitkittdissuunnassa. T&mdn eteenpdin-
tydntd- ja kdadntbliikkeen lopussa varsi 28 ja ohjauspydrd 25

tulevat alempaan, etumaiseen pd&teasentoon, jossa ohjauspydréd
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kytkeytyy kelausytimeen 20 ja se painetaan kelausytimen 20 liu-
kupintaa 22 vasten, kuten on esitetty kuviossa 2. Sylinteri-
mintidyksik811l4 30 ohjauspydrdn 25 kautta kelausytimeen 20 koh-
distetun puristuksen johdosta kelausydin 20 painetaan liukupin-
nasta 22 kitkapy®riksi muodostettuja tukipydrid 2 ja 3 vasten,
jolloin ndin varmistetaan moitteeton kitkaliitdntd tukipy&rien
2, 3 ja kelausytimen 20 v&lilli. Sivulaippojen 23 ja 24 vdliin
kytkeytyvd ohjauspydrd 25 pitd4 edelleen kelausytimen olennai-

sesti pystysuorassa asennossa.

Tyhjdn kelausytimen 20 asettaminen tukipy®&rien 2 ja 3 pddlle ta-
pahtuu ohjauspydridn 25 ollessa ylemmdssd takimmaisessa pddte-
asemassaan (kuvio 1). T&mi#n jdlkeen ohjauspydrd 25 siirretdédn
esitetylli tavalla etumaiseen, alempaan pd¥teasemaansa (kuvio 2).
Kdayttdmills tukipydrid 2 ja 3 nuolen B suunnassa (kuvio 3)
kelausydin 20 saatetaan nyt pydrim#dé&n. Tukipyérien 2, 3 kelaus-
ytimen 20 kanssa tulevan sis#kosketuksen johdosta tdmd pydrii
samoin nuolen B suunnassa. Kelausytimelle 20 alakautta sydtetty-
jen painotuotteiden kelaus kuviossa 3 katkoviivoin esitetyn ja
numerolla 35 merkityn kelausnauhan kanssa tapahtuu periaatteessa
jo aikaisemmin mainitussa DE-patenttijulkaisussa 31 23 888 tai
vast. vastaavassa US-patenttijulkaisussa 4 438 618 esitetylld

tavalla.

Kelaustapahtuman loputtua ohjauspydrd 25 siirretddn jdlleen ku-
viossa 1 esitettyyn p#iteasentoonsa, minkd jédlkeen kelausydin 20
sekd sille muodostettu ja kuvioissa 2 ja 3 esitetty kela 36 nos-
tetaan tukipydriltid 2, 3 ja kuljetetaan pois. Nyt voidaan kytked
uusi, tyhji kelausydin 20 jo esitetylld tavalla.

Kuvioissa 4-6 on esitetty purkausasema 37, jossa painotuotteet

voidaan ottaa jdlleen pois kelalta 36.

Tillid purkausasemalla 37 on kaksi tukipydrdd 38, 39, jotka ovat
pystytason C (kuviot 4 ja 6) suhteen toisiaan vastapddtd. Kumpi-
kin ndistd tukipydristd 38, 39 muodostetaan esilld olevassa
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tapauksessa kahdella toisiinsa kytketylld pyordlld 40, 41 (kuvio
5), jotka on laakeroitu akselille 42 kiertdvdsti. Kumpikin
ndistd akseleista 42, joiden akselia on merkitty numerolla 42a,
on kiinnitetty epdkeskisesti kahteen laakerirunkoon 43 ja 44

(ks. etenkin kuvio 5). Kumpikin laakerirunko 43, 44 on laakeroi-
tu kiertdvidsti laakerilevyyn 46, joka on kiinnitetty yleisesti

numerolla 47 merkittyyn telineeseen.

Molempien tukipyodrien 38, 39 alapuolelle ja keskelle niiden
vdliin on jdrjestetty jarrukenkd 48, jossa on sen alasivulla
sopivasta materiaalista koostuva jarrupddllyste 49. Jarrukenkd
48 on kiinnitetty suorakulmaisen poikkileikkauksen omaavaan tyon-
tévarteen 50, joka on siirrettdvissd pystysuorassa suunnassa,

so. nuolen D (kuvio 6) suunnassa edestakaisin. Ty&nt&varren 50
ohjaamiseksi on jidrjestetty ohjausrullat 51, jotka ovat tydntd-

varren 50 sivupintoja vasten.

Tyodntovarren 50 sekd jarrukengdn 48 siirtdmiseksi on jdrjestetty
kdyttomekanismi 52, jossa on kaksi tyodntdvarren 50 yl&pddhdn
kytkeytyvdd liitostankoa 53, 54. Kumpikin ndistd liitostangoista
53, 54 on yhdistetty yldpddssiddn nivelikkddsti k&d&ntdvipuun 55
tai vast. 56. Kumpikin k&&ntovipu 55 tai vast. 56 on yhdistetty
vddntSlujasti molempien tukipy&drien 38, 39 akselin 42 laakeroin-
nin laakerirunkoon 43. Pulttiin 57, joka muodostaa niveltapin
pidennyksen, joka yhdistd3d liitostangon 53 tai vast. 54 vastaavan
kd&antdvivun 55 tai vast. 56 (kuvio 5) kanssa, kytkeytyy vetojousi
58 tai vast. 59. Vetojousien 58, 59 toinen pdd on kiinnitetty

pulttiin 60, joka on sijoitettu telineeseen 47.

Kuviossa 6 on esitetty jarrukenkd 48 sen ylemmdssd lepoasennossa.
KiyttSmekanismin 52 k&&ntdvivut 55, 56 ovat t&lldin samoin
ylemmdssd kdidntbasemassaan, jossa ne on piddtetty vetojousilla
58, 59. Koska, kuten jo mainittiin, laakerirungot 43 on yhdis-
tetty kdintdvipuihin 55, 56,tulevat laakerirungot 43, 44 ja siten
myds tukipydrien 38, 39 akselit 42 kuviossa 6 esitettyyn ylempddn

paddteasemaan.
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Kun nyt tédssd akselien 42 ylemmdssd pddteasemassa tukipyodréat

38 ja 39 kuormitetaan asettamalla kelalla 36 varustettu kelaus-
ydin 20 niiden p&ddlle, niin akselien 42 epdkeskisen laakeroin-
nin johdosta laakerirungoissa 43, 44 tapahtuu ndiden laakerirun-
kojen 43, 44 kiertyminen nuolien E (kuvio 6) suunnassa. T&dssé
kiertoliikkeessd kdidntdvivut 55 ja 56 otetaan mukaan voitettaessa
samalla vetojousien 58, 59 voima ja ne kddnnetddn kuolokohta-
asennon yli alaspdin alempaan pd&teasentoon, joka on esitetty
kuviossa 4. Vipujen 55, 56 k#3dntdliike siirretd&n siten liitos-
tankojen 53, 54 kautta tyontdvarteen 50 ja siten jarrukenkdén
58, joka siirtyy nuolen D suunnassa alaspdin, kunnes jarrukenkd
58 tulee jarrupdillysteensd 49 kanssa kelausytimen 20 liukupin-
taa 22 vasten. Jarruvoima, joka vaikuttaa liukupintaan 22,
ohjataan siten kelausytimen 20 ja etenkin kelan 36 painolla

ja se on riippuvainen kdyttomekanismin 52 vipuolosuhteista.

Nostettaessa kelausydin 20 tukipy6riltd 38, 39 jarrukenkd 48
otetaan mukaan yl&spdin nuolen D suunnassa, mikd saa aikaan sen,
ettd kdantovivut 55, 56 kdidntyvdt niiden voittaessa samalla veto-
jousien 58, 59 voiman yl&spdin niiden ylemp&ddn pddteasentoon.
Td4116in otetaan laakerirungot 43, 44 sekd akseli 42 mukaan,

niin ettd myds tukipydrdt 38, 39 saatetaan jdlleen niiden ylem-
pddn pdidteasemaan. On tietenkin myds mahdollista siirtdad jarru-
kenkd 49 kdsin sen alemmasta toiminta-asennosta ylemp&dn lepo-

asentoon.

Painotuotteiden purkamiseksi kelalta 36 asetetaan tdllaisen kelan
36 sisdltdvd kelausydin 20 tukipybrien 38, 39 pddlle. Kuviossa

6 on esitetty t&dmédn tapahtuman alku. Kelan 36 painon vaikutuk-
sesta kddntyvit jo esitetylld tavalla tukipydrdt 38 ja 39 nuolen
E suunnassa, mik&d saa aikaan, ettd jarrukenkd 48 siirtyy alempaan
toiminta-asentoonsa, jossa sen jarrupddllyste 49 puristuu kelaus-
ytimen 20 liukupintaa 21 vasten. Nyt painotuotteet voidaan
purkaa sinidnsid tunnetulla tavalla kelalta 36. Kuten jo mainitus-
sa DE-patenttijulkaisussa 31 23 888 tai vast. vastaavassa US-
patenttijulkaisussa 4 438 618 on esitetty yksityiskohtaisesti,
saatetaan vetdmdlld kuviossa 4 katkoviivoin esitetystd kelaus-
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nauhasta 35 kelausydin 20 keloineen 36 py&rim&&n nuolen F

(kuvio 4) suunnassa. T&l116in kelausytimeen 20 vaikuttavan
jarrukengidn 48 johdosta tapahtuu kelausytimen 20 jarrutus. Koska,
kuten jo mainittiin, kelausytimeen 20 vaikuttava jarruvoima on
riippuvainen tukipydrien 38, 39 p&ddlld olevasta painosta, tdma
jarrutusvoima on suurin, kun kela 36 on t&dysindinen, ja se vdhe-
nee kelan 36 pienetessd. Siten saadaan haluttaessa aikaan se,
ettd jarrutusvaikutus pienenee purkaustapahtuman kuluessa

ilman, ettd t&dtd varten tarvitaan erityistd ohjausta.

Nostettaessa tyhjd kelausydin pois purkaustapahtuman loputtua
jarrukenkd 48, kuten jo mainittiin, siirtyy ylempddn lepoasentoon-
sa ja tukipyordt 38, 39 kddnnetddn takaisin samoin niiden ylem- -

pddn pddteasemaan.

Kelausytimen 20 rakennetta varten on olemassa erilaisia mahdolli-
suuksia. Kuviossa 7 esitetty sovellutusmuoto on rakenteeltaan
yksinkertainen ja siten se voidaan valmistaa helposti ja kustan-
nuksiltaan edullisesti. Md&rédtyissd tapauksissa tarvitaan kui-
tenkin jdykempid rakenteita. Kuvioissa 8 ja 9 on esitetty

tdllaisia rakenteita.

Kuviossa 8 esitetyssd kelausytimessd 20 lista 21 on varustettu
kiertdvdlld uralla tai vaolla, joka ulkonee sisddnpdin. N&din
muodostettu kelausydin 20 soveltuu ensisijassa kdytettdvdksi
kuvioissa 1-6 esitetyn tyyppisten kelaus- ja purkausasemien 1,

37 kanssa, joissa tukipydrdt 2, 3 tai vast. 38, 39 muodostuvat
kahdesta rullasta 4, 5 tai vast. 40, 41, jotka muodostavat
vdliins3d vilin, johon vako 61 tulee. Tdssd tapauksessa vako 61
edistdd vield kelausytimen 20 ohjausta tukipydrien 2, 3 ja 38, 39
padlls.

Kuviossa 9 esitetyssi sovellutusmuodossa on jdykistysvaikutus
saatu aikaan siten, ettd ulkonevien sivulaippojen 23 tai vast.
24 reunat 23a, 24a on taivutettu taaksepdin, minkd ansiosta muodos-

tuu erdidntyyppinen reunoitus. T&ssd muunnelmassa ytimen 20
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liukupinta 22 pysyy koko leveydelld tasaisena, mikd& mahdollistaa
samoin kuin kuvion 7 mukaisessa kelausytimessd 20 sen, etta
tukipyodrid 2, 3, 38, 39 kdytetddn yhden ainoan rullan kanssa.

Kuten kuviosta 2 ndhd&ddn, kelausytimet 20 ovat kapeampia kuin
kelat 36. Mdidrdtyissd tapauksissa, ennen kaikkea kun tuotteet
ovat hyvin ohuita, voi olla tarpeen muodostaa painotuotteiden
tuki kelausytimen 20 pddlld levedmmdksi. T&md on esimerkiksi,
kuten kuviossa 10 on esitetty, mahdollista siten, ettd kelaus-
ytimen 20 listan 21 ulkopuolella olevalle sivulle on jérjestetty
rengasmainen tuki 62, joka ulkonee sivulla listan 21 yli. Ilman,
ettd rengasmainen lista ja siten myds liukupinta 22 on tehtdva
levedmmiksi, voidaan t#dlli tavalla saada aikaan se, ettd paino-

tuotteet voivat tukeutua kelassa 36 suuremmalle pinnalle.

Kelausytimen 20 kdyttdlaitteen rakenne kelaustapahtumassa kitka-
pybrdvaihteistona saa aikaan useita etuja. Siten kelausydin 20
voidaan muodostaa rengasmaiseksi kitkapydrdksi, joka voidaan
asettaa vaikeuksitta nopeasti kelausasemaan 1 tulevaa kytkentdd
varten tukipy®rien 2, 3 pdidlle tai wvast. nostaa ne irrotusta
varten ndiltd pois. T&ami koskee tietenkin my&s purkausasemaan 37
tulevaa kytkentdid tai vast. irrotusta. Kelausytimen 20 liuku-
pintaa 22 sivulla rajoittavat sivulaipat 23, 24 huolehtivat
kelausytimen 20 moitteettomasta sivuttaisesta ohjauksesta tuki-
pyorilld 2, 3 tai vast. 38, 39. Muutoin ndmd sivulaipat 23, 24
helpottavat kelausytimen 20 asettamista tukipydrien 2, 3 tai
vast. 38, 39 pddlle, koska ndmd sivulaipat 23, 24 huolehtivat
automaattisesta keskidinnistli asetettaessa kelausydin 20 mahdol-
lisesti vinoon tukipy6rien 2, 3, 38, 39 pédille.

Sekd kelausasema 1 ettd purkausasema 37 voi olla rakenteeltaan
suhteellisen yksinkertainen. KXelausaseman 21 kohdalla ei tarvita
mitddn panoksellista kytkentdmekanismia kdyttdyhteyden aikaansaa-
miseksi kdyttOlaitteen ja kelausytimen 20 vdlilld. Jarrun k&dyt-
tamiseksi purkausasemalla ja jarruvoiman sddtdmiseksi ei tarvita
mitdédn erillisid laitteita, koska jarrun kdyttdmiseksi kdyte-

tddn kelan painoa.
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Kelausydin 20 on samoin yksinkertainen rakenteeltaan ja se voi-
daan valmistaa t#std syystd kustannuksiltaan edullisella ta-
valla. T&mi on merkitt#vdid yksinkertaisen kdsittelyn lisdksi,
koska kirjapainokdyt&ssid tarvitaan hyvin suuri mddrd tdllaisia
kelausytimid 20. N&iden kelausytimien hankinnan ja varastossa-
pidon tulee kuitenkin olla mahdollisimman edullista kustannuksil-
taan. T&itd edistdid myds vieli se seikka, ettd tyhjdt kelausyti-
met 20 voidaan varastoida pieneen tilaan. MyOs tdysindisten
kelausytimien 20 vdlivarastointi tarvitsee vdahidn tilaa, koska
kelausydin 20 on, kuten jo mainittiin, kapeampi kuin kela 36

tai se on korkeintaan yhtd leved kuin t#m#, so. koska kelausydin

20 ei ulkone sivusuunnassa kelan 36 yli.
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Patenttivaati t

1. Laite keskeytymatta, mieluummin suomumuodostelmana
valmistuvien, taipuisien, tasomaisten tuotteiden, etenkin
painotuotteiden kelaamiseksi yhdeesd kelausnauhan kansea ke~
lalle tai vast. niiden purkamiseksi kelalta, josesa laitteessa
on kelaustapahtumassa kaytettavd, onton sylinterin muotoinen
kelausydin ja laakerocintilaite kelausytimen laakeroimiseksai
kiertavasti ja poistettavaeti, jolloin kelausydin (20) on
muodostettu rengasmaiseksi ja laakerilaitteelta (2, 3; 38, 39)
nostettavaksi tai vast. sen padlle asetettavaksi kitkapydra-
vaihteiston (18) kitkapyoraksei (19), jonka sisapuolella ole-
valla sivulla on sen pitkittdisakselin (20a) suhteen koak-
siaalinen kulkupinta (22), joka tulee lepaamaan laakerilait-
teen pydrivien tukipydrien (2, 3; 38, 39) paalle, joita kay-
tetaan kelaustapahtumassa ja jotka muodostavat kitkapyora-
vaihteiston (18) kitkapyorat, tunnettu siita, etta kulku-
pintaa (22) rajoittavat sivulla eis&anpdin pitkittaisakselia

(20a) kohti suunnatut eivulaipat (23, 24).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnettu sii-
td, etta kelausytimessa (20) on rengasmainen lista (21), jon-
ka eisapuolinen vaippapinta muodostaa kulkupinnan (22) ja

josta sivulaipat (23, 24) ulkonevat sisaanpain.

3. Patenttivaatimukeen 1 tai 2 mukainen laite, tunnettu
@aiitda, etta on jdrjestetty kaksi pystytason (A, C) suhteen

toisiaan vastapaata olevaa tukipyorasa (2, 3; 38, 39), joiden
akselit (6a, 42a) kulkevat olennaisesti yhdensuuntaisesti ta-

man pystytason (A, C) suhteen.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, tunnettu

siita, etta kaytettavien tukipydrien (2, 3) alapuolelle on
jarjestetty kelausytimen (20) kulkupinnan (22) padlle asetet-
tava ja liukupinnalta (22) noestettava, kiertavasti laakeroitu

ohjauspyora (25).
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5. Patenttivaatimukasen 3 mukainen laite, tunnettu sii-
ta, etta tukipyorat (38, 39) on laakeroitu vapaasti kierta-
vasti ja etta on jarjestetty kelausytimeen (20) vaikuttava

jarruelin (48).

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, tunnettu sii-
ta, etta mieluummin tukipydrien (38, 39) alapuolelle jar jee-
tetty jarruelin (48) on asetettavissa kdyttomekanismin (52)
avulla kelausytimen (20) kulkupinnan (22) paalle ja nostetta-

viesa talta kulkupinnalta (22).

7. Onton sylinterin muotoinen kelausydin kaytettavaksi
jonkin patenttivaatimuksista 1-6 mukaisen laitteen kanssa,
jolloin se on muodostettu kitkapyoravaihteiston (18) rengas-
maiseksi kitkapyordkei (19) ja siind on sen sisapuoclella ole-
valla sivulla sen pitkittdisakselin (20a) suhteen koaksiaali-
nen kulkupinta, tunnettu eiita, etta kulkupintaa (22) ra-
joittavat sivulla sieadanpdin pitkittaieakselia (20a) kohti

suunnatut sivulaipat (23, 24).

8. Patenttivaatimukeen 7 mukainen kelausydin, tunnet-
tu siitd, etta siina on rengasmainen lista (21), jonka sisa-
puolella oleva vaippapinta muodostaa liukupinnan (22) ja josta

sivulaipat (23, 24) ulkonevat sisaanpain.

9, Patenttivaatimukeen 8 mukainen kelausydin, tunnet-

tu eiita, etta lista (21) on varustettu kiertavalla vaolla

(61).

10. Patenttivaatimuksen 8 mukainen kelausydin, tunnet-
tu eiitd, etta eivulaippojen (23, 24) reunat (23a, 24a) on

taivutettu taaksepain.

11. Patenttivaatimuksen 7 mukainen kelausydin, tunnet-
tu siita, etta listan (21) ulkopuolella olevalle sivulle on
sijoitettu rengasmainen, sivusuunnassa listan (21) yli ulko-

neva tuki (62) tuotteita varten.
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Patentkrav

1. Anordning for upplindning reap. avlindning av konti-
nuerligt, foretréddesvis i fjallartad formation ankommande,
bojliga, arkartade produkter, sarekilt tryckprodukter, till-
sammans med ett lindningsband, vilken anordning uppvisar en
under lindningsprocessen drivbar ihdlig cylindrisk lindnings-
kdrna och en lageranordning f&r lagring av lindningsk&rnan ed,
att den kan roteras och avlagsnas, varvid lindningskarnan

(20) har bildats som ett ringformat och fran lageranordning
(2, 3; 38, 39) avtagbart resp. pad denna instdllbart frik-
tionshjul (19) av en friktionshjulsvaxel (18) och vilket vid
8in inre sida uppvisar en i forhAllande till dess langdaxel
(20) koaxial lopyta (22), som kommer att ligga pA lageranord-
ningens roterbara stédhjul (2, 3; 38, 39), vilka driva vid
lindningsprocessen och vilka bildar friktionshjuleviaxelns (18)
friktionshjul, kdnnetecknad av att l&pytan (22) vid sidorna
begransas av indt mot langdaxeln (20a) riktade sidoflénear

(23, 24).

2. Anordning enligt patentkravet 1, kidnnetecknad av att
lindningekdrnan (20) uppviear en ringformad ribba (21), vars
inre mantelyta bildar lopytan (22) och fran vilken sidoflan-

sarna (23, 24) stracker sig inAt.

3. Anordning enligt patentkravet 1 eller 2, kiénneteck-
nad av att tva i forhallande till ett vertikalplan (A, C)
gentemot varandra liggande stédhjul (2, 3; 38, 39) har anord-

nats, vars axlar (6a, 42a) léper vasentligen parallella med

detta vertikalplan (A, C),

4. Anordning enligt patentkravet 3, kénnetecknad av att
nedanfdr de drivbara stddhjulen (2, 3) har anordnate ett ro-
terbart lagrat styrhjul (25), eom kan instdllas P4 lopytan
(22) av lindningekarnan (20) och avtagas fran lopytan (22).
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5. Anordning enligt patentkravet 3, kannetecknad av att
stodhjulen (38, 38) har lagrate som fritt roterande och att
ett bromsorgan (48) inverkande p& lindningskarnan (20) har

anordnats,

6. Anordning enligt patentkravet 5, kannetecknad av att
bromeorganet (48) anordnat hellre under stodhjulen (38, 39)
ir installbar genom drivmekanismen (52) pa lépytan (22) av

lindningskarnan (20) och avtagbar fradn denna lopyta (22).

7. Ihalig cylindrisk lindningekarna for anvandning i en
anordning enligt nagot av patentkraven 1-6, varvid den har
bildate som ett ringformat friktionshjul (19) av en frik-
tionshjulvixel (18) och den uppvisar pad ein inre gida en i
férhallande till dess liangdaxel koaxial lopyta, kannetecknad
av att lopytan (22) vid sidorna begransas av inAt mot langd-

axeln (20a) riktade sidoflansar (23, 24).

8. Lindningskarna enligt patentkravet 7, kdannetecknad
av att den uppvisar en ringformad ribba (21), varse inre man-
telyta bildar 16pytan (22) och fran vilken sidoflansarna (23,
24) stracker sig inat.

9. Lindningskarna enligt patentkravet 8, kannetecknad

av att ribban (21) a&r foreedd med en runtgiende fara (61).

10. Lindningskdrna enligt patentkravet 8, kannetecknad
av att randerna (23a, 24a) av sidoflansarna (23, 24) har boc-

kats bakat.

11. Lindningskarna enligt patentkravet 7, kdannetecknad
av att pA utsidan av ribban (21D har placerate ett ringformat,
i sidoriktning 6ver ribban (21) framsk jutande stod (62) for

produkterna.

Viitejulkaisuja-Anfgrda publikationer

Hakemus jutkaisuja:-Ansdkningspublikationer: Ranska-Frankrike(FR) 2 398 171
(E 06 B 9/174).

Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: Suomi-Finland(FI) 75 545 (B 65 H 29/42)
(PL 2§ 2 mom. 3 virke).
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