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(57)摘要

一种抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法。

其包括将多根钢丝绳中部间隔放置在盖梁上，将

钢丝绳上每个封闭环分别与一个手拉葫芦挂钩

端相连；将每个手拉葫芦铁链端分别与一个钢抱

箍上位于同侧的牛腿相连；将多个钢抱箍上高强

螺栓松动，利用长螺栓将钢抱箍上两个抱箍片的

相邻牛腿连在一起；多名施工人员站在作业平台

上同时操控多个手拉葫芦，使抱箍法盖梁支撑体

系整体平衡下降至地面。本发明不仅能解决盖梁

支撑体系高空拆除困难的问题，而且在具体施工

中，无需吊装设备配合，仅需施工人员操作即可

完成拆除。同时由于盖梁支撑体系各部件均在地

面上拆除，避免了高空作业的风险，大大降低了

施工难度，有利于现场施工使用，因此能够缩短

工期，施工成本低。
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1.一种抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法，所述抱箍法盖梁支撑体系包括钢抱箍

(1)、支撑纵梁(2)、支撑横梁(3)、钢制底模(4)、封闭防护围栏(5)、手拉葫芦(6)和钢丝绳

(7)；其中每根已建成的墩柱(8)上部分别套装一个钢抱箍(1)，钢抱箍(1)由两片中部呈半

圆形的抱箍片构成，抱箍片的两端分别设有牛腿，中部利用高强螺栓固定在已建成的墩柱

(8)上部；两根支撑纵梁(2)平行设置，每根支撑纵梁(2)的下端固定在所有钢抱箍(1)上位

于同一侧的牛腿上；多根支撑横梁(3)间距固定在两根支撑纵梁(2)上，并与支撑纵梁(2)相

互垂直，同时避开墩柱(8)；钢制底模(4)平铺在支撑横梁(3)上，上部铺设木板作为作业平

台；封闭式防护栏杆(5)的下端焊接在支撑横梁(3)的外侧边缘部位；每根钢丝绳(7)的两端

分别带有一个封闭环，拆除抱箍法盖梁支撑体系时多根钢丝绳(7)的中部间隔放置在已建

成的盖梁(9)上，每个封闭环分别与一个手拉葫芦(6)的挂钩端相连接，每个手拉葫芦(6)的

铁链端分别与一个钢抱箍(1)上一侧的牛腿连接；

其特征在于：所述整体拆除方法包括按顺序进行的下列步骤：

1)当施工人员站在作业平台上在墩柱(8)上端建好盖梁(9)后而需要拆除抱箍法盖梁

支撑体系时，首先将多根钢丝绳(7)的中部间隔放置在已建成的盖梁(9)上，然后将钢丝绳

(7)上每个封闭环分别与一个手拉葫芦(6)的挂钩端相连接；

2)将每个手拉葫芦(6)的铁链端分别与一个钢抱箍(1)上位于同侧的牛腿相连接，多名

施工人员同步操作并使所有手拉葫芦(6)受力平衡；

3)由多名施工人员分别将多个钢抱箍(1)上的高强螺栓进行松动，并利用长螺栓将钢

抱箍(1)上两个抱箍片的相邻牛腿连在一起，同时使钢抱箍(1)与墩柱(8)间存在自由活动

的空间；

4)由多名施工人员站在作业平台上同时操控多个手拉葫芦(6)，使抱箍法盖梁支撑体

系整体平衡下降至地面上，由此完成抱箍法盖梁支撑体系整体拆除过程。

2.根据权利要求1所述的抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法，其特征在于：所述抱箍

片采用8mm厚，0.5m宽的钢板制成。

3.根据权利要求1所述的抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法，其特征在于：所述支撑

纵梁(2)采用45b#工字钢制成。

4.根据权利要求1所述的抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法，其特征在于：所述支撑

横梁(3)采用10#工字钢制成。

5.根据权利要求1所述的抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法，其特征在于：所述封闭

式防护栏杆(5)采用角钢焊制而成，高1.2m，围栏外侧满挂密目网。

6.根据权利要求1所述的抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法，其特征在于：所述手拉

葫芦(6)的规格为5t。

7.根据权利要求1所述的抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法，其特征在于：所述钢丝

绳(7)的直径为15mm。
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抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法

技术领域

[0001] 本发明属于桥梁建设施工方法技术领域，特别涉及一种抱箍法盖梁支撑体系的整

体拆除方法。

背景技术

[0002] 随着桥梁工程建设的飞速发展，混凝土盖梁作为桥梁工程的重要组成部分，其施

工技术的水平将直接影响工程的质量，抱箍法施工由于其具有操作便利，对场地要求低等

优点而得到越来越广泛的应用。目前常用的抱箍法盖梁支撑体系拆除方式为采用人工配合

吊车分部位逐步拆除的方式进行，即先从盖梁侧面拆除钢底模，然后再逐步拆除支撑横梁

和支撑纵梁，最后再依次拆除钢抱箍，显然此种拆除方法安全风险高，施工效率低，对吊车

占用时间长，同时也无法避免对既有盖梁的磕碰破坏。

发明内容

[0003] 为了解决上述问题，本发明的目的在于提供一种操作简单，安全便捷、无需占用大

型设备的抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法。

[0004] 为了达到上述目的，本发明提供的抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法中的抱箍

法盖梁支撑体系包括钢抱箍、支撑纵梁、支撑横梁、钢制底模、封闭防护围栏、手拉葫芦和钢

丝绳；其中每根已建成的墩柱上部分别套装一个钢抱箍，钢抱箍由两片中部呈半圆形的抱

箍片构成，抱箍片的两端分别设有牛腿，中部利用高强螺栓固定在已建成的墩柱上部；两根

支撑纵梁平行设置，每根支撑纵梁的下端固定在所有钢抱箍上位于同一侧的牛腿上；多根

支撑横梁间距固定在两根支撑纵梁上，并与支撑纵梁相互垂直，同时避开墩柱；钢制底模平

铺在支撑横梁上，上部铺设木板作为作业平台；封闭式防护栏杆的下端焊接在支撑横梁的

外侧边缘部位；每根钢丝绳的两端分别带有一个封闭环，拆除抱箍法盖梁支撑体系时多根

钢丝绳的中部间隔放置在已建成的盖梁上，每个封闭环分别与一个手拉葫芦的挂钩端相连

接，每个手拉葫芦的铁链端分别与一个钢抱箍上一侧的牛腿连接；

[0005] 所述整体拆除方法包括按顺序进行的下列步骤：

[0006] 1)当施工人员站在作业平台上在墩柱上端建好盖梁后而需要拆除抱箍法盖梁支

撑体系时，首先将多根钢丝绳的中部间隔放置在已建成的盖梁上，然后将钢丝绳上每个封

闭环分别与一个手拉葫芦的挂钩端相连接；

[0007] 2)将每个手拉葫芦的铁链端分别与一个钢抱箍上位于同侧的牛腿相连接，多名施

工人员同步操作并使所有手拉葫芦受力平衡；

[0008] 3)由多名施工人员分别将多个钢抱箍上的高强螺栓进行松动，并利用长螺栓将钢

抱箍上两个抱箍片的相邻牛腿连在一起，同时使钢抱箍与墩柱间存在自由活动的空间；

[0009] 4)由多名施工人员站在作业平台上同时操控多个手拉葫芦，使抱箍法盖梁支撑体

系整体平衡下降至地面上，由此完成抱箍法盖梁支撑体系整体拆除过程。

[0010] 所述抱箍片采用8mm厚，0.5m宽的钢板制成。
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[0011] 所述支撑纵梁采用45b#工字钢制成。

[0012] 所述支撑横梁采用10#工字钢制成。

[0013] 所述封闭式防护栏杆采用角钢焊制而成，高1.2m，围栏外侧满挂密目网。

[0014] 所述手拉葫芦的规格为5t。

[0015] 所述钢丝绳的直径为15mm。

[0016] 本发明提供的抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法不仅能够解决盖梁支撑体系

高空拆除困难的问题，而且在具体施工中，无需吊装设备配合，仅需施工人员操作即可完成

拆除。同时由于盖梁支撑体系各部件均在地面上拆除，避免了高空作业的风险，大大降低了

施工难度，有利于现场施工使用，因此能够缩短工期，施工成本低。

附图说明

[0017] 图1为本发明提供的抱箍法盖梁支撑体系整体结构示意图。

[0018] 图2为本发明提供的抱箍法盖梁支撑体系整体结构侧面图。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图和具体实施例对本发明提供的抱箍法盖梁支撑体系整体拆除方法

进行详细说明。

[0020] 现以某工程为例进行说明：该工程为公路桥，采用混凝土盖梁下接四根圆形墩柱。

由于该公路桥为跨河施工，施工区域采用原状土回填临时便道，地基承载力较差，施工时采

用抱箍法施工盖梁，以此来减少对地基承载力的要求，同时也降低了施工难度。该桥盖梁长

25.17m，宽2.4m，高2m。

[0021] 如图1－图2所示，所述抱箍法盖梁支撑体系包括钢抱箍1、支撑纵梁2、支撑横梁3、

钢制底模4、封闭防护围栏5、手拉葫芦6和钢丝绳7；其中每根已建成的墩柱8上部分别套装

一个钢抱箍1，钢抱箍1由两片中部呈半圆形的抱箍片构成，抱箍片的两端分别设有牛腿，中

部利用高强螺栓固定在已建成的墩柱8上部；所述抱箍片采用8mm厚，0.5m宽的钢板制成；两

根支撑纵梁2平行设置，每根支撑纵梁2的下端固定在所有钢抱箍1上位于同一侧的牛腿上；

所述支撑纵梁2采用45b#工字钢制成；多根支撑横梁3间距固定在两根支撑纵梁2上，并与支

撑纵梁2相互垂直，同时避开墩柱8；所述支撑横梁3采用10#工字钢制成；钢制底模4平铺在

支撑横梁3上，上部铺设木板作为作业平台；封闭式防护栏杆5的下端焊接在支撑横梁3的外

侧边缘部位；所述封闭式防护栏杆5采用角钢焊制而成，高1.2m，围栏外侧满挂密目网；每根

钢丝绳7的两端分别带有一个封闭环，拆除抱箍法盖梁支撑体系时多根钢丝绳7的中部间隔

放置在已建成的盖梁9上，每个封闭环分别与一个手拉葫芦6的挂钩端相连接，每个手拉葫

芦6的铁链端分别与一个钢抱箍1上一侧的牛腿连接；所述手拉葫芦6的规格为5t，钢丝绳7

的直径为15mm；

[0022] 本发明提供的抱箍法盖梁支撑体系的整体拆除方法包括按顺序进行的下列步骤：

[0023] 1)当施工人员站在作业平台上在墩柱8上端建好盖梁9后而需要拆除抱箍法盖梁

支撑体系时，首先将多根钢丝绳7的中部间隔放置在已建成的盖梁9上，然后将钢丝绳7上每

个封闭环分别与一个手拉葫芦6的挂钩端相连接；

[0024] 2)将每个手拉葫芦6的铁链端分别与一个钢抱箍1上位于同侧的牛腿相连接，多名
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施工人员同步操作并使所有手拉葫芦6受力平衡；

[0025] 3)由多名施工人员分别将多个钢抱箍1上的高强螺栓进行松动，并利用长螺栓将

钢抱箍1上两个抱箍片的相邻牛腿连在一起，同时使钢抱箍1与墩柱8间存在自由活动的空

间；

[0026] 4)由多名施工人员站在作业平台上同时操控多个手拉葫芦6，使抱箍法盖梁支撑

体系整体平衡下降至地面上，由此完成抱箍法盖梁支撑体系整体拆除过程。
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图1

图2
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