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Predm&tem vyndlezu Je za¥{izen{ pro
hrubé stavéni véled t¥Zkfoh véloovacich
‘stolic sestévajfof ze stav¥ofch Broubl,
‘v jejf% dutindoh je upevn¥n dréikovan§ ]
‘h¥{del, Na volném konoil h¥fdele je p¥i-

-pevndno Znekové kolo, které zabird do Sne- .-

"ku, jen¥ je na vnlt¥nf strand véloovaci ' T L
‘stolice a jenZ je spojen s pohonnou Jjed-
‘notkou. Podélnd osa pohonné jednotky je

'8 osou véloovéni rovnobd%nd, Na h¥fdeli
{éneku je upevn&né kolo ku¥elového soukolf,
"které je propojenc synchronizadnim h¥{de-
"lem s druhou stranou za¥izeni,
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Vyndlez se tfk4 zafizeni pro hrubé stavént vé}o&,té!kioh véloovaofioh sto-
1ic a ¥e3{ uspo¥sddni elektromechanického za¥izeni pro hrubé nastavovéni vélod
. u t&%kfoh véloovaoich stolio, kde zejména u p¥edvélkovioh stolic s velkfm
zdvihem v&lol je pou¥ito systému s dutym stévéoim ¥roubem,

U dosud snémfch vélcovacioh stolic se pou¥ivs nap¥iklad k pohonu Enekovfch
sk¥fni pro stav&ni valod dvou elektromotorl uspofsdanfch kolﬁo ke sm¥ru véloo-
véni vné stblioé a spojenfoh synchronizadnim h¥{delem a s brzdami umist¥nymi
na spojkéoh mezi elektromotéfy a §neky; Toto uspofédéni je z hlediska konstrukéf

niho ¥e¥eni a Wdr¥by velmi jednoduohé, avak z provoznich hledisek mé ¥adu nevf-

“hod, z nich¥ nejvétéi Jé, %e pou¥itf spolehlivfoh kotoulovfch.brzd zajii¥tuji-
ofoch stabilitu stav¥ofoh Sroubl nenf mo¥né, Znalnou nevyfhodou je i umist&nt
elektromotorfll vn¥ stolice, co¥ mé za nésledek pom&rnd obtiZny pfi;tup ke klou-

~‘bﬁmvh1avnioh pohén¥ofoh v¥eten. Znémym ¥eSenim je také umistdni elektromotord

;vmeéi éneko&jmi sk¥{n¥mi stavdni, z nich¥ kaZdé je opat¥ena dv¥ma ¥neky., Uty¥i

brzdy Jsdé7ﬁﬁggtény na konofoh h¥fdel& ¥nekd vn¥ stavdni. Nevfhodou je nep¥iz-

‘nivé umisﬁéni qlekfiomotorﬁ a to Jednak z hlediska mo¥ného p¥{stupu véledkd

‘ve sfol??i a pfedev§im k mo¥nosti napojeni tachodynam. Tyto lze napojit aZ nal

hfidelugﬁékﬁ, tak¥e skutednd poloha rotoru motoru je zde ovliviiovéna vilemi

‘Ve-spojkéoh. Névfhodou Je i to, %e vym&nu kotoudl brzd lze provéddt a% po od-

‘pojeni tadﬁbdynam. Navic pro ustaveni vz4jemné polohy stavéofoh Eroubll je nut-

... no vybavif»stavéni dvéma rozpojovaocimi spojkami.

. Také je pouZivéno uspo¥éddni, kde pohon stavdoich Zroudbld Je zajiX¥tdn dvé-

“ma elektromotory pfes pfevodovou sk¥il s Selnim ozubenim, um{stZnou-mezi 3ne-
kové pYevodovky stavéni, prilem¥ biédy’Jsou un{st&ny za elektromotory. Jeﬁnou

"% hlavnioh nevjbod tohoto bspoiédéni jsou pom&rng vysoké hmotné momenty setr-
vatnosti, dané pou¥itim rozvodovky, které majf velmi nep¥fznivy vliv na dyna-
miku pohonu & t{m i na 3as pot¥ebnf pro prestavovéni vélol, Nevhodn¥ jsou zde
rovn¥% umfstdny brzdy a to jak z dfivodu napojeni tachodynam, tak 1 z diivodu
vzniku rézovfoh sil v osubeni p¥i népiohu a vfb&hu materislu ze stolice.

Také je znémo YeZenf, které za uSelem zvi¥eni efektivnosti regulace za-
¥{zeni, zmen¥en{ pot¥ebného vfkonu motoru a hmotnosti meohanismu pouZivé sta-
vgoi rouby s dutinami, ve kterfoh jsou umfst¥ny h¥{dele Stvercového pri¥eszu
spojené s planetovou prevodovkou, pohénénbu elektromotorem. Nevihodou je op&t
umfstdni elektromotoru vnd stolioe, gabrafiujfof p¥istupu pohonu valedkl ve
stoliol a kloubl hlavnich pohéndcfoh v¥eten a nemoZnost pouZitf spolehlivyoh
kotoudovyoh brad. Nevfhodou Je 1 pouZit{ Sty¥hrannfoh h¥{dell pro p¥enos krdu-
t{ofoh momentd z p¥evodovek stav&ni na stavée! Srouby s dutinami, které vyka-
zuj{ pom¥rn¥ velké vile v uloZeni, nizkou Zivotnost a Unosnost.

. Uvedené nevfhody se odstrani za¥fzenim pro hrubé stavini vé4lel t¥Zkych
vdlcoovaofch stolio podle vyndlegu tvo¥ené stavdocimi Brouby s dutinou, ve kte-
ré je uloZen h¥{del, Podstatou vyndlezu Je, Ze_hiidel, jen% je kruhového pri-
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Yezu a jen% je dréZkovén, jena svém volném konci,opat¥en Znekovim kolem, které je
v zéb¥ru se Snekem uspo¥édanym na vnit¥ni stran¥ vélcovacl stolice a spojenym svfm
h¥{delem na jednom konoi s brzdou a pa drubém konci s pohonnou jednotkou,JjejiZ
podélné osa je 8 osou véloovéni rovnob¥Znd., Na h¥fdeli Zneku je upevn&no kolo
ku¥elového soukolf, které je propojeno s druhou stranou za¥{zeni synchronizalinim
h¥{delem,

Vfhodou za¥fzeni podle vynélezu je, Ze umoZXu je pouZit{ b¥Zn¥ vyrdb&nfoh pat-
kovjoh motord a brzd, vykazuje podstatné sni¥enf vysky stavdciho za¥izenf, takiZe
lze zapizeni umistit w niZ3fch haléch, zaji¥fuje jednoduohy p¥istup k jednotlivym
elementtlim stolice a tim i jejich snadn¥j3{ monté%, demontéZ a ﬁdrribu,,uhoiﬁuje
pou¥itfi hydraulického vyvaZovéni horniho pracovniho vélce a to Sty¥mi hydraulicky-
mi véloi umfst¥nfmi ve vfvrtech stojanh, Také je vfhodou to, Ze lze napojit tacho-
dynama p¥imo na h¥fdele elektromotord, pfiéémz je respektovéna moZnost plné& auto—
matizovaného chodu za¥{izeni. | |

Zafizeni podle vyngélesu je v p¥ikladném provedeni schematicky znézornéno na
pFilo¥enyoh vikresech, kde na obr. 1 je jeho dispoziSni uspo¥édéni a na obr. 2
je za¥izeni zakresleno v Yezu.

za¥f{zen{ podle vynélezu Je sestaveno z pohonné jednotky:1ltvo¥ené elektromo-
torem, k jeho’ volnému konci je p¥ipojenco tachodynamo 1ll. Podélné osa poh¢nné jed-
notky 1 je s osou vélcovéni rovnob&%né., Pohonné jednotka 1 je pfes spojku 2 spoje-
na se ¥nekem 3 umfstdofm na vnit¥nf stran¥ vglcovac{ stolice, kterjy zabird do Sne-

kového kola 4, jen% je pevn¥ spojeno s volnfm koncem dréfkového h¥fdele 3 zab{ra-

'Jioiho do dré¥kovént vytvofeného'v duting stav&ciho Broubu 6. Stavéci Zroud §

je na¥roubovén v matiol 12 upevnéné v hlav& stojanu 13. Na h¥fdeli Bneku 3 je pev-

n& uchyceno kolo;kuéélového soukolf B a za nim brzda.Z. Druhé kolo kuZelového

soukolf 8 Je propojeno se synchroniza¥nim h¥{delem 9, opat¥enym rozpojovaci spoj—

kou 10, ktery zaji¥¥uje vzéjemnou vazbu mezi pravou a levou stranou stavéni.
PYestavenf plochy staviocibo Eroubu 6 je zaji¥tZno jeho natsdenim maticf 12

upevndné v hlav¥ stojanu 13. Pot¥ebny moment, ktery provede natoéeni stav&ofho

Sroubu § je na n&j priveden dréXkovym h¥fdelem 5. Naté¥eni Znekového kola 4 Je

zpasobeno Snekem 3 pohénénjm\pfes spojku 2 a elektromotorem. Stabilita stav&oiho

roubu 6 p¥i népichu a vyb&hu provalku ze stolice Jje zaji3¥ovéna brzdou 7. Pro zajid-

t¥ni vzéjemné mechanické vagby pravé a levé strany stavéni slouZf synchronizadni

‘h¥Ldel 9 spojenj'pies kuZelové soukoli € s hfideledi Enekl 3. K umoZnéni nastave-

ni paralelity pracovnich vélelt je umist&na na synchronizadnim h¥{deli 9 rozpojovaoci
spojka 10, kterd . je v pribdhu vélcovéni trvale sepnuta.
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PREDMET VYINALEZU

Za¥{zen{ pro hrubé stavénf vglol t&¥kfch vsloovaoich stolio je tvoFeno sta—i
v¥o{mi 3rouby s dutinou,ve které je ulo¥en h¥{del, vyznafené tim, Ze h¥{del /5/,
jen% je kruhového prif¥ezu a jen¥ je dré¥kovén, je na svém volném>konoi opat¥en
¥nekovym kolem /4/, které je v zdbdru se ¥nekem /3/ uspo¥édanym na vnit¥ni stran¥
véloovaci stolioe a spojenfm svym h¥fdelem na jednom konoi s brzdou /7/ a »na dru;
hém konoil s pohonnou Jednotkou /1/, JeJi¥% podélné osa je s osou véloovénd rovno-
b¥¥ng, kde na h¥{dell 3neku /3/ je upevnéno kolo kuielového soukolf /8/, které je

propojeno synchronizadnim h¥fdelem /9/ 8 druhou stranou za¥fzenf.
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