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Uktad zabezpieczenia przed zderzeniem urzadzenia zatadowczego z prasg

Przedmiotem wynalazku jest uktad zabezpieczenia przed zderzeniem urzgdzenia zatadowczego z prasa
pracujacy w liniach technologicznych produkcji ptyt prasowanych.

Budowane aktualnie linie technologiczne do wytwarzania ptyt prasowanych nie maja tego rodzaju urzadzen
zabezpieczajacych. Przy stosunkowo matych predkosciach technologicznych, takie zabezpieczenia nie byty
konieczne. Przy stosowaniu obecnie coraz wiekszych predkosci technologicznych, mogg zachodzi¢ wypadki
zderzenri urzadzenia zatadowczego z prasa przy nieprawidtowym otwarciu prasy lub niewtasciwym ustawieniu
palet wzgledem pdotek prasy, a takie wystepowanie uszkadzania sie palet z powodu nadmiernego przywierania
ptyt do pétek prasy. Takie przypadki nieprawidfowej wspd+pracy urzadzenia zatadowczego i prasy moga spowo-
dowad duze szkody materialne i dlatego urzadzenia te muszg by¢ wyposazane w odpowiednie zabezpieczenia.

Istota wynalazku polega na zastosowaniu systemu czujnikéw wywotujacych odpowiednie sygnaty i steruja-
cych zaréwno systemy napedowe, jak i alarmowe. Cato$é potaczona w jeden uktad pracuje tacznie z uktadem
napedowym linii technologiczne;.

Wynalazek jest blizej objasniony na zataczonym rysunku pokazujacym uktad schematycznie. Podczas
ruchu urzadzenia zatadowczego ,w kierunku prasy czujniki 1 kontrolujg ustawienie palet 5 urzadzenia zatadow-
czego wzgledem pétek prasy 7. Czujniki 1 w przypadku niewtasciwego ustawienia sie palety 5 wzgledem potki
prasy 7 wysytaja sygnaty do uktadu wejsciowego 9, ktéry spowoduje wystanie sygnatu ,,stop”’ do uktadu
sterowania 10 urzadzeniem zatadowczym powodujac jednoczesnie zatrzymanie urzadzenia zatadowczego oraz
zaalarmowanie obstugi o zaistniatej sytuacji.

Przy wtasciwym ustawieniu sie palet 5 urzadzenia zatadowczego wzgledem pdtek prasy 7 nastepuje
wypychanie ptyt sprasowanych 8 i wowczas czujnik 2 podaje sygnat do uktadu wejsciowego 9 w celu rozpocze-
cia pomiaru czasu jaki powinien uptyngé, aby sprasowane ptyty 8 przebyty odcinek drogi |. Jezeli ktérakolwiek
z ptyt w tym czasie nie przesunie si¢ na odlegfosé |, to czujniki 3 spowodujg poprzez uktad wejsciowy 9 i uktad
sterowania 10 zatrzymanie urzadzenia zatadowczego. Przy prawidtowym przebiegu procesu wypychania spraso-
wanych ptyt 8 czujniki 3 nie spowoduja wystania sygnatu do uktadu wejsciowego 9 oraz uktadu sterowania 10,
natomiast czujnik 4 pd wysunieciu sie ptyt 8 z prasy na okoto 3/4 swojej dtugosci, spowoduje blokade uktadu
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wejéciowego 9 i uktadu sterowania 10 na pozostaty czas, w ktérym palety 5 urzadzenia zatadowczego wrécq do
potozenia wyjsciowego i cykl produkcyjny po odblokowaniu sie uktadu wejsciowego 9 i sterujacego 10, bedzie
powtarzat sie,

Uktad wedtug wynalazku moze znalez¢ szerokie zastosowanie przy wszelkiego rodzaju liniach technologi-
cznych produkcji ptyt prasowanych.

Zastrzezenie patentowe

Uktad zabezpieczenia przed zderzeniem urzadzenia zatadowczego z prasa majacy wbudowane czujniki i
wiaczone w uktad wejsciowy i uktad sterowania napedem linii technologicznej, znamienny tym, Zze
ma bezposrednio z uktadem wejsciowym (9), a nastepnie z uktadem sterowania (10) potaczone czujniki (1), (2),
g"( ) i-(4),- z ktérych czujniki (1) majg za zadanie wystanie sygnatu ,stop” dla urzadzenia zatadowczego
iw ﬁrz'ypadku niewf asciwego wzajemnego ustawienia sie palet {5) i potek prasy (7) w czasie dojezdzania urzadze-
i nia zatadowczego do prasy, czujniki (2) majg za zadanie blokowanie czujnikéw (1) na czas przebywania palet (5)
! wewnatrz potek prasy (7), czujniki (3), ktérych zadaniem jest wysytanie sygnatu ,,stop” dla urzadzenia zatadow-
! czego, gdy przynajvmniej jedna z ptyt w czasie t nie zostanie przesunieta o odcinek (1} oraz czujniki(4), ktére

blokuja uktad wejsciowy (9) i ukfad sterowania (10) do chwili powrotu urzadzenia zatadowczego do pozycji

wyjsciowej.
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