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(54) Mechanizmus na zmenu posuvného vratného pohybu na otdéavy pohyb

1

Vyndlez rie¥i mechanizmus na zmenu posuvného vratného pohybu na oté&avy pohyb, vhodny
na viacndsobny prenos pohybu z jedného hnacieho strojar priemo na niekolko hnanych prvkov,
ktoré si usporiadané v odstupoch bez vzédjomnej vazby a ktoré semy mdZu plnit funkciu pohd-
nacich jednotiek s mo¥nostou zmeny smyslu otd¥ania. '

Na prenos prdce z jedného hnacieho zdroja na niekolko hnanych prvkov, ktoré si uspo-
risdané v ur&itych vzdialenostiach tak, %Ze neprichddza do dvahy ich vzdjomnd vazba nepri-
klad pomocou ozubenych kolies alebo trecich prevodov, sa daji poufit r8zne iné prevody
podTa funkeie stroja alebo zariadenia, ktorého si siastou. Je samozrejmé, %e pri vadiom
podte hnanych mechanizmov a sk sa vyiaduje ich rovnomerny synchronizoveny pohyb, remenové
alebo lanové prevody nie sd vhodné, pretoZfe v nijakom pripade nemoZno celkom zabrénit
sklzu.

Retazovy prevod z hnacieho stroje priamo na jednotlivé hnané prvky sa nedd pouiit,
priom vazba retazovymi-prevodmi medzi jednotlivymi mechenizmemi, po¥nic hnecim a prvym
hnanym mechanizmom, vy%aduje rad sudiastok podliehajdicich opotrebeniu, pfiéom uZ sema re-
taz sa opotrebiva a v8la v kivoch zvadiduje.

Pri va&iich vzdialenostiamch sa vy%adujd podperné prvky, aby nevznikol velky previs.
Zy tychto okolnostf sa hladky chod takto zviazandho systému nedé zabezpefit pri va&ion
po¥te hnanych mechenizmov. V praxi sa najlep3ie osvedZil spolodny priebefny hriadel, ale
tieZ len do urditej dizky, potom sa pri nom prejavuje torzny u¥inok a s nim spojené dalsie
nevyhody.

V snahe odstrénit tieto nedostatky predloZeny vyndlez navrhuje na zmenu posuvného
vratného pohybu na oté¥avy pohyb mechanizmus vytvoreny kombindeiou ty¥ového prevodu, spro-
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stredkujiceho pohyb od hnacieho stroja, a uUstrojenstva s hnacou &astou zaberajicou dé hna-
nej ¥asti preruSovane jednym smerom, ktorého pdodstata podla vyndlezu spodiva v tom, %e po-
zostédva z kibmi spojenych rovnobefnych tahadiel a pdk s otvormi v strede ns osadenie na
%apoch spolo¥ného rdmu alebo nosntka, priZom aspon jedno z tahadiel je spojené s hnacim
strojom, a 2z aspon jedného pdru ozubenych kolies,oto¥ne osadenych na Zapoch spolo&ného ré-
mu alebo nosnika, priZom tahadlé a ozubené kolesd si vzdjomne zviazané pomocou volnobeZnych
gpojok tak, %e hnané ¥asti spojok sd pevne spojené s édzubenymi kolesami a hnacie Zasti spo-
Jjok prostrednfctvom pdk s tahadlaemi.

Vyhody navrhoveného zariedenia si zrejmé. V¥etky hnené prvky sui naraz a rovnakou si-
lou i pri pomerne znadnych vzdialenostiach od seba uvédzané do pohybu, takZe md%u od Jjed~-
ného zdroja pohybu sprostredkovat rovnaki energiu viacerym dalsim jednotkdm,

Princi{p navrhovaného mechanizmu sa schématicky zndzornuje na pripojenom vykreée v pé-
dorysnom pohlede.

V priklade sa kv8li l'shZiemu opisu znézornuje najjednoduchif typ volnobe¥nej spojky
so zdpadkou a rohatkou. Znézorﬁuje sa len jedna dvojica do seba zaberajicich ozubenych ko-
lies 5, ktoré su otodne osadené na %apoch 3 spoloZného rdmu alebo nosnika 4, na ktorych
sd takisto otodne osadené rovnobeZ#né pdky 2 spojend pomocou klbov s rovnobeinymi fahadlami
1. Hnané Zasti § volnobeZnych spojok, t. j. ¥ zndzornenom priklade rohatky, su pevne spo-
jené s:ozubenymi kolesami 5, hnacie ¥asti 7 volnobe¥nych spojok so zdpadkami s spojené
s pékemi 2 s tym s tahadlami 1, z ktorych aspon jedno je spojené s hnacim strojom na vykre -
se neznézornenom.

Funkcia opisaného zariadenia je zrejmd. Pri pohybe jedného z tamhadiel 1 urZitym sme-
rom sa pohyb tahadla prostrednictvom prisluinej pdky 2 prend¥a cez hnaciu ¥ast T volrnobeZ-
nej spojky na hnani ¥ast 6 spojky pevne spojenej s jednym z ozubenych kolies 5, ktoré sa
tym uvddza do pohybu.

Druhé z tahadiel vykondve pri tom pohyb opa¥nym smerom, prifom s nim zviazané ozubené
koleso sa v tejto fdze pohybuje len zdberom prvého ozubeného kolesa, pretofe jeho spojka
v tomto momente preklzuje. Pri zmene pohybu tahadiel zaberd druhé tahadlo s prislusnou
spojkou a s druhym ozubenym kolesom, pri¥om zmysel otdania ozubenjch kolies zostdva rov-
naky. g

Je samozrejmé, Ze podmienkou pre to.je zodpovedajice umiestnenie volnobeZnej spo jky,
inak by pri zmene smeru pohybu tahadiel dochddzalo len ku kyvavému pohybu ozubenych kolies.
Reverzla otdZavého pohybu sa d4 dosishnit pre cely mechanizmus naraz, t. j. pre niekoYko
pérov ozubenych kolies, slebo pre jednotlivé pdry, znémymi mechanizmemi a z4visi prakticky
len od umiestnenia a kon3trukcie pou¥itej spojky.

MoZno teda usporiadat prvky mechenizmu tak, %e jeden péar ozubenych kolies sa bude
otd¥at v jednom zmysle a druhy par v opadnom, ak je to potrebné. Je samozrejmé, Ze namiesto
v priklade zndzornenej rohatkovej volnobeZinej spojky moZno pou¥it aj iny typ volnobeZne]
spojky, napriklad so vzperacimi telieskemi, ktoré zaberaji nehlu¥no a plynule, tak¥e i po-~
hyb celého systému, t. j. zariadenia, na ktorom sa navrhovany mecheanizmus pouZije, mé ply-
nuly chod.

Navrhovany mechanizmus je vhodny vZade tam, kde sa vy%aduje prenos pohybu z jedného
zdroje priemo na niekolko prvkov, ktoré majui pracovat synchronizovaene a sprostredkovat
rovnaky energiu dal¥fm jednotkém zariadenia s moZnostou dpravy zmyslu otddania jednotli-~
vych hnenych mechanizmov.
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Mechanizmus na zmenu posuvného vratného pohybu nea otd¥avy pohyb, vytvoreny kombing-
cilou ty¥ového prevodu, sprostredkujiceho pohyb od hnacieho stroja, a ﬁstrojenstva s hnacou
%astou zaberajicou do hnanej fasti preruovane jednym smerom, vyznadujici sa tym, %e po-
zostdva zo sistavy kibmi spojenych rovnobefngch tahadiel (1) a pék (2) s otvormi v stre-
de na’osadenie na ¥apoch (3) spolo¥ného nosnfka (4), pridom aspon jedno z tehadiel (1) je
spojené s hnacim strojom, a 2z aspon jedného pdru ozubengch kolies (5) oto&ne osadenych
na &apoch (3) spole¥ného nosnfka (4), pri¥om tehadld (1) a ozubené kolesd (5) sé vzdjomne
zviazané pomocou volnobeZnych spojok tek, Ze hnané Zasti (6) spojok si pevne spojend
s ozubenymi kolesami (5) a hnacie asti (7) spojok prostrednictvom pdk (2) s tahadlami (1).

1 list vykresov
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