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Uktad do realizacji zalezno$ci przebiegéw
w zautomatyzowanych wezlach trakcyjnych
dla kopalnianej trakcji kotowej

Przedmiotem wynalazku jest uktad do realizacji zaleznosci przebiegéw w zautomatyzowanych weztach
trakcyjnych dla kopalnianej trakcji kotowej.

W znanych dotychczas rozwigzaniach automatyzacji weztéw trakcyjnych stosowane sa uktady elektryczne
wymagajace indywidualnego projektowania celem dostosowania do uktadéw sytuacyjnych.

Znany jest -z polskiego opisu patentowego nr 63252 uklad automatyczny sygnalizacji semaforowe;j
~ wyposazony w przekaZniki z podtrzymaniem magnetycznym, zaopatrzone w czgsci zalgczajace i wylaczajace.
Kazdy semafor posiada dwa przekazniki z podtrzymaniem  magnetycznym jako przekazZnik zgloszeniowy
i przekaznik blokujacy oraz jeden neutralny przekazZnik kasujacy. Rozwigzanie to ma ograniczony zasigg
stosowania poniewaZ nie uwzglednia mozliwosci sterowania nap¢dami zwrotniczymi. Ponadto znane jest
z polskiego opisu patentowego nr 43630 urzadzenie do przebiegowego nastawiania zwrotnic i sygnatow trakcji
szynowej, posiadajagce dwa asymetryczne, wzajemnie ze sobg powiazane uktady zwane, jeden inatryca
przebiegowa i drugi matryca nastawcza, pracujace kolejno, przy czym w asymetrycznej matryCy przebiegowe;j linie
w jednym kierunku odpowiadaja sygnatom wyjsciowym, a linie w drugim kierunku — torom, na ktére odbywaja
sie przebiegi. Ze wzgledu na specyfike warunkéw pracy jest ono rozwigzaniem skomplikowanym, w odniesieniu
do warunkow istniejacych, w kopalnianej trakcji kotowej.

Uktad wedtug wynalazku sktada si¢ zlogicznej matrycy diodowej stcrujacej przez elementy dzialania
nap¢dem zwrotnicy potaczonej z uktadem blokad technologicznych, a ponadto posiada: drugg matryce diodowa
polaczong z zestykami kraicowymi napedu zwrotnicowego dla kontroli prawidtowego potoZenia zwrotnicy dla
wybranego przebiegu pociagu, normalnie otwarte zestyki elementéw dziatania zgloszenia przebiegu pociggu
inormalnie zwarte zestyki elementéw dzialania kontroli poloZenia zwrotnicy w pizebiegu, polaczone
z generatorem impulséw. Uktad blokad technologicznych nie dopuszcza do jednoczesnej realizacji sprzecznych
przebiegéw pociagéw.
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. -Przedmiot wynalazku pokazano w postaci przyktadu na rysunku, na kibrym fig. 1 przedstawia
przyktadowy schemat wezta trakcyjnego, fig. 2 — tablice zaleznosci, oraz tablicg potozZenia zwrotnic, a fig. 3
przedstawia schemat ideowy uktadu do realizacji zaleznosci przebiegéw w zautomatyzowanych weztach
trakcyjnych. Tytutem przyktadu wyrézniono na podanym weZle trakcyjnym cztery przebiegi pociagéw. Oprécz
tego istnieje mozliwo$¢ manewrowania. W dalszym ciagu omawiania przyktadu, przebiegi pociagow z kierunku A
do B oznaczono cyfrag 1 zkierunku A do C cyfra 2, azC do A cyfrg 3, a zB do D cyfra 4, manewrowanie
oznaczono literg M. Znak ,,+” przy symbolach zwrotnic -oznacza potoZenie zasadnicze (pulsowe) zwrotnicy
zgodne ze schematem uktadu wezla, aznak ,.—" oznacza potoZenie zwrotnicy przeciwne (minusowe)
w stosunku do potozenia pokazanego na schemacie wezta trakcyjnego.

Znak ,x” okresla w tablicy zaleznosci kolizyjno$é przebiegéw, a w tablicy potoZenia zwrotnic okresla
prawidtowe potozenie napedu zwrotnicowego w przebiegu.

Symbolowi ,x” w tablicy zaleznosci na fig. 2 odpowiada odpowiednie potaczenie diody w matrycy
diodowej I na fig. 3,a w tablicy potozenia zwrotnic na fig. 2 symbolowi ,,x”” odpowiada odpowiednie potaczenie
diody w matrycach diodowych II i Il na fig. 3.

Zasade dziatania uktadu podano na przyktadzie przebiegu 1, oraz manewrowania. -

Do sygnalizacji zastosowano zasadg, Ze w stanie spoczynku (wyjéciowym) na wszystkich sygnatach swieci
si¢ $wiatto koloru czerwonego.

Dzialanie ukladu dla przebiegu 1 jest nastgpujace. Po przyjeciu i zapamigtaniu przez przekaznik 1P
sygnatu zgtoszenia z nadajnika 1NZ zostaje podane napigcie przez zamkniety zestyk 1P, normalnie zwarty
zestyk 1R, odpowiednie diody matrycy diodowej I na przekazniki 2 — 4R, oraz MR.

Przekazniki 2 —4R MR przerywaja swoimi otwartymi zestykami obwody zasilania przekazZnikéw
sygnalizacyjnych 2 — 4PS, oraz przekaznikéw sterowania napgdami zwrotnicowymi dla przebiegéw 2—4.

Zadziatanie przekaznika 1P powoduje przez zamknigty zestyk 1P inormalnie zwarte zestyki 1R i 1PZ,
oraz odpowiednie diody matrycy diodowej Il, zamknigcie obwodu zasilania przekazZnikéw 1ZM oraz 2ZM. Fakt
zadzialania przekaznikéw 1ZM i2ZM powoduje przez zamknigte zestyki 1ZM i 2ZM zamknigcie obwodu
zasilania stycznikéw 1SM i,2SM, a tym samym uruchomienie napgdéw zwrotnicowych 1ZN i 2ZN w pozadane
polozenie. - «

Przekaznik 1P swoim zamknigtym zestykiem 1P umozliwia przez zestyk normalnie zwarty 1PZ, bramke
1F, rezystor R10, tranzystor TS podawanie impulséw z multiwibratora astabilnego na przekaZnik 1M. Zestyk 1M
przez normalnie zwarte zestyki 1PS oraz 2PS powoduje miganie swiatta czerwonego w Lcz semafora 1S. W ten
sPoséb maszynista lokomotywy uzyskat informacje o nieprawidtowym notoZeniu zwrotnic w przebigu 1. -

Po ustawieniu zwrotnic w pozadanym polozeniu nastepuje zamknigcie zestykdw kraricowych napgdéw
zwrotnicowych (10—9) 1ZN i(10—9) 2ZN co powoduje zadzialanie przekaznika 1PZ. Otwarty zestyk 1PZ
przerywa obwdd podawania impulséw z multiwibratorem astabilnego na przekaZnik 1M. W semaforze 1S Swieci
si¢ lampka czerwona Lcz.

Drugi otwarty zestyk 1PZ przerywa obwdd zasilania przekaZnik6w sterujacych napedem zwrotnicowym
1ZM i2ZM, a tym samym réwniez napedéw zwrotnicowych. Zamknig¢ty zostal obwdd zasilania przekaZnika
* sygnalowego 1PS przez zamkmety, zestyk 1P, normalnie zwarty zestyk 1R, normalnie zwarty zestyk 1B

~ i zamkniety zestyk 1PZ. ,

Wskutek przerwania obwodu zasilania przez otwarty zestyk 1PS w semaforze 1S gasnie lampka czerwona,
lecz $wieci si¢ lampka zielona Lz wskutek zamknigcia obwodu zasilania przez zamknigty zestyk 1PS. Maszynista
uzyskat informacje o mozliwosci w_|azdu na wezel ,trakcyjny” oraz o prawidtlowym ustawieniu zwrotnic dla
zgloszonego przebiegu 1.

Aby zabezpieczy¢ pociagi, ktére przejechaty sygnat 1S przed najechaniem z tytu przez inny pociag
nastepuje zadziatanie czujnika blokujacego 1NB, ktéry powoduje zadziatanie przekaZznikéw 1B i 2B.

Przekaznik 1B przez wtasny otwarty zestyk 1B przerywa obwdd zasilania przekaznika 1PS. Zestyki
przekaznika 1PS wracaja do swych normalnych polozeii powodujac zgasnigcie lampki zielonej Lz przez
normalnie otwarty zestyk 1PS, oraz zaswiecenie lampki czerwonej Lcz przez normalnie zwarty zestyk 1PS
wsemaforze 1S. Po wyjechaniu zwezla trakcyjnego sygnal zczujnika kasujacego INK wraca do stanu
niedziatania przekaZniki 1P oraz 1B, 2B. Przekaznik 1P swoim normalnie otwartym zestykiem 1P znosi blokade
przebiegéw kolizyjnych 2, 3,4 i M. Uktad wrécit do stanu wyjsciowego.

W przypadku manewrowania na weZle -trakcyjnym napigcie podane przez przycisk PM powoduje
zadziatanie przekaZnika M. Przez zamknigty zestyk M, normalnie zwarty zestyk MR, odpowiednie diody
matrycy diodowej I zamknigty zostaje obwéd zasilajacy przekazniki 1 — 4R, a tym samym mamy blokade



98 646 ' 3

wszystkich przebiegdw na weZle. Otwarte zestyki 1 —4R uniemoZliwiaja casilanie przekaznikow sterujacych
napgdami zwrotnicowymi 1ZM, 1ZP oraz 2ZM, 2ZP jak réwniez przekazZnikéw sygnatowych 1 — 4PS.

Zamknigty zestyk M oraz normalnie zwarty zestyk MR umoZliwiajg podanie impulséw z multiwibratora
astabilnego do przekaznikéw 1 —4M. Zestyki przekaZznikéw 1 —4M znajdujgce si¢ w obwodzie lampek
czerwonych Lcz semaforéw 18, 28, 3S powoduja miganie swiatla czerwonego.

Po wyjechaniu z wezta trakcyjnego podanie sygnatu z dowolnego nadajnika kasujacego przez diode
z zespolu DM wraca przekaZznik M do stanu niedzialtania. Zestyk normalnie otwarty przekaznika M przerywa
obwdd zasilajacy przekaZniki 1—4R i jednoczeénie kasuje blokade przebiegéw kolizyjnych 1,2, 3,4, -’

Oprécz  uktadu przedstawionego w opisie istnieje mozliwos¢ zbudowania ukladu o innej ilosci
zabezpieczanych przebiegéw (mniejszej lub wigkszej).

Zastrzeienie patentowe

Uktad do realizacji zaleznosci przebiegéw w zautomatyzowanych weztach trakcyjnych dla kopalnianej
trakcji kotowej, ktéry dla kazdego kierunku jazdy pociaggu ma na torze dojazdowym kolejno nadajnik
zgtoszeniowy i blokujgcy, ana torze wyjazdowym, kasujacy, posiadajacy uktad blokad technologicznych nie
dopuszczajacy do jednoczesnej realizacji sprzecznych przebiegéw pociagéw,znamienny ty m, Ze sktada sig
zlogicznej matrycy diodowej (II) sterujacej przez elementy dziatania (ZM) napedem zwrotnicy polaczonej
z uktadem blokad technologicznych (UgT), a ponadto ma matryce diodowa (III) dla kontroli prawidtowego
potozenia zwrotnicy dla wybranego przebiegu pociagu, ktéra jest polaczona z zestykami kraficowymi napgdu
zwrotniczego (ZN), a dla uruchomienia sygnatu migajacego w semaforze (S) posiada zestyki elementéw dziatania
zgtoszenia przebiegu pociagu (P) i normalnie zwarte zestyki elementéw dzialtania kontroli potozenia zwrotnicy,
w przebiegu (PZ), potaczone z generatorem impulséw.
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