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Mechanizm do wskazywania rozwarcia waleéw w klatkach walcowniczych

Patent trwa od dnia 10 wrze$nia 1959 r.

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do
wskazywania grubo$ci materialu walcowanego
-na klatkach walcowniczych.

" W praktyce do odczytywania wielko$ci roz-
warcia walcow, a tym samym grubo$ci mate-
rialu po przewalcowaniu, stuzg tak zwane me-
chanizmy zegarowe. Zasada ich dziatania po-

" lega na przeniesieniu ruchu osiowego $rub na-
stawiajacych gérny walec na ruch ocbrotowy
dwéch wskazéwek — zgrubnej i dokladnej
o skalach réwnomiernych.

Przeniesienie. ruchu odbywa sie albn za po-
mocg przekladni zebatej — gdy zegar jest
umieszczony bezpoSrednio na klatce walcowni-
czej, albo na drodze elekirycznej przy odczy-
tywaniu zdalnym. Na réwnomiernej skali po<
pelnia si¢ przy odczytywaniu Jednakowy biad
bezwzgledny w czasie nastawiania w calym
zakresie pomiaru.

*) Wla$ciciel patentu oswiadczyl, ze twoérca
" wynalazku jest mgr inz. Zbigniew Karge.

Natomia'xst biad wzgledny jest najwigkszy
przy matych rozwarciach waleéw, a wiec przy
konqowych przepustach, a najmniejszy przy
duzych rozwarclach, a wiec przy przepustaeh
poczgtkowych.

Praktyka walcownicaz wymaga, iz powinno
byé odwrotnie, gdyz koricowy produkt powi-
nien mieé najwieksza dokladnoéé, czyli naj-
mniejszy biad wzgledny.

Celem wynalazku jest usuniecie tej wady
przez zastgpienie skali réwnomiernej podzial-
ka logarytmiczng, ktéra, jak wiadomo, posiada
te wilaSciwosé, ze daje jednakowy biagd wzgled-
ny w calym zakresie.

W rozwigzaniu takim odpada koniecznoéé
stosowania dwéch wskazéwek, przez co ula-
twia sie obstudze odezytywanie wskazan ze-
gara.

Na rysunku uwidoczniono przykaid wyko-

' nania wynalazku, przy czym fig. 1 przedsta-

wia schemat blokowy mechanizmu wedlug wy-
nalazku, a fig. 2 schemat kinematyczny me--
chanizmu zegarowege, w ktérym zastosowano



krzywke do zlogarytmowania kata obretu $ru-
by nastawczej.

Ruch $ruby jest przenoszony z mechanizmu
nastawiania 1 gérnego walca do. mechanizmu
logarytmujacego 2, ktéry z kolei napedza wska-
z6wke zegara 3.

Sruba nastawcza 9 jest napedzona przez 511-

nik elektryczny 10 poprzez przekladnie $§lima-
kowg 8. Z walkiem §limaka polgezona jest
przekladnia redukcyjna. 4. napedza]aca krzyw-
ke 5, ktéra z kolei popycha zebatk° 6. Ruch

zgbatki przenoszony jest na wskaz()wke 7 za |

pomocg kola zebatego. L

Zamiast mechanizmu krzywkowego mozna
réwniez uzyé dowolnego innego mechanizmu
logarytmujacego. i RS
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Zastrzezenia patentowé
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Mechanizm do wskazywania rozwarcia wal-

céw w -“klatkach walcowniczych, znamienny

tym, ze posiada mechanizm logarytmujgcy, za
poé$rednictwem ktérego ruch postepowy S$ruby
nastawczej (9) jest przenoszony na wskazéwks:
(7) tarczy.
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