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@ Ce résultat est I'aboutissement de deux objectifs :

1° Déstabiliser 180° des éléments d'un systéme 2 partir de
leur position initiale rendue instable par une force elle-méme
déstabilisée perpendiculairement & sa direction {voir schéma).

Ce résultat est obtenu par I'application d'un principe nou- LE8 RN
veau selon lequel la rupture du point d'appui, en raison des Lores
transformations qu'elle produit dans le systéme, se substitue e \
au déplacement de la force qui reste statique. §"3""‘"§,“ “’”‘—1‘—%:—%1"‘%%1: T eeitio de 1o ettt
@ 2° Initialiser les éléments en fonction de la neutralisation de ) A TR
< la force causale, un mouvement, sans fin, d‘alternance est ﬁ"?‘iﬁ".ﬁ‘u‘u
obtenu entre les éléments déstabilisés et initialisés par une fornd¥ & oa plac
I force qui ne doit triompher que des frottements mécaniques sumREe~. . . st iaaists e
négligeables, et qui peut &tre la force d'inertie acquise. Rt . -..mm.:im‘_
Le MOYEN c'est la production d'un Effet de spirale qui ) feicr A St
sollicite la force pour un tel tracé, en raison de son interaction rosce pimioue

avec un &lément caractérisé par ses rampes élliptiques; I'Effet
de spirale aboutit 3 une résultante potentielle sur son propre
pdle qui est dynamisé par I'effet récurrent de la déstabilisation
pour &tre le RELAIS de la force, laquelle reste statique.
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DESCRIPTIORN 2586762

CE SYSTEME PRODUCTEUR D'UNE ENERGIE MECANIQUE LIMITEE A UNE
 DESTABILISATION DES ELEMENTS DE CE SYSTEME (180°) consEer-

VANT LA FORCE CAUSALE,STATIQUE, PERMETTANT AINSI D/INITIA-
LISER CES ELEMENTS EN FONCTION DE LA NEUTRALISATION DE LA

FORCE CAUSALE POUR UN RECOMMENCEMENT SANS FIN DU PHENOMENE,
CONSTITUE UNE ADDITION AU BREVET PRINCIPAL 84 19384 DEPOSE
LE 18/ 12/ 84

ler OBJECTIF - Obtenir la déstabilisation des éléments d'un systéme
(180°) & partir d'une position initiale rendue instable par une

force qui est elle-méme déstabilisée perpendiculairement 3 sa

direction (circulairement).

2éme OBJECTIF - Initialiser les éléments en fonction -de 1la

neutralisation de 1la force causale; wun mouvement sans fin

d'alternance est obtenu entre 1les éléments déstabilisés et
initialisés. )

NOTA : Les éléments sont initialisés par la force d'inertie acquise
(ou par tout autre moyen) en fonceion de la neutralisation
de la force causale, cette force nécesgaire pour initialiser

ne doit triompher que de frottements mécaniques négligeables.

PRINCIPE ~ Déplacer le point d'appui dont la rupture se substitue
au déplacement de la force causale, et, pour ce faire, identifier

1'appul 3 la résistance (manivelle) qui a vocation au déplacement.

MOYEN - La force est transmise simultanément sur deux tétes de
bielle (bielles (14) et (17)) solidaires de la méme manivelle (3)

transmettrice de la force.

L'une des té&tes de bielle (10) de la bielle (14) est
soumise 3 une composante en raison de ses liaisons avec un appui
fixe (19) parallile 3 la manivelle (2).

L'autre téte de bielle (18) de la bielle (17) est soumise
32 une composante (en raison de son interaction avec un élément
caractérisé par ses rampes elliptiques (9)) qui sollicite cette

téte de bielle (18) pour un déplacement suivant un tracé de spirale

(tangente 3 ce tracé); cette sollicitation se traduit paf une

force de répulsion (&léments (11) et (2)) contre le pdle (10)

de cet Effet de Spirale, perpendiculairement & la composante a

ce niveau.

La résultante de ces composantes sur le pdle de 1'Effet de
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Spirale est perpendiculaire 3 la transmission de la force et

reste potentielle jusqu'a la rupture de 1'Appui-Résistance

(manivelle (1)) qui la dynamise par récurrence.

L'élément mobile (10) multifonctionnel, pdle de
1'Effet de Spirale, téte de la bielle (14), sidge de la résultante

forme un des angles d'un circuit de transmission de structure

triangulaire (éléments (9) (2) et (11) évolutive.

Ce circuit est fermé par la réaction de 1'appui

résistance (1) qui en fait la synthése en fonction de tendances

opposées (réductive et extensive) de 1'élément elliptique (9).

NOTA : La tendance réductive produit 1'Effet de Spirale.
La tendance extensive s'exerce par la force de la répulsion

contre le pdle (10) de cet Effet de Spirale, qui 1l'engendre.

La rupture de 1'Appui-Résistance a pour effet

récurrent de dynamiser la résultante potentielle sur le pdle de

1'Effet de Spirale, déstabilisant et transformant la structure

triangulaire évolutive du circuit. de transmission pour la faire

disparaitre 3 terme (180°).

Le point d'appui "glisse" vers 1'extrémité de la
manivelle résistante en fonction de sa déstabilisation pour établir
un déplacement circulaire de (180°) alors que 1la manivelle

résistance (1) est déstabiliséede ( .90°).

NOTA : La déstabilisation des éléments est obtenue dans une
cohérence qui interdit tout déplacement de la force causale

autre que perpendiculairement 3 sa direction.

La synthése de la structure triangulaire du circuit

de transmission lui permet une double fonction :

- Mécanique : Elle s'interpose entre la force causale et la mani-
velle Appui-Résistance (1) pour la déplacer.
- Energétique : Elle détermine la potentialité de la résultante
sur le pdle (10) de 1l'Effet de Spirale qui ferme

1l'un de ses angles, dynamisée par 1l'effet récurrent

de la rupture de la manivelle appui résistance(l.

OBSERVATIONS - Le levier classique permet un travail que la force,

utilisée directement contre la résistance, ne peut faire;
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logiquement il faut en déduire que le levier et son appui, et
en fonction d'un certain rapport de ses bras, '"participent" au
travail de la force; le travail mécanique, pragmatique, ¢°nstate
cette "participation" sans pouvoir en faire un facteur de travail

qui serait, précisément, 1l'anti travail de la force causale.

Ce systéme inverse les r8les classique de la force
et du levier; la force restant statique, le levier étant déstabilisé
par la rupture de son appui (et non pas déséquilibré) et

disparaissant fonctionnellement & terme (180°).

Ce levier (9) constitue 1l'un des cdtés évolutifs
(seul le c¢6té (11) ne varie pas) de la structure triangulaire,
laquelle est un fléau équilibré entre les deux transmissions de
force (bielles (14) et (17))prenantappui sur (12) sur la manivelle
appui-résistance (1).

Ce systéme permet & la force de jouer un rdle

spécifique dans la synthése de la structure triangulaire évolutive

du circuit de transmission en fonction de 1la réaction de 1la

manivelle-appui résistance qui ferme ce circuit.

Ce rdle exclut toute action de travail de la force

(déplacement) en raison de la cohérence de la destabilisation.

La synthése de la structure triangulaire évolutive

détermine une énergie potentielle matérialisée sous la forme de

la résultante potentielle sur 1'un des angles (pignon curseur

(10), pdle de 1'Effet de spirale) dynamisé par l'effet récurrent
de la rupture de la manivelle appui-résistance (1) obtenue par
interposition de cette structure entre la force causale et cette
manivelle. '

Schématiquement, la force causale établit um relais,
sous la forme de la structure triangulaire évolutive du circuit
de transmission, qui n'exige, pour ce faire, que l'exercice de
sa pression; la potentialité énergétique (résultante) de ce relais
est exploitée par 1l'effet récurrent de la rupture de la manivelle

appui-résistance.

I1 s'agit d'un travail au second degré pour lequel

la force établit un relais potentiel, elle se trouve conservée
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en raison de l'exploitation de ce relais potentiel par 1l'effet

récurrent de la rupture de la manivelle~appui-résistance.

La résistance est intégrée dans le systime sous

la forme de la manivelle-appui-résistance (1) de telle sorte que

sa réaction ferme la structure du circuit de transmission pour

permettre 3 la force de répulsion, engendrée par 1'Effet de Spirale

de s'exercer contre le pble de cet Effet pour la faire participer

2 la résultante potentielle sur le pdle de 1'Effet de Spirale.

Le déplacement de cette manivelle-appui-résistance

(1) intégrée est complémentaire de sa réaction par le fait qu'elle

dynamise par récurrence la résultante.

L'Effet de spirale reste efficient pour engendrer
la force de répulsion et participer ainsi 3 la résultante potentiel-
le, alors que les éléments qui le déterminent sont en mouvement;
son tracé en spirale évolue en extension entre les tétes de bielle
(14) et (17) déstabilisées (transformées en manivelles); ce tracé
de spirale reste immatérialisé par la force qui continue d'en
étre sollicitée alors qu'elle est déstabilisée perpendiculairement

4 sa direction - (circulairement).

La force causale, le point d'appui (sur la manivelle-
appui - résistance (1), 1la résultante, sont destabilisés

circulairement.

La force causale peut &tre autre que le ressort
(23); un cable articulé en (18), pouvant glisser sur le centre
de 1'articulation (23), 3 1'extrémité (24) .duquel une masse est
suspendue est une autre formulé de la force causale.

Dans ce cas, 1la neutralisation de 1'effet de
pesanteur sur cette masse, au ﬁerme (180°) de la déstabilisationm,
est obtenue par une poulie demi-circulaire dont l'axe se situe
4 l'aplomb et en-dessous de la masse qui entre en contact avec
cette masse pour la neutraliser le temps nécessaire pour initialiser

les. é1éments.
La poulie est synchronisée avec la déstabilisation

pour un déplacement continu et prendre contact avec la masse au

terme de cette destabilisation.
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REMARQUE - 1la résultante potentielle a pour origine la £force

causale.

Le phénoméne de 1la constitution d'une résultante
entre deux transmissions de la méme force dont l'une est retransmise
au niveau de 1l'autre, est permis par cet autre phénoméﬁe qui est
la production d'un Effet Dynamique de Spirale; 1la résultante
intéresse le pdle de cet Effet de Spirale et reste potentielle
en raison du fait qu'elle est perpendiculaire 3 la transmission
de la force ; 1'Effet de Spirale reste efficient -sur un angle
de (180°) parce que son tracé immatérialisé est déstabilisé en
extension & partir de son pdle dynamisé par 1l'effet récurrent

de la rupture de la manivelle appui résistance.

Le role de la résultante potentielle sur la téte

de bielle (14) pignon curseur (10), consiste & équilibrer, par
fléau interposé, (structure triangulaire évolutive), la transmission
de la force sur la téte de bielle (17), le fléau étant en appui

(12) sur la manivelle appui résistance (1).

Le rdle de la résultante dynamisée par 1l'effet

récurrent de la rupture de la manivelle appui résistance (1)
perpendiculairement & la transmission de la force, consiste 2
destabiliser et 3 transformer la structure triangulaire évolutive
(pour la faire disparaitre & terme (180°), du circuit de
transmission, en fonction de 1la cohérence de ses &léments qui
interdit le déplacement de la force -causale, qui obtient ce résultat

de destabilisation par le seul exercice de sa pressiom.

Ce systéme pourrait avoir pour titre : utilisatiom

des tendances en mécanique & des fins énergétiques consistant

3 destabiliser (180°) les éléments du systéme dans des conditions
qui permettent de les initialiser par une moindre force, en fonction
de la neutralisation de la force causale, n'ayant & vaincre que

des frottements mécaniques négligeables.
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REVENDICATIONS

1) systime de transmission de force, selon l'une

quelconque des revendications du brevet principal; . énergétique,
déstabilidteur d'une résistance intégrée, participative du
phénoméne, en fonction de 1la pression de cette force, sans
déplacement, et dont la neutralisation 3 terme permet d'initialiser
les éléments pour un renouvellement sans fin du phénomeéne,
caractérisé en ‘ce que les &léments (9) (11) et (2), formant une
structure triangulaire évolutive, sont rendus cohérents par la
manivelle (1), les liaisons (4), (15), et (16), les. pignons (5),
(6), (10), (7), (8), et (19).

La manivelle (2) est solidaire de 1la manivelle

(1) par les pignons (5) et (6), liaison (4) , sans réciprocité,
c'est-3-dire que la manivelle (1) n'est pas solidaire de 1la

manivelle (2) montée sur pignon libre (6).

2) Systme selon les revendications 1 et 2
caractérisé en ce que la force et 1la réaction de. la manivelle-
appui- résistance se conjuguent pour faire 1la synthése de 1la
structure triangulaire évolutive, ainsi caractérisé par la cohésion
et la rigidité précaire (rigidité &volutive en fonction de 1la
déstabilisation).

i 3) Systéme selon 1'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que 1'angle formé bar les éléments
(9) et (2) est constitué par le pignon-curseur (10) pSle de 1'Effet
de Spirale, qui permet la simultanéité de la tendance réductive
et de 1'extension effective de 1'élément (9), phénomdne qui

détermine la synthise de la structure triangulaire é&volutive et

ses caractéristiques, et qui en font une énergie artificielle

potentielle mécanique concrétisée par une résultante de composition

potentielle sur 1'un des angles, pdle de 1'Effet de Spirale.

4) Systime selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la structure triangulaire
évolutive s'interpose entre la force causale et la manivelle appui
résistance (1) pour la déplacer; 1'effet récurrent de ce déplacement
dynamise la résultante, en puissance sur le pdle de 1'Effet de
Spirale (pignon curseur (10)) qui déstabilise et transforme la

structure triangulaire évolutive, laquelle 1lib&re ainsi sa



10

15

20

25

30

. 2586762

potentialité pour disparaitre & terme structurellement et

fonctionnellement.

5) Systéme selon l'une quelconque des revendications

précédentes caractérisé en ce que la force causale, la réaction

de la manivelle- appui- résistance- intégrée dans le systéme et le

déplacement de celle-ci, sont complémentaires, les deux premidres

pour faire la synthése d'une potentialité structurde, le troisidme

pour 1l'exploiter aux fins d'alimentation du travail de

déstabilisation (180°) des éléments du systéme.

6) Systéme selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la bielle (17) est un compas
aux branches superposées, dont 1la branche rigide (17 bis) est
articulée sur 1l'extr@mité (22) de la manivelle (3). La bielle
(17) est matérialisée par un clble articuld sur 1l'axe (18) de
1'élément (9), pouvant glisser sur le centre de 1'axe articuléd
(23) (i1l n'y a pas d'enroulement du cible sur 1'axe tournant)
en raison d'une masse suspendue 3 son extrémité (24). Un ressort
(21) prenant appui (23) sur 1l'extrémité (24) de la bielle (17)

prolongée (25), articulde en (18) peut remplacer le cible et 1la

masse suspendue.

7) Systéme selon 1'une quelconque des revendications

précédentes, caractérisé en ce que la neutralisation de la masse

soumise & la pesanteur ensétc:essa:i.re au terme de la déstabilisation
(180°) pour initialiser 1les é&léments ; la neutralisation est
obtenue, soit en bloquant alternativement 1la manivelle (3) pour
réaliser 1l'alternance des effets de pesanteur et d'appesanteur
de la masse, soit en neutralisant la masse (24), alternativement,

par une poulie demi-circulaire.

Le compas dont les branches superposées, 1'une
(17) étant un c3ble, souple, 1l'autre (17 bis) é&tant un é&lément
rigide articulé en (18) et en (23), est une bielle qui rend la
manivelle (3) solidaire, laquelle reste statique alors que 1le

compas-bielle est transformé en manivelle.
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Deux rampes elliptiques concentriques et perpendiculaires
l'une & l'autre (débattement de manivelles entre les deux rampes).
Qaractéristiques:

Le périgée est égal a la distance du centrefau foyer.F

L'ensemble forme un solide rigide.

Un curseur (I0) solidaire des rampes par des ergots se dé-
place sur ces rampes, le centre de ce curseur décrit une circon-
fére_nce. .

DESSIN _ W 2

A pour objet d'illustrer le tracé de spirale du point d'ap-
plication (18) de la force (17).
Pour ce faire,le curseur est supposé fixe, ce sont les ram-

pes élliptiques (9) qui se déplacent sur les ergots du curseur.

DESSIN N 3

Ltaxe (IBL,point d'application de la force, porte une mani-
velle (11) laquelle porte les ergots (12) et (13).

DESSIN W b

Un chassis (O);p%g;gzl)es manivelles (1) ( 2) (3) .

La manivelle (3) porte les bielles (17) et (I4) .

Les pignons (5) et (6) sont solidaires des manivelles (1)
et -(2) par une liaisom (4), leur axe est fixe sur le chassis (0).

L'axe (20) entre 1Bx bielleX (14) et la manivelle (3)porte
les pignons libres (79 et (8) solidaires entre eux .

Les liaisons (15) et (16) solidarisent, d'une part le pi-
gnon curseur (10) et le pignon (8), d'autre part le pignon (7)
(solidaire de (8) du pignon (19) fixe.

. La bielle (17) (voir figures (7) (8) (9) est solicitée par
un ressort (21) prenant appui d'une part sur la bielle (17) en
son extrémité (24), et d'autre part sur l'articulation fixe (23)
ce qui a pour r-ésultat une tendance centripette de la bielle (17)

La bielle (14) est égale & la manivelle (11) .

Les pignons (5) et (6) sont de rayonségailtx de dimensions
quelconques n'ayant pour seul but que d'assurer la solidarité
entre les manivelles (1) et (2) pour des déplacements égaux.

La pignon curseur (10) est de rayon égal & la moitié du

rayon du pignom (8) . 7
Le pignon curseur (10) et le pignon (7) sont de mé&me rayon
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Les pignons (8) et (19) sont de m&me rayon.
Les ergots (12) et (13) de la manivelle (11) la rendent so-
lidaire de s manivelles (1) et (2) solidaires entre elles.

Le centre du pignon curseur (10) est solidaire de la manivelle
(2), les axes des manivelles (I) (2) et (3) sont fixes sur le chas-
sls, les rotations de la manivelle (1) et de la bielle (17) sont
indépendantes sur leur axe fixe (23), leur déplacement étant de I 4%

D-E-5 S I FN 5

9)
Plan du solide élliptiqug rendu rigide par l'arceau (26).

DESSIN_N__6

Profil et face du solide éliptique.

DESSINS, N 7-8=09

Ces dessins illustrent le déplacement des différents é1lé-
ments ( leurs positiomset leurs rapports en fonction des angles
de destabilisation de 45° - 90° et 135°,

NOTA L'évolution en pointillés du tracé en spirale de

l'effet dynamique non matérialisé en raison ﬁzdgxnxxzkxzxs p8le
dynamisé de la splrale qui interdit au .point d'appllcatlom (18)

de la force (17) tout autre déplacement querperpendlculaire ar
cette force. '

DESSIN N 10

Ce dessin illustre le compas que forme la bielle (17) pour
£xe 8tre & la fois solidaire du solide élliptique (9), axe (18)
et de la manivelle (3), axe (22),

Ce dessin illustre la transmission de la force du ressort (21)
simultanément sur les bielles(17) et (14).

Il suppose que lesergots (12) et (13) n'aient pas entrainé
les manivelles (1) et (2).
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La ¥xxXX¥e force transmise par la bielle (14) au pignon cur-
seur (10) établik une composante du centre de ce curseur parallé-
le & la manivelle (2) qui n'a pas été déplacée ( en supposant
le manque de solidarité de l'ergots (13) .

Cette composante est établie en fonctiom des liaisoms (15)
et (16) et de la réaction du pignon fixe (19) d'une part, et d!
autre part, en raison de l'action de la force (17) sur les rampes
du solide (9) qui se déplaced sur les ergots du pignon-curseur (10)
( figurex IO bis) . ?/’_}

Ce dessinm montre 1'impossibilité de ce déﬁlacement, en effet
leswuxxruxxt ergots (12) et (13) entrainent les manivelles soli-
daires (1) et (2) laquelle(ééissant sur le centre du curseur (10)
perpendiculairement & la composante en puissancg/détermine une
résultan8872923182%1i£e(14), la transformant en manivelle et ne
permettant & labielle (17) qu'un déplacement circulaire qui la
transforme, elle aussi, en manivelle.

DESSIN N II

Pour mémoire?

DESSIN N 12

Chassis fixe (0) sur lejuel sont les axes fixes des manivelles
(1) (2) (3), les axes fixes des pignons (5) et (6), (5) étant
solidaire de la manivelle (1),(6) étant solidaire de la manivelle (
par leur axe commum (27) .La liaison (4) rend solidaire les pignons

(5) et (6). . _
Le chassis porte également le pignon fixe (19) et la double

articulation (23) articulation de la manivelle (1) et articula-
tion de la bielle (17) indépendante l'une de l'autre.
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DESSIDN N° 13

Plan du systéme illustrant le profil du pignom-curseur (10)
et la position des différents éléments dans leur position ini-

tiale d'équilibre instable.
-

D.ES.S_ I N___N 14

Plan du systéme illustrant les éléments aprés une destabili-
sation de I80°, en équilibre stable .
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