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Tiivistelmd -~ Sammandrag
Keksinntn mukaisessa kiv##risss on liikesuuntaan aksiaalisesti liikkuva kehikko (13), Jo-
hon, poikkeuksena liipaisin, laukaisukoneisto on kiinnitetty. On pidetty parempana, etti
kehikko sijaitsee koneiston rungon (17) sis#1ll#, joka johtaa pidennettyj¥ kehikon akseleita
(7, 11) pitkittdisreijissd (18, 19). viritys- ja virityksenpoistojidrjestelmille on asetel-
tavissa kaksi tilaa kiv##rin tukilta (30). Varmistetussa asennossa on liipaisimen (12) vai-
kutusyhteys liipaisinvivulle (6) katkaistu. Lis#ksi on liipaisinvivulla (6) oleva pultti
(14) lukittuna koneiston rungossa (17) olevaan pitkittdisreik#sn (33). Ammuttaessa ylittas
iskukappale (4) pid#tinvivun (10) p##ss8 olevan salvan (5), koska piddtinvipu (10) voi
siirtyd alaspdin. Latauksen tai makasiinin toiminnan yhteydess4 siirret#sn iskukappale
takaisin ja liipaisinvipu (6) tukee j#lleen pid&tinvipua (10) (riippumatta siit# onko ase
viritetty vai viritt&m#dtdn). Varmistin (23) voidaan sijoittaa kivd4rin perdssd ampujan ha-
luamaan paikkaan. Optimaalisen sijainnin ansiosta voidaan sit4 kdyttdd lshes tiedostamat-
ta. On myds mahdollista sijoittaa jousitettu varmistuskahva (37) tukin alle; vasta kun timi
kahva puristetaan liipaisink#dell# tukkia vasten on kivairi viritetty. Jos ampuja laskee
aseen pois kddestddn siirtyy runko (17) itsestd#n lepoasentoon Ja kivddrin viritys poistuu
automaattisesti.
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Geviret enligt uppfinningen har ett i loppets riktning axialt rdrligt ramstycke (13), 1 vil-
ket med undantag f8r avtryckaren, avtryckarmekanismen 4r fdst. Man har ansett det bést att
ramstycket befinner sig inom mekanismstommen (17), genom vilken de f¥rlidngda ramstycksaxlar-
na (7,11) f8rs i langhAl (1B,19). Med ett spdnn- resp. avspdnnsystem kan tva tillstdnd in-
stidllas frdn gevirskolven (30). I sdkert ldge &r avtryckaren (12) funktionsf8rbindelse till
avtryckararmen (6) avbruten. Dessutom &r en bult (14) pad avtryckararmen (6) last i ett lang-
hal (33) i mekanismstommens (17) vigg. DA skottet avlossas Overvinner slagstycket (4) en
spirr (5) i dndan p& spdrrarmen (10), emedan spdrrarmen (10) kan f&rskjutas nedat. Vid ladd-
ning eller repetering f8rs slagstycket (4) tillbaka och spdrrarmen {10) ligger Ater an mot
avtryckararmen (6) (oberoende av om mekanismen dr sp&nd eller ej). Sdkringen (23) kan place-
ras p& av skytten ®nskad plats i gevdrskolven. Tack vare dess optimala placering kan den
hanteras nistan omedvetet. Det Hr #ven m&jligt att placera en fjddrande sikringsbygel (37)
undertill pa gevirskolven; fdrst di denna med avtryckarhanden pressas mot stocken dr gevid-
ret skjutklart. Om skytten ldgger vapnet frdan sig, f8rskjuter sig mekanismstommen (17) av

sig sj4lv till vilolige, och mekanismen &r automatiskt franspand.
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Turvavirityksenpoistojidrjestelmdlla varustettu kiva8ari

Keksint® kohdistuu kiv#driin ja k#sittdd iskurin
iskukappaleineen, iskujousen, laukaisukoneiston liipaisi-
mella sekd virityksenpoistovivun.

Ladatun aseen varmistamiseksi iskuri lukitaan ta-
vallisesti muotosulkeisesti sokalla tai kiilalla. Varmis-
tamisen tai varmistuksen poiston yhteydessa kuuluu taval-
lisesti kilahdus.

Toinen varmistustapa, ts. aseen laukeamisen esta-
minen, tapahtuu poistamalla jénnitys iskuria kayttavasta
jousesta. Tdllaisessa varmistustavassa siirretddn iskujou-
sen vastalaakeria. T&td varten tdytyy kdyttaa vipua isku-
rin alueella.

Vaikka +t#mi varmistusjérjestelmd on tunnettu jo
pitkdsn, ei sitéd kaytdnndllisesti katsoen kaytetad. Ampu-
jalle k#denliike liipaisimelta virityksenpoistovivulle on
liian monimutkainen. Koska aseessa kdytet&an tavallisesti
myds kiikarit#htdintd, on péaasy virityksenpoistovivulle
estynyt.

Keksinn®n tarkoituksena on kehittd4d aseeseen viri-
tyksenpoistojérjestelms, jota voidaan kdyttdd ilman han-
kalia k#ddenliikkeita.

Tehtivin ratkaisee kiviiri, jolle on tunnusomais-
ta, ettd siind on ohjatusti liikkuva kehikko, johon on
kiertyvasti kiinnitetty piddtinvipu, joka tarttuu iskukap-
paleeseen siten, etta iskuri on liikuteltavissa kehikon
kanssa mydYs iskujousta vastaan, joka pidédtinvipu vain vi-
ritetyssd tilassa liipaisinta kdyttsimdlls vapauttaa isku-
kappaleen ja kehikkoa 1liikuttava vipu on k&ytettdvissa
aseen tukin pistooliperdlta.

Muita edullisia jatkokehittelyj4 on kuvattu alivaa-
timuksissa.

Tassd aseessa iskurinjousen virityksen poistoon

tarkoitettu varmistin voidaan sijoittaa sinne, missa se on
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ampujalle mukavimmin tavoitettavissa. Virityksen poisto
tai uudelleen viritys tulee luonnolliseksi tapahtumaksi,
joka sujuu tavallaan automaattisesti. Ei tarvita k&denlii-
kettd vaan vain sormenliike. Kdden sijainti ei kdytanndssa
muutu. Eduksi on mySs, ettd viritettdessd asetta ei enda
kuulu kilahdusta. Erityisen edullista on myds, ettd viri-
tyksenpoistojérjestelmén rakenne sallii yksinkertaisesti
muutamien muiden yksinkertaisten myShemmin kuvattavien
aseen luotettavuutta ja turvallisuutta lisddvien ominai-
suuksien liitt&misen siihen.

Kehikon liikkeiden toteuttamiseen tarjoutuu monia
mahdollisuuksia. Varmistin voi sijaita sivulla (oikealla
tai vasemmalla ampujan toivomuksen mukaan) tai perédssa
ldhelld liipaisinta sen yl&puolella. Se voi sijaita myé&s
ylhd8118 kiv88rin perdssd. T4alldin voi tosin tulla pieni
kdden 1liike vivun liikuttamiseksi tarpeelliseksi mutta
koska vivun ympdrilld on paljon tilaa, ei t&h&n liikkee-
seen ole tarpeen kiinnitt8a8 erityistd huomiota; se sujuu
automaattisesti.

Lukon viritys voidaan kuitenkin tehdd myds siten,
ettd kehikko on aina jousen avulla virityksettOmédssd ti-
lassa ja ampuja virittd3 lukon vasta ammunnan yhteydesséi
aseen perdssd olevalla varmistuskahvalla, kun ase on jo
hénell8 k&dessd8 ja sormi liipaisimella. Virityksen piti-
minen ampumak&delld ei estd sormen liikettd liipaisimella
vaikkakin tédllainen ampumatapa vaatii tiettyd tottumusta.
T&llaisen aseen viritys vapautuu kuitenkin heti, kun ké&si
otetaan pois liipaisimelta.

Keksinndn mukainen virityksenpoistolaite on erityi-
sen helposti yhdistett&vissd muihin turvalaitteisiin. Lii-
paisin on kiintedsti aseessa tai kiinnitettyn# koneiston
runkoon. Muu laukaisukoneisto liipaisin poislukien on lii-
tetty liikkuvaan kehikkoon. Voimansiirt&minen on suunni-
teltu siten, ettd se on mahdollista vain viritetyssd ti-
lassa. Kehikon ollessa siirrettynd jé&nnityksettbmdidn asen-
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toon on vaikutuslinja liipaisimelta iskuria pidattavaan
salpaan katkaistu eik# asetta voida laukaista.

Lukkoon voidaan 1liitt#8 my®s toinen, virityksen-
poistojédrjestelmdsn yhteydessid oleva turvalaite, jossa
vdhintd8n yksi laukaisukoneiston vipu 1lukitaan kehikon
siirrolla koneiston runkoon. T&m3 tarkoittaa, ettd viri-
tyksettOméssd tilassa olisi jo yksist#&&n t&m&n takia aseen
laukaiseminen mahdotonta, koska laukaisukoneiston liike on
estetty.

Erityisen hyvénd pidetty virityksenpoistokoneiston
rakenne syntyy, kun tehd&in viritetty tila labiiliksi ta-
sapainotilaksi. Kaksi painovoiman alaista toisiinsa kyt-
kettyd kiertyvdsa vartta muodostavat ns. "oikaistun pituu-
den". Taivutettaessa l8hestyvdt kummatkin kiertopisteet
toisiaan ja tdm& liike k#ytet#sn iskukappaleen virityksen
poistoon.

Pdinvastainen tilanne, jossa taivutetut haarat oi-
kaistaan 8killisesti ja ase viritetasn vahingossa, ei voi
tulla kyseeseen, koska viritys tapahtuu aina iskujousen
voimaa vastaan.

Muutos oikaistusta pituudesta tapahtuu t#llaisella
aseella automaattisesti, kun kivddrinperd 1ly®d&4&n ensin
lattiaan. T6rm&yksen aiheuttaman hidastuvuuden vuoksi vai-
kuttaa liipaisimessa ja virityskoneistossa voimia. Viri-
tyskoneiston tdytyy tédssi tapauksessa poistaa viritys no-
peammin kuin liipaisin laukaisee aseen. T&m& saavutetaan
virityskoneiston suuremman massanhitauden ansiosta.

Kivddrin tukkiin kohdistuvien iskujen lis#ksi voi
iskuja tulla my8s aseen yl#puolelta (esim. noustaessa kor-
kealle tasolle olalle heitetyn aseen kanssa voi ase iskey-
tyd oksiin). Rakenteessa, jossa on kulmaan taivutettu oh-
jausvipu, saa isku virityskoneistoon aikaan v&intSmomen-
tin, joka nostaa oikaistun pituuden ylds ja kehikko siir-
tyy niin pitkdlle, ettd iskujousen Jdnnitys poistuu ja am-

puminen tulee mahdottomaksi.
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Koska keksinn®n mukaisessa lukkorakenteessa ei var-
mistimen sijaintia rajoiteta muiden lukkoon liittyvien
ominaisuuksien avulla, on lis#optimointi mahdollista. Tama
koskee erityisesti viritysvoimaa tai viritysmatkaa ja vi-
rityksen ominaisk#yrdd. Ohjausvivun haaran pituus antaa
tulokseksi vidlityssuhteen. Tdssd haarojen pituussuhde alu-
eella 1:3 on havaittu hyvdksi, viritysmatka on siis suu-
ruusluokkaa 15 mm. Haaran suorakulmaisella sijoituksella
ohjausvipuun n&hden saavutetaan jénnitysmomentin lis&&n-
tyminen kiertoliikkeen aikana. Tadmd on toivottavaa, Kkoska
jousen jé&nnitys tulee likimdsriisesti samalla tavalla suu-
remmaksi ja virittdminen on tamdn vuoksi ampujalle aina
samanlainen.

Varmistimen suotuisa sijoitus kivds8rin perdssd saa
aikaan ampujalle luonnollisen viritys- ja virityksenpois-
toliikkeen ja samoin viritys voidaan tehd& aina oikea-ai-
kaisesti; toisaalta kiv&idrin viritys poistuu kdytdnndssa
"automaattisesti”, kun ampuja panee sen syrjdan, koska
varmistinvipua on mahdollista siirtda vaivatta. Jarjestel-
min avulla saavutettava moninkertainen varmuus vaatii vain
vdh3isen lisdkustannuksen.

Keksintd® on esitetty piirustuksissa ja sitd kuva-
taan jatkossa esimerkinomaisesti.

Kuvio 1 esitt#ds liipaisinkoneiston sivukuvaa ampu-
mavalmiissa tilassa:;

kuvio 2 esittdd liipaisinkoneiston yldkuvaa ampuma-
valmiissa tilassa (leikkaus A-B kuviossa 1)

kuvio 3 esitt#i liipaisinkoneiston sivukuvaa viri-
tyksettOmidsss tilassa;

kuvio 4 esitt#4 liipaisinkoneiston yl#ékuvaa viri-
tyksetttmédssd tilassa (leikkaus C-D kuviossa 3);

kuvio 5 esitt#i liipaisinkoneiston sivukuvaa lau-
kaistussa tilassa;

kuvio 6 esittii koneiston rungon sivuseindd;

kuvio 7 esitti#i liipaisinkoneiston sivukuvaa ampu-
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mavalmiissa tilassa, kuten kuvio 1 mutta erilaisella viri-
tyskoneistolla;

kuvio 8 esittdid liipaisinkoneiston sivukuvaa viri-
tyksetttméssd tilassa, kuten kuvio 3 mutta erilaisella
virityskoneistolla.

Esityksestd on jatetty pois ne kivddrin osat, joil-
la ei ole mitd8n tekemistd keksinntn kanssa, erityisesti
makasiinikoneistoa ei esitet4.

Iskuri 1 osuu patruunan 2 nalliin, kun iskujousel-
la 3 viritetty iskukappale ylittd4 salvan 5. Salvan 5 sul-
keva ja lukitseva wvaikutus kumotaan, akselin 7 ympédri
kiertyvdd liipaisinvipua 6 kallistetaan niin pitk&ille,
ettd olake 8 ei endsd tue piddtinvivun 10 reunaan 9. Salpa
5 muodostuu piddtinvivun 10 liikkuvasta paddstsd, joka kier-
tyy akselin 11 ympé&ri.

Piddtinvipu 10 muodostaa yhdessd liipaisinvivun 6
ja liipaisimen 12 kanssa liipaisinkoneiston. Liipaisinta
12 lukuunottamatta on liipaisinkoneisto kiinnitetty lukon
liikesuuntaan 1liikkuvaan kehikkoon 13. Laukaisuliikkeen
vdlitys liipaisimelta 12 liipaisinvivulle 6 tapahtuu lii-
paisinvivulla 6 olevan pultin 14 kautta.

Viritetyssd tilassa (kuvio 1) v3litet&isn viintdmo-
mentti liipaisinvivulle 6. Olake 8 luiskahtaa pid&tinvivun
10 reunan 9 alta eteenp&din. Jousi 15 ei ole niin voimakas,
ettd se voisi vastustaa viritetyn iskukappaleen 4 aikaan-
saamaa salvan 5 alaspainumista ja ndin iskuri 1 osuu pat-
ruunan 2 nalliin. Liipaisuliike voidaan asettaa asetusruu-
villa 16. Kehikko 13 voi liikkua koneiston rungon 17 si-
sdlld liikesuuntaan. Rungossa 17 on pitkittdisreisdt 18 ja
19, jotka toimivat kehikon 13 johteina.

Kivd8rinlukon muuttamiseen viritetystd tilasta (ku-
viot 1, 2) virittam&tttm&an tilaan (kuviot 3, 4) (ja pdin-
vastoin) on kdytettdvissd virityksenpoisto tai viritysko-
neisto, jonka kanssa kehikkoa 13 voidaan siirt#i. Se koos-
tuu tdssd esimerkissd tukivivusta 20, ohjausvivusta 21 ja
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yhdyskappaleesta 22 varmistimelle 23. Tukivipu 20 on kiin-
nitetty kohdassa 24 kiertyvdsti koneiston runkoon ja koh-
dassa 25 ohjausvivun 21 lyhyemp&#dn varteen 26. Ohjausvi-
vun 21 pidempi varsi 27 on liitetty kiertyvéasti yhdyskap-
paleeseen 22. Ohjausvipu 21 on kiinnitetty kehikkoon 13.
T4ssd tapauksessa kdytetddn siihen akselia 7, jonka ympari
my®s liipaisinvipu 6 kiertyy.

Luonteenomaista tidlle kivdirille on viritetyssa ti-
lassa ns. "oikaistu pituus", labiili tasapainotila tukivi-
vun 20 ja ohjausvivun 21 lyhyemm&n varren 26 kesken (ku-
viot 1, 2). Toiselta puolelta rajoitetaan vivun liiketta
vasteruuvilla 28. Siirtyminen virityksetttm&&n tilaan (ku-
viot 3, 4) tapahtuu iskujousen itsensd avulla, heti kun
oikaistu pituus katkaistaan. Pitkittdisreidn 19 koolla
masrsitasn, kuinka pitkédlle tukivipu 20 ja ohjausvipu 21
voivat taittua. Pitkittdisreist ovat tédssé esimerkissd 5
mm pitki&; ne on sovitettu luonnollisesti iskurin 1 isku-
jousen 3 mukaan.

vlskuvassa 2 ovat kiertopisteet ja akselien sijain-
nit paremmin havaittavissa. Kehikkoon 13 kiinnitetyt ak-
selit 7 ja 11 ovat niin pitkid, ettd ne voivat ottaa ke-
hikon 13 johtamisen teht&dv@kseen, kun ne pistetdd&n rungon
17 pitkitt#isreikiin 18 ja 19.

Kuvioissa 3 ja 4 vastaten kuvioita 1, 2 esitetdidn
lukko virityksett®midssd tilassa. Iskujousen 3 viritys
poistuu jousen vastalaakerin 29 siirtyessd vastaavasti.
MySs téssHd4 asennossa iskukappale 4 on lukittuna salvalla
5. Tadssid asennossa on iskurin 1 mahdotonta koskettaa pat-
ruunan 2 nallia.

Kivasrin tukissa olevan varmistimen 23 siirt&éminen
virityksettdmdssa tilassa saa rungon 17 ja kehikon 13
siirtym4dsan niin et#slle toisistaen, ettei liipaisiﬁ 12 voi
en&4 koskettaa liipaisinvivulla olevaa tappia 14. Virit-
timinen ja virityksen poisto siirt&jalla 23 tapahtuvat
d8nettbmésti.
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Piirustuksessa on kaikki osat, jotka liittyvat ma-
kasiinin toimintaan, jatetty selvyyden vuoksi piirtamatta.
Tam8 viritys- ja virityksenpoistojérjestelmd on kuitenkin
soveltuva erityisesti juuri makasiinikivddreille.

Kuvio 5 ndytt#d4 liipaisinvivun 6 ja piddtinvivun 10
sijainnin v#dlittdmdsti ammunnan j&lkeen. Pid&tinvivun 10
reuna 9 ei ole en#i liipaisinvivun 6 olakkeella 8. T&lla
tavoin voisi iskukappale 4 painaa jousen 15 alas. Lataus-
tai makasiinintoimintavaiheissa painaa jousi 15 pidatin-
vivun 10 yl8s ja iskukappale 4 pididtetddn salvalla 5.

Kuviossa 5 on, poiketen kuvioista 1 ja 3, jatetty
vield viritys- ja virityksenpoistokoneistot pois, jotta
voidaan paremmin havaita liipaisinvivun 6 yhteistoiminta
pid&tinvivun 10 ja liipaisimen 12 kanssa. Liipaisimen 12
akseli 31 on kiinnitetty runkoon 17. Rungon 17 seindssa
on nihtdvissd aukko 32 uralla 33, vastaten pitkittdisrei-
ki& 18 ja 19, johon 1liipaisinvivun 6 pultti 14 ulottuu.
Tdten voidaan toteuttaa ilman lisdkustannuksia lisdturva-
osa, koska virityksettOméssd tilassa pultti 14 lukitaan
uraan 33. Iskurin vapauttaminen ei t&l118in ole missddn ta-
pauksessa mahdollinen.

Rungon 17 sivuseindmén rakenne on havaittavissa
vield paremmin kuvassa 6. Aukon 32 on sallittava tapin 14
liike yl®spdin laukaisua varten; jos akselintappi on lu-
kittuna pitkittdisreisdn 33 alueella, ei sellainen 1liike
ole mahdollinen.

Kuviossa 6 on piirretty tapin 14 kolme mahdollista
sijaintia aukossa 32. Ampumavalmiissa tilassa (kuten kuvi-
ossa 1) on tappi asennossa 34. VirityksettOmdssd lukossa
menee tappi paikkaan 35. Liipaisinvivun 6 liike ei ole
t4118in mahdollinen. Heti laukauksen jdlkeen (kuten kuvio
5) on tappi 14 asennossa 36; t#dssd tapauksessa voi vain
yksi patruunan hylsy l&hted liikkeelle.

Ohjausvivulle 21 on pidetty parempana epdsymmetris-
t4 ja suorakulmaista muotoa. Varsien 26 ja 27 pituudet an-
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tavat vdlityksen; suhde 1:3 on havaittu erityisen hyvidksi.
Esimerkiksi wviritysmatkalla 5 mm tdytyy varmistinta 23
siirtdd 15 mm. T&ssd8 tapauksessa tdytyy myds pitkittdis-
reikien 18, 19, 33 sallia 5 mm:n liikkumavara (tapin hal-
kaisijalla 5 mm).

Erilaiset vivun pituudet ohjausvivussa 21 tarkoit-
taa mybs massojen epdsymmetriaa, joka vaikuttaa turvalli-
suuteen. Lukon virityksen poisto tapahtuu nopeammin kuin
liipaisinkoneiston liike, koska virityksenpoistojirjestel-
man massa on suhteellisen suuri verrattuna 1liipaisimen
massaan. Koska tietystd virityksenpoistumisen mddridsta
lahtien ei laukaisu ole endd mahdollista, on aseen tarkoi-
tukseton laukeaminen erityisesti onnettomuuksissa mahdo-
tonta. Jos t&m&n aseen virityskoneistoon kohdistuu isku
yldpuolelta, mik8 voi tapahtua esim. tikkaita noustaessa,
siirtyvdt kummatkin vivut ojennetusta tilasta taitettuun
tilaan ja lukon viritys poistuu. Jos kivaadri putoaa pera
edelld lattialle, viritys poistuu heti.

Varmistin voidaan sijoittaa mihin tahansa ampujan
haluamaan paikkaan kiv8#rin tukissa. Optimaalisessa pai-
kassa sitd voidaan kdyttda miltei tiedostamatta.

Kuvioissa 7 ja 8 on esitetty toinen viritysjérjes-
telmdn muunnelma. K&densijaan sijoitetun varmistimen si-
jasta ase viritetddn puristamalla varmistinkahva 37 aseen
kddensijaa vasten. Kuvioissa 1-4 on ohjausvipu olennaisen
suora. Se on samoin kuin ajikaisemmin kiinnitettynd akse-
liin 7, jonka ymp&ri liipaisinvipu 6 kiertyy ja t&ten myds
liikuteltavissa pitkittdisreidn suuntaan.

Kun ase pddstetddn kddestd irti, tydntyy kdyttdvipu
37 jousen 38 avulla automaattisesti pois pistooliperdsta
30 ja saavutetaan viritykset®6n tila kuten kuvassa 3. Var-
mistinkahvan 37 tarkkaa muotoilua ei ole otettu t&h#dn pii-
rustukseen. T&ss8 esityksessd on ennen kaikkea esitetty
yhtenevdisyydet kuvioihin 1 ja 3.
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Patenttivaatimukset

1. Kiv#dri, kasitt#en iskukappaleella ja iskujou-
sella varustetun iskurin, liipaisimella varustetun laukai-
sukoneiston sekd virityksenpoistovivun, tunnettu
siita, ettd se k&asittdad liikesuuntaan ohjatusti liikkuvan
johteitetun kehikon (13), jolloin kehikkoon (13) kierty-
vadsti kiinnitetty pid&tinvipu (10) tarttuu iskukappalee-
seen (4) siten, ettd iskuri (1) on liikuteltavissa kehikon
(13) kanssa iskujousta (3) vastaan; kdytettdessd liipai-
sinta (12), mainittu pid&tinvipu (10) vapauttaa iskukap-
paleen (4) vain viritetyssd tilassa; ja kehikkoa (13) 1lii-
kuttava vipu (23) on kaytettdviss&d tukin kaddensijalta.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kivddri, t un -
nettusiitd, ettd siind on kehikon (13) sisidi8nséd sul-
keva koneiston runko (17), johon liipaisin on kiinnitetty.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen kivddri,
tunnettusiitd, ettd kehikon (13) siirtémiseen tar-
koitettu johde on tehty siten, etta viritetyssd tilassa
iskukappale (4) on maksimaalisesti viritetty ja wvirityk-
settémiassa tilassa iskurin k#rki ei voi koskettaa patruu-
nan (2) nallia.

4. Patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen kivdari,
tunne¢ttu siitad, ettd mainitun mukaisen kehikon
(13) siirtymd on 5 mm:n alueella.

5. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3 tai 4 mukainen ki-
vddri, tunnet tu siitd, etta kehikon (13) ohjaus
tapahtuu rungon (17) pitkitt8isreijissé& (18,19) kulkevien
kehikkoon (13) laakeroitujen akselien (7,11) avulla.

6. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3, 4 tai 5 mukainen
kivdsdri, tunnettu siitd, etta liipaisinkoneisto,
poikkeuksena liipaisin (12), on kiinnitetty kehikkoon (13)
ja virityksettomdssd tilassa vaikutusyhteys liipaisimelta
(12) pidatinvipuun (10) tai iskukappaleeseen (4) on Kkat-

kaistu.
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7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen kiv##ri, t u n-
net+tu siitd, ettd liipaisimen (12) ja pididtinvivun
(10) védlissd on liipaisinvipu (6), jolloin pid&tinviwvun
(10) reuna (9) on liipaisinvivun (6) olakkeen (8) p&a&lli,
salvan (5) poikkeuttaminen tulee mahdolliseksi wvain, kun
liipaisinvipu (6) kierretddn liipaisimella (12) viritetys-
s8 tilassa.

8. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3, 4, 5, 6 tai 7 mu-
kainen kiv88ri, tunne t tu siitd, ettd virityksetts-
mdssd tilassa on vdhintddn yksi liipaisinkoneiston osa
(14), erityisesti liipaisinvipu (6), pid&tettynd rungon
(17) koverruksessa (24).

9. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7 tai 8
mukainen kivd8ri, tunnet tu siitd, ettd virityksen-
poistokoneisto koostuu tukivivusta (20) ja ohjainvivusta
(21), jolloin yksi tukivivun (20) puoli on kiinnitetty
(24) runkoon (17), toinen puoli yhdistettyn#d ohjausvivun
(21) varteen (26), ohjausvipu kiertyy kehikkoon (13) kiin-
nitetyn akselin (7) ympdri ja ohjausvivun (21) toinen puo-
1i (27) on kytkettynd varmistimeen (23) tai varmistinvi-
puun.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen kiv#sri, t u n-
nettu siitd, ettd varmistin (23) on sijoitettu kivai-
rinperdn (30) jommalle kummalle puolelle tai sen péiille.

11. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9
tai 10 mukainen kivddri, tunnet tu siiti, ettid tu-
kivipu (21) on kiinnitetty samaan akseliin (7) kuin 1lii-
paisinvipu (6).

12. Patenttivaatimusten 1 - 11 mukainen kiv&&ri,
tunnettu siitd, ettd viritetyssd tilassa tukivipu
(20) ja ohjausviwvun (21) varsi (26) muodostavat oikaistun
pituuden.

13. Patenttivaatimusten 1 - 12 mukainen Kkiv3&ri,
tunnettu siitd, ettd viritetyssd tilassa on kdy-
tettdvissd ruuvi (28) virityksenpoistokoneiston liikkeen
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14. Patenttivaatimuksen 1 -13 mukainen kivdari,
tunnettu siitd, ettd ohjausvivun (21) varsien (26,
27) pituuksien suhde on alueella 1:3

15. Patenttivaatimuksen 1 - 14 mukainen kivdari,
tunnettu siitd, ettd jousitettu (38) varmistuskah-
va (37) on sijoitettu kivdirin per##n siten, ettad sita
voidaan puristaa ampumakidelld ja t&lldin lukko virittyy
ja jousi (38) palauttaa kiviirin virityksett6mésn tilaan,
heti kun varmistuskahvaa (37) ei en#i puristeta.

16. Patenttivaatimuksen 15 mukainen kivd8ri, t u n-
nettu siitd, ettd varmistuskahva (37) on kiinnitetty
samalle akselille (7) kuin liipaisinvipu (6).
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Patentkrav

1. Gevar, omfattande en med ett slagstycke och en
slagfjader forsedd slagaxel, ett med en avtryckare férsett
avtryckarmaskineri samt en avspidnningsarm, k &@danne -
tecknat av att det omfattar en i rdrelseriktningen
styrt rorlig gejdforsedd ram (13), varvid en i ramen vrid-
bart fast sparrarm (10) griper i slagstycket (4) sa att
slagaxeln (1) kan forflyttas med ramen (13) mot slagfja-
dern (3); namnda spdarrarm (10) frigdr slagstycket (4) en-
dast i spant liage da avtryckaren (12) anvédnds; och en arm
(23) som forskjuter ramen (13) kan anvdndas fradn gevirs-
kolven.

2. Gevar enligt patentkrav 1, kdnneteck -
n a t av att den har en ramen (12) omslutande maskineri-
stomme (17) i vilken avtryckaren fastgjorts.

3. Gevar enligt patentkrav 1 eller 2, k & nn e -
tecknat av att en gejd for forskjutning av ramen
(13) &8r sd utfdrd att slagstycket (4) i spant lage &r max-
imalt spant och slagaxelns spets 1 avspant ldge inte kan
komma i kontakt med knallhatten i patronen (2).

4. Gevar enligt patentkrav 1, 2 eller 3, k a&an -
netecknat av att en ram (13) av denna typ har en
férskjutning inom ett omrade av 5 mm.

5. Gevar enligt patentkrav 1, 2, 3 eller 4,
kiannetecknat av att styrning av ramen (13)
sker med hjdlp av i stommens (17) langsgdende hal (18, 19)
gadende, vid ramen (13) lagrade axlar (7, 11).

6. Gevar enligt patentkrav 1, 2, 3, 4 eller 5,

k annetecknat av att avtryckarmaskineriet, med
undantag av avtryckaren (12), &r fast i ramen (13) och
verkningsforbindelsen fran avtryckaren (12) till spérrar-
men (10) eller slagstycket (4) av avbruten i avspdnt lage.
7. Gevar enligt patentkrav 6, kdanneteck-

n a t av att en avtryckararm (6) befinner sig mellan av-
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tryckaren (12) och spdrrarmen (10), varvid sp#rrarmens
(10) kant (9) ligger pd en ansats (8) i avtryckararmen
(6), avvikning av en regel (5) m&jliggdrs enbart da av-
tryckararmen (6) vrids pa avtryckaren (12) i spént l&ge.

8. Gev3r enligt patentkrav 1, 2, 3, 4, 5, 6 eller
7, kdnnetecknat av att minst en del (14) av
avtryckarmaskineriet, speciellt avtryckararmen (6), halls
i i ett urtag (24) i stommen (17) i avsp&nt l&ge.

9. Gevar enligt patentkrav 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7 el-
ler 8, k@&nnetecknat av att avspdnningsmaski-
neriet bestar av en stédarm (20) och en styrarm (21), var-
vid ena sidan av stodarmen (20) &r fdst (24) i stommen
(17), den andra sidan &r foérbunden med ett skaft (26) i
styrarmen (21), styrarmen vrider sig kring en i ramen (13)
fdast axel (7) och styrarmens (21) andra sida (27) &r kopp-
lad till en s&kring (23) eller en s#dkringsarm.

10. Gevdr enligt patentkrav 9, k s nne teck -
n a t av att sdkringen (23) &r placerad pa nagondera si-
dan av gevdrskolven (30) eller pa densamma.

11. Gevéar enligt patentkrav 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8,
9 eller 10, k annetecknat av att stédarmen (21)
dr fdst i samma axel (7) som avtryckararmen (6).

12. Gevdr enligt nagot av patentkraven 1 - 11,
kdnnetecknat av att stddarmen (20) och styr-
armens (21) skaft (26) bildar en utstridckt ldngd i spént
lage.

13. Gevdr enligt ndgot av patentkraven 1 - 12,
kd&nnetecknat av att en skruv (28) kan anvin-
das fo6r fastldggning av avspédnningsmekanismens rdérelse i
spant lé&ge.

14. Gevdr enligt ndgot av patentkraven 1 - 13,
kd@nnetecknat av att forhdllandet mellan léng-
derna hos styrarmens (21) skaft (26, 27) ligger inom om-
rddet 1:3.
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15. Gevar enligt ndgot av patentkraven 1 - 14,
kiannetecknat av att ett fjaderfdrsett (38)
sikringsskaft (37) &r anordnat i gevidrskolven s& att det
kan kramas med skjuthanden, varvid ldset sp&nns och fja-
dern (38) aterfor gevdret till det avspénda liget sd snart
sidkringsskaftet (37) inte lé&ngre kramas.

16. Gevar enligt patentkrav 15, k @ nne tec k -
nat av att sakringsskaftet (37) &r fast pd samma axel
(7) som avtryckararmen (6).
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