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(67) Die Erfindung bezieht sich auf eine Wellenkupplung zum Ausgleich von radialem Achsversatz. Die Erfindung
betrifft eine n 'ch dem Prinzip der Oldr.am-Kupplung arbeitende Wellenkupplung zum Ausgleich von radialem
Achsversatz und kann in der Feinge: atetechnik sowie im allgemeinen Maschinenbau, z. B. fiir den elektromotorischen
Antrieb von Radialkolbenpumpen, angewendet werden. Die Verbindung der beiden Kupplungshalften mit einer
zwischen diesen Hilften befindlichen Mitnehmer- oder Zwischenscheibe erfolgt durch Federgelenke, die infolge ihrer
Anordnung als Lenker von Geradfiihrungsgetrieben die funktionswichtige Geradiinigkeit der senkrecht aufeinander
stehenden Relativoewigungen zwischen jeder Kupplungshalfte und der Zwischenscheibe unter Vermeidung von
Gelenkreibung mit hoher Approximationsqualitat gewéhrleisten. Fig. 1
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Patentanspruch:

1. Wellenkupplung zum Ausgleich von radialem Achsversatz, unter Verwendung von zwei
Kupplungshalften und siner dazwischenliegenden Zwischenscheibe nach dem Prinzip der Oldham-
Kupplung, gekennzeichnet dadurch, daR die Kupplungshélften (1; 2) und die Zwischenscheibe (3)
mit parallel angeordneten stoffpaarigen Gelenken (4) und/oder spielbehaftet sich durchdringenden
stoffpaarigen Gelenken (4; 5) verbunden sind.

2. Welienkupplung nach Anspruch 1, gekennzeichnet dadurch, daf} die Kupplungshélften (1; 2) und

die Zwischenscheibe (3) mit je zwei parallel zueinander senkrecht angeordneten stoffpaarigen

Gelenken (4; 4) verbunden sind.

Waellenkupplung nach Anspruch 1, gekennzeichnaet dadurc  daR die Kupplungshlften (1; 2) und

die Zwischenscheibe (3) mit je zwei sich spielbehaftet durcndéningenden stoffpaarigen

Gelenken (4; 5) verbuaden sind.

4. Wellenkupplung nach Anspruch 1, gekennzeichnet dadurch, daR die stoffpaarigen Gelenke (4; 5)
als zwei um 90° versetate Parallelkurbeln angeordnet sind, wobei sich die stoffpaarigen
Gelenke (4; 5) durchdringen.

5. Wellenkupplung nach den Anspriichen 1; 3und 4, gekennzeichnet dadurch, daR das stoffpaarige
Gelenk (5) einen Durchbruch aufweist.

6. Welle~.xupplung nach Anspruch 1 bis 5, gekennzeichnet dadurch, daR die stoffpaarigen

Gelenke (4; 5) Federelemente sind. :

Wellenkupplung nach Anspruch7, gekennzeichnet dadurch, daR die Federelemente als mindestens

einlagige Blattfedern angeordnet sind.

w

~

Hierzu & Seiten Zeichnungen

Anwandungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Wellenkupplung zum Ausgleich von radialem Achsversatz pnd wird in der Feingerétetechnik undim
allgemeinen Maschinenbau angewendet, 2.8 fur den elektromotorischen Antrieb von in hydrostatischen Kreislaufen
befindlichen Radialkolbenpumpen.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Die Ubertragung von Drehmomenten koaxial nicht fluchtender Wellen oder shnlicher Maschinenelemente stelit an die
verbindende Kupplung die Forderung nach Ausgleich des montage- und fertigungsbedingten Achsversaizes. Meist werden
darn Kupplungen mit nachgiebigen Ubertragungsgliedern (US-PS 4286442) benutzt, die sich in radialer Richtung elastisch
verformen. Dazu gshdren in erster Linie elastische Bolzenkupplungen. In einigen Anwendungsféllen stort die mit der Zunahme
der Koaxialitat einhergehende progressive ErhGhung der Federsiickstellkrifte, welshalb dann auf Kreuzscheiben- oder Oldham-
Kupplungen zuriickgegriffen wird (DD-PS 214905). Die darin enthaltenan Schlittenfiihrungen erfordern eine immerwiéhrende
sorgfiltige Schmierung. Zudem verursachen sie einen verhaltnismaRig hohen Leistu ngsverlust. Diese Nachteile werden durch
die in der DE-OS 3151401 vorgestellte Kupplurig teilweise dadurch beseitigt, dal zwei —vorteilhafterweise in einer Ebene
untergebrachte—~Lenkerpaare fisr die funktionsbedingte Geradlinigkeit der Relativbewegungen zwischen der Mitnehmerscheibe
und den beiden Kupplungshilften sorgen. Eine axials Belastung, die hierbei nicht auftreten darf, kann jedoch von einer
hinsichtlich des prinzipiellen Aufbaus #hnlichen Kupplung (DE-OS 3337714) iibertragen werden, bei der eine Kopplung der
Zwischenscheibe mit den beiden Kupplungshilften susétzlich durch zwei Paar um 90° versetzte Verbindungslenker erfolgt. In
peiden Fallen diirften angulare Wellenverlagerungen nicht auszugleichen sein.

Zusammenfassend kann fastgestelit werden, dafd die Oldham- oder die nach diesem Prinzip arbeitenden Kupplungen alle
formpaarige Gelenke besitzen, die spielbehaftet sind, Reibung und Larm verursachen sowie ausreichender Schmierung
bedirfen. Das verursacht Ausfallzeiten und hat auf Zuverlassigkeit und Arbeitsproduktivitat der gesamten
maschinentechnischen Einrichtung nachteilige Auswirkungen.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, eine Vorrichtung mit einem vergleichsweise unkomplizierter: Aufbau zu entwickeln, die eine
skonomische Bauweise erlaubt. Durch die Anvsendung werden Ubertragungsverluste und Larm herabgesetzt soviie eine
weitgehende Wartungsarmuterreicht, was sich auf Verfligharkeit und Arbeitsproduktivitét der gesamten maschinentechnischen
Einrichtung vorteilhaft auswirkt.
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Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die A ifgabe zu Grunde, vorzugsweise umlaufende und mit einer konstanten und/oder variabien
Koaxialitdtsabweichung versehene Wellen homokinetisch und kinematisch vertréglich durch aine schmisrmittelfreie
Wellenkupplung so zu verbinden,

~ daB hohe Zuverldssigkeit und Wartungsarmut durch Spiel- und Glsitreibungsfreiheit der Gelenke erreicht werden;

— daB der Lirmpegel gesenkt wird;

- daR kieinere angulare und axiale Lageabweichungen ausgeglichen werden.

EdindungsgemaR wird die Aufgabe dadurr.h gel6st, daB bei einer nach dem Prinzip der Oldham-Kupplung arbeitenden
Wellenkupplung, bestehend aus zwei Kupplungshaiften und einer dazwischenliegei.en Mitnehmer- oder Zwischenscheibe, die
Verbindung zwischen den Kupplungshilften und der Zwischenscheibe durch parallel und/oder sich spielbehaftet durchdringend
angeordnete stoffpaarige Gelenke gebildet wird und diese im Grundaufbau ein Getriebe der viergliedrigen kinematischen Kette
darstellt,

Dabei besteht vorzugsweise die Vebindung zwischen Kupplungshélften und Zwischenscheibe aus je zwei parallel zueinander
senkrecht angeordneten stoffpaarigen Gelenken oder je zwei sich spielbehaftet durchdringenden stoffpaarigen Gelenken, die
2.B. mit einer Sinschniirung bzw. einem Durchbruch versehen sind, bzw. aus deren Kombinationen bestehen.

Weiterhin kénnen die stoffpaarigen Gelenke auch als zwei um 90° versetzte, sich kreuzende, parallele Gelenke ausgebildet sein.
Sie entsprechen somit zwei um 90° versetzten Parallelkurbeln, die sich vorteilhafterweise noch durchdringen, indem ein Gelenk
(der einen Parallelkurbel) eine Einschniirung und ein Gelenk (der anderen Parallelkurbel) einen Durchbruch aufweist,

Als stoffpaarige Gelenke werden Federgelenke verwendet, die aus ein- oder mehrlagigen Blattfedern bestshen, Es besteht die
Mdglichkeit, fiir eine vorgegebene Drehrichtung die Getriebe so anzuordnen, daB in den Blattfedern lediglich Zugspannung
auftritt,

Durch die erfindungsgemé&Re Losung erfolgt die Verbindung der beiden Ku:.plungshiiften und der dazwischen befindlichen
Zwischenscheibe dur:h stoffpaarige Gelenke in der Anordnung von zwei zueinander senkrecht stehenden
Geradfiihrungsgetrieben, so daf} dazu geradlinig verlaufende Koppelkurven beziiglich des Mittelpunktes der Zwischenscheibe
entstehen und auf diese Weise die herkdmmlichen Schlittenfilhrungen unter Vermeid:ing unerwiinschter Gelenkreibung
arsetzen. Durch die Spiel- und Gleitreibungsfreiheit der Gelenke wird der Larmpegel deutlich gesenkt. Die erfindungsgemiRe
Losung gleicht nicht nu_-laberalen oder radialen Wellenversatz aus, sondern ist auch in der Lage, die Verbindung in axialer und
angularer Richtung nachgiebig zu gestalten. Die Konstruktion gestattet es, die Masse der Zwischenscheibe g 3ring zu halten.

Ausfiihrungsbeispiel
Die Erfindung soll nachstehend ndher erldutert werden. Dabei zeigen:

Fig.1: eine Wellenkupplung mit je zwei parallel zueinander senkrecht angeordneten Blattfedern
Fig.2: zwei stoffpaarige Federgelenke in siner ausgelenkten Stellung

Fig.3: eine Wellenkupplung mit zwei sich spielbehaftet durchdringenden Blattfedern

Fig.4. eine Wellenkupplung mit zwei um 90° versetzt angeordneaten sich durchdring:nden Blatiledern

Die Wellenkupplung zum Ausgleich von radialem Achsversatz nach dem Prinzip der Oldham-Kupplung besteht in klassischer
Bauweise aus den beiden Kup, .ungshilften 1; 2 und der Zwischenscheibe 3. Erfindungsgemam sind die Kupplungshalften 1; 2
mit der Zwischenscheibe 3 liber stoffpaarige Gelenke 4; 5 in speziellen Ausfithrungen verbunden.

In den nachfolgenden beschriebenen Ausfiihrungsvarianten sind die stoffpaarigen Gelenke 4; 5 als Blattfedern ausgefiihrt.
Entsprechend Fig. 1 erfolgt die Verbindung der Zwischenscheibe 3 rnit jeder der beiden Kupplungshalften 1; 2 {iber je zwei
parallel zueinander senkrecht angeordnete stoffpaarige Gelenke 4. Diese sind an der Zwischenscheibe 3 tangential, gleichsinnig
angeordnet und an den Kupplungshilften 1; 2 biegesteif eingespannt. Als stoffpaarige Gelenke 4 kommen einfache Blattfedern
zum Einsatz.

Fig.2zeigt ein aus stoffpaarigen Federgelenken bestehendes viergliedriges Koppelgetriebe gemaR Fig. 1 in einer gegeniiber der
Ruhelage ausgelenkten Getriebestellung.

GemaR Fig. 3 wird eine Wellenkupplung mit zwei sich spielbehaftet durchdringenden stoffpaarigen Gelenken 4; 5 ausgeftihrt,
Dabei ist das stoffpaarige Gelenk 4 mit einer mittig angeordneten Einschnlirung und das stoffpaarige Gelenk 5 mit einem mittig
angeordneten Durchbruch in Form eines Langloches versehen. Die Wellenkupplung ist in einer vorgegebenen Drehrichtung zu
betreiben und die stoffpaarigen Gelenke 4; 5 werden lediglich auf Zug beansprucht. Fiir eine Drehrichtung wird somit eine
Ubertragung groBerer Momente erreicht,

Fig.4 zeigt eine in ausgelenkter Stellung befindliche Wellenkupplung gemaB Fig. 1 mit zwei um 90° versetzt angebrachten fest
eingespannten Blattfedern in der Anordnung als Kurbeln von Parallelkurbelmechanismen.

Bei allen Variantenist es glinstig, die Zwischenscheibe 3 mit geringer Masse zu realisieren, damit die aus der UngleichmaBigkeit
der Bewegung des Mitnehmerscheibenmittelpunktes M; resultierenden Tragheitskréfte klein gehalten werden.



¥

Fig.1

¥4 073

é w
l
i
- ~N
\
|
\
l 1
rx

T 1
) S—




274073

£ SgRyIsusydsimz op
ZIW pundiapgin woa | sy pysbuniddnyy
19p Wy sepiundigniipy sap Bunysemagy

— —— ——— — t— e e, e

NN

z Dig

M,



ATY073

\%4

N4




~6- LFYOF3

Fig.4
Radialer Weilenversatz der
beiden Kupplungshalften (Teiletund 2 )
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Kreisbahn des Mittelpunktes M,
der Zwischenscheibe ( Teil 3 )



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

