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entrainer dans son mouvement rotatif la poignée (16) de
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Description
Domaine technique.

[0001] La présente invention concerne le domaine
technique des commandes d’ouverture pour véhicule
automobile. L’invention concerne plus particuli€rement
mais non exclusivement une commande d’ouverture ex-
térieure qui comprend des moyens de déverrouillage mé-
canique

[0002] De fagon générale, une commande d’ouverture
extérieure comprend un support fixe destiné a étre monté
sur 'ouvrant et une poignée montée mobile sur le sup-
port, par exemple montée pivotante sur le support en
étant articulée en rotation autour d’'un axe.

[0003] La commande d’ouverture comprend égale-
mentun mécanisme de déverrouillage, quilorsque la poi-
gnée est manoeuvrée en traction, permet le déverrouilla-
gede laserrure etainsil'ouverture de la porte. La serrure
comprend de fagon classique un péne solidaire de la
porte apte a coopérer avec une gache solidaire de la
carrosserie. Lors de I'ouverture de la porte depuis I'ex-
térieur du véhicule, le péne est dégagé de la gache par
actionnement de la commande d’ouverture extérieure.
[0004] L’invention concerne plus particulierement une
commande d’ouverture a poignée du type « flush », c’est-
a-dire que le support sur lequel la poignée est montée
mobile forme une cavité apte a recevoir la poignée en
configuration rentrée. Dans cette configuration rentrée,
la surface extérieure de la poignée affleure la surface
extérieure de la paroi extérieure de I'ouvrant. En confi-
guration sortie ou déployée, la poignée sort au moins
partiellement de la cavité du support de maniére a pou-
voir étre saisie par un utilisateur du véhicule en vue
d’ouvrir la porte. Pour ce faire, I'utilisateur peut déplacer
la poignée davantage vers I'extérieur afin de commander
la serrure de la porte.

[0005] En général, la commande d’ouverture com-
prend un mécanisme d’éjection électrique de la poignée
pour permettre la prise en main de la poignée par I'utili-
sateur et ainsi 'ouverture de I'ouvrant. Le mécanisme
d’éjection électrique fonctionne a partir d’'une alimenta-
tion électrique délivrée par exemple par une batterie du
véhicule automobile et peut étre commandé électroni-
quement a distance grace a une clé, un téléphone por-
table ou tout autre dispositif autorisant une communica-
tion a distance.

Technique antérieure.

[0006] On connait déja de I'art antérieur, notamment
de la demande de brevet EP 3 255 231 A1, une poignée
de véhicule automobile configurée pour coopérer avec
un mécanisme de verrouillage et mobile entre une posi-
tion affleurante, une position éjectée et une position
d’ouverture dans laquelle I'élément de préhension coo-
pére avec le mécanisme de verrouillage pour activer le
mécanisme de verrouillage et pour déverrouiller la porte.
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Pour actionner électriquement I'éjection, un mécanisme
d’entrainement se déplace en rotation selon un axe de
rotation d’entrainement et entraine un levier d’actionneur
coopérant avec la poignée. Le mécanisme d’entraine-
ment comprend en outre un systeme d’embrayage afin
de permettre a la poignée de se déplacer de la position
éjectée a la position affleurante.

[0007] L’inconvénient d’'un tel mécanisme d’entraine-
ment de la poignée est la nécessité d’avoir recours a un
systéme d’embrayage pour déplacer la poignée de la
position éjectée a la position affleurante.

[0008] En particulier, dans le cas de l'utilisation d’'un
mécanisme de secours en cas de défaillance du méca-
nisme d’entrainement électrique, il est nécessaire de pré-
voir des moyens de débrayage ce qui rend complexe et
plus colteux la commande d’ouverture.

Résumé de I'invention

[0009] A cet effet, 'invention a pour objet une com-
mande d’ouverture d’un ouvrant de véhicule automobile
du type comprenant :

- un boftier destiné a étre monté sur 'ouvrant,

- une poignée montée basculante autour d’un axe par
rapport au boitier entre au moins une position de
repos et une position éjectée dans laquelle la poi-
gnée est au moins partiellement sortie du bottier,

- un levier de pivotement de la poignée en éjection
et/ou rétraction et des moyens d’actionnement élec-
trique du levier de pivotement,

caractérisé en ce que le levier est configuré pour pivoter
autour d’'un axe commun a la poignée et comprend un
organe de rappel élastique dans une position de rappel
dans laquelle il est apte a retenir la poignée dans sa
position de repos et en ce que les moyens d’actionne-
ment sont configurés pour faire pivoter le levier a I'en-
contre de I'effort de rappel de I'organe de rappel de fagon
a entrainer dans son mouvement rotatif la poignée de sa
position de repos a sa position éjectée.

[0010] Grace alinvention, 'actionneur électrique coo-
pére avec un levier d’éjection rappelé élastiquement.
Dans le cas d’'une défaillance électrique, le levier peut
resterimmobile dans sa position de repos pour permettre
le mouvement de la poignée indépendamment du levier
et ainsi permettre I'actionnement du mécanisme de se-
cours.

[0011] Une commande d’ouverture selon l'invention
peut en outre comporter I'une ou plusieurs des caracté-
ristiques suivantes.

[0012] Dans un autre mode de réalisation de I'inven-
tion, la face inférieure de la poignée comprend un épau-
lement délimitant une paroi d’appui transversale a partir
de laquelle se prolonge axialement la branche interne et
contre laquelle vient prendre appui le levier pour faire
pivoter la poignée.

[0013] Dans un autre mode de réalisation de I'inven-
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tion, le levier présente une forme d’étrier a l'intérieur de
laquelle est engagée une branche interne de la poignée
et comprenant au moins une barrette de liaison transver-
sale inférieure apte a coopérer avec la branche interne.
[0014] Dans un autre mode de réalisation de l'inven-
tion, I'étriercomprend une téte d’étrier s’étendantau-des-
sus d’'une face supérieure de la poignée et un plancher
d’étrier formé par la barrette inférieure venant prendre
appui contre une face inférieure de la poignée.

[0015] Dans un autre mode de réalisation de l'inven-
tion, I'étrier présente frontalement une forme générale
d’arceau reliant la téte et le plancher par deux bras laté-
raux arqués.

[0016] Dans un autre mode de réalisation de l'inven-
tion, la téte et le plancher sont reliés ensemble de pré-
férence par deux branches latérales coudées au sommet
desquelles I'étrier est articulé.

[0017] Dans un autre mode de réalisation de l'inven-
tion, le levier comprend un support d’articulation pourvu
de deux paliers de guidage en rotation du levier autour
de l'axe A1.

[0018] Dans un autre mode de réalisation de l'inven-
tion, les moyens d’actionnement électrique comprennent
un bras d’éjection s’étendant dans une direction trans-
versale a la poignée pour appuyer contre le levier et en-
trainer son pivotement a I'encontre de la force de rappel.
[0019] Dans un autre mode de réalisation de l'inven-
tion, le bras d’éjection est monté pivotante a une de ses
extrémités entre deux flasques du boitier de la comman-
de d’ouverture.

[0020] Dans un autre mode de réalisation de l'inven-
tion, les moyens d’actionnement électrique comprennent
un actionneur linéaire relié au bras d’éjection, I'action-
neur électrique comprenant un vérin linéaire pourvu
d’'une extrémité coopérant avec une extrémité du bras
d’éjection pour faire pivoter le bras d’éjection autour d’'un
axe vertical.

[0021] Dans un autre mode de réalisation de l'inven-
tion, la poignée est configurée pour pivoter librement a
l'intérieur du levier lorsque le levier est immobile, a I'en-
contre d’'un ressort de rappel de poignée dans la limite
d’un jeu de débattement angulaire prédéfini a l'intérieur
du levier.

Bréve description des dessins

[0022] D’autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention apparaitront a la lumiéere de la description qui
suit, faite en référence aux dessins annexes dans
lesquels :

Fig.1 est une vue en perspective d'une commande
d’ouverture selon un premier mode de réalisation de
I'invention ;

Fig.2 est une vue en perspective éclatée de la com-
mande de la figure 1 ;
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Fig.3 est une vue en perspective d’'un levier de pi-
votementde poignée de lacommande de lafigure 2 ;

Fig.4 est une vue en perspective d’un actionneur
électrique linéaire de la commande d’ouverture de
la figure 1 ;

Fig.5 est une vue en perspective de la poignée de
lafigure 1 ou 2 avec son mécanisme d’actionnement
électrique en position au repos (A) et en position
active (B) ;

Fig.6 est une vue de dessus de la poignée de la
figure 5 en position de repos (A) et en position active

(B);

Fig.7 est une vue en perspective de la commande
d’ouverture selon un deuxiéme mode de réalisation
de I'invention ;

Fig.8 est une vue éclatée et en perspective de la
commande d’ouverture de la figure 7.

Description des modes de réalisation

[0023] Onareprésenté sur les figures 1 et 2 de fagon
schématique une commande d’ouverture d’un ouvrant
de véhicule automobile selon un premier mode de réali-
sation de l'invention. La commande d’ouverture est dé-
signée par la référence générale 10.

[0024] La commande d’ouverture 10 est prévue pour
étre montée sur un panneau extérieur (non représenté)
de carrosserie d’'un ouvrant qui est par exemple une porte
latérale de véhicule.

[0025] La commande d’ouverture 10 comporte par
exemple pour I'essentiel un support fixe ou boitier 12
présentant une cavité 14 de réception d’'une poignée et
une poignée 16 montée mobile a l'intérieur de la cavité
14. En service, le support 12 est destiné a étre fixé a
'ouvrant. La poignée 16 est, dans I'exemple décrit, mon-
tée articulée par rapport au panneau, autour d'un axe
géométrique de pivotement A1, sur le support 12. L’axe
de pivotement A1 esten position de service sensiblement
vertical et s’étend parallélement au plan général du pan-
neau extérieur.

[0026] Dans l'exemple illustré, le support 12 a une for-
me générale parallélépipédique et est adapté pour étre
logé dans une découpe ou un évidement du panneau
extérieur de I'ouvrant de telle maniére que sa face exté-
rieure affleure la surface du panneau extérieur de
I'ouvrant. Le support 12 est par ailleurs, dans cet exemple
ouvert du c6té de sa face extérieure et délimite la cavité
14 destinée a loger la poignée 16.

[0027] La poignée 16 est représentée en détail sur la
figure 2. Dans I'exemple décrit, la poignée 16 présente
une portion externe 16.1 que l'utilisateur peut saisir et a
I'opposé de la portion externe 16.1, la poignée 16 preé-
sente une portion interne 16.2 qui est destinée a s’éten-
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dre a l'intérieur du logement 14 du boitier 12. De fagon
classique et non limitative, sur la portion externe 16.1, la
poignée 16 inclut une palette 18 de préhension, laquelle
a globalement une forme plate et allongée.

[0028] Dansl'exemple décrit, la poignée 16 estdu type
« flush », c’est-a-dire que la cavité 14 du support 12 est
dimensionnée pour recevoir la poignée 16 dans une con-
figuration rentrée. Dans cette configuration rentrée, la
surface extérieure 16E de la poignée 16 affleure la sur-
face extérieure de la paroi extérieure de I'ouvrant. En
configuration sortie ou déployée, la poignée 16 sort au
moins partiellement de la cavité 14 du support 12 de ma-
niére a pouvoir étre saisie par un utilisateur du véhicule
en vue d’ouvrir la porte. Pour ce faire, I'utilisateur peut
déplacer en traction la poignée 16 davantage vers l'ex-
térieur afin de commander la serrure de la porte. Dans
la position affleurante, la surface extérieure de la com-
mande d’ouverture 10 coincide avec la surface extérieu-
re de I'ouvrant. Cette disposition affleurante ou « flush »,
connue dans I'automobile, permet de valoriser le style
du véhicule et réduit la trainée aérodynamique.

[0029] Il est toutefois entendu que d’autres montages
mobiles sont envisageables, comme notamment en pi-
votement suivant un axe situé a une autre position ou
encore en translation suivant une direction essentielle-
ment perpendiculaire au plan moyen de la porte. Il est
également a noter que le montage mobile de la poignée
par rapport au support est connu en soi de ’'homme de
métier.

[0030] Dans cet exemple, la commande d’ouverture
10 est destinée a coopérer avec une serrure (non repré-
sentée) de I'ouvrant du véhicule automobile susceptible
d’adopter une configuration verrouillée et une configura-
tion déverrouillée. De fagon classique, le pivotement de
la poignée 16 autour de son axe d’articulation A1 action-
ne la serrure dans 'une ou l'autre de ses deux configu-
rations verrouillée ou déverrouillée par I'intermédiaire
d'une chaine cinématique d’entrainement (non repré-
sentée sur les figures).

[0031] A cet effet, comme cela estillustré sur les figu-
res 1 et 2, la commande d’ouverture 10 comprend de
préférence un levier de renvoi 20. Ce levier de renvoi 20
comprend dans I'exemple décrit une cage rotative 22 et
un arbre de renvoi 24 ainsi qu’un ressort de renvoi 26 de
rappel destiné a étre logé a l'intérieur de la cage rotative
22. Lacage rotative 22 comprend par exemple un moyen
de retenue d'une extrémité d’un cable Bowden (non re-
présenté). Cet ensemble de renvoi 20 est destiné a étre
monté sur le support 12 comme cela est illustré sur la
figure 1.

[0032] Dans I'exemple illustré sur la figure 2, la com-
mande d’ouverture 10 comprend une partie d’actionne-
ment électrique 50 permettant un actionnement électri-
que de I'éjection et/ou de la rétraction de la poignée 16.
[0033] On va maintenant décrire en détail la partie
d’actionnement_électrique 50. Pour son fonctionnement
électrique, comme cela estillustré sur la figure 2, la com-
mande d’ouverture 10 comprend de préférence encore
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un levier 30 de pivotement de la poignée 16 en éjection
et/ou en rétraction.

[0034] Comme cela estillustré sur la figure 2, le levier
de pivotement 30 est de préférence monté basculant
autour de I'axe de pivot A1 de la poignée 16. Ainsi, dans
'exemple décrit, le levier de pivotement 30 est relié a la
poignée 16 par au moins un axe de rotation commun A1
fixe par rapport au boitier 12.

[0035] En outre, de préférence, la face inférieure 16l
de la poignée 16 comprend un épaulement délimitant
une paroi d’appui sensiblement transversale 42 (figure
2) a partir de laquelle se prolonge axialement la branche
interne 16.2 et contre laquelle vient prendre appui le le-
vier 30 pour faire pivoter la poignée 16.

[0036] On areprésenté en détail un exemple de réali-
sation d’un levier de pivotement 30 sur la figure 3. Ce
levier de pivotement 30 a par exemple une forme géné-
rale d’étrier a travers lequel la portion interne 16.1 de la
poignée peut étre engagée (figure 2). Ainsi, dans’exem-
ple décrit et illustré en détail sur la figure 3, I'étrier 30
comprend de préférence un corps délimitant une arma-
ture a l'intérieur de laquelle la branche interne 16.2 de la
poignée 16 peut étre introduite.

[0037] L’étrier 30 comprend de préférence une téte
d’étrier 34 venant s’étendre par dessus la poignée 16.
L’étrier 30 comporte également de préférence un plan-
cher d’étrier 36 venant prendre appui par dessous la poi-
gnée 16, en particulier contre la paroi d’appui 42 de la
poignée 16. La téte 34 et le plancher 36 sont reliés en-
semble de préférence par deux branches latérales cou-
dées 31 au sommet 33 desquelles I'étrier 30 est articulé.
Les branches latérales coudées 31 ont par exemple une
forme générale de « L » et le sommet 33 est formé a
I'angle du « L ». La téte d’étrier 34 comprend de préfé-
rence une barrette transversale de liaison supérieure 34
et le plancher d’étrier 36 est formé par une barrette trans-
versale de liaison inférieure 36.

[0038] Comme cela est visible sur la figure 2, la paroi
d’appui transversale est Iégérement inclinée 42. Dans
cetexemple, la barrette inférieure 36 de I'étrier 30 appuie
sur cette paroi d’appui 42. En outre, de préférence, la
barrette supérieure 34 de I'étrier 30 s’étend au-dessus
d’une face supérieure 16E de la poignée 16, au niveau
de la branche interne 16.2. La face supérieure 16E de la
poignée 16 comprend en outre dans cet exemple une
forme 40 en relief contre laquelle la barrette supérieure
34 vient s’étendre. La présence de la barrette inférieure
36 du levier 30 permet de créer un effet de levier et, en
particulier, faciliter le basculement de la poignée 16 jus-
qu’a sa position d’éjection.

[0039] Dans I'exemple décrit, cet étrier 30 peut pivoter
autour d’un axe commun A1 a la poignée 16 qui est so-
lidaire du boitier 12. A cet effet, dans I'exemple décrit,
I'étrier 30 comprend un support d’articulation 35, situé a
I'endroit des sommets 33, pourvu de chaque c6té de deux
paliers de guidage en rotation de I'étrier 30 autour de
l'axe A1.

[0040] Dans cetexemple, I'étrier 30 présente frontale-
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ment globalement une forme générale d’arceau a I'inté-
rieur de laquelle la branche interne 16.2 est introduite
dans une direction d’introduction sensiblement perpen-
diculaire ou Iégérement oblique au plan contenant I'ar-
ceau. L’arceau relie de préférence la téte 34 et le plan-
cher 36 par deux bras latéraux arqués 32. L’étrier d’éjec-
tion 30 présente par exemple des premiére et deuxiéme
joues pleines 37 latérales paralléles et perpendiculaires
a I'axe commun de rotation A1.

[0041] La commande d’ouverture 10 comprend en
outreun organe 38 derappelrelié al'étrier 30. Cetorgane
de rappel 38 est configuré pour rappeler I'étrier 30 dans
une position de repos correspondant a la configuration
affleurante de la poignée 16. Cet organe de rappel 38
comprend de préférence un ressort d’étrier pourvu de
deux pattes extérieures et d’'une partie centrale. On voit
sur la figure 2 que chacune des deux pattes du ressort
d’étrier 38 est fixée a une paroi intérieure du boitier 12.
[0042] Dans I'exemple décrit, la poignée 16 est égale-
ment pourvue d’'un organe 28 de rappel de poignée 16
qui est placé entre I'étrier 30 et la portion interne 16.2 de
la poignée 16 et qui ont pour axe commun I'axe A1.
[0043] Le ressort de rappel de poignée 28 présente
deux pattes destinées a étre fixées a I'étrier 30 et une
partie centrale en prise avec la portion interne 16.2, no-
tamment dans cet exemple, en prise avec la forme en
relief 40. La fonction du ressort de rappel de poignée 28
estdans cet exemple, par un effort de rappel, de rattraper
un jeu entre la portion interne 16.1 et I'étrier 30.

[0044] De préférence, la poignée 16 est configurée
pour pivoter librement a I'intérieur du levier 30 lorsque le
levier 30 estimmobile a 'encontre duressort 28 de rappel
de poignée 16 dans la limite d’'un jeu de débattement
angulaire prédéfini a l'intérieur de I'étrier 30.

[0045] En outre, la partie de fonctionnement électrique
50 comprend dans cet exemple un actionneur électrique
60 relié a un bras 70 d’éjection destiné a s’étendre trans-
versalement a I'intérieur du boitier 12 de fagon pivotante
comme cela est visible en figure 1.

[0046] L’actionneur électrique 60 est illustré en détail
sur la figure 4. Comme cela est illustré sur la figure 4,
I'actionneur 60 comprend de préférence un vérin linéaire
62 pourvue d’'une extrémité 64 coopérant avec une ex-
trémité 72 du bras d’éjection pour faire pivoter le bras
d’éjection 70 autour d’un axe vertical. Par exemple, I'ex-
trémité 64 comprend une encoche et I'extrémité 72 com-
prend un ergot en saillie.

[0047] Dans I'exemple décrit, le bras d’éjection 70,
comme cela est illustré en exemple sur la figure 2, com-
prend une extrémité 74 montée pivotante entre deux flas-
ques paralléles 76 du boitier 12.

[0048] Dans un deuxieme mode de réalisation illustré
sur les figures 7 et 8, la commande d’ouverture 10 com-
prend en outre, de fagon optionnelle, une partie méca-
nique de secours 100 permettant un actionnement mé-
canique du mouvement de la poignée 16 en cas de dé-
faillance de I'actionnement électrique. Dans ce deuxiéme
mode de réalisation, les éléments analogues au premier
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mode de réalisation portent des références identiques
sur les figures.

[0049] Dans ce deuxiéme mode de réalisation, la com-
mande d’ouverture 10 comprend en outre un mécanisme
100 permettant un actionnement mécanique d’'un mou-
vement d’éjection et de rétraction de la poignée 16. Con-
formément a ce deuxiéme mode de réalisation de I'in-
vention, dans le cas ou le fonctionnement électrique
s’avere impossible a cause d’'une défaillance électrique,
la commande d’ouverture 10 peut comporter conformé-
ment a l'invention un mécanisme de secours 100 doté
de préférence d’'un accumulateur d’énergie élastique.
Pour recharger 'accumulateur d’énergie élastique, il faut
enfoncer la poignée 16 vers l'intérieur de la carrosserie.
Cette action fait pivoter la poignée 16 autour de son axe
A1 en opposition a son ressort de rappel 28. Dans le
fonctionnement mécanique, de préférence, le levier 30
reste immobile. En effet, dans le fonctionnement méca-
nique manuel, le levier 30 reste dans sa position de repos
parce qu’il y a un jeu entre le levier 30 et la poignée 16
permettant le mouvement de la poignée 16 sans sollici-
tation du levier 30.

[0050] En particulier, dans ce deuxieme mode de réa-
lisation de I'invention, le mécanisme 100 est configuré
pour étre enclenché mécaniquement en réponse a une
action d’enfoncement dans le boitier 12 de la poignée
16, la fin de I'action d’enfoncement ou relachement étant
apte a provoquer le déclenchement du mécanisme 100.
Le mécanisme 100 comprend ainsi une chaine cinéma-
tique d’entrainement en mouvement de la poignée 16
pour entrainer automatiquement en mouvement la poi-
gnée 16 selon tout ou partie d'une course partant de la
position enfoncée de la poignée 16 a la position affleu-
rante en passant par la position éjectée. De préférence,
le mécanisme 100 est configuré pour entrainer en mou-
vement la poignée 16 sur la totalité de la course.
[0051] On va maintenant décrire les principaux as-
pects du fonctionnement d’'une commande d’ouverture
selon le premier mode de réalisation de I'invention en
référence aux figures 5 et 6.

[0052] Initialement, la poignée 16 est dans sa position
affleurante et le levier 30 est dans une position de repos
(état A des figures 5 et 6).

[0053] Puis, I'utilisateur donne par exemple un ordre
d’ouverture a un ordinateur de bord du véhicule automo-
bile qui envoie un signal électronique a I'actionneur 60.
Cet ordre provoque un déplacement d’'un vérin 62 de
I'actionneur 60.

[0054] Durant la phase d’éjection de la poignée 16,
l'actionneur 60 transmet un mouvement par l'intermé-
diaire du vérin 62 au bras d’éjection 70. Le bras d’éjection
70 est configuré pour entrainer le levier 30 a I'encontre
de I'effort de rappel du ressort 38 du levier d’éjection, par
exemple en appuyant contre la barrette transversale 36
du levier 30.

[0055] Le levier 30, qui été maintenu en position de
repos par son ressort de rappel 38, est déplacé jusqu’'a
ce que la poignée 16 atteigne sa position d’éjection. Dans
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cette position d’éjection, I'utilisateur peut tirer la poignée
16, a I'encontre du ressort 28 de poignée 16, et agir sur
le levier de renvoi 20 pour actionner le cable de laserrure.
En outre, de préférence, le ressort 28 entre la poignée
16 et le levier 30 permet de faire revenir la poignée 16
en position éjectée a la fin de I'action de I'utilisateur en
accompagnant le déplacement du levier 30.

[0056] L’actionneur électrique entraine alors le pivote-
ment du levier 30 jusqu’a positionner la poignée 16 con-
formément a I'état B des figures 5 et 6.

[0057] Enfin, durant la phase de rétraction de la poi-
gnée 16, l'actionneur 60 est par exemple alimenté avec
une polarité opposée et déplace le bras d’éjection 70
dans le sens inverse. Le bras d’éjection 70 accompagne
alors de préférence le mouvement de I'étrier 30 dont le
ressort de rappel 38 tend a rappeler dans sa position de
repos. La poignée 16 accompagne le levier 30 par I'action
de sonressort de rappel 28. L’actionneur 60 est dans cet
exemple bistable. La poignée 16 est de nouveau dans
son état A.

[0058] Bien entendu, I'invention ne se limite pas aux
modes de réalisation précédemment décrits. D’autres
modes de réalisation a la portée de 'homme du métier
peuvent aussi étre envisagés sans sortir du cadre de
Iinvention définie par les revendications ci-aprés.

Revendications

1. Commande (10) d’ouverture d’'un ouvrant de véhi-
cule automobile du type comprenant :

- un boitier (12) destiné a étre monté sur
'ouvrant,

- une poignée (16) montée basculante autour
d’'un axe (A1) par rapport au boitier (16) entre
au moins une position de repos et une position
éjectée dans laquelle la poignée (16) est au
moins partiellement sortie du boitier (12),

- un levier (30) de pivotement de la poignée (16)
en éjection et/ou rétraction et des moyens (60)
d’actionnement électrique du levier de pivote-
ment (30),

caractérisé en ce que le levier (30) est configuré
pour pivoter autour d’'un axe commun (A1) a la poi-
gnée (16) et comprend un organe (38) de rappel
élastique dans une position de rappel dans laquelle
il est apte a retenir la poignée (16) dans sa position
de repos et en ce que les moyens d’actionnement
(60) sont configurés pour faire pivoter le levier (30)
al’encontre de I'effort de rappel de I'organe de rappel
(38) defagon a entrainerdans son mouvement rotatif
la poignée (16) de sa position de repos a sa position
éjectée.

2. Commande (10) selon la revendication précédente,
dans laquelle la face inférieure (16l) de la poignée
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(16) comprend un épaulement délimitant une paroi
d’appui transversale (42) a partir de laquelle se pro-
longe axialement la branche interne (16.2) et contre
laquelle vient prendre appui le levier (30) pour faire
pivoter la poignée (16).

Commande (10) selon la revendication 1 ou 2, dans
laquelle le levier (30) présente une forme d’étrier a
l'intérieur de laquelle est engagée une branche in-
terne (16.2) de la poignée (16) et comprenant au
moins une barrette de liaison transversale inférieure
(36) apte a coopérer avec la branche interne (16.2).

Commande (10) selon la revendication précédente,
dans laquelle I'étrier (30) comprend une téte d’étrier
(34) s’étendant au-dessus d’'une face supérieure
(16E) de la poignée (16) et un plancher d’étrier (36)
formé par la barrette inférieure (36) venant prendre
appui contre une face inférieure (16l) de la poignée
(16).

Commande (10) selon la revendication précédente,
dans laquelle I'étrier (30) présente frontalement une
forme générale d’arceau reliantla téte (34) etle plan-
cher (36) par deux bras latéraux arqués (32).

Commande (10) selon la revendication 4 ou 5, dans
laquelle la téte (34) et le plancher (36) sont reliés
ensemble de préférence par deux branches latéra-
les coudées (31) au sommet (33) desquelles I'étrier
(30) est articulé.

Commande (10) selon 'une quelconque des reven-
dications précédentes, dans laquelle le levier (30)
comprend un support d’articulation (33) pourvu de
deux paliers de guidage en rotation du levier (30)
autour de I'axe A1.

Commande (10) selon 'une quelconque des reven-
dications précédentes, dans laquelle les moyens
d’actionnement électrique (60) comprennentun bras
d’éjection (70) s’étendant dans une direction trans-
versale a la poignée (16) pour appuyer contre le le-
vier (30) et entrainer son pivotement a I'encontre de
la force de rappel.

Commande (10) selon la revendication précédente,
dans lequel le bras d’éjection (70) est monté pivo-
tante a une de ses extrémités entre deux flasques
(76) du boitier (12) delacommande d’ouverture (10).

Commande (10) selon la revendication précédente,
dans laquelle les moyens d’actionnement électrique
(60) comprennent un actionneur linéaire (60) relié
au bras d’éjection (70), I'actionneur électrique (60)
comprenant un vérin linéaire (62) pourvu d’une ex-
trémité (64) coopérant avec une extrémité (72) du
bras d’éjection (70) pour faire pivoter le bras d’éjec-
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tion (70) autour d’'un axe vertical.

Commande (10) selon I'une quelconque des reven-
dications précédentes, dans laquelle la poignée (16)
est configurée pour pivoter librement a I'intérieur du
levier (30) lorsque le levier (30) estimmobile, a I'en-
contre d’un ressort (28) de rappel de poignée (16)
dans la limite d’un jeu de débattement angulaire pré-
défini a l'intérieur du levier (30).
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[Fig. 2]
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[Fig. 3]
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[Fig. 6]
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[Fig. 7]
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