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Eine Snowboard-Bindung zum Befestigen eines
Snowboard-Schuhs an einem Snowboard. Gemal einer
Ausfilhrungsform der Erfindung umfal®t die Bindung eine
Basis, ein erstes Eingriffselement, das beweglich an der
Basis befestigt und dazu geeignet ist, in eine erste laterale
Seite des Schuhs einzugreifen, und ein zweites Eingriffs-
element, das beweglich an der Basis befestigt und dazu
geeignet ist, in eine zweite laterale Seite des Schuhs
gegeniiber der ersten lateralen Seite des Schuhs einzugrei-
fen. Geman einer anderen Ausfiihrungsform der Erfindung
umfafdt die Snowboard-Bindung eine an der Basis befestig-
te Schuhschaft-Stiitze mit hohem Rucktell. GemaR einer
weiteren Ausfuhrungsform der Erfindung umfalt die Bin-
dung ein Paar Eingriffsfinger, die geeignet sind, in eine
erste laterale Seite des Schuhs einzugreifen, welches einen
vorderen Eingriffsfinger und einen hinteren Eingriffsfinger
umfafdt.
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Die vorliegende Erfindung betrifft eine Snowboardeinsteigbindung zum Befestigen eines Snow-
boardschuhes an ein Snowboard, mit einer Basis zur Aufnahme des Snowboard-schuhes, mit einer
Schuhschaftstiitze an der Basis und mit einer Eingriffseinrichtung zum Eingriff in den Schuh, wel-
che den Schuh auf der Bindung niederhalt.

Die meisten herkdmmlichen Bindungssysteme fiir weiche Snowboard-Schuhe sind keine ,Ein-
stiegs"-Systeme, die vom Fahrer durch einfaches Einsteigen in die Bindung automatisch betatigt
werden konnen. Diese Bindungen umfassen typischerweise einen steifen, hohen Rickteil, in
welches die Ferse des Schuhs gegeben wird, und einen oder mehrere Riemen, welche den Schuh
an der Bindung befestigen. Solche Bindungen kdnnen in der Verwendung etwas unkomfortabel
sein, da der Fahrer nach jeder Fahrt jeden einzelnen Riemen vor der Benutzung des Sesselliftes
losschnallen mu®, um den Schuh zu i6sen, und danach vor der nachsten Fahrt wieder jeden
einzelnen Riemen zuschnallen muf.

Es wurden andere Bindungen fir weiche Schuhe entwickelt, die keine Riemen verwenden,
sondem steife Eingriffselement benutzen, um den Schuh in I6sbaren Eingriff mit der Bindung zu
bringen. Diese Systeme umfassen typischerweise einen Griff oder einen Hebel, der betatigt wer-
den mul, um eines der Eingriffselemente in Eingriff mit dem Snowboard-Schuh zu bringen und es
aus diesem Eingriff zu l6sen, und daher handelt es sich um keine Einstiegssysteme, die vom
Fahrer durch einfaches Einsteigen in die Bindung automatisch betatigt werden. Die Notwendigkeit,
den Griff oder den Hebel jedesmal mechanisch zu betéatigen, um den Schuh in der Bindung zu
verriegeln, macht es unkomfortabler und zeitaufwendiger, die Schuhe des Fahrers jedesmal, wenn
der Fahrer eine Fahrt beendet hat, mit dem Snowboard zu verbinden.

Weiters verwenden herkdmmlichere Bindungen, die starre Eingriffselemente und einen Betati-
gungsgriff oder Hebel verwenden, im allgemeinen eine grolle Feder, welche die Bindung unter
Federspannung stellt, um sie in der geschlossenen Position zu halten. Somit muft der Fahrer zum
Offnen der Bindung eine wesentliche Kraft auf den Griff oder den Hebel ausiiben, was die Anwen-
dung der Bindung erschwert.

Eine bekannte Ausbildung der eingangs genannten Art hat den Nachteil, daf® zum Niederhalten
des Schuhes an der Riickseite der FersenauBenwandung ein Fortsatz vorgesehen ist, der unter
den Fersenbogen der Bindung bzw. die Fersenschale der Bindung untergehakt werden muf,
wonach dann der Vorderteil des FuRles, also der Zehenbereich, abgesenkt wird, bis die vorderen
Bindungsteile in Eingriff mit den entsprechenden Aufnahmeteilen der Bindung kommen. Eine
derartige Bewegungsabfolge ist fir den Fahrer sehr unangenehm und bedeutet eine unnatirliche
Stellung des Fulles wahrend des Einfihrens. Der Fahrer mufl namlich zuerst den Ballenbereich
des Fulles nach oben schwenken, sodaR der Fortsatz an der Ferse des Schuhes unterhalb des
Fersenbogens eingreifen kann. Dann muf® der Fahrer mit dem Zehen- oder Ballenbereich eine
nach unten gerichte Kraft ausliben, um einen entsprechenden Eingriff der bereits erwahnten vorde-
ren Eingriffseinrichtung zu erzielen.

Eine weitere Pramisse flir den vorliegenden Patentgegenstand liegt auch darin, daB flr eine
genaue Steuerung des Snowboards die FuBstiitze bzw. Schuhschaftstiitze eng an dem Schuh-
schaft anliegt, um ohne Totgang die Bewegungen zur Steuerung des Snowboards auf dieses zu
Ubertragen.

Somit soll gemal vorliegender Erfindung erreicht werden, daft durch ein flir den Fahrer vom
Bewegungsablauf glnstiges Einsteigen der Schuh so in der Bindung plaziert wird, da der Schuh-
schaft eng an der Schuhschaftstiitze anliegt und in dieser Lage gehalten wird.

Erfindungsgemaf wird dies dadurch erreicht, da® die Schuhschaftstlitze mittels einer an der
Basis befestigten Fersenstltze angebracht ist, und daf die gesamte Eingriffseinrichtung von der
Fersenstiitze und der Schuhschaftstiitze beabstandet ist. Damit wird erreicht, daf® die Festlegung
des Snowboardschuhes in der Bindung ohne vorheriges Einfadeln oder lberhaupt ohne Inkon-
taktbringen von Bindungsorganen mit der Fersenschale bzw. der Schaftstiitze erforderlich ist.

Bezliglich der Anbringung der Beinstlitze unter Zwischenschaltung der Fersenstltze ist anzu-
fihren, dal Ublicherweise eine Snowboardbindung in der Mitte zwischen Zehenkante und Fersen-
kante des Snowboards an diesem befestigt ist, sodal Ublicherweise die Zehenenden bzw. Fersen-
enden nahe der Zehenkante bzw. Fersenkante des Snowboards liegen. Bei der Bindung gemaf
der zwischenverdffentlichten DE 196 02 667 C1 ist die Beinstiitze direkt an der Basisplatte der
Bindung befestigt, u.zw. in unmittelbarer Ndhe der Snowboardoberflache. Dies flihrt dazu, daR bei
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einer fersenseitigen Kurve die Gefahr besteht, da die Bindung und die Beinstiitze mit dem
Schnee in Kontakt kommt und eine unerwilinschte Abbremssituation hervorruft. Dies begrenzt dann
die Mdglichkeiten des Fahrers, eine fersen- seitige Kurve aggresiv zu fahren, d.h. der Anstellwinkel
des Snowboards in bezug auf die Schneeoberflache mul relativ gering gehalten werden, um ein
Abbremsen zu vermeiden. Diese Nachteile werden durch den Erfindungsgegenstand vermieden,
weil eine beziiglich des Snowboards erhdhte Anbringung der Beinstitze moglich ist, sodaR das
Snowboard ohne des Eingriffs der Bindung in den Schnee starker angestellt werden kann und
damit fersenseitige Kurven schérfer und aggresiver gefahren werden kdnnen.

Aus WO 96/17660 ist ebenfalls eine Einstiegsbindung bekannt, welche der eingangs genann-
ten Gattung angehdrt. Allerdings erfolgt bei dieser bekannten Bindung das Festhalten des Schuhes
auch im Bereich der Fersenschale, u.zw. dadurch, daft von der Riickseite des Schuhes ein Bin-
dungszapfen wegragt, der nach Einhangen eines hakenartigen Bindungselementes im Ballenbe-
reich des Schuhes nach unten in eine Eingriffsausnehmung einsenkbar ist, in welcher er mittels
eines hakenférmigen Halteelementes dsbar festgelegt ist. Wenngleich bei dieser bekannten Aus-
bildung in der Schaftstiitze ein von oben nach unten verlaufender Schlitz vorgesehen ist, entlang
dessen der nach hinten vorstehende Bindungsstift nach unten abgesenkt werden kann, ist jedoch
ein enges Anliegen der Schuhschaft- bzw. Beinstlitze nicht gegeben, da durch die erforderliche
Bewegung beim Einsteigen in die Bindung ein gewisser Freiraum zum Abwartsbewegen der Ferse
des Schuhes belassen sein muf}. Dies bedingt eine Beeintrachtigung bei der Kraftiibertragung vom
Schuh auf die Schuhschaftstitze, wenn sich der Fahrer gegen diese Schuhschaft- bzw. Beinstitze
lehnt.

Das enge Anliegen zwischen Schuh- und Beinstiitze, das durch die vorliegende Erfindung a-
moglicht ist, ist deshalb wiinschenswert, weil die Fustltze in der Lage ist, sich der auleren Kon-
tur des Schuhes anzupassen und dadurch eine erhohte Leistung zu erzielen. Es reagiert namlich
das Snowboard unmittelbar, wenn sich der Fahrer in einer fersenseitigen Kurve gegen die Schuh-
schaftstitze zuricklehnt. Es erfolgt dabei keinerlei Verzégerung etwa durch Leerldufe bzw. Tot-
gange zwischen Schuh und Schuhschaftstiitze, die dazu fuhren wirden, dal zunéchst der Fahrer
sich soweit zuriicklegen mifite, bis die Schuhschaftstiitze in Eingriff kommt und erst dann die
fersenseitige Kurve einleiten kann.

In einer anderen beispielhaften Ausfihrungsform der Erfindung wird eine Snowboard-Bindung
geschaffen, die eine Basis umfalit, ein erstes, an der Basis befestigtes, Eingriffselement, das dazu
geeignet ist, in eine erste laterale Seite des Schuhs einzugreifen, ein zweites Eingriffselement, das
an der Basis beweglich befestigt und dazu geeignet ist, in eine zweite laterale Seite des Schuhs
gegenuber der ersten lateralen Seite des Schuhs einzugreifen, und eine Beinstlitze mit hohem
Riickteil, die an der Basis befestigt ist.

Weitere erfindungsgeméafie Details sind in den Unteranspriichen gekennzeichnet. Die Erfin-
dung wird nachstehend von nicht limitierenden in den Zeichnungen wiedergegebenen Ausflhrun-
gen naher beschrieben.

Es zeigt:

Fig. 1 eine Perspektivansicht zweier Bindungen gemaR der vorliegenden Erfindung ist, die

beide an einem Snowboard befestigt sind und einen Schuh aufnehmen;

Fig. 2  eine Querschnittsansicht entlang der Linie 2-2 der Fig. 3 ist, welche die Art und Weise
zeigt, in der ein Fahrer in eine Bindung geman einer Ausfihrungsform der vorliegen-
den Erfindung einsteigt;

Fig. 3  eine Perspektivansicht der Zwei-Hebel-Ausfiihrungsform der vorliegenden Erfindung
ist;

Fig. 4  eine Draufsicht der Bindung gemaf Fig. 3 ist;

Fig. 5 eine Querschnittsansicht entlang der Linie 5-5 der Fig. 4 eines
Bindungsverriegelungsmechanismus gemaf einer Ausfithrungsform der Erfindung ist;

Fig. 6A eine Querschnittsansicht entlang 66 der Fig. 5 ist, die den Verriegelungsmechanis-
mus in der geschlossenen Position zeigt;

Fig. 6B eine Querschnittsansicht entlang 66 der Fig. 5 ist, die den Verriegelungsmechanis-
mus in der zum Verriegeln bereiten Position zeigt;

Fig. 6C eine Querschnittsansicht entlang 66 der Fig. 5 ist, die den Verriegelungsmechanis-
mus in der offenen Position zeigt;
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Fig. 7 eine vereinfachte Draufsicht ist, die eine Anzahl von Winkeln zeigt, welche flr die Be-
festigung der Eingriffselemente und Schwinghebel des Verriegelungsmechanismus
gemal einer Ausflhrungsform der vorliegenden Erfindung relevant sind;

Fig. 8  eine vereinfachte, schematische Draufsicht zeigt, die teilweise weggebrochen ist, um
die Einzelheiten des Verriegelungsmechanismus gemat einer Ausfihrungsform der
voriiegenden Erfindung zu zeigen;

Fig. 9  eine Querschnittsansicht entlang der Linie 99 der Fig. 8 ist, welche einen Schuh
zeigt, der in die Zwei-Hebel-Ausfiihrungsform der vorliegenden Erfindung einsteigt,
wobei sich beide Verriegelungsmechanismen in der offenen Position befinden;

Fig. 10 eine Querschnittsansicht entlang der Linie 99 der Fig. 8 ist, welche einen Schuh
zeigt, der in Eingriff mit der Zwei-Hebel-Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung
steht, wobei sich beide Verriegelungsmechanismen in der geschlossenen Position
befinden;

Fig. 11  eine teilweise Schnittansicht von oben der Ein-Hebel-Ausflihrungsform der vorliegen-
den Erfindung zeigt;

Fig. 12 eine Querschnittsansicht entlang der Linie 12-12 der Fig. 11 ist, die die Ein-Hebel-
Ausflihrungsform in der offenen Konfiguration zeigt;

Fig. 13 eine Querschnittsansicht entlang der Linie 12-12 der Fig. 11 ist, die die Ein-Hebel-
Ausflhrungsform in der geschlossenen Konfiguration zeigt;

Fig. 14 eine Querschnittsansicht entlang der Linie 12-12 der Fig. 11 ist, welche die Ein-
Hebel-Ausflihrungsform der vorliegenden Erfindung zeigt, die verhindert, dal® sich der
Verriegelungsmechanismus an der nach der Mitte zu gelegenen Seite der Bindung
verriegelt, weil der Verriegelungsmechanismus an der lateralen Seite noch nicht die
zur Verriegelung bereite Position erreicht hat.

Die vorliegende Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Vorrichtung fir die Verbindung eines
Snowboard-Schuhs mit einem Snowboard. GemaR einer beispielhaften Ausflihrungsform der
Erfindung wird eine Bindung geschaffen, die sich automatisch schlief’t, wenn der Fahrer in die
Bindung einsteigt. Weiters schafft die Bindung auf vorteilhafte Weise eine erhebliche Verriege-
lungskraft, wahrend sie gleichzeitig eine geringe Offnungskraft erfordert.

Fig. 1 ist eine schematische Perspektivansicht eines Snowboard-Schuhpaares 1, das an einem
Snowboard 5 (ber ein Paar Bindungen 3 gemaR einer beispielhaften Ausfihrungsform der vorlie-
genden Erfindung befestigt ist. Die Bindungen 3 umfassen jeweils ein Paar Eingriffselemente flr
den Eingriff in die lateralen Seiten der Schuhe, und einen Griff 41. Die Bindung ist so konstruiert
und angeordnet, dalt die Eingriffselemente den Schuh 1 automatisch in der Bindung verriegeln,
wenn der Fahrer in die Bindung einsteigt, ohne daB dazu eine Betatigung des Griffes 41 notwendig
ist. Der Griff 41 wird nur dazu verwendet, die Bindung von einer verriegelten Position in eine ent-
riegelte Position zu bewegen, und dies kann ohne wesentlichen Kraftaufwand durch den Fahrer
erfolgen.

Die Bindung der vorliegenden Erfindung erméglicht ein rasches und einfaches Verbinden und
ein ebensolches Freigeben der Schuhe des Fahrers mit dem Snowboard. Vor dem Beginn eines
Laufs steigt der Fahrer einfach in die Bindungen 3, wodurch die Eingriffselemente automatisch die
Schuhe 1 am Snowboard 5 befestigen. Nach Beendigung des Laufs kann der Fahrer den Griff 41
der hinteren Bindung hochheben, um die Bindung zu lésen und den hinteren Schuh freizugeben,
wodurch der Fahrer das hintere Bein verwenden kann, um das Snowboard zum Sessellift entlang
zu schieben. Nachdem der Griff 41 hochgehoben wurde und der Fahrer aus der Bindung ausge-
stiegen ist, nimmt die Bindung 3 automatisch die offene Position ein, in der sie dazu bereit ist, den
Schuh aufzunehmen und automatisch in ihn einzugreifen. Somit kann der Fahrer, nachdem er vom
Lift ausgestiegen ist, einfach in die Bindung einsteigen, um den Schuh automatisch zu verriegeln
und den nachsten Lauf zu beginnen.

Wenngleich die Bindung der vorliegenden Erfindung diesbeziiglich nicht eingeschrankt ist, bie-
tet die Befestigung einer Schuhschaft-Stitze mit hohem Ruckteil an der Bindung einen wesentli-
chen Vorteil. Insbesondere wird bei manchen Schuh- und Bindungssystemen einschlieRlich Ein-
stiegssystemen fir weiche Schuhe der hohe Rickteil am Schuh anstatt in der herkémmlichen
Weise an der Bindung befestigt. Diese Systeme umfassen typischerweise ein Bindungseingriffs-
element, das sich an jeder lateralen Seite der Bindung fir den Eingriff mit einer entsprechenden
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zusammenpassenden Einrichtung am Snowboard-Schuh befindet. Herkdmmlicherweise ist das
Bindungseingriffselement an einer Seite des Schuhs unbeweglich befestigt, und das Eingriffsele-
ment auf der anderen Seite kann von einer offenen Position, in welcher der Fahrer in die Bindung
einsteigen kann, in eine geschlossene Position bewegt werden, welche den Schuh in der Bindung
verriegelt. Um in eine solche Bindung einzusteigen, senkt der Fahrer typischerweise seinen Schuh
von einer Position direkt Gber der Bindung ab und richtet die entsprechende zusammenpassende
Einrichtung des Schuhs am unbeweglichen Eingriffselement aus. Danach senkt der Fahrer die
andere Seite des Schuhs ab, was einen Ausloser aktivieren kann, um das bewegliche Eingriffs-
element in die geschlossene Position zu bringen, wenn es sich bei der Bindung um ein Einstiegs-
system handelt. Wenn es sich bei der Bindung nicht um eine Einstiegskonstruktion handelt, betéatigt
der Fahrer einen Griff oder Hebel, um die Bindung in die geschlossene Konfiguration zu bringen.

Um die zusammenpassende Einrichtung des Schuhs mit dem unbeweglichen Eingriffselement
im oben beschriebenen herkémmlichen Bindungssystem auszurichten, mufd der Fahrer typischer-
weise den Schuh zur Seite der Bindung hin neigen, auf der das unbewegliche Eingriffselement
befestigt ist, so dal der Schuh anfanglich auf dieser Seite der Bindung tiefer ist als auf der ande-
ren. Erst nachdem das unbewegliche Eingriffselement mit der entsprechenden Vorrichtung am
Schuh zusammengepalt wurde, senkt der Fahrer die andere Seite des Schuhs in den Eingriff mit
der Bindung. Dieser Einstiegsvorgang ist relativ einfach, wenn der hohe Riickteil am Schuh befes-
tigt ist. Jedoch wiirde es beim Einstieg in eine Bindung mit einem unbeweglichen Eingriffselement
zu Schwierigkeiten kommen, wenn der hohe Rickteil direkt an der Bindung befestigt ware. Insbe-
sondere ist der hohe Rickteil von der Ferse der Bindung herkdmmlicherweise nach oben und nach
vorne geneigt, so dal ein an der Bindung befestigter hoher Riickteil fir den Fahrer ein Hindernis
bei dem Versuch darstellen wiirde, den Schuh in die Bindung zu senken und gleichzeitig den
Schuh auf eine Weise zu neigen, die notwendig ist, um dessen zusammenpassende Einrichtungen
am unbeweglichen Eingriffselement der Bindung auszurichten. Wenngleich es flir den Fahrer
moglich ware, diese Ausrichtung durchzufiihren und den Vorgang des Einstiegs in die Bindung
abzuschlielten, wiirde der Einstiegsprozef® unkomfortabler und schwieriger sein als erwunscht.

Um die zuvor genannten Probleme zu losen, betrifft eine Ausflihrungsform der vorliegenden Er-
findung eine Einstiegsbindung, bei der das Eingriffselement an beiden Seiten von einer offenen in
eine geschlossene Position bewegt werden kann. Wenngleich diese Ausflhrungsform der vorlie-
genden Erfindung in dieser Hinsicht nicht beschrankt ist, erleichtert sie den Vorgang des Einstiegs
in die Bindung, wenn die Bindung einen daran befestigten hinteren Riickteil umfafit. Das Anbringen
des hohen s direkt an der Bindung anstatt am Schuh fiihrt zu einem Schuh- und Bindungssystem,
daR fir die Fahrer herkdmmlicher und vertrauter ist, da, wie oben diskutiert, herkémmliche Rie-
menbindungen flr weiche Snowboard-Schuhe typischerweise einen hohen Ruckteil umfassen, der
an der Ferse der Bindung befestigt ist. Darliber hinaus wird die Konstruktion des Schuhs durch das
Entfernen des hohen s vom Schuh einfacher, und es 14Rt sich dadurch mit dem Schuh bequemer
gehen, was fiir Fahrer, die sich an das einfache Gehen in weichen Snowboard-Schuhen gewdhnt
haben, ein wesentliches Merkmal darstellt.

Fig. 2-11 zeigt eine Ausfiihrungsform einer Bindung gemaf der vorliegenden Erfindung. Die Art
und Weise, in der der Fahrer in die Bindung einsteigt, wird unter Bezugnahme auf Fig. 2 beschrie-
ben, welche einen Snowboard-Schuh 1 wahrend des Einstiegs in die Bindung 3 veranschaulicht,
die am Snowboard 5 befestigt ist. Fig. 2 ist eine Querschnitts-Seitenansicht der Bindung, welche
nur eines des Paares von beweglichen Eingriffselementen 7 in einer offenen Position zeigt. Die
Bindung 3 umfalt weiters eine Basisplatte 9, an der das bewegliche Eingriffselement 7 befestigt
ist, sowie einen Fersenbogen 11, der ebenfalls an der Basisplatte befestigt ist. In der dargestellten
Ausflihrungsform sind die Eingriffselemente 7 drehbar an der Bindungsplatte 9 zur Drehung zwi-
schen der offenen Position von Fig. 2, in der das Eingriffselement nach oben weg von dem Schuh
gedreht wird, zu einer in Fig. 6A dargestellten geschlossenen Position befestigt, in der das Ein-
griffselement sich nach unten in eine Position gedreht hat, in der es in den Schuh eingreift und sich
in einer im wesentlichen horizontalen Konfiguration im wesentlichen parallel zur Basisplatte 9
erstreckt.

In der in den Figuren gezeigten Ausflhrungsform besitzt jedes bewegliche Eingriffselement 7
ein Paar Eingriffsfinger 14 und 17 und ist dazu geeignet, in einen Snowboard-Schuh mit einem
Paar Aussparungen 19 und 21 einzugreifen, die sich an der zur Mitte hin gerichteten Seite und der
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lateralen Seite des Schuhs befinden. Die lateralen Aussparungen kénnen im Schuh Uber einen
Ubergangsteil 23 geschaffen werden, wie dies in der gleichzeitig anhangigen US-Patentschrift
Nr. 6126179 beschrieben ist, die hierbei durch Referenz aufgenommen wird, bei der es sich um
einen einteiligen formgepreften Kunststoffteil handelt, der an die Sohle des Schuhs angebracht ist.
Es sollte jedoch so verstanden sein, dalt die Erfindung in dieser Hinsicht nicht eingeschrankt ist,
und daR die Bindung der vorliegenden Erfindung mit Schuhen verwendet werden kann, die dazu
geeignet sind, auf andere Arten und Weisen in die Eingriffselemente der Bindung einzugreifen.
Weiters sollte beachtet werden, daB, obwohl die Verwendung zweier beabstandeter Eingriffsfinger
an einer Seite des Schuhs dadurch Vorteile mit sich bringt, daR sie den Eingriff zwischen der
Bindung und dem Schuh stérken, insbesondere dann, wenn die Schuhaussparungen in einer
Plastik-Ubergangsflache ausgebildet sind, die vorliegende Erfindung nicht auf eine Bindung be-
schrankt ist, die ein Eingriffselement mit zwei Eingriffsfingern an einer Seite des Schuhs verwen-
det.

Um in die Bindung gemaR Fig. 2-11 einzusteigen, wird das Eingriffselement 7 an jeder Seite
der Bindung zuerst wie unten diskutiert in die offene Position gestellt. Danach setzt der Fahrer den
Schuh in die Vorderseite der Bindung und schiebt die Ferse in die vom Pfeil A in Fig. 2 angezeigte
Richtung nach hinten. Wahrend der Fahrer den Schuh nach hinten in die Bindung schiebt, behalt
er mit dem Ballenbereich des FuBes 24 den Kontakt mit einer Auflage 29 bei, die sich aus den
unten diskutierten Grinden am Snowboard befindet, und schiebt den Schuh nach hinten, bis die
Ferse in die Schuhschaft-Stiitze mit hohem eingreift, in welcher Stellung die Aussparungen 19 und
21 an den Eingriffsfingern 15 und 17 ausgerichtet und Gber diesen angeordnet sind. An diesem
Punkt senkt der Fahrer die Ferse des Schuhs, wodurch er die beweglichen Eingriffselemente 7 auf
eine unten beschriebene Weise ausldst, so daR sie sich in Eingriff mit dem Schuh bewegen und
den Fahrer in der Bindung verriegeln.

Wenn der Fahrer in der oben beschriebenen Weise in die Bindung steigt, wird der Schuh wie in
Fig. 2 dargestellt geneigt, so dal® die Ferse des Schuhs im Hinblick auf die Grundplatte mehr
angehoben wird als die Zehen. In einer Ausfihrungsform der Erfindung ist die Bindung entspre-
chend geeignet, um auf eine unten diskutierte Weise den Eingriff mit dem Schuh in dieser Ausrich-
tung zu erleichtern. Insbesondere erstreckt sich, wie in Fig. 2 dargestellt, der hintere Eingriffsfinger
15, wenn sich die Bindung in der offenen Konfiguration befindet, mehr oberhalb der Basisplatte 9
als der vordere Eingriffsfinger 17, wodurch er der Konfiguration der hinteren und vorderen Ausspa-
rungen 19 und 21 entspricht, wenn der Fahrer in die Bindung einsteigt. In der geschlossenen
Konfiguration sind der hintere und der vordere Eingriffsfinger 15 und 17 jedoch in einer Ebene
ausgerichtet (d.h. sie erstrecken sich um den selben Abstand oberhalb der Basisplatte), um der
Konfiguration des Schuhs zu entsprechen, nachdem die Ferse des Schuhs nach unten auf die
Bindungsplatte abgesenkt wurde.

Die in Fig. 211 dargestellte Ausfihrungsform der vorliegenden Erfindung ist ein Bindungssatz,
welcher eine Anzahl von Merkmalen umfalt, die, wenngieich vorteilhaft, doch nicht wesentlich
sind. Zum Beispiel umfaRt der Satz eine Niederhaltescheibe 25 (Fig. 3), die in einer Offnung (nicht
dargestellt) in der Basisplatte 9 der Bindung aufgenommen ist und umfal3t eine Anzahl an Léchern
zur Aufnahme von Schrauben 27, welche die Bindung am Snowboard 5 befestigen. Die Halte-
scheibe ermoglicht die Einstellung der Drehausrichtung der Basisplatte relativ zum Snowboard.
Der Bindungssatz umfaftt weiters die Auflage 29, die sowohl vor als auch hinter der Basisplatte 9
angeordnet ist. Die Auflage 29 besitzt eine Dicke, die im wesentlichen gleich der Dicke der Basis-
platte ist, und hilft dabei, einen stabilen FuBbereich flr den Schuh zu schaffen, wenn dieser in die
Bindung aufgenommen wird. Ein hoher Riickteil 13 kann an dem Fersenbogen 11 an beiden Seiten
der Bindung mittels einer Schraube 31 mit einer zugehorigen Mutter 33 befestigt sein, die in einem
l&nglichen Schlitz 35 aufgenommen ist. Der Schlitz 35 ermdglicht es, daflt der Befestigungspunkt
der Bindung entlang beider Seiten der Bindung vorwarts und riickwarts eingestellt wird. Diese
Einstellbarkeit ermdglicht es, daft die Bindung um eine Achse gedreht werden kann, die im wesent-
lichen normal zur Basisplatte 9 ist, was eine Anzahl an Vorteilen bietet, wie dies im US-Patent Nr.
5.356.170 beschrieben ist, das hiermit durch Referenz aufgenommen ist.

Der Fersenbogen 11 ist an der Basisplatte 9 mittels einer Gruppe von vier Schrauben 37 befes-
tigt (Fig. 3-4). In einer Ausfiihrungsform der Erfindung wird ein Einstellbarkeitsmerkmal geschaffen,
so dafl die Position des Fersenbogens entlang der Langsachse der Basisplatte 9 eingestellt
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werden kann. Auf diese Weise kann eine einzige Fersenbogen- und Basisplattenkombination
eingestelit werden, um Schuhe unterschiedlicher GroRe aufzunehmen. In der dargesteliten Ausfiih-
rungsform wird das Einstellbarkeitsmerkmal durch eine Vielzahl an Léchern 39 geschaffen, die am
Fersenbogen 11 flr jede Schraube 37 vorhanden sind. Es solite jedoch so werstanden werden, dal
das Einstellbarkeitsmerkmal auch auf viele andere Arten geschaffen werden kann, wie zum Bei-
spiel durch Schaffung einer Vielzahl an beabstandeten Léchern in der Basisplatte anstatt im Fer-
senbogen, um jede der Schrauben 37 aufzunehmen.

Wie oben beschrieben, umfalt eine Ausfihrungsform der Erfindung ein bewegliches Eingriffs-
element 7, welches sowohl an der der Mitte zugewandten Seite als auch der lateralen Seite der
Bindung angeordnet ist. Diese Einsriffselemente sind ident mit jenen, die in der gleichzeitig anhan-
gigen US -Patentschrift Nr. 5722680 beschrieben werden, welche hiermit durch Referenz aufge-
nommen wird. Wie in den Figuren dargestellt, sind in einer Ausfluhrungsform der Erfindung die
Eingriffsfinger dazu geeignet, mit einem Schuh vertraglich zu sein, bei dem die oberen Oberflachen
19U und 21U (Fig. 2 und 6A-C) der Schuhaussparungen von der hinteren Seite der Aussparung
bis zur Kante des Schuhs nach oben geneigt sind, und die unteren Aussparungsoberflachen 19L
und 21L nach unten geneigt sind, so dal jede Aussparung an ihrem aufleren Umfang aufgeweitet
ist, um das Einfligen des Eingriffselementes 7 zu erleichtern. Die untere Oberflache eines jeden
Eingriffsfingers 15 und 17 kann ebenfalls nach oben geneigt sein, um dem Winkel der unteren Aus-
sparungsoberfldchen 19L und 21L zu entsprechen, wie dies bei 17L in Fig. 6A dargestellt ist, um
das Zusammenpassen der Aussparungen mit den Eingriffselementen weiter zu erleichtern. Wenn
diese Winkel zusammengepalt sind, liegt die untere Oberflache T7L. des Eingriffselementes biin-
dig an der unteren Oberflache 21L der Aussparung an, wenn die Bindung geschlossen ist. Beispie-
le flr Winkel, die fur die Aussparungsoberflaichen und die Eingriffselementfinger geeignet sind,
umfassen Winkel, die von 10-25° reichen. Es sollte jedoch anerkannt werden, daf die vorliegende
Erfindung nicht auf einen bestimmten Winkelbereich beschrankt ist oder sogar erfordert, daft die
Aussparung und/oder die Eingriffsfinger Gberhaupt geneigt sein miissen. Das einzige, das gefor-
dert wird, ist, dal das Eingriffselement und die Aussparung zueinander passende Formen besit-
zen, die es dem Fahrer ermdglichen, in die Bindung einzusteigen, und die ausreichende Eingriffs-
krafte schaffen, um den Schuh in der Bindung zu halten, wenn die Bindung geschiossen wird.

Jedes der beweglichen Eingriffselemente 7 ist mechanisch an einen Ausloser 39 auf eine wn-
ten diskutierte Weise angekoppelt, so dal, wenn der Fahrer nach unten auf den Ausidser 39 tritt,
die Eingriffsfinger 15 und 17 mit den Aussparungen auf der Seite des Schuhs in Eingriff gebracht
werden. In einer Ausfihrungsform der Erfindung umfaft die Bindung einen aktiven Verriegelungs-
mechanismus fir jedes Eingriffselement, so dall der Verriegelungsmechanismus, nachdem der
Fahrer auf den Ausldser 39 gestiegen ist und ihn {iber einen instabilen Auslésepunkt geflihrt hat,
das bewegliche Eingriffselement 7 in eine vollkommen geschiossene Position bringt, wobei die
Bindung geschlossen und der Schuh zwischen den Eingriffselementen an der zur Mitte hin gerich-
teten und der lateralen Seite der Bindung gehalten wird. Danach kann die Bindung durch Betati-
gung des Griffpaares 41 gedffnet werden, die ebenfalls auf die unten beschriebene Weise mecha-
nisch an die Eingriffselemente angekoppelt sind.

In den in den Figuren gezeigten Ausfihrungsformen ist der Schuh 1 mit einer Sohlenausspa-
rung 43 (Fig. 2 und 6A-6C) an beiden Seiten des Schuhs ausgestattet, die dazu geeignet ist, den
Ausléser 39 aufzunehmen. Diese Aussparung kann im Ubergangsteil 23 oder auf zahlreiche ande-
re Arten und Weisen geschaffen werden. Die Aussparung 43 erlaubt es der Bodenflache des
Schubhs, flach auf der Bindungsplatte 9 zu sitzen, wenn die Bindung voltkommen geschlossen ist,
wie dies in Fig. 6A und 10 dargestellt ist, ohne dabei vom Ausléser 39 gestort zu werden. Weiters
kann der Fahrer die Aussparungen 43 dazu verwenden, um den Schuh mit der Bindung auszurich-
ten, um sicherzustellen, dal der Schuh richtig positioniert ist, um das Ende der Eingriffselemente 7
aufzunehmen, wenn der Fahrer auf die Auslser steigt. Wenngleich jedoch die Sohlenaussparun-
gen eine Anzahl an Vorteilen bieten, sollte anerkannt werden, dal die Erfindung nicht auf die
Verwendung mit einem Schuh beschrankt ist, der soiche Aussparungen aufweist. Zum Beispiel
kann der Bindungsmechanismus so konstruiert sein, daf® sich der Ausléser nicht paraliel zur Bin-
dungsplatte in der verriegelten Position erstreckt, sondern stattdessen in einer Aussparung aufge-
nommen wird, die in der Bindungsplatte vorhanden ist, wenn sich die Bindung in der verriegelten
Position befindet.
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In den beispielhaften Ausfihrungsformen der Erfindung, die in den Figuren dargestelit sind,
umfafkt die Bindung einen Kipphebel 45, der das Eingriffselement 7 mechanisch an den Ausldser
39 ankoppelt. Der Kipphebel ist um eine Achse 18 (Fig. 5 und 6A-C) schwenkbar an der Basisplat-
te 9 befestigt. Der Ausloser 39 ist an dem Kipphebel 45 fixiert. Diese Teile kdnnen aus einem
einzelnen formgeprelten Kunststoffteil oder aus anderen geeigneten Materialien hergestellt sein.
In der dargestellten Ausflihrungsform handelt es sich bei dem Eingriffselement 7 um ein Metallteil,
der mit einem Paar Stangen 47 unbeweglich am drehbaren Kipphebel befestigt ist. Die Stangen 47
erstrecken sich durch Locher in den Eingriffselementen 7 und dem Kipphebel 45 und sind Gber
eine Scheibe (nicht dargestellt) unterhalb des Kipphebels vernietet. Es sollte anerkannt werden,
dalt die Eingriffselemente alternativ dazu auf viele andere Arten und Weisen an der Bindung befes-
tigt werden konnen. Zum Beispiel kénnen die Eingriffselemente 7 als Teil eines einteiligen Teiles
einschliellich dem Kipphebel 45 und dem Ausldser 39 auch spritzgegossen werden.

Der Kipphebel 45, das Eingriffselement 7 und der Ausldser 39 sind so angeordnet, dal, wenn
sich die Bindung in der offenen Position befindet, der Fahrer ohne Stérung durch das Eingriffsele-
ment 7 auf die oben keschriebene Weise in die Bindung und auf den Ausléser 39 steigen kann.
Weiters wird, wenn sich die Bindung in die geschlossene Position bewegt, das Element 7 in Eingriff
mit den Schuhaussparungen 19 und 21 gebracht. Der Kipphebel 45, das Eingriffselement 7 und
der Ausloser 39 sind vorzugsweise so dimensioniert und konfiguriert, da der Schuh, der Ausléser
und das Eingriffselement wie ein Zahnrad ineinandergreifen, wenn der Fahrer in die Bindung steigt.
In einer Ausfliihrungsform der Erfindung drehen sich der Kipphebel 45 und in der Folge der Auslo-
ser 39 und das Eingriffselement 7, die daran befestigt sind, von der offenen in die geschlossene
Position um einen Winkel A (Fig. 6C), der etwa 30° groR ist. Es ist jedoch verstandlich, dal} durch
Veranderung der Abmessungen des Auslosers 39 und des Eingriffselementes 7 sowie des Dreh-
winkels des Kipphebels eine Anzahl unterschiediicher Konfigurationen erzielt werden kann. Es ist
einzig erforderlich, dak die Bindung so angeordnet ist, da’, wenn sie sich in der offenen Position
befindet, der Fahrer in die Bindung und auf den Ausléser 39 ohne Stdrung durch das Eingriffsele-
ment 7 steigen kann, und so, dafl durch das Treten auf den Ausléser das Element 7 in Eingriff mit
den Schuhaussparungen gebracht wird, wenn die Ferse nach unten in die Bindung bewegt wird.

Die Form der Schlenaussparungen 43 (Fig. 6A-6C) am Schuh kann veréndert werden, um die
Geschwindigkeit zu steuern, mit der sich das Eingriffselement 7 schlief3t, wenn der Schuh auf den
Ausloéser tritt. In den gezeigten Ausfiihrungsformen ist die obere Oberflache der Aussparung von
der Innenseite des FuBes zur Aulienseite hin gekriimmt und an einen Radius an der oberen Ober-
flache des Ausidsers angepalfit. In einer Ausfiihrungsform besitzt der Radius fur jeden Bogen einen
Wert von etwa 15 mm. Der Bogen an der oberen Oberfldche der Aussparung fihrt dazu, daf’ sich
das Eingriffselement rascher schliet, als wenn die Aussparung eine rechteckige Form aufweisen
wirde. Der Ausloser erstreckt sich leicht (iber das Eingriffselement hinaus und besitzt in einer
Ausfihrungsform eine Lange von etwa 25 mm.

Um die oben beschriebenen Aufgaben der Ubereinstimmung der Konfiguration der Eingriffsfin-
ger 15 und 17 mit den Schuhaussparungen beim Einsteigen des Fahrers in die Bindung zu l6sen,
wird jedes Eingriffselement 7 in einem Winkel refativ zur Drehachse des Kipphebels am Kipphebel
45 befestigt, so dal die hinteren Eingriffsfinger 14 von der Drehachse des Kipphebels weiter weg
zum Schuh hin versetzt werden als die vorderen Eingriffsfinger 17. Als Ergebnis dieser Versetzung
der Eingriffsfinger von der Drehachse des Kipphebels weg erheben sich die hinteren Eingriffsfinger
14, wenn der Kipphebel zur offenen Position geschwenkt wird, héher iiber die Oberflache der
Grundplatte als die vorderen Eingriffsfinger 17. In einer in Fig. 7 dargestellten Ausfiihrungsform der
Erfindung ist jedes Eingriffselement 7 relativ zum Kipphebel so angeordnet, dall eine Linie 73,
welche durch die Mittelpunkte 75 der Radien, die die Eingriffsfinger 15 und 17 begrenzen, hindurch
verlauft, in einem Winkel C relativ zur Drehachse 77 des Kipphebels versetzt wird. In einer Ausfih-
rungsform der Erfindung besitzt der Winkel C einen Wert innerhalb eines Bereiches von 0-15°, und
in einer bestimmten Ausflihrungsform weist er einen Wert von etwa 6,1° auf.

Es sollte anerkannt werden, daR der Schuh auf der zur Mitte hin gerichteten und der lateralen
Seite unterschiedlich geformt ist. Um somit sicherzustellen, dal die Eingriffselemente 7 auf korrek-
te Weise mit dem Schuh an beiden Seiten zusammenpassen, unterscheidet sich in einer Ausfih-
rungsform der Erfindung die Ausrichtung der Drehachsen fir den Kipphebel an der zur Mitte hin
gerichteten Seite von jener an der lateralen Seite der Bindung. Inshesondere ist jeder Kipphebel so



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

AT 411 017 B

ausgerichtet, daf in der geschlossenen Position die Mitte 75 des Radius flr jeden der Eingriffsfin-
ger etwa in der Mitte des Radius fir seine entsprechenden Schuhaussparungen 19, 21 angeordnet
ist. An der lateralen Seite ist der Schuh so geneigt, daf die Linie 73, welche durch die zwei Mittel-
punkte 75 der Eingriffsfinger und der Aussparungen hindurchgeht, in einem Winkel D relativ zur
Mittelachse der Bindungsplatte angeordnet ist. In einer Ausfiihrungsform der Erfindung sind die
Aussparungen an der lateralen Seite des Schuhs so angeordnet, dafl der Winkel D gleich etwa
4,5° ist. An der zur Mitte hin gerichteten Seite ist die Linie 73, welche durch die Mittelpunkte 75 der
Eingriffsfinger und der Aussparungen hindurchgeht, in einem gréeren Winkel E relativ zur Mittelli-
nie des Schuhs angeordnet. In einer Ausfiihrungsform der Erfindung ist der Winkel E etwa gleich
12,6°.

Wie aus dem zuvor Erwahnten zu erkennen ist, werden, um sicherzustellen, dafd die Eingriffs-
finger in der geschlossenen Konfiguration die oben beschriebene Ausrichtung relativ zur Mittellinie
der Bindung aufweisen, und um sicherzustellen, daR sich das hintere Eingriffselement in der offe-
nen Konfiguration anhebt, um auf den Schuh des Fahrers zu treffen, wenn die Ferse Uber die
Bindungsplatte angehoben wird, die Kipphebel so an der Bindungsplatte befestigt, daflt ihre Dreh-
achsen 77 relativ zur Mittelachse der Bindungsplatte geneigt sind. Insbesondere ist der Kipphebel
auf der lateralen Seite des Schuhs so befestigt, dak seine Drehachse in einem Winkel A von etwa
1,6° angeordnet ist, wobei dieser Winkel bestimmt wird durch Subtraktion des 4,5° groften
Winkels D, der erforderlich ist, um mit dem Winke! der Aussparungen im Schuh vertraglich zu sein,
von der 6,1° groRen Winkelverschiebung, die sicherstellt, daR der hintere Eingriffsfinger héher als
das vordere Eingriffselement angehoben wird, wenn die Bindung offen ist. Auf &hnliche Weise wird
der Kipphebel an der zur Mitte hin gerichteten Seite des Schuhs in einem Winkel B von etwa 6,5°
angeordnet, der bestimmt wird durch Subtraktion der 6,1° groken Winkelverschiebung, welche die
Erhéhung des hinteren Eingriffselementes erméglicht, vom 12,6° groen Winkel, der der zur Mitte
hin gerichteten Seite des Schuhs entspricht.

In einer anderen Ausfilhrungsform der Erfindung kénnen die relativen Anordnungen der Ein-
grifiselemente an der zur Mitte hin gerichteten und der lateralen Seite der Bindung weiter einge-
stellt werden, um den Eingriff mit dem Schuh zu erleichtern, wenn der Fahrer in die Bindung ein-
steigt. Insbesondere wurde entdeckt, da manche Fahrer beim Einsteigen in die Bindung ihren
Schuh so abwinkein, daR die zur Mitte hin gerichtete Seite des Schuhs tiefer (das heifst naher bei
der Bindungsplatte) im Fersenbereich ist als die laterale Seite. Somit ist die Bindung in einer Aus-
fuhrungsform der Erfindung so angeordnet, dafd die hinteren Eingriffsfinger an der lateralen Seite
der Bindung in der offenen Position hdher angehoben werden als der hintere Eingriffsfinger an der
zur Mitte hin gerichteten Seite. Es sollte anerkannt werden, daf dies durch Veranderung der Win-
kel C, mit dem die Eingriffsfinger relativ zur Drehachse des Kipphebels befestigt sind, erzielt wer-
den kann, so daR der Winkel auf der lateralen Seite grofer ist als auf der zur Mitte hin gerichteten
Seite.

Die obige Beschreibung dient ausschlieflich illustrativen Zwecken, und es sollte anerkannt
werden, daf die Winkel der Kipphebel relativ zur Bindungsplatte und der Eingriffsfinger relativ zu
den Kipphebeln geéndert werden kénnen, ohne dadurch vom Umfang der vorliegenden Erfindung
abzuweichen.

Der Mechanismus, der das schwenkbare Eingriffselement 7 in der geschlossenen Position auf
jeder Seite der Bindung verriegelt, wird nun unter Bezugnahme auf Fig. 510 beschrieben. Der
Verriegelungsmechanismus umfalt den oben diskutierten Hebel 41 und den Kipphebel 45, und
einen Arm 53, der auf integrale Weise (d.h. auf unbewegliche Weise) mit dem Hebel verbunden ist.
Der Hebel und der Arm sind am Kipphebel 45 um eine Achse 55 schwenkbar befestigt (Fig. 6A-C).
Ein Walzenpaar 57 ist seinerseits am Arm 53 um eine Achse 59 schwenkbar befestigt. Die Walzen
57 sind dazu geeignet, in ein Paar mit Nocken versehenen Sockel in der Basisplatte einzugreifen,
welches einen oberen mit Nocken versehenen Sockel 61 und einen unteren mit Nocken versehe-
nen Sockel 63 umfaft. In der in den Figuren dargestellten Ausflihrungsform werden die mit Nocken
versehenen Sockel 61 und 63 mittels eines separaten Stlickes gebildet, das in Eingriff mit der
Bindungsplatte verschraubt ist. Es solite jedoch verstandlich sein, da® auch andere Anordnungen
méglich sind, und dal die mit Nocken versehenen Sockel 61 und 63 auf integrale Weise, wie zum
Beispiel durch FormguR® der gesamten Basisplatte und der Nockenstruktur als einziges Stuck, in
der Basisplatte ausgebildet werden kénnen. Weiters handelt es sich in der dargesteliten Ausflih-
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rungsform bei den mit Nocken versehenen Sockeln 61 und 63 jeweils um aneinandergrenzende
Oberflachen, weiche in beide Waizen 57 eingreifen, die, wie in Fig. 5 dargestellt, an gegenliberlie-
genden Seiten des Hebels 41E angeordnet sind. Es sollte jedoch verstandlich sein, dal jeder der
beiden mit Nocken versehenen Sockel 61 und 63 alternativ in ein Paar Sockel aufgeteilt werden
kann, die jeweils dazu geeignet sind, nur in eine der Walzen 57 einzugreifen.

In der in den Zeichnungen gezeigten Ausfiihrungsform schaffen beide Walzen jeweils eine No-
ckenoberflache, die dazu geeignet ist, mit den mit Nocken versehenen Sockeln 61 und 63 zusam-
mengepalt zu werden. Es ist verstandlich, da® drehbare Walzen nicht erforderlich sind. In dieser
Hinsicht kann der Arm 53 mit Nockenoberflachen ausgestattet werden, die nicht relativ zum Arm
rollen, sondern dazu geeignet sind, mit den mit Nocken versehenen Sockeln 61 und 63 zusam-
mengepaft zu werden und dieselbe Funktion auszufiihren wie die Walzen 57.

Wenn sich die Bindung in der in Fig. 6C dargestellten offenen Position befindet, sind die Wal-
zen 57 in den Sockel gesetzt, der von der unteren Nockenoberflache 63 bestimmt wird. Die Bin-
dung wird durch eine Druckfeder 65, die in einem Kanal zwischen dem Kipphebel 45 und dem Arm
53 angeordnet ist, in der offenen Position gehalten. Die Feder 65 driickt den Arm und den Kipphe-
bel voneinander weg. Wenn somit die Walzen 57 in den unteren mit Nocken versehenen Sockel 63
gesetzt werden, verhindert die Feder, daR sich der Kipphebel in Fig. 6C in Uhrzeigerrichtung um
seine Schwenkachse 18 dreht, wodurch der Kipphebel in der offenen Position gehalten wird. Die
Drehung des Kipphebels 45 im Gegenuhrzeigersinn wird durch den Eingriff des Hebels 41 in eine
Rille 66 in einer Seitenwand der Grundplatte verhindert, die entsprechend zusammengesetzt ist,
um den Hebel 41 aufzunehmen.

Fig. 6B zeigt die Bewegung der Verriegelungskomponenten, wenn der Fahrer in die Bindung
und auf den Ausldser 39 steigt. In Fig. 6B hat die innere Oberflache der Ausléseraussparung 43
des Schuhs 1 des Fahrers den Ausldser 39 bertihrt und um etwa 10° in Uhrzeigerrichtung ver-
schoben, so dafl der Winkel A zwischen dem Boden des Auslosers und der Bindungsplatte etwa
20° betragt. Da der Kipphebel 45 und das Eingriffselement 7 unbeweglich am Ausloser 39 befestigt
sind, drehen auch sie sich um etwa 10°. Diese Drehung des Kipphebels 45 in Uhrzeigerrichtung
rund um die Schwenkachse 18 fiihrt dazu, daR sich die Schwenkachse 55, um welche herum der
Arm 53 am Kipphebel befestigt ist, hebt, wodurch wiederum die Walzen 57, die am Arm 53 befes-
tigt sind, aus dem unteren Sockel 63 zur der in Fig. 6B gezeigten Position heben, wobei die Wal-
zen 57 eine Spitze 67 zwischen dem oberen und unteren mit Nocken versehenen Sockel 61 und
63 berdhren. In der in Fig. 6B dargestellten Position ist der Kontakt zwischen den Walzen und den
Nockenoberflachen instabil, da die Walzen in keinem der beiden mit Nocken versehenen Sockel
sitzen. In dieser Position fihrt die Kraft der Druckfeder 65 dazu, daft die Walzen automatisch in die
in Fig. 6A gezeigte Position einrasten, in der der Verriegelungsmechanismus das Eingriffselement
7 in den Schuhaussparungen 19 und 21 verriegelt, um den Schuh in der Bindung zu verriegeln.

In der vollkommen verriegelten Position gemaR Fig. 6A werden die Walzen 57 in den Sockel
gesetzt, der von der Nockenoberflache 61 bestimmt wird. Wenn eine Hebekraft vom Schuh erzeugt
wird, die dazu neigen wirde, den Kipphebel gegen den Uhrzeigersinn in die offene Position zu
drehen, (ibersetzt der Kipphebel die Kraft entlang einer Kraftlinie F (Fig. 6A), die sich zwischen den
Achsen 55 und 59 erstreckt, um welche der Arm jeweils am Kipphebel 45 und den Walzen 57
befestigt ist. Diese Kraftlinie setzt die Walzen 57 in den Sockel 61, wodurch verhindert wird, daf
sich der Kipphebel gegen den Uhrzeigersinn drehen und die Bindung sich 6ffnen kann. Um somit
sicherzustellen, dalk die Walzen 57 in dem mit Nocken ‘ersehenen Sockel 61 sitzenbleiben, ist
theoretisch nur notig, dal sich die gekrimmte Nockenoberflache 61 in Gegenuhrzeigerrichtung in
Fig. 6A eine geringe Anzahi an Graden (ber den Punkt hinaus erstreckt, an dem die Kraftlinie F
durch die Nockenoberflache 61 hindurchgeht. In einer Ausfiihrungsform der Erfindung geht die
Nockenoberflache etwa 520° Uber diesen Schnittpunkt mit der Kraftlinie F hinaus, um sicherzustel-
len, dal} trotz Herstellungstoleranzen die Walzen 57 auch bei der Anwendung von Hebekraften auf
das Bindungseingriffselement 7 im Sockel sitzenbleiben. Es solite erkennbar sein, daft der Verrie-
gelungsmechanismus eine Ubertotpunktsperranordnung darstellt, denn wenn der Ausléser 39
ausreichend tief gedriickt wurde, so dafy die Walzen 57 hinter die Spitze 67 und in die obere No-
ckenoberflache 61 geschoben wurden, neigt jede auf die Bindung einwirkende Hebekraft dazu, die
Walzen 57 in den von der oberen gekrimmten Oberflache 61 gebildeten Sockel zu setzen, wo-
durch die Bindung in der geschlossenen Konfiguration gehalten wird. Weiters ist dieser Verriege-
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lungsmechanismus insoferne vorteilhaft, als dal, wenn das Material, welches die Nockenoberfl &-
che 61 bildet, sich als Reaktion auf die Anwendung einer Hebekraft auf das Eingriffselement 7
wolbt, eine solche Waélbung nicht zur Offnung der Bindung dient, sondern vielmehr die Walze 57
noch starker in die Nocke setzt, wodurch sichergestellt ist, daft der Verriegelungsmechanismus
verriegelt bleibt.

Wie aus dem Vorhergehenden ersichtlich ist, sind es die Formen und Zusammensetzungen der
Nockenoberflachen 61 und der Walzen 57, die sicherstellen, daf die Bindung verriegelt bleibt, so
daf die Druckfeder 65 nicht notwendig ist, um die Bindung verriegelt zu halten. Wenn die Bindung
einmal verriegelt ist, wirde sie dies auch dann bleiben, wenn die Feder nicht vorhanden waére.
Somit muB die Feder 65 nur genligend Kraft aufbringen, um die Bindung, wie im Zusammenhang
mit Fig. 6C diskutiert, offenzuhalten, und die Bindung aus der instabilen Position von Fig. 6B in die
verriegelte Position einzurasten, wenn der Ausldser ausreichend tief gedriickt wurde. Als Ergebnis
dessen bietet die Feder dem Fahrer keinen wesentlichen Widerstand, wenn dieser versucht, die
Bindung zu &ffnen.

Um den Verriegelungsmechanismus zu 6ffnen, wendet der Fahrer eine nach unten gerichtete
Kraft auf den Hebel 41 in die vom Pfeil B in Fig. 6A gezeigte Richtung an. Diese Kraft auf den
Hebel 41 wird teilweise in eine nach unten gerichtete Kraft entlang der Kraftlinie F Ubersetzt, die,
wie oben diskutiert, nicht dazu dient, die Bindung zu 6ffnen. Jedoch wird die Kraft auf den Hebel 41
auch in ein Moment lbersetzt, das den Hebel 41 und den daran befestigten Arm 53 in eine Dre-
hung in eine Gegenuhrzeigerrichtung in Fig. 6A rund um die Achse 55 versetzt, um welche der Am
53 am Kipphebel 45 befestigt ist. Wenn dieses Moment stark genug ist, um die Kraft der Druckfe-
der 65 zu Uberwinden, dreht sich der Arm 57 gegen den Uhrzeigersinn um die Achse 55, wodurch
die Walzen 57 aus ihrem Eingriff mit dem Sockel, der von der Nockenoberflache 61 bestimmt wird, -
herausbewegt werden. Nachdem sich die Walzen 57 ein ausreichendes Stuck aus der Nocken-
oberflache 61 herausbewegt haben, so daft die Kraftlinie F die Spitze 63 berschreitet, welche das
Ende der Nockenoberflache 61 bestimmt, werden die Walzen 57 aus dem oberen Sockel befreit
und bewegen sich in die offene Konfiguration von Fig. 6C.

Wie aus dem zuvor Erwahnten erkannt werden kann, schafft die Ubertotpunktsperrkonfigurati-
on der oben beschriebenen Ausflinrungsform der vorliegenden Erfindung einen sicheren Eingriff
des Schuhs des Fahrers, so daR die Bindung sich wahrend der Fahrt nicht unversehens 6ffnet.
Somit verriegelt jedes Eingriffselement 7 den Schuh in der Bindung auf eine nicht-idsbare Weise,
das heifdt, die Bindung wird sich wahrend eines Laufs nicht 6ffnen. Jedoch ist nur eine relativ
geringe Kraft fiir den Fahrer notwendig, um die Bindung, falls erwlinscht, zu 6ffnen. Um den Hebel
in die offene Position zu drehen, mufd der Fahrer nur die relativ geringe Kraft der Druckfeder liber-
winden, weiche den Hebel vorspannt, und dann eine ausreichende Kraft aufbringen, um die Wal-
zen 57 aus der Ubertotpunktsperrposition zu bewegen.

Die Hebel an beiden Seiten der Bindung konnen nach unten gedreht werden, um jeden der
beiden Verriegelungsmechanismen zu lésen, wodurch der Fahrer auf einfache Weise aus der
Bindung aussteigen kann. Alternativ dazu kann der Fahrer einfach den Hebel an der lateralen Seite
des Schuhs betatigen, um den lateralen Verriegelungsmechanismus zu 6ffnen, was zu einem
ausreichenden Abstand fihrt, damit der Fahrer aus der Bindung aussteigen kann. Nach dem
Aussteigen aus der Bindung kann der Fahrer den Hebel der zur Mitte hin gerichteten Seite des
Schuhs entweder mit der Hand oder mit dem Schuh betétigen, um den zur Mitte hin gerichteten
Verriegelungsmechanismus zu 6ffnen, um den Wiedereinstieg zu erleichtern.

Fig. 8 ist eine vereinfachte schematische Draufsicht, die abgeschnitten ist, um die Art und Wei-
se zu zeigen, wie der Kipphebel 45 an der Bindungsplatte befestigt ist, und die Art und Weise, wie
die Feder 65 zwischen dem Arm 53 und dem Kipphebel 45 befestigt ist. Fig. 8 zeigt auch eine
Stange 66, die durch Offnungen (nicht dargestellt) im Arm 53 und den Walzen 57 hindurchtritt und
dazu verwendet wird, um die Walzen am Arm zu befestigen.

Fig. 9 und 10 sind volle Querschnittsansichten entlang der Linie 9-9 der Fig. 8, welche die Art
und Weise zeigen, wie die Verriegelungsmechanismen sowohl an der lateralen Seite als auch an
der zur Mitte hin gerichteten Seite der Bindung auf einen in die Bindung eintretenden Schuh rea-
gieren, indem sie sich von der offenen Position in Fig. 9 zur verriegelten Position von Fig. 10 be-
wegen.

Es ist verstandlich, dal die vorliegende Erfindung nicht auf die in den Figuren gezeigte he-
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stimmte Verriegelungskonfiguration beschrankt ist, da auch andere Konfigurationen mdglich sind.
Diese Verriegelungsanordnung wird jedoch in einer Ausfihrungsform der Erfindung verwendet,
weil sie eine kompakte Konstruktion ermoglicht. Insbesondere erstreckt sich die
Verriegelungsanordnung nicht um einen wesentlichen Abstand seitlich (ber die Seiten der
Bindung, was in jeder Bindungsanordnung vorteilhaft ist, insbesondere aber dort, wo die Bindung
Verriegelungsmechanismen sowohl an der zur Mitte hin gerichteten als auch an der lateralen Seite
umfaft. Zum Beispiel erstreckt sich der Arm 53, der eine Drehung des Kipphebels verhindert, wenn
die Bindung verriegelt ist, in erster Linie in eine vertikale anstatt in eine horizontale Richtung. Wenn
sich somit die Bindung in der geschlossenen Position von Fig. 6A befindet, ist ein Winkel H, in dem
die Achse des Arms relativ zur Vertikalen angeordnet ist, relativ klein. Dieser Winkel ist
vorzugsweise nicht groRer als 30°, und in einer Ausfiihrungsform der Erfindung gleich etwa 19°.

In einer Ausfihrungsform der Erfindung wird eine Anzahl an Komponenten, die verwendet wer-
den, um die Verriegelungsmechanismen an der zur Mitte hin gerichteten und der lateralen Seite
der Bindung zu bilden, gemeinsam verwendet, um die Herstellungskosten zu verringern. Insbeson-
dere konnen einzelne Komponenten verwendet werden, um jeweils das Eingriffselement 7, den
Arm 53, die Walzen 57, die Nockenoberflachen 61, 63 und die Feder 65 an der zur Mitte hin ge-
richteten und der lateralen Seite der Bindung sowohl flir den rechten als auch fur den linken Fuld zu
bilden. In einer Ausfihrungsform der Erfindung werden separate Komponenten an der zur Mitte hin
gerichteten und der lateralen Seite der Bindung fiir den Kipphebel 45 verwendet, aber die zur Mitte
hin gerichteten und die lateralen Kipphebel kénnen sowohl fir die linke ais auch fur die rechte
Bindung verwendet werden.

Eine andere mdgliche Ausfiihrungsform der Erfindung wird unter Bezugnahme auf Fig. 11-14
gezeigt. Diese Ausfihrungsform ist in vielen Hinsichten der oben beschriebenen Ausfihrungsform
ahnlich, und ahnliche Bezeichnungen werden zur Beschreibung ahnlicher Elemente verwendet.
Der wichtigste Unterschied zwischen der Ausflihrungsform von Fig. 11-14 und der oben beschrie-
benen liegt darin, dal die Zwei-Hebel-Anordnung durch einen einzelnen Hebel 91 ersetzt wurde,
der dazu verwendet wird, um beide beweglichen Eingriffselemente zu betatigen.

In der in Fig. 11-14 gezeigten Ausfihrungsform ist der Verriegelungsmechanismus flr die Bin-
dung mit einem Kupplungsmechanismus ausgestattet, der verhindert, daft beide Seiten der Bin-
dung verriegelt werden, soferne und bis nicht die andere Seite bereit ist, in die verriegelte Position
zu wechseln. Dieses Merkmal der Ein-Hebel-Ausflihrungsform der Erfindung ist insoferne vorteil-
haft, als es verhindert, dal¥ ein Fahrer unbeabsichtigterweise eine Seite der Bindung verriegelt,
einen Sichthinweis vom Hebel erhailt, dall die Bindung verriegelt zu sein scheint, und erst nach
Beginn einer Fahrt bemerkt, dal der Schuh nicht in der Bindung gesichert ist. Dies stelit bei der
oben beschriebenen Zwei-Hebel-Ausflihrungsform kein Problem dar, da jeder Hebel dem Fahrer
einen unabhangigen Sichthinweis darauf bietet, daf seine Seite der Bindung verriegelt ist.

Der Einzelhebel 91 ist an einer Verlangerung 93 (Fig. 12-14) der Bindungsplatte rund um eine
Schwenkachse 95 befestigt. Der Hebel 91 ist weiters schwenkbar an einem Paar von Verbin-
dungsgliedern 97 und 99 befestigt, die jeweils an den Armen 53 des Verriegelungsmechanismus
an der lateralan Seite und der zur Mitte hin gerichteten Seite der Bindung angekoppelt sind. Das
Verbindungsglied 97 ist am Arm 53 an der lateralen Seite der Bindung um eine Schwenkachse 101
schwenkbar befestigt, welche an der Achse ausgerichtet ist, um die herum die Walzen 57 an der
lateralen Verbindung 53 befestigt sind. Auf &hnliche Weise ist das Verbindungsglied 99 am Arm 53
an der zur Mitte hin gerichteten Seite der Bindung um eine Schwenkachse 103 befestigt, die an
den Walzen 57 des Verriegelungsmechanismus an der zur Mitte hin gerichteten Seite ausgerichtet
ist. Dieses Verbindungsglied 99 wird bei 105 aus Grinden, die weiter unten diskutiert werden,
gelenkig gelagert.

Die Ankoppelung des Hebels 91 an die Arme 53 der Verriegelungsmechanismen an beiden
Seiten der Bindung durch die Verbindungsglieder 97 und 99 hindert beide Verriegelungsmecha-
nismen daran, sich zu lésen, soferne nicht und bis nicht der andere ebenfalls bereit ist, in die
verriegelte Position zu wechseln. Fig. 12 und 13 zeigen jeweils die Bindung in ihrer offenen und
verriegelten Konfiguration. Wie aus Fig. 12 ersichtlich, wird der Hebel 91, wenn die Bindung offen
ist, gegen den Uhrzeigersinn um seine Schwenkachse 95 in eine solche Position gedreht, da® sich
ein Verbindungspunkt 107 am Hebel, woran die Verbindung 97 befestigt ist, nach unten dreht,
wodurch sich die Walze 57, die am anderen Ende der Verbindung 97 befestigt ist, in den unteren

12



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

AT 411 017 B

mit Nocken versehenen Sockel 61 setzen kann. Auf ahnliche Weise ist in dieser Konfiguration der
Befestigungspunkt 109, an dem die Verbindung 99 am Hebel befestigt ist, so angeordnet, dal sich
die Verbindung 99 zur Ganze vom Hebel 91 bis zum zur Mitte hin gerichteten Arm 53 estreckt,
wenn die zur Mitte hin gerichtete Walze 57 ebenfalls in der unteren Nockenoberflache 61 sitzt.

Im Gegensatz dazu hat sich in der in Fig. 13 gezeigten verriegelten Position der Hebel 91 in die
Uhrzeigerrichtung rund um seine Schwenkachse 95 gedreht, wodurch sich der Befestigungspunkt
107 fir die Verbindung 97 nach oben weg von den mit Nocken versehenen Verriegelungsoberfl &-
chen 61 und 63 bewegt, und wodurch sich der Befestigungspunkt 109 fur die Verbindung 99 zu
den Nockenoberflachen 61 und 63 an der zur Mitte hin gerichteten Seite der Bindung dreht. Wenn
somit der Fahrer an beiden Seiten der Bindung auf den Ausloser 39 steigt, drehen sich die Kipphe-
bel 45 der Verriegelungsmechanismen in der oben in Verbindung mit der Zwei-Hebel-
Ausflihrungsform beschriebenen Weise nach unten, bis die instabile Position erreicht ist, wo sich
die Walzen 57 neben den Spitzen zwischen den Nockenoberflachen 61 und 63 befinden. Wenn
diese instabile, zur Verriegelung bereite Position an beiden Seiten der Bindung erreicht ist, l16sen
die Federn 57 aktiv die Verriegelungsmechanismen aus, die sich daraufhin in ihre geschlossenen
Positionen kewegen. Wahrend sich die Verriegelungsmechanismen von der instabilen in die ver-
riegelte Position bewegen, dreht sich der Arm 53 an der lateralen Seite der Bindung gegen den
Uhrzeigersinn rund um seine Schwenkachse 55, wodurch die Verbindung 97 geschoben wird und
sie daraufhin auf den Hebel 91 einwirkt, so daB sich der Hebel in einer Richtung im Uhrzeigersinn
um seine Schwenkachse 95 dreht. Auf ahnliche Weise dreht sich das Verbindungsglied 53, wenn
sich der Verriegelungsmechanismus an der zur Mitte hin gewandten Seite der Bindung in die
verriegelte Position bewegt, im Uhrzeigersinn um seine Schwenkachse 55, wobei es auf das
Verbindungsglied 99 driickt, das ebenso auf den Hebel 91 einwirkt, um diesen in Richtung des
Uhrzeigersinns um seine Schwenkachse 95 in de in Fig. 13 gezeigte geschlossene Position zu
drehen. Wie aus Fig. 13 ersichtlich, erstreckt sich das Verbindungsglied 99 in der geschlossenen
Position von ihrem Befestigungspunkt 109 am Hebel, wo sie sich unterhalb der den Schuh auf-
nehmenden Oberflache 110 der Grundplatte befindet, zum Befestigungspunkt 103 an dem zur
Mitte hin gerichteten Hebel 53, der sich Gber der Ebene der Basisplattenoberflache 110 befindet.
Durch die gelenkige Lagerung 105 kann sich das Verbindungsglied 99 zwischen diesen zwei
Punkten in der geschlossenen Konfiguration erstrecken, ohne durch die den Schuh aufnehmende
Oberflache 110 der Basisplatte hindurchzutreten.

Wie aus dem zuvor Gesagten ersichtlich ist, ist jedes der Verbindungsglieder 97 und 99 so an
den Hebel angekoppelt, dalk, wenn sich einer der Verriegelungsarme 53 in der offenen Position
befindet und nicht zum Verriegeln bereit ist, sie den Hebel davon abhalten, die geschlossene
Position zu erreichen, was wiederum den anderen Arm 53 davon abhalt, sich Gber den Totpunkt zu
bewegen und den verriegelten Zustand zu erreichen. Dieses vorteilhafte Merkmal der Ausfiih-
rungsform von Fig. 11-14 ist in Fig. 14 dargestellt, wobei der Verriegelungsmechanismus an der
zur Mitte in gerichteten Seite der Bindung rascher niedergedriickt wurde als an der lateralen Seite
und die instabile, zum Verriegeln bereite Position erreicht hat. Da jedoch der Verriegelungsmecha-
nismus an der lateralen Seite der Bindung noch nicht die zum Verriegeln bereite Position erreicht
hat, verhindert das Verbindungsglied 97, daf sich der Hebel 91 in die Uhrzeigerrichtung dreht, was
wiederum verhindert, dal sich das Verbindungsglied 99 zu der zur Mitte hin gerichteten Seite der
Bindung bewegt. Somit verhindert das Verbindungsglied 99, daR sich der Arm an der zur Mitte hin
gerichteten Seite der Bindung von der Walze 53 in den oberen mit Nocken versehenen Sockel 63
hebt. Dies kann nur dann geschehen, wenn auch der Verriegelungsmechanismus an der lateralen
Seite die zur Verriegelung bereite Position erreicht hat, wie dies oben diskutiert wurde.

In der in den Figuren dargestellten Ausfiihrungsform befindet sich der Hebel 91 fir erleichter-
ten Zugang an der lateralen Seite der Bindung. Es ist jedoch verstandlich, daR die Erfindung nicht
in dieser Hinsicht beschrankt ist, und dal® der Hebel alternativ dazu auch auf der zur Mitte hin
gerichteten Seite der Bindung positioniert werden kann.

Es ist erkennbar, daR, mit Ausnahme der Verwendung eines einzelnen Hebels 91 und der be-
festigten Verbindungsglieder 97 und 99, die Ein-Hebel-Ausfiihrungsform von Fig. 11-14 ident ist mit
der oben diskutierten Zwei-Hebel-Ausfihrungsform, und daf sie bei Bedarf alle oben in Verbin-
dung mit der Zwei-Hebel-Ausfihrungsform diskutierten optionalen vorteilhaften Merkmale und
alternativen Anordnungen umfassen kann.
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Wenngleich in den oben diskutierten beispielhaften Ausfiihrungsformen die Eingriffselemente 7
relativ zur Bindungsplatte drehbar sind, um sich von der offenen in die geschiossene Konfiguration
zu bewegen, ist verstandlich, daR die vorliegende Erfindung nicht in dieser Hinsicht beschrankt ist.
Um das Einsteigen in eine Bindung mit einer daran befestigten hohen Schuhschaftstiitze erleich-
tern, besteht ein vorteilhaftes Merkmal der vorliegenden Erfindung darin, da® die Eingriffselemente
an beiden Seiten des Schuhs beweglich sind, so daR sie sich jeweils in Eingriff mit dem Schuh
bewegen kénnen, wenn dieser in die Bindung einsteigt, ohne zu erfordern, daR dieses Zusammen-
passen zwischen einem der Eingriffselemente und dem Schuh durchgefihrt wird, bevor das ande-
re Eingriffselement ausgeldst wird. Zusétzlich zu den hierin offenbarten drehbaren Eingriffselemen-
ten 7 ist verstandlich, daf ahnliche Vorteile mit Eingriffselementen erzielt werden kénnen, die sich
auf verschiebbare oder andere Weise relativ zur Bindungsplatte 9 zwischen offenen und geschlos-
senen Konfigurationen bewegen.

Wie oben angemerkt, kann eine Anzahl der Bindungskomponenten (z.B. das Eingriffselement
7) aus Metall hergestellt werden. Die vorliegende Erfindung ist nicht auf eine bestimmte Art des
Metalls beschrankt, sondern Beispiele umfassen Edelstahl, Normalstahl und Aluminium. Auf ahnli-
che Weise kann eine Anzahl der Komponenten aus einem beliebigen, geeigneten, geformten
Kunststoffmaterial hergestellt werden. In einer Ausfihrungsform der Erfindung sind die geformten
Kunststoffteile aus mit langen Glasfasern geflllten Materialien, wie zum Beispiel Nylon, Polyure-
than, Polycarbonat und Polypropylen hergestelit. Mit langen Glasfasern gefiillte Materialien sind
deswegen von Vorteil, weil sie ihre Schlagfestigkeit bei relativ niedrigen Temperaturen beibehalten,
bei denen andere Materialien spréde werden. Die vorliegende Erfindung ist jedoch nicht auf die
Verwendung mit solchen Materialien beschrankt.

Nachdem nun bestimmte Ausfiihrungsformen der vorliegenden Erfindung beschrieben wurden,
sind verschiedene Abanderungen, Modifizierungen und Verbesserungen fiir Fachleute dieses
Bereiches leicht ersichtlich. Solche Abanderungen, Modifizierungen und Verbesserungen sind als
innerhalb des Geistes und Umfanges der Efindung liegend zu betrachten. DemgemaR dient die
vorangegangene Beschreibung ausschlieBlich beispieihaften Zwecken und ist in keiner Weise als
einschrankend zu betrachten. Die Erfindung ist nur insoferne eingeschrankt, als sie von den nach-
folgenden Ansprichen und deren Aquivalenten definiert wird.

PATENTANSPRUCHE:

1. Snowboardeinsteigbindung (3) zum Befestigen eines Snowboardschuhes (1) an ein
Snowboard (5), mit einer Basis (9) zur Aufnahme des Snowboardschuhes (1), mit einer
Schuhschaftstiitze (13) an der Basis (9) und mit einer Eingriffseinrichtung (7) zum Eingriff
in den Schuh (1), welche den Schuh auf der Bindung niederhalt, dadurch gekennzeichnet,
daR die Schuhschaftstiitze (13) mittels einer an der Basis (9) befestigten Fersenstutze (11)
angebracht ist, und daR die gesamte Eingriffseinrichtung (7) von der Fersenstiitze (11)
und/oder der Schuhschaftstiitze (13) beabstandet ist.

2. Snowboardbindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dal® die Bindung (3) eine
Einrichtung zur Einstellung der Vorwartsneigung der Schuhschaftstiitze (13) in bezug auf
die Fersenstitze (11) aufweist.

3. Snowboardbindung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, da® die Bindung
(3) auBer im Rist- oder Spannbereich des Snowboardschuhes frei von Eingriffseinrichtun-
gen ist.

4. Snowboardbindung nach einem der Anspriche 1 - 3, dadurch gekennzeichnet, daf} die
Basis (9) eine Basisplatte zum Befestigen an das Snowboard (5) aufweist und daB die
Schuhschaftstitze (13) an der Bindung fir eine Drehung um eine im wesentlichen vertikal
zur Basisplatte stehende Achse drehbar montiert ist.

5. Snowboardbindung nach einem der Anspriche 1 - 4, dadurch gekennzeichnet, dal die
Lage der Fersenschale (11) in bezug auf die Eingriffseinrichtung (7) verstellbar ist, um die
Bindung an unterschiedliche Groéflen von Snowboardschuhen anzupassen.

6. Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 2 - 5, dadurch gekennzeichnet, dal} die
Basis eine Basisplattenoberflache aufweist, und dafk die Schuhschaftstitze (13) von der
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Fersenstutze (11) getragen ist, wobei jene Flache der Schuhschaftstiitze (13), die an dem
Bein angreift, um eine nach hinten gerichtete Verschwenkung desselben zu verhindern,
von der Basisplattenoberflache hochgezogen ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 2 - 6, dadurch gekennzeichnet, dai die
Schuhschattstiitze (13) drehbar an der Fersenschale (11) montiert ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 - 7, dadurch gekennzeichnet, daR die
Fersenschale (11) an der Basis (9) an wenigstens einer Anbringstelie (39, 40) befestigt ist,
welche sich vor der Eingriffseinrichtung (7) befindet.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 - 8, dadurch gekennzeichnet, daf} die
Fersenschale (11) an der Basis (9) mittels eines Paares von Anbringstellen an einer ersten
seitlichen Seite der Basis (9) befestigt ist.

Snowboardbindung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dal das Paar von An-
bringstellen eine vordere Anbringstelle, die vor der Eingriffseinrichtung (7) und eine hintere
Anbringstelle, welche hinter der Eingriffseinrichtung (7) angeordnet ist, aufweist.
Snowboardbindung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, daR die Basis (9) ein ze-
henseitiges Ende und ein fersenseitiges Ende aufweist, wobei die vordere Anbringstelle
von einer Langsmittellinie der Basis, die sich zwischen dem zehenseitigen Ende und dem
fersenseitigen Ende befindet, entfernt angeordnet ist.

Snowboardbindung nach Anspruch 10 oder 11, dadurch gekennzeichnet, dal die Fersen-
schale (11) einen Abschnitt aufweist, der die vordere und die hintere Anbringstelle Uber-
spannt und oberhalb der Eingriffseinrichtung (7) angeordnet ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dalk die
Eingriffseinrichtung (7) ein erstes Eingriffselement (7) aufweist, das an der Basis befestigt
ist und fur ein Zusammenwirken mit einem passenden Bereich des Schuhes (1) ausgebil-
det ist.

Snowboardbindung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dafl¥ das erste Eingriffs-
element (7) fur das Zusammenwirken mit einer entsprechenden Einrichtung an einer ers-
ten seitlichen Seite des Schuhes (1) ausgebildet ist.

Snowboardbindung nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dall die Eingriffseinrich-
tung (7) ein zweites Eingriffsorgan (7) aufweist, das an der Basis (9) befestigt ist und fur
das Zusammenwirken mit einer passenden Eingriffseinrichtung an der gegeniberliegen-
den seitlichen Seite des Schuhes (1) ausgebildet ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 13 bis 15, dadurch gekennzeichnet, dafl®
das erste Eingriffselement (7) zur Basis (9) relativ drehbar an dieser befestigt ist.
Snowboardbindung nach Anspruch 15 oder 16, dadurch gekennzeichnet, dal} das zweite
Eingriffselement (7) relativ drehbar zur Basis (9) an dieser befestigt ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 - 17, dadurch gekennzeichnet, dal jedes
Eingriffselement (7) an der Basis (9) gelagert ist, um in Eingriff mit wenigstens einer Ein-
griffsoéffnung (19, 21) einer seitlichen Seitenwandung des Snowboardschuhes (1) ge-
schwenkt zu werden.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 - 18, dadurch gekennzeichnet, dal das
Eingriffselement (7) ein erstes Eingriffsorgan aus Metall aufweist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 - 19, dadurch gekennzeichnet, daf® die
Eingriffseinrichtung (7) um eine im wesentlichen parallel zur L&ngsachse der Bindung (3)
verlaufende Achse schwenkbar ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 - 20, dadurch gekennzeichnet, daf} die
Bindung (3) einen sichtbaren Anzeiger aufweist, um anzuzeigen, dal sich die Eingriffsein-
richtung in ihrer Geschlossenstellung befindet.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1- 21, dadurch gekennzeichnet, daf} die
Eingriffseinrichtung mittels einer Feder (65) in Richtung zu ihrer Offenstellung hin belastet
ist.

Snowboardbindung nach Anspruch 22, dadurch gekennzeichnet, da die Feder (65) fur
das Festhalten der Eingriffseinrichtung (7) in ihrer Geschlossenstellung nicht erforderlich
ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 - 22, dadurch gekennzeichnet, daf} die
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Eingriffseinrichtung (7) sowohl in die Offen- als auch in die Geschlossenstellung hin feder-
belastet ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriche 1 - 24, dadurch gekennzeichnet, dal die
Bindung (3) weiters einen Handgriff (41) aufweist, welcher fir das Bewegen der Ein-
griffseinrichtung (7) von der geschlossenen Stellung in die Offenstellung vorgesehen ist,
wobei der Handgrif (41) mechanisch mit der Eingriffseinrichtung (7) verbunden und dreh-
bar relativ zu dieser befestigt ist.

Snowboardbindung nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, dal® der Handgriff (41)
nach unten in Richtung zur Basis (9) hin bewegbar ist, um die Eingriffseinrichtung (7) in ih-
re Offenstellung zu bewegen.

Snowboardbindung nach Anspruch 25 oder 26, dadurch gekennzeichnet, dafl der Hand-
griff (41) einen sichtbaren Anzeiger fir die in der Geschlossenstellung befindliche Ein-
griffseinrichtung (7) aufweist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriche 1 - 27, dadurch gekennzeichnet, daf die
Eingriffseinrichtung ein erstes, an der Basis (9) gelagertes Eingriffselement aufweist, das
zwischen einer Offen- und einer Geschlossenstellung bewegbar ist, wobei das erste Ein-
griffselement (7) den Schuh (1) in der Bindung fixiert und dal die Bindung (3) weiters &-
nen ersten Verriegelungsmechanismus (53, 57, 61, 63, 67) zum Verriegeln des ersten
Eingrifiselementes (7) in der Geschlossenstellung aufweist.

Snowboardbindung nach Anspruch 28, dadurch gekennzeichnet, dafl der erste Verriege-
lungsmechanismus (53,57, 61, 63, 67) ein Ubertotpunktverriegelungsmechanismus ist.
Snowboardbindung nach Anspruch 28 oder 29, dadurch gekennzeichnet, dal der erste
Verriegelungsmechanismus (53, 57, 61, 63, 67) eine erste Nockenoberflache (57), die me-
chanisch mit dem ersten Eingriffselement (7) gekoppelt ist, einen ersten mit Nocken ver-
sehenen Sockel (61, 67), der flr die Aufnahme der Nockenoberflache (57), wenn das erste
Eingriffselement (7) in geschlossener Stellung ist, vorgesehen ist und einen zweiten, mit
Nocken versehenen Sockel (67, 72) aufweist, weicher die Nockenoberflache (57) auf-
nimmt, wenn das erste Eingriffselement (7) in seiner Offenstellung ist.

Snowboardbindung nach Anspruch 30, dadurch gekennzeichnet, dall die Nockenoberfl &-
che (57) mechanisch Gber einen Arm (53) an das erste Eingriffselement (7) gekoppelt ist,
wobei der Arm eine im wesentlichen vertikale Ausrichtung beibehalt, wenn sich das erste
Eingriffselement (7) zwischen der offenen und der geschlossenen Stellung bewegt.
Snowboardbindung nach Anspruch 31, dadurch gekennzeichnet, dal der Arm (53) relativ
zum Eingriffselement (7) drehbar befestigt ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 30 - 32, dadurch gekennzeichnet, daR der
erste mit Nocken versehene Sockel (61, 67) an der Basis (9) befestigt ist.
Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 28 - 33, dadurch gekennzeichnet, daf® der
erste Verriegelungsmechanismus (53, 57, 61, 63, 67) weiters eine Feder (65) aufweist, die
mechanisch mit dem Arm (53) verbunden ist und welche so angeordnet ist, daR sie das
erste Eingriffselement (7) in seiner offenen Position halt und das erste Eingriffselement (7)
aus einer instabilen Position zur geschlossenen Position hin bewegt.

Snowboardbindung nach einem der Anspriche 28 - 34, dadurch gekennzeichnet, dal der
erste Verriegelungsmechanismus (53, 57, 61, 63, 67) so angeordnet ist, da} jede Hebe-
kraft, die vom Snowboardschuh (1) auf das erste Eingriffselement (7) ausgetlbt wird, wenn
das erste Eingriffselement (7) in seiner geschlossenen Position ist, die Nockenflache (57)
in den ersten mit Nocken versehenen Sockel (61, 67) setzt, wodurch das erste Eingriffs-
element (7) in der geschlossenen Position gehalten wird.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 28 - 35, dadurch gekennzeichnet, daf die
Eingriffseinrichtung (7) ein zweites Eingriffselement (7) aufweist, das an der Basis (9) fiir
eine Bewegung zwischen einer offenen Stellung und einer geschlossenen Stellung be-
wegbar montiert ist, wobei das zweite Eingriffselement (7) den Schuh (1) in der Bindung
(3) festlegt und wobei die Bindung (3) weiters einen zweiten Verriegelungsmechanismus
aufweist, der dazu geeignet ist, das zweite Eingriffselement (7) in der geschlossenen Stel-
lung zu halten, wobei e sich beim zweiten Verriegelungsmechanismus um einen Verrie-
gelungsmechanismus handelt, der im wesentlichen mit dem ersten Verriegelungsverriege-
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lungsmechanismus (53, 57, 61, 63, 67) identisch ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 15 oder 36, dadurch gekennzeichnet, daf
die Bindung (3) weiters eine Verbindungseinheit (97, 99) aufweist, die mechanisch das
erste Eingriffselement (7) an das zweite Eingriffselement (7) koppelt und so angeordnet ist,
daf} sie verhindert, dal} das erste Eingriffselement (7) seine geschlossene Position errei-
chen kann, soferne nicht das zweite Eingriffselement bereit ist, in seine geschlossene Po-
sition zu wechseln.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 15 oder 36 und 37, dadurch gekennzeich-
net, dald das erste Eingriffsorgan (7) an der Basis (9) flir eine Bewegung zwischen einer
offenen Position und einer geschlossenen Position gelagert ist, wobei das erste Eingriffs-
organ (7) fur den Eingriff in eine erste seitliche Seite des Schuhes (1) vorgesehen ist, dal
das zweite Eingriffsorgan (7) an der Basis (9) fir eine Bewegung zwischen einer offenen
Position und einer geschlossenen Position gelagert ist, wobei das zweite Eingriffselement
(7) fur den Eingriff in die zweite seitliche Seite des Schuhes entgegengesetzt der ersten
seitlichen Seite des Schuhes vorgesehen ist, und daf die Bindung (3) weiters einen ersten
Ubertotpunktverriegelungsmechanismus (53, 57, 61, 63, 67) flr die Verriegelung des ers-
ten Eingriffselementes (7) in seiner geschlossenen Position und einen zweiten Ubertot-
punktverriegelungsmechanismus fiir die Verriegelung des zweiten Eingriffselementes in
seiner geschlossenen Position aufweist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 15 oder 36 - 38, dadurch gekennzeichnet,
daft wenigstens einer der ersten oder zweiten Eingriffselemente (7) eine Eingriffsoberfl &-
che (17 L ) fur den Eingriff am Snowboardschuh aufweist, wobei die Eingriffsoberflache
(17 L) nach oben zu von der Sohle des Snowboardschuhes (1) wegweisend unter einem
Winkel verlauft, wenn die Bindung in einer geschlossenen Stellung ist, wobei die Eingriffs-
oberflache (17 L) des mindestens einen der ersten und zweiten Eingriffselemente (7) in -
nem Winkel von 10° - 25° nach oben geneigt ist, wenn sich die Bindung (3) in der ge-
schlossenen Bindung befindet.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 - 39, dadurch gekennzeichnet, dafl die
Eingriffseinrichtung (7) ein Paar Eingriffsfinger (15, 17) fir den Eingriff in die erste seitliche
Seite des Schuhes (1) aufweist, wobei das Paar von Eingriffsfingern (15, 17) einen vorde-
ren Eingriffsfinger (17) und einen hinteren Eingriffsfinger (15) umfafit, wobei das Paar von
Eingriffsfingern (15, 17) schwenkbar an der Basis (9) fur eine Bewegung zwischen einer
offenen Position und einer geschlossenen Position montiert ist.

Snowboardbindung nach Anspruch 40, dadurch gekennzeichnet, daf® das Paar von Ein-
griffsfingern (15, 17) so montiert ist, da sich der hintere Eingriffsfinger (15) in einem gré-
Reren Abstand oberhalb der Basisplatte als der vordere Eingriffsfinger (17) befindet, wenn
sich die Eingriffsfinger (15, 17) in der offenen Position befinden.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 40 - 41, dadurch gekennzeichnet, daf die
Bindung (3) fur den Eingriff in einen Snowboardschuh (1) vorgesehen ist, welcher ein Paar
von Ausnehmungen (19, 21) aufweist, welche eine durch Radius und Kurvenverlauf defi-
nierte Form aufweisen, wobei das Paar der Eingriffsfinger (15, 17) ebenfalls eine durch
Radius und Kurvenfihrung bestimmte Form aufweisen, und wobei die Bindung (13) so an-
geordnet ist, dal® bei in geschlossener Position befindlichen Eingriffsfingern (15, 17) die
Mittelpunkte der Radii der Kurvenfilhrung des Paares der Eingriffsfinger mit den Mittel-
punkten der Radii der Kurvenfilhrung fiir das Paar der Ausnehmungen (17, 19) zusam-
menfallt.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 40 - 42, dadurch gekennzeichnet, dal das
Paar der Eingriffsfinger (15, 17) beide in den Rist- oder Spannbereich des Snowboard-
schuhes (1) eingreifen.

Snowboardbindung nach einem der Ansprliche 40 - 43, dadurch gekennzeichnet, dal das
Paar von Eingriffsfingern (15, 17) nicht vor den Rist- oder Spannbereich des Snowboard-
schuhes eingreifen.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 40 - 44, dadurch gekennzeichnet, dal das
Paar von Eingriffsfingern (15, 17) als Einheit verschwenkbar sind.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 40 - 45, dadurch gekennzeichnet, daf die
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Eingriffseinrichtung ein erstes Eingriffselement aufweist, wobei das Paar der Eingriffsfinger
(15, 17) mit diesem Eingriffselement einstlickig geformt sind.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 - 46, dadurch gekennzeichnet, dalt die
Bindung (3) weiters einen Trittsporn (39) aufweist, der mechanisch mit der Eingriffseinrich-
tung (7) gekuppelt ist, und fir die Bewegung der Eingriffseinrichtung (7) von deren offenen
in deren geschlossene Position ausgebildet ist, wenn der Snowboardschuh (1) in die Bin-
dung (3) eingesetzt wird.

Snowboardbindung nach Anspruch 47, dadurch gekennzeichnet, dafk der Trittsporn (39)
fur ein Verschwenken der Eingriffseinrichtung in Eingriff mit dem Snowboardschuh aus-
gebildet ist, wenn der Snowboardschuh in die Bindung (3) eingesetzt wird.
Snowboardbindung nach Anspruch 47 oder 48, dadurch gekennzeichnet, dalk der Tritt-
sporn (39) fir ein Daraufsteigen zur Bewegung der Eingriffseinrichtung (7) in deren ge-
schlossenen Position vorgesehen ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 47 - 49, dadurch gekennzeichnet, dal® der
Trittsporn (39) und die Eingriffseinrichtung (7) zusammen als Einheit verdrehbar sind.
Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 47 - 50, dadurch gekennzeichnet, dafl der
Snowboardschuh beim Einsteigen in die Bindung an der Eingriffseinrichtung (7) vorbeibe-
wegbar, aber mit dem Trittsporn (39) in Kontakt bringbar ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriche 47 - 51, soweit sie auf Anspriiche 13 - 17
rickgezogen sind, dadurch gekennzeichnet, da® der Trittsporn langer als das erste Ein-
griffselement (7) ist.

Snowboardbindung nach einem der Anspriiche 1 - 52 als Kombination mit einem Snowbo-
ardschuh (1).

. Kombination nach Anspruch 53, dadurch gekennzeichnet, daft der Schuh wenigstens eine

Aufnahmeausnehmung (19 - 21) fur den Eingriff der Eingriffseinrichtung (7) aufweist.
Kombination nach Anspruch 53 oder 54, soweit auf Anspruch 40 rlckbezogen, dadurch
gekennzeichnet, dal der Schuh ein Paar von Ausnehmungen (19 - 21) an der Aullenseite
des Schuhes aufweist, wobei die Ausnehmungen (19, 21) fir den Eingriff eines Paares
von Eingriffsfingern (15,17) ausgebildet sind.

Kombination nach einem der Anspriiche 53-55, dadurch gekennzeichnet, da der Schuh
(1) frei von Eingriffseinrichtungen fiir den Eingriff mit der Bindung in einem Bereich hinter
der Ferse sind.

Kombination nach einem der Anspriiche 53 - 56, dadurch gekennzeichnet, da® der Schuh
(1) in allen Bereichen auRerhalb des Rist- bzw. Spannbereiches des Schuhes frei von Ein-
griffseinrichtungen fiir den Eingriff mit der Bindung (3) ist.

Kombination nach einem der Anspriche 53 - 57, dadurch gekennzeichnet, daf® der Schuh
(1) vor dem Ballenbereich zum Erleichtem des Gehens flexibel ist.

Kombination nach einem der Anspriiche 53 - 58, soferne auf Anspruch 47 ruckbezogen,
dadurch gekennzeichnet, daR der Schuh (1) eine Ausnehmung (19, 21) fiir die Aufnahme
des Trittsporns (39) aufweist.

Kombination nach einem der Anspriche 53-39, dadurch gekennzeichnet, da® der Schuh
(1) ein weicher Snowboardschuh (1) ist.

HIEZU 12 BLATT ZEICHNUNGEN
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