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raulickej kvapaliny, na ktord zakladni dosku je \ ‘ ' // /o
uchyteny servoventil. Ovlada moZno pouZit naj- \ ; /o \

mi pre hydraulické motory samouciacich manipu-
latorov & robotov. Riefenym problémom je zjed-
nodusenie konstrukcie ovlada&a, zmensenie jeho
stavebnych rozmerov a zvySenie spolahlivosti pre-
védzky. To sa dosahuje osobitnou konstrukénou
apravou zdkladnej dosky.
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. S’Yqélez sa tyka ovladada hydraulického motora

najmi pre samouciace roboty, pozostavajice zo

zakladnej dosky, opatrenej privodnym kandlom

a odtokovym kandlom hydraulickej kvapaliny, na
ktord zakladni dosku je uchyteny servoventil
napojeny svojim privodnym hrdlom na privodny
kandl a svojim odtokovym hrdlom na odtokovy
kandl v zdkladnej doske. :

Podla siéasného stavu techniky byva ovladac
hydraulického motora vyhotoveny ako agregit, na
ktorého zakladnu dosku je upevneny servoventil,
ktory na zéklade elektrického signdlu riadi Cinnost
hydraulického motora tak ¢o do pracovnej rychlos-

ti piestu, ako aj jeho polohy. Okrem servoventilu je

na zakladni dosku pripojeny eSte aj elektromagne-
ticky rozvadzad, ktory na zdklade dalSieho privede-
ného elektrického signalu pracuje vo funckii spojo-
vacieho ventilu pracovnych priestorov hydraulic-
kého motora. Toto premostenie pracovnych prie-
storov je potrebné vtedy, ked sa md umoznit voIné
posiivanie piesta hydraulického motora, ako to
byva vo fdze nahrdvania programového zdznamu
elektrohydraulicky riadenych samouciacich robo-
tov. Dal$im regulaénym prvkom hydraulického
obvodu je $krtiaci ventil pre zabrénenie neZiadice-
ho rozkmitania hydraulickej sistavy pri nastaveni
vysSieho zosilnenia na servoventile, Tento Skrtiaci
" ventil je podla siucasného stavu technicky vyhoto-
. veny ako samostatnd sidast, pripojena tieZ k za-
kladnej doske. Takyto ovlddac md preto znan€
vonkajSie rozmery a hmotnost, zvySené vyrobné
ndklady a v dosledku nutnosti ovlddania spojova-
cieho ventilu daliim "elektrickym signdlom, aj
zvy$end poruchovost.

Uvedené nevyhody odstraiiuje ovlada¢ hydrau- .

lického motora podla vyndlezu, ktorého podstata
spotiva v tom, Ze privodny kanal a odtokovy kanal
st v zakladnej doske ovlddaca prepojené prepojo-
vacim kandlom, ktory je vedeny naprie¢ spojova-
ciemu kanilu pripojov ku pracovnym priestorom
hydraulického motora, v ktorom prepojovacom
kandli je vloZeny piest, opatreny pruZinou usporia-
danou medzi &lom piesta a uzatvaracou zitkou
prepojovacieho kanila, do ktorej uzatvaracej zé-
tky je vloZzena obmedzovacia skrutka zdvihu
 piesta.

Vyhodou ovlddaca podla vynélezu je podstatné
zmensenie jeho stavebnych rozmerov ako aj jeho
celkovej zloZitosti a zniZenie vyrobnych nakladov
tym, ¥e &ast funkénych prvkov, ako je spojovaci
ventil pripojov k pracovnym priestorom hydraulic-
kého motora, ako aj $krtiaci ventil pre zabranenie
rozkmitania hydraulického systému, je vytvorend
priamo v zdkladnej doske. Okrem toho sa pred-
. poklada podstatné zniZenie poruchovosti ovla-
daca.

Priklad vyhotovenia ovlddala hydraulického
motora podfa vyndlezu je zndzorneny na vykre-
soch, na ktorych obr. 1 predstavuje funk¢nu
schému zapojenia ovladaca, obr. 2 narysny rez jeho
zikladnou doskou v rovine A-A z obr. 3 v zdklad-
- nej polohe, obr. 3 bokorysny pohlad na podstatné
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* Zasti ovladada s &iastoénym rezom zdkladnej dosky,
- obr. 4 narysny rez zdkladnej dosky v rovine A-A

z obr. 3 v pracovnej polohe a obr. 5 podorysny rez
zakladnej dosky v rovine B-B z obr. 4.

Ovidda¢ hydraulického motora pozostava zo
zdkladnej dosky 1 opatrenej privodnym kanilom
2 a odtokovym kanalom 3 hydraulickej kvapaliny.
Na zdkladni dosku 1 je pomocou skrutiek uchyte-
né servoventil 4, napojeny svojim privodnym
hrdlom cez privodny otvor 20 na privodny kandl
2 a svojim odtokovym hrdlom cez odtokovy otvor
21 na odtokovy kanil 3. Privodny kandl 2 a odto-
kovy kandl 3 st v zdkladnej doske 1 ovlddaca
prepojené prepojovacim kanalom 5, vyhotovenym
vo forme priameho priebeZzného otvoru cez cela
zakladni dosku 1 a uzavretého zhora hornou
zdtkou 6 a zdola dolnou zidtkou 8. Prepojovaci
kanal 5 je vedeny naprieC spojovaciemu kandlu
7 medzi pripojom 9 k jednému pracovnému
priestoru a pripojom 10 ku druhému pracovnému
priestoru hydraulického motora 24. Do prepojova-
cieho kanila 5 je vloZeny piest 11, opatreny
z jednej strany tlatnou pruZinou 12, usporiadanou
medzi hornym &elom 13 piesta 11 a hornou
uzatvéracou zitkou 6, do ktorej je vloZena obme-
dzovacia skrutka 14 zdvihu piesta 11, opatrena
valcovym dorazovym vystupkom 15 pre horny
ztZeny driek 16 piesta 11, na ktorom je nasunutd
horeuvedena tlaénd pruZina 12. Medzi dolnym
gelom 17 piesta 11 a privodnym kandlom 2 je
v zdkladnej polohe piesta 11, ked je jeho dolny
zGZeny driek 18 oprety o &elo dolnej zétky 8, -
vytvorena medzera 19. V tejto zdkladnej polohe
piest 11 zaroveni prekryva privodny otvor 20 ku
servoventilu 4, zatial &o odtokovy otvor 21 od :
servoventilu 4 je cez prepojovaci kandl § trvalc .

" spojeny s odtokovym kandlom 3. Z vyrobnych
- dovodov je stiosovo so spojovacim kanalom 7 vy-

tvoreny technologicky kandl 23 uzavrety technolo-
gickou zatkou 22.

Ovl4ada¢ hydraulického motora ma dve funkcne
polohy: v zakladnej polohe (obr. 2) je vtedy, ked je

_ privodny kandl 2 v zdkladnej doske 1 bez tlaku.

V tomto pripade dotla&a tlaénd pruZina 12 piest 11
do jeho dolnej polohy tak, Ze je mimo spojovacie-
ho kandla 7, takZe st pracovné priestory hydromo-
tora 24 cez svoje pripoje 9, 10 navzajom spojené.

- Piestom hydromotora moZno v tomto pripade .

Iubovolne a pri minimdlnych hydraulickych odpo-
roch postivat. Za tohoto stavu sa mdZe vykondvat
napriklad programovanie samoud&iacich manipula-
torov & robotov. Do druhej polohy (obr. 4), ktord
je pracovnou polohou, sa piest 11 dostane vtedy,

" ked je privodny kanil 2 pod tlakom. V tomto

pripade sa cez medzeru 19 dostane hydraulicka
kvapalina pod piest 11, ktory sa vytlaCi smerom
hore tak, ¥e prekond tlak pruZiny 12 a dosadne
svojim hornym ziZenym drickom 16 na valcovy
dorazovy vystupok 15 obmedzovacej skrutky 14
zdvihu piesta 11. V tejto polohe piesta 11 mdze

" hydraulicky motor 24 vykondvat svoju normalnu.
~ funkciu. Skrtiaci G&inok medzi pripojmi 9, 10



spojovaciecho kandlu 7 sa dosiahne tym, Ze sa
zaskrutkuje obmedzovacia skrutka 14 zdvihu pies-
ta 11 smerom do vniitra prepojovacieho kandlu 5,
¢im vznikne medzi hornym &elom 13 piesta 11
a hornym okrajom spojovacieho kandla 7 $trbina,
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ktorou moéze hydraulickd kvapalina v uréitom

; malom kontrolovatelnom rozsahu pretekat..

Ovladaé hydraulického motora podla. vynilezu
mozZno modifikovat aj pre pneumatické motory.

. PREDMET VYNALEZU

Ovlddac¢ hydraulického motora najmé pre samo-
udiace roboty pozostivajici zo zdkladnej dosky,
opatrenej privodnym kandlom a odtokovy¥m kan4-
lom hydraulickej kvapaliny, na ktori zdkladni
dosku je uchyteny servoventil napojeny svojim
privodnym hrdlom na privodny kandl a svojim
odtokovym hrdlom na odtokovy kandl zdkladnej
dosky, vyznacujici sa tym, Ze privodny kandl (2)
a odtokovy kandl (3) si v zakladnej doske (1)

ovladaca prepojené prepojovacim kandlom (5),
ktory je vedeny naprie¢ spojovaciemu kandlu (7)
pripojov (9, 10) ku pracovnym priestorom hydrau-
lického motora, v ktorom prepojovacom kanili (5)
je vloZeny piest (11), opatreny pruZinou (12)
usporiadanou medzi ¢elom (13) piesta (11) a uza-
tvaracou ziatkou (6) prepojovacieho kandla (5), do
ktorej zatky (6) je vloZend obmedzovacia skrutka
(14) zdvihu piesta (11).

2 vykresy



- 218 750




218 730

23 9 12 15 1'-
" XV j/ A

yd

1

._v,—-f’7 P ,

P

~
i e 9 AFD <
/% AT 411&&/

257 &\_\_ B

.

i/ -Z-/ obr. 4 \\5_\1& 17



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

