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【 手 続 補 正 書 】
【 提 出 日 】 平 成 17年 1月 28日 (2005.1.28)
【 手 続 補 正 １ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ５ ３
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 ０ ０ ５ ３ 】
　 こ の 図 に 示 す よ う に 、 自 乗 回 路 １ 、 多 段 遅 延 回 路 ２ 、 Ｇ ａ ｕ ｓ ｓ 型 加 重 回 路 ３ 、 微
ａ ｕ ｓ ｓ 加 重 回 路 ５ に よ り 、 上 の 総 和 部 分 ６ に よ り 式 （ ３ ） の 分 子 部 分 を 計 算 し 、 下 の
総 和 部 分 ４ に よ り 式 （ ３ ） の 分 母 部 分 を 計 算 す る こ と に よ り 、 不 動 点 検 出 回 路 ７ に お い て
平 均 時 刻 を 計 算 し 、 式 （ １ ０ ） に よ っ て 不 動 点 と し て 駆 動 点 の 位 置 を 求 め る 。 ま た 、 傾 斜
計 算 回 路 ９ に お い て 式 （ １ １ ） に よ り 定 義 さ れ る 平 均 時 間 の 導 関 数 を 上 記 で 求 め た 駆 動 点
の 位 置 に お い て 求 め る 。 こ う し て 求 め た 傾 斜 の 値 が り 変 換 回 路 １ ０ に お い て 式 （ １ ４
） に よ り 駆 動 点 付 近 で の 信 号 の 標 準 偏 差 １ １ に 変 換 し 、 駆 動 点 の 特 徴 量 と す る 。
【 手 続 補 正 ２ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ５ ７
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 ０ ０ ５ ７ 】
　 信 号 は 多 段 遅 延 回 路 ２ １ 、 Ｇ ａ ｕ ｓ ｓ 型 加 重 回 路 ２ ３ 、 微 分 Ｇ ａ ｕ ｓ ｓ 型 加 重 回 路 ２ ５
と Ｆ Ｆ Ｔ （ 高 速 フ ー リ エ 変 換 ） 回 路 ２ ４ ， ２ ６ に よ り 、 式 （ ２ ３ ） の 分 母 （ Ｇ ａ ｕ ｓ ｓ 型
加 重 回 路 ２ ３ と Ｆ Ｆ Ｔ 回 路 ２ ４ 利 用 ） と 、 分 子 （ 微 分 Ｇ ａ ｕ ｓ ｓ 型 加 重 回 路 ２ ５ と Ｆ Ｆ Ｔ
回 路 ２ ６ 利 用 ） を 計 算 し 、 群 遅 延 計 算 回 路 ２ ８ に よ っ て 式 （ ２ ３ ） を 実 行 し て 群 遅 延 特 性
を 求 め る 。 最 小 位 相 群 遅 延 計 算 回 路 ２ ９ で は 式 （ １ ８ ） に よ り パ ワ ー ス ペ ク ト ル 計 算 回 路
２ ７ に よ り 式 （ １ ７ ） で 求 め ら れ る 振 幅 ス ペ ク ト ル か ら 複 素 ケ プ ス ト ラ ム を 介 し て 最 小 位
相 応 答 の 位 相 成 分 を 求 め 、 そ の 周 波 数 成 分 に よ り 最 小 位 相 応 答 成 分 の 群 遅 延 特 性 を 求 め る
。 補 償 済 み 群 遅 延 計 算 回 路 ３ ０ で は 、 群 遅 延 計 算 回 路 ２ ８ で 式 （ ２ ３ ） に よ り 求 め ら れ た
群 遅 延 特 性 の 実 測 値 か ら 最 小 位 相 群 遅 延 計 算 回 路 ２ ９ で 求 め ら れ た 最 小 位 相 応 答 成 分 の 群
遅 延 特 性 を 減 算 す る こ と で 、 受 動 的 な 伝 達 シ ス テ ム （ こ の 場 合 は 例 え ば 声 道 の 伝 達 特 性 等
） の 影 響 を 補 償 し て 駆 動 源 だ け に 依 存 し た 補 償 済 み 群 遅 延 特 性 を 推 定 す る 。 補 償 済 み 平 均
群 遅 延 計 算 回 路 ３ １ で は 、 こ う し て 求 め た 補 償 済 み 群 遅 延 特 性 を 、 パ ワ ー ス ペ ク ト ル 計 算
回 路 ２ ７ に よ り 式 （ １ ７ ） の 自 乗 で 求 め ら れ る パ ワ ー ス ペ ク ト ル を 、 加 重 と し て 用 い て 式
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（ ２ ０ ） に よ っ て 定 義 さ れ る 補 償 さ れ た 平 均 時 刻 を 求 め る 。 不 動 点 計 算 回 路 ３ ２ で は 、 補
償 さ れ た 平 均 時 刻 が ０ を 上 か ら 下 に 横 切 る 点 と し て 不 動 点 位 置 ３ ３ を 求 め る 。 ま た 、 同 時
に 、 補 償 さ れ た 群 遅 延 の 駆 動 点 付 近 で の 標 準 偏 差 ３ ５ を 標 準 偏 差 計 算 回 路 ３ ４ で 計
算 し 、 駆 動 点 の 特 徴 量 と す る 。
【 手 続 補 正 ３ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 符 号 の 説 明
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 符 号 の 説 明 】
　 １ 　 　 自 乗 回 路
　 ２ 　 　 多 段 遅 延 回 路
　 ３ 　 　 Ｇ ａ ｕ ｓ ｓ （ ガ ウ ス ） 型 加 重 回 路
　 ４ ， ６ 　 　 総 和 部 分 （ Σ ）
　 ５ 　 　 微 分 Ｇ ａ ｕ ｓ ｓ 型 加 重 回 路
　 ７ 　 　 不 動 点 検 出 回 路
　 ８ 　 　 不 動 点 位 置
　 ９ 　 　 傾 斜 計 算 回 路
　 １ ０ 　 　 拡 が り 変 換 回 路
　 １ １ ， ３ ５ 　 　 標 準 偏 差
　 ２ ４ ， ２ ６ 　 　 Ｆ Ｆ Ｔ （ 高 速 フ ー リ エ 変 換 ） 回 路
　 ２ ７ 　 　 パ ワ ー ス ペ ク ト ル 計 算 回 路
　 ２ ８ 　 　 群 遅 延 計 算 回 路
　 ２ ９ 　 　 最 小 位 相 群 遅 延 計 算 回 路
　 ３ ０ 　 　 補 償 済 み 群 遅 延 計 算 回 路
　 ３ １ 　 　 補 償 済 み 平 均 群 遅 延 計 算 回 路
　 ３ ２ 　 　 不 動 点 計 算 回 路
　 ３ ３ 　 　 不 動 点 位 置
　 ３ ４ 　 　 群 遅 延 標 準 偏 差 計 算 回 路
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