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Description

Domaine technique

[0001] Laprésenteinvention concerne le domaine des
aspirateurs équipés d’une téte de nettoyage, également
nommé suceur d’aspirateur, permettant d’aspirer les
poussieres et les déchets de faible granulométrie pré-
sents sur une surface.

Etat de la technique

[0002] Les aspirateurs équipés d’une téte de nettoya-
ge sont bien connus sur le marché, ceux-ci permettant
de nettoyer des surfaces par aspiration pour I'évacuation
des poussiéres et des déchets de faible granulométrie
reposant sur celles-ci. La surface a aspirer peut par
exemple étre du carrelage, du parquet, du stratifié, de la
mogquette ou un tapis.

[0003] Une téte de nettoyage comprend traditionnel-
lement un manchon de raccordement et un carter muni
d’'une surface inférieure destinée a étre positionnée de
maniere attenante ala surface a aspireretd’une chambre
d’aspiration communiquant avec le manchon de raccor-
dement, la chambre d’aspiration comprenant une ouver-
ture d’aspiration débouchant sur la surface inférieure du
carter et logeant une brosse rotative située en regard de
I'ouverture d’aspiration.

[0004] Afin notamment d’augmenter I'efficacité de dé-
poussiérage sur moquette d’une telle téte de nettoyage,
il est connu de disposer le systeme d’entrainement en
rotation de la brosse rotative a I'intérieur de cette dernie-
re. En effet, une telle configuration de la téte de nettoyage
permet de se dispenser de la présence de courroie et de
pignon pour coupler en rotation le moteur d’entrainement
et la brosse rotative.

[0005] Toutefois, le montage d'une téte de nettoyage
équipée d’un tel systéeme d’entrainement en rotation peut
s’avérer complexe et fastidieux, du fait qu'une telle dis-
position du systéeme d’entrainement en rotation requiert
la présence d’'un premier palier a roulement et d’'un
deuxiéme palier a roulement disposés respectivement
au niveau de chacune des extrémités de la brosse rota-
tive pour assurer un positionnement et un centrage ap-
propriés de la brosse rotative par rapport au moteur d’en-
trainement. Une téte de nettoyage selon le préambule
delarevendication 1 estconnu parexemple du document
EP-A-2811883.

Résumé de l'invention

[0006] La présente invention vise a remédier a tout ou
partie de ces inconvénients.

[0007] Le probléme technique a la base de l'invention
consiste notamment a fournir une téte de nettoyage de
structure fiable et économique, tout en garantissant des
performances d’aspiration améliorées et un montage
aisé de la téte de nettoyage.
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[0008] A cet effet, la présente invention concerne une
téte de nettoyage pour aspirateur, comprenant un carter,
un moteur d’entrainement, un réducteur de vitesse cou-
plé en rotation au moteur d’entrainement, et une brosse
rotative configurée pour étre entrainée en rotation par le
moteur d’entrainement par l'intermédiaire du réducteur
de vitesse, la brosse rotative étant montée amovible dans
le carter de la téte de nettoyage, caractérisée en ce que
le réducteur de vitesse est logé dans la brosse rotative
et est fixé a la brosse rotative de telle sorte que le réduc-
teur de vitesse reste solidaire de la brosse rotative lors
de I'extraction de la brosse rotative hors du carter de la
téte de nettoyage.

[0009] Une telle configuration de la téte de nettoyage
permet de décomposer le moteur d’entrainement et le
réducteur de vitesse en deux piéces distinctes, ce qui
permet de simplifier grandement le montage de la téte
de nettoyage, puisqu’il est alors possible de se dispenser
de la présence d’un palier a roulement au niveau de I'ex-
trémité de la brosse rotative située du coté du moteur
d’entrainement. En effet, le positionnent et le centrage
de la brosse rotative par rapport au moteur d’entraine-
ment peut par exemple étre assuré d’'une part par un
palier a roulement situé au niveau de I'extrémité de la
brosse rotative qui est opposée au moteur d’entraine-
ment et d’autre part directement par le réducteur de vi-
tesse. De ce fait, le réducteur de vitesse permet un cen-
trage de la brosse rotative de fagon déportée par rapport
au moteur d’entrainement.

[0010] Ainsi, la téte de nettoyage selon la présente in-
vention permet de centrer la brosse rotative par rapport
au moteur d’entrainement avec un seul palier a roule-
ment, ce qui diminue le poids de la téte de nettoyage et
le temps de montage de la téte de nettoyage.

[0011] En outre, une telle configuration de la téte de
nettoyage permet de rapprocher le moteur d’entraine-
ment d’'une extrémité de la brosse rotative, et donc d’as-
surer un refroidissement aisé et optimal du moteur d’en-
trainement et de ce fait d’assurer des performances d’as-
piration améliorées a la téte de nettoyage.

[0012] La téte de nettoyage peut en outre présenter
une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises
seules ou en combinaison.

[0013] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
brosse rotative comporte une premiere extrémité et une
deuxiéme extrémité situées respectivement a proximité
d’'un premier bord latéral et d’'un deuxieéme bord latéral
du carter de la téte de nettoyage.

[0014] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
moteur d’entrainement et le réducteur de vitesse sont
distincts et séparés 'un de I'autre.

[0015] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
brosse rotative est configurée pour étre extraite hors du
carter de la téte de nettoyage selon une direction d’ex-
traction sensiblement paralléle a un axe longitudinal de
la brosse rotative.

[0016] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
moteur d’entrainement est fixé au carter de la téte de
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nettoyage.

[0017] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
moteur d’entrainement s’étend au moins partiellement
dans la brosse rotative.

[0018] Selonun mode de réalisation del’invention, I'ar-
bre de sortie du moteur d’entrainement coincide sensi-
blement avec un axe longitudinal de la brosse rotative.
[0019] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
brosse rotative comporte un corps de brosse comprenant
un logement interne dans lequel est logé le réducteur de
vitesse.

[0020] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
moteur d’entrainement s’étend au moins partiellement
dans de logement interne du corps de brosse.

[0021] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
corps de brosse comporte une paroi périphérique tubu-
laire.

[0022] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
corps de brosse a une forme globalement cylindrique.
[0023] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
brosse rotative comporte une pluralité de poils disposés
surune surface périphérique externe du corps de brosse.
[0024] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
réducteur de vitesse est logé dans une portion centrale
de la brosse rotative, et plus particulierement dans une
portion centrale du corps de brosse.

[0025] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
corps de brosse comporte une paroi de support interne
s’étendant transversalement a une direction d’extension
du corps de brosse, le réducteur de vitesse étant fixé sur
la paroi de support interne.

[0026] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
paroi de support interne est située dans une zone cen-
trale du corps de brosse.

[0027] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
carter de la téte de nettoyage comporte une surface in-
férieure destinée a étre située en regard d’un sol a net-
toyer, et une chambre d’aspiration comprenant une
ouverture d’aspiration débouchant dans la surface infé-
rieure du carter, la brosse rotative étant montée amovible
dans la chambre d’aspiration.

[0028] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
brosse rotative est disposée en regard de l'ouverture
d’aspiration.

[0029] Selon un mode de réalisation de linvention,
I'ouverture d’aspiration s’étend transversalement a une
direction de déplacement de la téte de nettoyage.
L’ouverture d’aspiration peut par exemple étre de forme
globalement rectangulaire.

[0030] Selon un mode de réalisation de linvention,
I'ouverture d’aspiration est positionnée dans une zone
avant de la surface inférieure du carter.

[0031] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
carter comporte une ouverture latérale débouchant dans
la chambre d’aspiration et a travers laquelle la brosse
rotative peut étre extraite hors du carter.

[0032] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
réducteur de vitesse comporte une portion d’accouple-
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ment couplée en rotation a un arbre de sortie du moteur
d’entrainement.

[0033] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
téte de nettoyage comporte une piéce d'accouplement
emmanchée sur I'arbre de sortie du moteur d’entraine-
ment, la piece d’accouplement étant couplée en rotation
a la portion d’accouplement du réducteur de vitesse.
[0034] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
portion d’accouplement et la piéce d’accouplement pré-
sentent des sections transversales non circulaires.
[0035] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
portion d’accouplement et la piéce d’accouplement sont
configurées pour autoriser un déplacement axial du ré-
ducteur de vitesse par rapport au moteur d’entrainement
de maniére a permettre I'extraction de la brosse rotative
hors du carter.

[0036] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
réducteur de vitesse est un réducteur a train épicycloidal.
[0037] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
réducteur de vitesse comporte :

- un planétaire interne et un planétaire externe
coaxiaux, le planétaire interne étant mobile en rota-
tion autour d’'un axe de rotation et étant solidaire en
rotation de la portion d’accouplement, le planétaire
externe étant fixe par rapport a la brosse rotative, et

- au moins un satellite monté mobile en rotation sur
un porte-satellite et engrenant a la fois avec le pla-
nétaire interne etavecle planétaire externe, le porte-
satellite étant monté fixe par rapport au carter 3.

[0038] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
réducteur de vitesse comporte un bati fixé sur la brosse
rotative et sur lequel est ménagé le planétaire externe.
De fagon avantageuse, le planétaire externe est formé
par une couronne dentée intérieurement.

[0039] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
portion d’accouplement et le planétaire interne sont mo-
nobloc.

[0040] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
brosse rotative comporte une partie de fixation configu-
rée pour étre fixée de maniere amovible au carter de la
téte de nettoyage. La partie de fixation peut par exemple
étre équipée d’'un systéme de fixation a baionnette ou
similaire.

[0041] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
partie de fixation obture au moins partiellement une ex-
trémité du corps de brosse qui est située a I'opposé du
moteur d’entrainement.

[0042] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
partie de fixation est configurée pour coopérer avec des
moyens de fixation prévus au niveau de I'ouverture laté-
rale du carter.

[0043] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
corps de brosse est monté mobile en rotation par rapport
a la partie de fixation.

[0044] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
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brosse rotative comporte un palier, tel qu’un palier a rou-
lement et notamment un palier a roulement a billes, in-
terposé entre la partie de fixation etune bague de support
fixée a une portion d’extrémité du corps de brosse qui
est située a 'opposé du moteur d’entrainement. Avanta-
geusement, la bague de support est située a l'intérieur
du corps de brosse et est fixée a une surface interne du
corps de brosse, par exemple par collage ou soudure.
[0045] Selon un mode de réalisation de l'invention, un
élément d’amortissement est interposé entre la partie de
fixation et le palier.

[0046] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
téte de nettoyage est dépourvue de palier apte a coopé-
rer avec une portion d’extrémité de la brosse rotative qui
est située du cbété du moteur d’entrainement.

[0047] Laprésente invention concerne en outre un as-
pirateur domestique comprenant une téte de nettoyage
selon l'invention.

Breve description des figures

[0048] De toute fagon I'invention sera bien comprise a
I'aide de la description qui suit en référence aux dessins
schématiques annexés représentant, a titre d’exemple
non limitatif, une forme d’exécution de cette téte de net-
toyage.

Figure 1 est une vue en perspective de dessous
d’'une téte de nettoyage selon la présente invention.

Figure 2 est une vue en perspective de dessous de
la téte de nettoyage de la figure 1 montrant une étape
d’extraction d’une brosse rotative hors du carter de
la téte de nettoyage.

Figure 3 est une en perspective, tronquée, de la téte
de nettoyage de la figure 1 dans laquelle la brosse
rotative a été déposée.

Figure 4 est une vue en perspective, tronquée, de
la brosse rotative.

Figure 5 est une vue en perspective de dessous de
la téte de nettoyage de la figure 1 dans laquelle la
brosse rotative a été déposée.

Figure 6 est une vue éclatée, en perspective avant,
d’'un réducteur de vitesse appartenant a la téte de

nettoyage de la figure 1.

Figure 7 est une vue éclatée, en perspective arriere,
du réducteur de vitesse de la figure 6.

Description détaillée

[0049] Les figures 1 a 7 représentent une téte de net-
toyage 2 pour aspirateur.
[0050] La téte de nettoyage 2 comprend un carter 3,
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par exemple en matiére plastique, muni d’'une surface
inférieure 4 destinée a étre située en regard d’un sol a
nettoyer. Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, la surface inférieure 4 comprend une partie avant
5 quiaune forme globalementrectangulaire, etune partie
arriere 6 qui a une forme globalement triangulaire. Le
carter 3 comporte en outre une chambre d’aspiration 7
comprenant une ouverture d’aspiration 8 débouchant
dans la surface inférieure 4 du carter 3, et plus particu-
lierement dans la partie avant 5 de la surface inférieure
4. Defagon avantageuse, 'ouverture d’aspiration 8 aune
forme globalement rectangulaire et s’étend transversa-
lement a une direction de déplacement de la téte de net-
toyage 2.

[0051] Latétede nettoyage 2 comporte égalementune
partie de montage 9 sur laquelle est destiné a étre fixé
un embout d’un tube d’aspiration (non illustré) d’'un as-
pirateur, le tube d’aspiration pouvant étre rigide ou flexi-
ble et étant lui-méme raccordé a un systéme d’aspiration
de I'aspirateur. Diverses variantes d’aspirateurs existent
déja sur le marché et pourront étre utilisées avec la téte
de nettoyage 2 selon l'invention ; ces variantes étant con-
nues de ’homme du métier, elles ne sont pas détaillées
dans la présente demande de brevet.

[0052] La téte de nettoyage 2 comporte de plus deux
roues de déplacement 11 destinées a rouler sur la sur-
face a nettoyer. Avantageusement, les roues de dépla-
cement 11 sont disposées de chaque c6té de la partie
de montage 9.

[0053] La téte de nettoyage 2 comporte en outre un
conduit d’aspiration 12 comprenant une premiere extré-
mité débouchant dans une partie centrale de lachambre
d’aspiration, et une deuxiéme extrémité destinée a étre
reliée fluidiquement au tube d’aspiration, par exemple
par I'intermédiaire d’'un conduit de liaison flexible.
[0054] Latétede nettoyage 2 comporte égalementune
brosse rotative 13 montée amovible dans la chambre
d’aspiration 7 et disposée en regard de 'ouverture d’as-
piration 8. La brosse rotative 13 est configurée pour étre
extraite hors du carter 3 de la téte de nettoyage 2 selon
une direction d’extraction D sensiblement paralléle a un
axe longitudinal A de la brosse rotative 13.

[0055] Comme montré plus particulierement sur la fi-
gure4, labrosse rotative 13 comporte un corps de brosse
14 de forme globalement cylindrique. Le corps de brosse
14 comporte plus particulierement une paroi périphéri-
que tubulaire 15, et un logement interne 16 délimité ex-
térieurement par la paroi périphérique tubulaire 15. Le
corps de brosse 14 comporte une premiére extrémité
14.1 et une deuxieéme extrémité 14.2 opposée a la pre-
miére extrémité 14.1, le logement interne 16 débouchant
dans la deuxiéme extrémité 14.2 du corps de brosse 14.
De fagon avantageuse, les premiere et deuxiéme extré-
mités 14.1, 14.2 du corps de brosse 14 sont situées res-
pectivement a proximité d’'un premier bord latéral et d’'un
deuxiéme bord latéral du carter 3 de la téte de nettoyage
2.

[0056] La brosse rotative 13 comporte en outre une
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partie de fixation 17 solidaire du corps de brosse 14 et
obturant la premiére extrémité 14.1 du corps de brosse
14. La partie de fixation 17 est plus particulierement con-
figurée pour étre fixée de maniére amovible au carter 3
de la téte de nettoyage 2.

[0057] La brosse rotative 13 comporte également une
pluralité de poils (non illustrés sur les figures) disposés
sur une surface périphérique externe du corps de brosse
14,

[0058] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le carter 3 comporte une ouverture latérale 18
débouchant dans la chambre d’aspiration 7 et a travers
laquelle la brosse rotative 13 peut étre extraite hors du
carter 3. La partie de fixation 17 peut par exemple étre
équipée d’'un systeme de fixation a baionnette ou simi-
laire configuré pour coopérer avec un systéme de fixation
complémentaire prévu au niveau de I'ouverture latérale
18 du carter 3.

[0059] Latéte de nettoyage 2 comporte de plus un mo-
teur d’entrainement 19 fixé au carter 3 de la téte de net-
toyage 2, et s’étendant au moins partiellement dans le
logement interne 16 du corps de brosse 14. Le moteur
d’entrainement 19 comporte un arbre de sortie 20 s’éten-
dant selon un axe de moteur coincidant avec I'axe lon-
gitudinal A de la brosse rotative 13.

[0060] La téte de nettoyage 2 comporte également un
réducteur de vitesse 21 couplé en rotation au moteur
d’entrainement 19, de telle sorte que la brosse rotative
13 peut étre entrainée en rotation par le moteur d’entrai-
nement 19 par l'intermédiaire du réducteur de vitesse
21. Avantageusement, le réducteur de vitesse 21 estlogé
dans le logement interne 16 du corps de brosse 14, et
est fixé a la brosse rotative 13 de telle sorte que le ré-
ducteur de vitesse 21 reste solidaire de la brosse rotative
13 lors de I'extraction de la brosse rotative 13 hors du
carter 3 de la téte de nettoyage 2.

[0061] Selonle mode de réalisation représenté sur les
figures, le réducteur de vitesse 21 estlogé dans une por-
tion centrale du corps de brosse 14. A cet effet, le corps
de brosse 14 comporte une paroi de support interne 22
qui s’étend transversalement a une direction d’extension
du corps de brosse 14 et qui est située dans une zone
centrale du corps de brosse 14, etle réducteur de vitesse
21 est fixé sur la paroi de support interne 22.

[0062] Comme montré plus particulierement sur les fi-
gures 4 et 6, le réducteur de vitesse 21 comporte une
portion d’accouplement 23 couplée en rotation a une pie-
ce d’accouplement 30 emmanchée sur I'arbre de sortie
20 du moteur d’entrainement 19. De fagon avantageuse,
la portion d’accouplement 23 et la piece d’accouplement
30 présentent des sections transversales non circulaires
(et par exemple hexagonales) et complémentaires, et
sont configurées pour autoriser un déplacement axial du
réducteur de vitesse 21 par rapport au moteur d’entrai-
nement 19 de maniére a permettre un désaccouplement
du réducteur de vitesse 21 et de 'arbre de sortie 20 lors
de I'extraction de la brosse rotative 13 hors du carter 3.
La portion d’accouplement 23 peut par exemple compor-
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ter une empreinte a six pans apte a recevoir la piéce
d’accouplement 30.

[0063] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, le réducteur de vitesse 21 est un réducteur a
train épicycloidal. Ainsi, le réducteur de vitesse 21
comporte :

- un planétaire interne 24 et un planétaire externe 25
coaxiaux, le planétaire interne 24 étant mobile en
rotation autour d’'un axe de rotation et étant solidaire
en rotation de la portion d’accouplement 23, le pla-
nétaire externe 25 étant fixe par rapport a la brosse
rotative 13, et

- plusieurs satellites 26 montés mobiles en rotation
sur un porte-satellite 27 et engrenant a la fois avec
le planétaire interne 24 et avec le planétaire externe
25, le porte-satellite 27 étant monté fixe par rapport
au carter 3, et en particulier par rapport a un carter
de moteur 31 logeant le moteur d’entrainement 19.

[0064] Avantageusement, la portion d’accouplement
23 et le planétaire interne 24 sont monobloc, et le réduc-
teur de vitesse 21 comporte un bati 28 fixé sur la paroi
de support interne 22 et sur lequel est ménagé le plané-
taire externe 25. Le planétaire externe 25 peut par exem-
ple étre formé par une couronne dentée intérieurement.
Le bati 28 peut éventuellement comprendre un doigt de
fixation 29 s’étendant a travers un orifice de passage
prévu sur la paroi de support interne 22. Avantageuse-
ment, le doigt de fixation 29 s’étend parallélement a 'axe
longitudinal A de la brosse rotative 13 et est désaxé par
rapport a I'axe longitudinal A. Le bati 28 est également
avantageusement fixé sur la paroi de support interne 22
a l'aide de vis de fixation.

[0065] Unanneau élastique 32, également nommeé cir-
clip, est avantageusement prévu sur le planétaire interne
24 afin de maintenir le réducteur de vitesse 21 assemblé
lors du retrait de la brosse rotative 13. L’anneau élastique
32 empéche, ou du moins limite, une translation du pla-
nétaire interne 24 par rapport au planétaire externe 25
[0066] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, la brosse rotative 13 comporte également un pa-
lier 33, tel qu’un palier a roulement et notamment un pa-
lier a roulement a billes, interposé entre la partie de fixa-
tion 17 et une bague de support 34 située a I'intérieur du
corps de brosse 14 et fixée a une portion d’extrémité du
corps de brosse 14 qui est située a 'opposé du moteur
d’entrainement 19. La présence du palier 33 permet de
ne pas entrainer en rotation la partie de fixation 17 lors-
que le corps de brosse 14 est entrainé en rotation par le
moteur d’entrainement 19. De fagon avantageuse, un
élément d’amortissement 35 est interposé entre la partie
de fixation 17 et le palier 33. A cet effet, la partie de
fixation 17 peut comprendre un logement de réception
dans lequel est monté I'élément d’amortissement 35, le
palier 33 étant disposé entre une surface interne de I'élé-
ment d’amortissement 35 et une portion centrale de la
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bague de support 34.

[0067] Avantageusement, la téte de nettoyage 2 est
dépourvue d’'un quelconque palier apte a coopérer avec
la deuxiéme extrémité 14.2 du corps de brosse 14 qui
est située du cété du moteur d’entrainement 19.

[0068] Bien entendu, la présente invention n'est nulle-
ment limitée au mode de réalisation décrit et illustré qui
n’a été donné qu’a titre d’'exemple. Des modifications res-
tent possibles, notamment du point de vue de la consti-
tution des divers éléments ou par substitution d’équiva-
lents techniques, sans sortir pour autant du domaine de
protection de l'invention.

Revendications

1. Téte de nettoyage (2) pour aspirateur, comprenant
un carter (3), un moteur d’entrainement (19), un ré-
ducteur de vitesse (21) couplé en rotation au moteur
d’entrainement (19), et une brosse rotative (13) con-
figurée pour étre entrainée en rotation par le moteur
d’entrainement (19) par I'intermédiaire du réducteur
de vitesse (21), la brosse rotative (13) étant montée
amovible dans le carter (3) de la téte de nettoyage,
caractérisée en ce que le réducteur de vitesse (21)
est logé dans la brosse rotative (13) et est fixé a la
brosse rotative (13) de telle sorte que le réducteur
de vitesse (21) reste solidaire de la brosse rotative
(13) lors de I'extraction de la brosse rotative (13)
hors du carter (3) de la téte de nettoyage (2).

2. Téte de nettoyage (2) selon la revendication 1, dans
laquelle le moteur d’entrainement (19) est fixé au
carter (3) de la téte de nettoyage (2).

3. Téte de nettoyage (2) selon la revendication 1 ou 2,
dans laquelle le moteur d’entrainement (19) s’étend
au moins partiellement dans la brosse rotative (13).

4. Téte de nettoyage (2) selon 'une quelconque des
revendications 1 a 3, dans laquelle la brosse rotative
(13) comporte un corps de brosse (14) comprenant
un logement interne (16) dans lequel est logé le ré-
ducteur de vitesse (21).

5. Téte de nettoyage (2) selon la revendication 4, dans
laquelle le corps de brosse (14) comporte une paroi
de support interne (22) s’étendant transversalement
a une direction d’extension du corps de brosse (14),
le réducteur de vitesse (21) étant fixé sur la paroi de
support interne (22).

6. Téte de nettoyage (2) selon 'une quelconque des
revendications 1 a 5, dans laquelle le carter (3) de
la téte de nettoyage comporte une surface inférieure
(4) destinée a étre située en regard d’un sol a net-
toyer, et une chambre d’aspiration (7) comprenant
une ouverture d’aspiration (8) débouchant dans la
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surface inférieure (4) du carter (3), la brosse rotative
(13) étant montée amovible dans la chambre d’as-
piration (7).

7. Téte de nettoyage (2) selon la revendication 6, dans
laquelle le carter (3) comporte une ouverture latérale
(18) débouchant dans la chambre d’aspiration (7) et
a travers laquelle la brosse rotative (13) peut étre
extraite hors du carter (3).

8. Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des

revendications 1 a 7, dans laquelle le réducteur de
vitesse (21) comporte une portion d’accouplement
(23) couplée en rotation a un arbre de sortie (20) du
moteur d’entrainement (19).

9. Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des

revendications 1 a 8, dans laquelle le réducteur de
vitesse (21) est un réducteur a train épicycloidal.

10. Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 9, dans laquelle le moteur d’en-
trainement (19) et le réducteur de vitesse (21) sont
distincts et séparés I'un de l'autre.

11. Aspirateur domestique comprenant une téte de net-
toyage (2) selon l'une quelconque des revendica-
tions précédentes.

Patentanspriiche

1. Reinigungskopf (2) fur einen Staubsauger, der ein
Gehause (3), einen Antriebsmotor (19), ein mit dem
Antriebsmotor (19) drehgekoppeltes Unterset-
zungsgetriebe (21) und eine Drehbirste (13) um-
fasst, die so ausgelegt ist, dass sie vom Antriebs-
motor (19) Uber das Untersetzungsgetriebe (21) dre-
hend angetrieben wird, wobei die Drehbirste (13)
herausnehmbar im Gehause (3) des Reinigungs-
kopfes angebracht ist, dadurch gekennzeichnet,
dass das Untersetzungsgetriebe (21) in der Dreh-
burste (13) untergebracht ist und so an der Dreh-
burste (13) befestigt ist, dass das Untersetzungsge-
triebe (21) beim Ausbau der Drehbirste (13) aus
dem Gehause (3) des Reinigungskopfes (2) fest mit
der Drehbiirste (13) verbunden bleibt.

2. Reinigungskopf (2) nach Anspruch 1, wobei der An-

triebsmotor (19) am Gehéause (3) des Reinigungs-
kopfes (2) befestigt ist.

3. Reinigungskopf (2) nach Anspruch 1 oder 2, wobei

sich der Antriebsmotor (19) mindestens teilweise in
die Drehbdrste (13) erstreckt.

4. Reinigungskopf (2) nach einem der Anspriiche 1 bis

3, wobei die Drehbiirste (13) einen Birstenkorper
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(14) umfasst, der eine innere Aufnahme (16) um-
fasst, in der das Untersetzungsgetriebe (21) unter-
gebracht ist.

Reinigungskopf (2) nach Anspruch 4, wobei der
Burstenkorper (14) eine innere Stiitzwand (22) um-
fasst, die sich quer zu einer Erstreckungsrichtung
des Burstenkorpers (14) erstreckt, wobei das Unter-
setzungsgetriebe (21) an der inneren Stitzwand
(22) befestigt ist.

Reinigungskopf (2) nach einem der Anspriiche 1 bis
5, wobei das Gehause (3) des Reinigungskopfes ei-
ne untere Flache (4), die dazu bestimmt ist, sich ei-
nem zu reinigenden Boden zugewandt zu befinden,
und eine Saugkammer (7) umfasst, die eine Saug-
6ffnung (8) umfasst, die in der unteren Flache (4)
des Gehauses (3) mindet, wobei die Drehbirste
(13) herausnehmbar in der Saugkammer (7) ange-
bracht ist.

Reinigungskopf (2) nach Anspruch 6, wobei das Ge-
hause (3) eine seitliche Offnung (18) umfasst, die in
die Saugkammer (7) miindet und durch die die Dreh-
burste (13) aus dem Gehause (3) ausgebaut werden
kann.

Reinigungskopf (2) nach einem der Anspriiche 1 bis
7, wobei das Untersetzungsgetriebe (21) einen
Kupplungsabschnitt (23) umfasst, der mit einer Ab-
triebswelle (20) des Antriebsmotors (19) drehgekop-
pelt ist.

Reinigungskopf (2) nach einem der Anspriiche 1 bis
8, wobei es sich beim Untersetzungsgetriebe (21)
um ein epizyklisches Untersetzungsgetriebe han-
delt.

Reinigungskopf (2) nach einem der Anspriiche 1 bis
9, wobei der Antriebsmotor (19) und das Unterset-
zungsgetriebe (21) voneinander verschieden und
getrennt sind.

Haushaltsstaubsauger, der einen Reinigungskopf
(2) nach einem der vorstehenden Anspriiche um-
fasst.

Claims

Cleaning head (2) for vacuum cleaner, comprising a
casing (3), a drive motor (19), a speed reducer (21)
coupled in rotation with the drive motor (19), and a
rotary brush (13) configured to be rotated by the drive
motor (19) by way of the speed reducer (21), the
rotary brush (13) being removably mounted in the
casing (3) of the cleaning head, characterised in
that the speed reducer (21) is housed in the rotary

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

10.

1.

brush (13) and is fixed to the rotary brush (13) such
that the speed reducer (21) remains integral with the
rotary brush (13) during the extraction of the rotary
brush (13) outside of the casing (3) of the cleaning
head (2).

Cleaning head (2) according to claim 1, wherein the
drive motor (19) is fixed to the casing (3) of the clean-
ing head (2).

Cleaning head (2) according to claim 1 or 2, wherein
the drive motor (19) extends at least partially in the
rotary brush (13).

Cleaning head (2) according to any one of claims 1
to 3, wherein the rotary brush (13) comprises a brush
body (14) comprising an inner housing (16), where
the speed reducer (21) is housed.

Cleaning head (2) according to claim 4, wherein the
brush body (14) comprises an inner supportwall (22)
extending transversally to an extension direction of
the brush body (14), the speed reducer (21) being
fixed onto the inner support wall (22).

Cleaning head (2) according to any one of claims 1
to 5, wherein the casing (3) of the cleaning head
comprises a lower surface (4) intended to be located
facing a ground to be cleaned, and a suctioning
chamber (7) comprising a suctioning opening (8)
opening into the lower surface (4) of the casing (3),
the rotary brush (13) being removably mounted in
the suctioning chamber (7).

Cleaning head (2) according to claim 6, wherein the
casing (3) comprises a side opening (18) opening
into the suctioning chamber (7) and through which
the rotary brush (13) can be extracted outside of the
casing (3).

Cleaning head (2) according to any one of claims 1
to 7, wherein the speed reducer (21) comprises a
coupling portion (23) coupled in rotation to an output
shaft (20) of the drive motor (19).

Cleaning head (2) according to any one of claims 1
to 8, wherein the speed reducer (21) is an epicyclic
gearing reducer.

Cleaning head (2) according to any one of claims 1
to 9, wherein the drive motor (19) and the speed
reducer (21) are distinct and separate from one an-
other.

Domestic vacuum cleaner comprising a cleaning
head (2) according to any one of the preceding
claims.
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