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Brokevy chladnik

Ukelem vyndlezu je vytvo¥it krokevy chladnik,
ktery umeinuje pou¥iti libovolného podtu ro¥td, za
Udelem manipulace s plechy v podélném sméru po chlad-
niku., Ze tim ddelem sestdvd chladnik z pevnych & pe-
hyblivych re&tl, jeheZ pohyblivé roSty leZi na klad-
kdch, po kterych se pohybuji ve vodorovném sméru,
Poehyblivé resty (2), které se pohybuji po ketoudich
(3) jsou vyivoFeny jako samostatné rdmy, p¥ilemZ
pohon (9) zdvihu t&chte rdmi je umistén kolmo na
pohon (13) re¥td. Na nosnicich, pevné& spojenych se
zédkladem, jsou upraveny zardiky (12) pro vymezeni
st¥edni polohy roiti.
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Vyndlez se tjké krekevéhe chladniku, zejména pre vychlazovédn{ plechl, Je zném kreokevy chlad-
nik, kterf se sklddd z pevného a pohyblivého ro&tu, piifem? pohyblivy roft vykendvéd pomeci

krokevého mechanismu soulasn& dva pohyby, & ts nejprve pohyb svisly a pak pohyb vedorovny.

Déle je zném krokevy chladnik feét8zovy. Jednotlivé Eldnky Fet¥zu pojL¥d&j{ pe kelejich
‘um{sténych na zvedacich li%tdch., Li¥ty jsou mechanicky zveddny, tim je také zvednut Fetdi e
pleéhy. “ojezd Pet¥zu je mechanicky, v ebou smérech.

Jde zn;m krekevy chladnik, kter§ se sklddéd z pevnych a pohyblivych ro&td. fohyblivé redty
jmou op¥eny ve spodni ¥4sti e veln& otolné kladky, které jsou navzéjem spojeny téhly. Kladyk
poji%df po &ikmé dréze a tim se roftnice zvedaji nebo spou#ti. Pejezd pohyblivych re&td ve
gvednuté poleze se d¥je avlddtnim pehonem,

Déle je zndm krekoevy chladnik, ktery se sklddd g pevnych a pohyblivych reftd, pi¥ifemf po-
hybiivé rodty jsou poloZeny na kladkdch, které jseu ulefeny na pdkdch s pretizdvafim. Péky
jseu upevndny na h¥fdelich, kterd jsou pohdnény jedneramenneu pékou 8 hydraulickym pohenem
pre zvedéni. Posuv pehyblivéhe ro¥tu ve sméru voderevném je pomoci hydraulickéhe vdlce.

Dédle je zndm krokevy chladnik, ktery se sklddd z pevnyoh a pohyblivych reftd. Pohyblivé
rofty jsou opat¥eny ve spodni &dsti kladkami, které poji%d&j1 po nosnicich. Nesniky ve spodni

Sdsti jsou epatieny Sikmymi nédjegdevymi drdhami, které le¥i na volnd otoényeh kladkéch. “ve-
déni pohyblivéhe ro¥tu se dije mechanicky pomoci klikevéhe mechanismu tak, Ze tédhlem se po-

sunou nosniky na £ikmfch nédjezdovych drahdch. Pesuv vederovny je mechanicky pomoci pdk & ozu-

bené tyde.
Je zném krekevy§ chladnik, tveFeny dvima vzdjemn¥ vidi sebd we pehybujicimi re#ty. Had-

zveddvdni jednotlivych reftld se d&je oti&enim excentrfi, Pesuv jednotlivich ro&tld se déje
pomec{ klikevého mechanismu a tdhel.

Déle je zndm krekovy chladnik, ktery se sklddd z pevnych a pohyblivy¥ch redtd. Pohyd po-
hyblivych roStd prevddi vystifednikovy mechanismus, kde &dst zdvihu je uréena pro svisly po-
hyb & &dst ve sméru voderovném.

Nevyhedou uvedenych za¥izeni je p¥ilif sloZity mechanismus pohonu a tako vlastni konstrukce
celého chladniku, .
Uvedené nevghody odstranuje krokovy chladmik podle vyndlezu, sestdvajici z pevnyeh a po-

hyblivych roftd, piidem? pohyblivé ro¥ty le#i na kladkéch, po kterych se pohybuji ve vodo~
revném sméru.

Podstateu vyndlezu je, Ze pghyblivé ro&ty, které se pohybuji po kladkécﬁ, Jsou vytvo¥eny
Jake samostatné rédmy, pfiéemi pohon nadzveddvdni téchto rdmi je umistdn kolme na pojezd roftd

a kde na nesnicich pevn& spojenfch se zdkladem jsou upraveny zardiky pro vymezeni sti¥ednd
polohy rofti. '

Vyhodou krekového chladniku podle vyndlezu jJe mo¥nost ovldadni zdvihu libovolného podtu
p¥ién& umisténych rodtl a tak umoZnit jakoukeliv manipulaci a plechy v podélném sm&ru na
chladniku. Ddle je zajifténa rovinnoset pevnych a pohyblivyeh ro#td p¥i vychlazovéni plechd
a odlehden{ celého pdkovéhe mechenismu, Dald{ vihodou je moZneost provédéni oprav, montéZe
a8 demontéZe zdvihovjich mechanismi, snadné a piesné seFizovédni rovinnosti chladniku.

Na p¥iloZenych vykresech je zndzorn&ne p¥iklamdné provedeni krokovéhe chladniku podle vyndlezu,
kde obr. 1 pFedstavuje jeho plidorysné provedeni, obr. 2 pFedstavuje bokorysny ¥ez I-I z obr,
1, obr. 3 pFedstavuje bokorysny Yez II-II z obr. 1, obr. 4 predstavuje ndrysny #ez III-II z

obr. 1, ob:.-5 pPedstavuje ndrysny ¥ez IV-IV z obr. 1, obr. 6 pFedstavuje detail uloZ%eni
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pohyblivyeh ro&td na kotoudich a hydraulicky pohon zdvihu, obr. 7 pFedstavuje otolné zardfky
pro vymezeni st¥edni polohy roftd. ‘ ‘

Krokevy chladnik podle vynélezu je tvoien pevnymi ro#tiy 1 a pohyblivymi ro#ty 2, jeZ jsou
uspoidddny vi8i sob& podélné ﬁ pF{&n& a tak tvo¥i pole echladniku. Pole pohybliéich roftd 2
je posouvéno v podélném sméru pohonem 13. Rémy pohyblivych ioétﬁ‘g jesou podélné mezi sebou
spojeny svisle p¥estavitelnou spojkou 10, kierd uﬁoiﬁuje zvedat libovolnd jednotlivé p¥idné
¥ady pohyblivych roftt 2. Preddvdni plechi g valnfku 17 ne chladnik se provddl p¥eddvacimi
voziky 18. Yohyblivé rofty 2 le#{ p¥imo na kotouéi 3. Jednotlivé rédmy pohyblivych ro¥td 2
le¥{ na Stybech kotoudich, po kterfch se voderovné pohybuji, Jednotlivé kotou¥e jsou uloZeny )
na dhlovych pékdch 4 a jednoramennych pékdch 5. Péky 4 a 5 Jsou upevndny na h¥ideli 7, kterd
je tofn¥ uloZena v loZiskdch 6, Pdky 4 Jsou mezi sebou propojeny téhly 8 ze spolefného. pohonu
9. Pohon téhel 8 je proveden hydreulickym védlcem 1ll. St¥edni poloha zdvihu hydraulického vélce
11, tJ. poloha, p¥i ni% oba rofty 1 a 2 maji bft v jedné rovin&, tedy poloha zdvihu.II Jje za-
JiEténa otodnymi zerdikami 12, ne které dosednou pohyblivé ro¥ty 2, p¥i spoudténi z polohy IIl.

Posuv plechd na chladniku, krokovéni, se provédi tak, ¥e zapnutim pohonu 9 hydraulického
vélce 11 se zdvihnou kotoude 3 pomoci téhel 8 a nadzvednou pohyblivé ro#ty 2 do polohy III a
soudasnd nadzvednou plechy 14 nad droven pevnych roftd 1. Zapne se pohon 13 e pohyblivé roéty
2 se posunou s plechy 14 o krok, jeho? délka je déna zdvihem pojezdového mechanismu. Pohen
13 se zastavi a znovu zapne pohon 9, ktery spusti kotoufe 3 do polohy I a pohyblivé rodty 2
se sni¥{ pod droven pevnych rodtd 1. tfi pohybu pohyblivych rodtd 2 do polohy I, dosednou
plechy 14 na pevné roéty 1. Pohyblivé.roéty 2 se vrdti do plvodni polohy. Zapnutim pohonu 3
ge kotoude 3 op&t zdvihnou a nadzvednou pohyblivé ro&ty 2 do polohy III soudasnd s plechy 14
nad tGroven pevnych ro¥td 1 a provede se dal#i krok tJ. posuv plechd 14. Takto. se provddi
krokovéni, tj. posuv plechi po chledniku.

P¥i vychlazovdni plechd, tj. v poloze II, kdy oba rofty 1 a g maji byt v jedné rovind,se
vytodi otodné zaféiky 12, na které dosednou pohyblivé rofty 2 a kotoude 3 se spusti de krajni
polohy I. Otaépé zardfky 12 jsou vychylovény pomoci tédhel 15, spoleénym pohonem 16,

PEEDMET VYNALEZU

Krokovy chiadnik, aeétévajioi‘z pevnych a pohyblivych roEtd, jeheZ pohyblivé roity le#d
na kladkdch, po kterych se pohybuji ve vodorovném sméru, vyznedeny tim, Ze pohyblivé rodiy
(2), pohybujici se po kotoudich (3) jsou vytvoFeny j&ko samostatné rémy, p¥iZem% pohon (9)
zdvihu t&chto rémd je umistdn kolmo ne pohon (13) roftd a kde na noanfcich pevnd spojenych
se zékladem jsou upraveny zard¥ky (12) vymezujfci st¥edni polohy roid.

4 vykresy
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