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(57)摘要

本发明涉及医疗器械技术领域，更具体的说

是一种神经科偏瘫治疗仪。本发明涉及医疗器械

技术领域，更具体的说是一种神经科偏瘫治疗

仪，包括整体安装立柱组件、地面平稳踩踏组件、

升降训练组件、小腿固定组件、大腿固定组件、脚

掌刺激组件和手部训练联动组件，通过转动弧形

盖将患者小腿固定在固定弧形板中，在训练时可

以被多个按摩电击两用凸起对小腿进行穴位按

摩以及肌肉按摩，限位弧形盖能够将患者的大腿

固定在承托弧形板中，使多个大腿刺激凸起在进

行电流刺激的同时进行大腿的穴位按摩以及肌

肉按摩。使患者腿部的相关肌肉能够在训练的同

时进行电流刺激，并且得到按摩放松来避免训练

时产生的乳酸堆积以及相关穴位的按摩刺激。
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1.一种神经科偏瘫治疗仪，包括整体安装立柱组件(1)、地面平稳踩踏组件(2)、升降训

练组件(3)、小腿固定组件(4)、大腿固定组件(5)、脚掌刺激组件(6)和手部训练联动组件

(7)，其特征在于：所述的手部训练联动组件(7)连接在大腿固定组件(5)上，大腿固定组件

(5)连接在整体安装立柱组件(1)上，整体安装立柱组件(1)连接在地面平稳踩踏组件(2)

上，升降训练组件(3)连接在整体安装立柱组件(1)和地面平稳踩踏组件(2)上，小腿固定组

件(4)连接在大腿固定组件(5)和脚掌刺激组件(6)上，脚掌刺激组件(6)连接在升降训练组

件(3)上。

2.根据权利要求1所述的一种神经科偏瘫治疗仪，其特征在于：所述的整体安装立柱组

件(1)包括限位立板(1-1)、上下滑道(1-2)、搬运把手(1-3)、安装侧板(1-4)和偏瘫治疗仪

(1-5)，偏瘫治疗仪(1-5)通过螺栓可拆卸连接在安装侧板(1-4)上，安装侧板(1-4)固定连

接在限位立板(1-1)左端，限位立板(1-1)中部设置有上下滑道(1-2)，搬运把手(1-3)固定

连接在限位立板(1-1)顶端，限位立板(1-1)底端固定连接在地面平稳踩踏组件(2)上。

3.根据权利要求2所述的一种神经科偏瘫治疗仪，其特征在于：所述的地面平稳踩踏组

件(2)包括稳定放置板(2-1)、搬运硅胶轮(2-2)和脚踩底板(2-3)，脚踩底板(2-3)固定连接

在稳定放置板(2-1)前端，稳定放置板(2-1)后端转动连接有两个搬运硅胶轮(2-2)，限位立

板(1-1)底端固定连接在稳定放置板(2-1)上。

4.根据权利要求3所述的一种神经科偏瘫治疗仪，其特征在于：所述的升降训练组件

(3)包括竖直滑杆(3-1)、升降滑块(3-2)、减震拉力弹簧(3-3)、悬挂轴(3-4)、限位滑动臂

(3-5)和配重架(3-6)，配重架(3-6)固定连接在限位滑动臂(3-5)上，限位滑动臂(3-5)固定

连接在升降滑块(3-2)的后端，升降滑块(3-2)滑动连接在竖直滑杆(3-1)上，竖直滑杆(3-

1)的顶端固定连接在限位立板(1-1)的顶端，竖直滑杆(3-1)的底端固定连接在稳定放置板

(2-1)上，减震拉力弹簧(3-3)的顶端固定连接在升降滑块(3-2)的底端，减震拉力弹簧(3-

3)的底端固定连接在稳定放置板(2-1)上，升降滑块(3-2)的前端固定连接有悬挂轴(3-4)，

限位滑动臂(3-5)滑动连接在上下滑道(1-2)中。

5.根据权利要求4所述的一种神经科偏瘫治疗仪，其特征在于：所述的小腿固定组件

(4)包括小腿联动板(4-1)、固定弧形板(4-2)、转动弧形盖(4-3)和按摩电击两用凸起(4-

4)，固定弧形板(4-2)固定连接在小腿联动板(4-1)上，转动弧形盖(4-3)铰接在固定弧形板

(4-2)上，固定弧形板(4-2)和转动弧形盖(4-3)的内壁上均设置有多个按摩电击两用凸起

(4-4)。

6.根据权利要求5所述的一种神经科偏瘫治疗仪，其特征在于：所述的大腿固定组件

(5)包括大腿转板(5-1)、承托弧形板(5-2)、连接圆板(5-3)、锁定插孔(5-4)、限位弧形盖

(5-5)和大腿刺激凸起(5-6)，限位弧形盖(5-5)铰接在承托弧形板(5-2)上，承托弧形板(5-

2)固定连接在大腿转板(5-1)上，大腿转板(5-1)的底端转动连接在小腿联动板(4-1)的顶

端，大腿转板(5-1)的顶端转动连接在限位立板(1-1)的顶端，连接圆板(5-3)固定连接在大

腿转板(5-1)顶端，连接圆板(5-3)上呈环形均布有多个锁定插孔(5-4)，承托弧形板(5-2)

和限位弧形盖(5-5)的内壁上均设置有多个大腿刺激凸起(5-6)。

7.根据权利要求6所述的一种神经科偏瘫治疗仪，其特征在于：所述的脚掌刺激组件

(6)包括升降踏板(6-1)、侧板(6-2)、旋转轴(6-3)、脚底按摩凸起(6-4)和脚背限位环(6-

5)，两个脚背限位环(6-5)均固定连接在升降踏板(6-1)上，升降踏板(6-1)上均布有多个脚
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底按摩凸起(6-4)，侧板(6-2)固定连接在升降踏板(6-1)后端，旋转轴(6-3)固定连接在侧

板(6-2)前端，侧板(6-2)后端固定连接在悬挂轴(3-4)上，小腿联动板(4-1)的底端转动连

接在旋转轴(6-3)上。

8.根据权利要求7所述的一种神经科偏瘫治疗仪，其特征在于：所述的手部训练联动组

件(7)包括调节转板(7-1)、锁定插销(7-2)、锁定拉簧(7-3)、连接杆(7-4)和握把(7-5)，握

把(7-5)固定连接在连接杆(7-4)的顶端，连接杆(7-4)的底端固定连接在调节转板(7-1)

上，调节转板(7-1)转动连接在连接圆板(5-3)后端，锁定插销(7-2)滑动连接在调节转板

(7-1)上，锁定拉簧(7-3)固定连接在调节转板(7-1)和锁定插销(7-2)上。

9.根据权利要求8所述的一种神经科偏瘫治疗仪，其特征在于：所述的脚踩底板(2-3)

上设置有防滑纹。
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一种神经科偏瘫治疗仪

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗器械技术领域，更具体的说是一种神经科偏瘫治疗仪。

背景技术

[0002] 偏瘫又叫半身不遂，是指同一侧上下肢、面肌和舌肌下部的运动障碍，是急性脑血

管病的常见症状。轻度偏瘫病人虽然尚能活动，但走起路来，往往上肢屈曲，下肢伸直，瘫痪

的下肢走一步划半个圈，这种特殊的走路姿势，叫做偏瘫步态，而现有的偏瘫治疗仪只能进

行单一的对患者的患处进行电流刺激，却不能使患者的患处肌肉进行训练，而且现有的训

练治疗设备也只能对患者的局部患处进行训练，无法同时训练同一侧的上肢和下肢，本发

明可以同时训练患者同一侧的上肢和下肢。

发明内容

[0003] 本发明提供一种神经科偏瘫治疗仪，其有益效果为本发明神经科偏瘫治疗仪可以

同时训练患者同一侧的上肢和下肢。

[0004] 本发明涉及医疗器械技术领域，更具体的说是一种神经科偏瘫治疗仪，包括整体

安装立柱组件、地面平稳踩踏组件、升降训练组件、小腿固定组件、大腿固定组件、脚掌刺激

组件和手部训练联动组件，所述的手部训练联动组件连接在大腿固定组件上，大腿固定组

件连接在整体安装立柱组件上，整体安装立柱组件连接在地面平稳踩踏组件上，升降训练

组件连接在整体安装立柱组件和地面平稳踩踏组件上，小腿固定组件连接在大腿固定组件

和脚掌刺激组件上，脚掌刺激组件连接在升降训练组件上。

[0005] 作为本技术方案的进一步优化，本发明一种神经科偏瘫治疗仪所述的整体安装立

柱组件包括限位立板、上下滑道、搬运把手、安装侧板和偏瘫治疗仪，偏瘫治疗仪通过螺栓

可拆卸连接在安装侧板上，安装侧板固定连接在限位立板左端，限位立板中部设置有上下

滑道，搬运把手固定连接在限位立板顶端，限位立板底端固定连接在地面平稳踩踏组件上。

[0006] 作为本技术方案的进一步优化，本发明一种神经科偏瘫治疗仪所述的地面平稳踩

踏组件包括稳定放置板、搬运硅胶轮和脚踩底板，脚踩底板固定连接在稳定放置板前端，稳

定放置板后端转动连接有两个搬运硅胶轮，限位立板底端固定连接在稳定放置板上。

[0007] 作为本技术方案的进一步优化，本发明一种神经科偏瘫治疗仪所述的升降训练组

件包括竖直滑杆、升降滑块、减震拉力弹簧、悬挂轴、限位滑动臂和配重架，配重架固定连接

在限位滑动臂上，限位滑动臂固定连接在升降滑块的后端，升降滑块滑动连接在竖直滑杆

上，竖直滑杆的顶端固定连接在限位立板的顶端，竖直滑杆的底端固定连接在稳定放置板

上，减震拉力弹簧的顶端固定连接在升降滑块的底端，减震拉力弹簧的底端固定连接在稳

定放置板上，升降滑块的前端固定连接有悬挂轴，限位滑动臂滑动连接在上下滑道中。

[0008] 作为本技术方案的进一步优化，本发明一种神经科偏瘫治疗仪所述的小腿固定组

件包括小腿联动板、固定弧形板、转动弧形盖和按摩电击两用凸起，固定弧形板固定连接在

小腿联动板上，转动弧形盖铰接在固定弧形板上，固定弧形板和转动弧形盖的内壁上均设
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置有多个按摩电击两用凸起。

[0009] 作为本技术方案的进一步优化，本发明一种神经科偏瘫治疗仪所述的大腿固定组

件包括大腿转板、承托弧形板、连接圆板、锁定插孔、限位弧形盖和大腿刺激凸起，限位弧形

盖铰接在承托弧形板上，承托弧形板固定连接在大腿转板上，大腿转板的底端转动连接在

小腿联动板的顶端，大腿转板的顶端转动连接在限位立板的顶端，连接圆板固定连接在大

腿转板顶端，连接圆板上呈环形均布有多个锁定插孔，承托弧形板和限位弧形盖的内壁上

均设置有多个大腿刺激凸起。

[0010] 作为本技术方案的进一步优化，本发明一种神经科偏瘫治疗仪所述的脚掌刺激组

件包括升降踏板、侧板、旋转轴、脚底按摩凸起和脚背限位环，两个脚背限位环均固定连接

在升降踏板上，升降踏板上均布有多个脚底按摩凸起，侧板固定连接在升降踏板后端，旋转

轴固定连接在侧板前端，侧板后端固定连接在悬挂轴上，小腿联动板的底端转动连接在旋

转轴上。

[0011] 作为本技术方案的进一步优化，本发明一种神经科偏瘫治疗仪所述的手部训练联

动组件包括调节转板、锁定插销、锁定拉簧、连接杆和握把，握把固定连接在连接杆的顶端，

连接杆的底端固定连接在调节转板上，调节转板转动连接在连接圆板后端，锁定插销滑动

连接在调节转板上，锁定拉簧固定连接在调节转板和锁定插销上。

[0012] 作为本技术方案的进一步优化，本发明一种神经科偏瘫治疗仪所述的脚踩底板上

设置有防滑纹。

[0013] 本发明一种神经科偏瘫治疗仪的有益效果为：

[0014] 神经科偏瘫治疗仪可以通过转动弧形盖将患者小腿固定在固定弧形板中，在训练

时可以被多个按摩电击两用凸起对小腿进行穴位按摩以及肌肉按摩，限位弧形盖能够将患

者的大腿固定在承托弧形板中，使多个大腿刺激凸起在进行电流刺激的同时进行大腿的穴

位按摩以及肌肉按摩。使患者腿部的相关肌肉能够在训练的同时进行电流刺激，并且得到

按摩放松来避免训练时产生的乳酸堆积以及相关穴位的按摩刺激，有利于患者腿部肌肉的

康复和成长；同时在腿部训练的时候，患者可以使用同一侧的手握住握把，来进行手臂的训

练，时手臂训练的同时可以为腿部进行借力，同样的腿部也可以在患者手臂训练时进行借

力，使患者同一侧的上肢和下肢相互辅助一同进行训练。

附图说明

[0015] 下面结合附图和具体实施方法对本发明做进一步详细的说明。

[0016] 图1为本发明一种神经科偏瘫治疗仪的结构示意图。

[0017] 图2为一种神经科偏瘫治疗仪另一个方向的结构示意图。

[0018] 图3为整体安装立柱组件的结构示意图。

[0019] 图4为地面平稳踩踏组件的结构示意图。

[0020] 图5为升降训练组件的结构示意图。

[0021] 图6为小腿固定组件的结构示意图。

[0022] 图7为大腿固定组件的结构示意图。

[0023] 图8为大腿固定组件另一个方向的结构示意图。

[0024] 图9为脚掌刺激组件的结构示意图。
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[0025] 图10为手部训练联动组件的结构示意图。

[0026] 图中：整体安装立柱组件1；限位立板1-1；上下滑道1-2；搬运把手1-3；安装侧板1-

4；偏瘫治疗仪1-5；地面平稳踩踏组件2；稳定放置板2-1；搬运硅胶轮2-2；脚踩底板2-3；升

降训练组件3；竖直滑杆3-1；升降滑块3-2；减震拉力弹簧3-3；悬挂轴3-4；限位滑动臂3-5；

配重架3-6；小腿固定组件4；小腿联动板4-1；固定弧形板4-2；转动弧形盖4-3；按摩电击两

用凸起4-4；大腿固定组件5；大腿转板5-1；承托弧形板5-2；连接圆板5-3；锁定插孔5-4；限

位弧形盖5-5；大腿刺激凸起5-6；脚掌刺激组件6；升降踏板6-1；侧板6-2；旋转轴6-3；脚底

按摩凸起6-4；脚背限位环6-5；手部训练联动组件7；调节转板7-1；锁定插销7-2；锁定拉簧

7-3；连接杆7-4；握把7-5。

具体实施方式

[0027] 具体实施方式一：

[0028] 下面结合图1-10说明本实施方式，本发明涉及医疗器械技术领域，更具体的说是

一种神经科偏瘫治疗仪，包括整体安装立柱组件1、地面平稳踩踏组件2、升降训练组件3、小

腿固定组件4、大腿固定组件5、脚掌刺激组件6和手部训练联动组件7，所述的手部训练联动

组件7连接在大腿固定组件5上，大腿固定组件5连接在整体安装立柱组件1上，整体安装立

柱组件1连接在地面平稳踩踏组件2上，升降训练组件3连接在整体安装立柱组件1和地面平

稳踩踏组件2上，小腿固定组件4连接在大腿固定组件5和脚掌刺激组件6上，脚掌刺激组件6

连接在升降训练组件3上。

[0029] 患者利用健康的一侧的腿站立在地面平稳踩踏组件2上，然后将偏瘫一侧的脚放

置在脚掌刺激组件6上，并使用小腿固定组件4和大腿固定组件5将偏瘫一侧的小腿以及大

腿进行固定，然后偏瘫一侧的手握住手部训练联动组件7，并且使偏瘫一侧的手臂和腿部保

持完全伸直状态，使患者的手臂进行伸直训练，在患者将手臂收回时，会拉动手部训练联动

组件7，使手部训练联动组件7带动大腿固定组件5在整体安装立柱组件1上转动，并带动小

腿固定组件4向上，同时患者的腿部会被带动，在脚掌刺激组件6上升的同时，患者的小腿和

大腿收到训练，小腿固定组件4和大腿固定组件5能使患者腿部的相关肌肉能够在训练的同

时进行电流刺激，并且得到按摩放松来避免训练时产生的乳酸堆积以及相关穴位的按摩刺

激，有利于患者腿部肌肉的康复和成长，随后腿部伸直的同时会带动手臂伸直，来相互辅助

使弯曲的手臂进行伸直训练、时伸直且僵硬的腿部进行弯曲训练。

[0030] 具体实施方式二：

[0031] 下面结合图1-10说明本实施方式，本实施方式对实施方式一作进一步说明，所述

的整体安装立柱组件1包括限位立板1-1、上下滑道1-2、搬运把手1-3、安装侧板1-4和偏瘫

治疗仪1-5，偏瘫治疗仪1-5通过螺栓可拆卸连接在安装侧板1-4上，安装侧板1-4固定连接

在限位立板1-1左端，限位立板1-1中部设置有上下滑道1-2，搬运把手1-3固定连接在限位

立板1-1顶端，限位立板1-1底端固定连接在地面平稳踩踏组件2上。

[0032] 具体实施方式三：

[0033] 下面结合图1-10说明本实施方式，本实施方式对实施方式二作进一步说明，所述

的地面平稳踩踏组件2包括稳定放置板2-1、搬运硅胶轮2-2和脚踩底板2-3，脚踩底板2-3固

定连接在稳定放置板2-1前端，稳定放置板2-1后端转动连接有两个搬运硅胶轮2-2，限位立
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板1-1底端固定连接在稳定放置板2-1上。

[0034] 使用时，患者健康一侧的脚踩在脚踩底板2-3来进行偏瘫治疗的训练，在搬运和移

动神经科偏瘫治疗仪时利用两个搬运硅胶轮2-2进行快速移动，省力且便捷。

[0035] 具体实施方式四：

[0036] 下面结合图1-10说明本实施方式，本实施方式对实施方式三作进一步说明，所述

的升降训练组件3包括竖直滑杆3-1、升降滑块3-2、减震拉力弹簧3-3、悬挂轴3-4、限位滑动

臂3-5和配重架3-6，配重架3-6固定连接在限位滑动臂3-5上，限位滑动臂3-5固定连接在升

降滑块3-2的后端，升降滑块3-2滑动连接在竖直滑杆3-1上，竖直滑杆3-1的顶端固定连接

在限位立板1-1的顶端，竖直滑杆3-1的底端固定连接在稳定放置板2-1上，减震拉力弹簧3-

3的顶端固定连接在升降滑块3-2的底端，减震拉力弹簧3-3的底端固定连接在稳定放置板

2-1上，升降滑块3-2的前端固定连接有悬挂轴3-4，限位滑动臂3-5滑动连接在上下滑道1-2

中。

[0037] 升降滑块3-2在竖直滑杆3-1上向上滑动时，升降滑块3-2会拉动减震拉力弹簧3-

3，使减震拉力弹簧3-3进行拉伸，减震拉力弹簧3-3拉伸的同时会对升降滑块3-2产生向下

的力，为患者在抬腿弯曲训练时增加一部分相反的作用力，使患者的肌肉得到训练，同时在

患者腿部伸直的时候，升降滑块3-2下降挤压减震拉力弹簧3-3进行减震，避免患者的腿部

放下的时候被震动影响而产生不适，同时可以在配重架3-6上放置相应的砝码，来进行腿部

的负重训练。

[0038] 具体实施方式五：

[0039] 下面结合图1-10说明本实施方式，本实施方式对实施方式四作进一步说明，所述

的小腿固定组件4包括小腿联动板4-1、固定弧形板4-2、转动弧形盖4-3和按摩电击两用凸

起4-4，固定弧形板4-2固定连接在小腿联动板4-1上，转动弧形盖4-3铰接在固定弧形板4-2

上，固定弧形板4-2和转动弧形盖4-3的内壁上均设置有多个按摩电击两用凸起4-4。

[0040] 当患者的小腿放进固定弧形板4-2中后，转动转动弧形盖4-3将小腿盖住并使用螺

栓将其与固定弧形板4-2固定在一起，使小腿处于转动弧形盖4-3和固定弧形板4-2中，同时

多个按摩电击两用凸起4-4会顶在患者小腿的肌肉上，多个按摩电击两用凸起4-4与偏瘫治

疗仪1-5通过电源线连通，患者训练时，小腿肌肉胀起时，会受到多个按摩电击两用凸起4-4

的按压，进行相应的穴位和肌肉按摩，在患者的小腿肌肉被多个按摩电击两用凸起4-4被按

摩的同时进行电流刺激共同加快患者的康复速度。

[0041] 具体实施方式六：

[0042] 下面结合图1-10说明本实施方式，本实施方式对实施方式五作进一步说明，所述

的大腿固定组件5包括大腿转板5-1、承托弧形板5-2、连接圆板5-3、锁定插孔5-4、限位弧形

盖5-5和大腿刺激凸起5-6，限位弧形盖5-5铰接在承托弧形板5-2上，承托弧形板5-2固定连

接在大腿转板5-1上，大腿转板5-1的底端转动连接在小腿联动板4-1的顶端，大腿转板5-1

的顶端转动连接在限位立板1-1的顶端，连接圆板5-3固定连接在大腿转板5-1顶端，连接圆

板5-3上呈环形均布有多个锁定插孔5-4，承托弧形板5-2和限位弧形盖5-5的内壁上均设置

有多个大腿刺激凸起5-6。

[0043] 当患者的大腿放进承托弧形板5-2中后，转动限位弧形盖5-5并使用螺栓将其固定

在承托弧形板5-2上，使大腿位于承托弧形板5-2和限位弧形盖5-5中，此时多个大腿刺激凸

说　明　书 4/6 页

7

CN 112274864 A

7



起5-6会顶在患者大腿的肌肉上，多个大腿刺激凸起5-6与偏瘫治疗仪1-5通过电源线连通，

患者训练时，大腿肌肉胀起时，会受到多个大腿刺激凸起5-6的按压，进行相应的穴位和肌

肉按摩，在患者的大腿肌肉被多个大腿刺激凸起5-6被按摩的同时进行电流刺激共同加快

患者的康复速度。

[0044] 具体实施方式七：

[0045] 下面结合图1-10说明本实施方式，本实施方式对实施方式六作进一步说明，所述

的脚掌刺激组件6包括升降踏板6-1、侧板6-2、旋转轴6-3、脚底按摩凸起6-4和脚背限位环

6-5，两个脚背限位环6-5均固定连接在升降踏板6-1上，升降踏板6-1上均布有多个脚底按

摩凸起6-4，侧板6-2固定连接在升降踏板6-1后端，旋转轴6-3固定连接在侧板6-2前端，侧

板6-2后端固定连接在悬挂轴3-4上，小腿联动板4-1的底端转动连接在旋转轴6-3上。

[0046] 患者偏瘫一侧的脚踩在多个脚底按摩凸起6-4上，使多个脚底按摩凸起6-4对患者

脚底进行穴位按摩和肌肉按摩来刺激患者的肌肉和神经，同时患者将脚伸进对应的脚背限

位环6-5中来固定脚，避免脚在多个脚底按摩凸起6-4上打滑。

[0047] 具体实施方式八：

[0048] 下面结合图1-10说明本实施方式，本实施方式对实施方式七作进一步说明，所述

的手部训练联动组件7包括调节转板7-1、锁定插销7-2、锁定拉簧7-3、连接杆7-4和握把7-

5，握把7-5固定连接在连接杆7-4的顶端，连接杆7-4的底端固定连接在调节转板7-1上，调

节转板7-1转动连接在连接圆板5-3后端，锁定插销7-2滑动连接在调节转板7-1上，锁定拉

簧7-3固定连接在调节转板7-1和锁定插销7-2上。

[0049] 根据患者的站姿，拉出锁定插销7-2，使调节转板7-1在连接圆板5-3上转动，直到

握把7-5转动到患者上肢能够伸直的位置，松开锁定插销7-2，锁定拉簧7-3带动锁定插销7-

2插进相应的锁定插孔5-4中进行固定，可以满足偏瘫程度以及手臂长度不同的患者使用。

[0050] 具体实施方式九：

[0051] 下面结合图1-10说明本实施方式，本实施方式对实施方式八作进一步说明，所述

的脚踩底板2-3上设置有防滑纹。

[0052] 可以使患者站的更加稳定，避免在训练中脚底打滑而出现摔倒。

[0053] 本发明一种神经科偏瘫治疗仪的工作原理：使用时，医护人员双手握住搬运把手

1-3，并向着自己的方向用力使限位立板1-1发生倾斜，在限位立板1-1倾斜的同时，两个搬

运硅胶轮2-2接触到地面，并且支撑在地面上，随后利用两个搬运硅胶轮2-2进行快速移动，

省力且便捷，移动到使用位置后，使稳定放置板2-1平放在地面上，患者将健康一侧的脚踩

在脚踩底板2-3上，患者将偏瘫一侧的脚踩在多个脚底按摩凸起6-4上，使多个脚底按摩凸

起6-4对患者脚底进行穴位按摩和肌肉按摩来刺激患者的肌肉和神经，同时患者将脚伸进

对应的脚背限位环6-5中来固定脚，避免脚在多个脚底按摩凸起6-4上打滑，然后患者将小

腿放进固定弧形板4-2中后，转动转动弧形盖4-3将小腿盖住并使用螺栓将其与固定弧形板

4-2固定在一起，使小腿处于转动弧形盖4-3和固定弧形板4-2中，同时多个按摩电击两用凸

起4-4会顶在患者小腿的肌肉上，多个按摩电击两用凸起4-4与偏瘫治疗仪1-5通过电源线

连通，再将患者的大腿放进承托弧形板5-2中后，转动限位弧形盖5-5并使用螺栓将其固定

在承托弧形板5-2上，使大腿位于承托弧形板5-2和限位弧形盖5-5中，此时多个大腿刺激凸

起5-6会顶在患者大腿的肌肉上，多个大腿刺激凸起5-6与偏瘫治疗仪1-5通过电源线连通，

说　明　书 5/6 页

8

CN 112274864 A

8



然后根据患者的站姿，拉出锁定插销7-2，使调节转板7-1在连接圆板5-3上转动，直到握把

7-5转动到患者上肢能够伸直的位置，松开锁定插销7-2，锁定拉簧7-3带动锁定插销7-2插

进相应的锁定插孔5-4中进行固定，可以满足偏瘫程度以及手臂长度不同的患者使用，训练

时，患者偏瘫一侧的手握住握把7-5，并用力伸直，最后拉动握把7-5，此时连接杆7-4带动大

腿转板5-1在限位立板1-1上转动，大腿转板5-1带动小腿联动板4-1在其上转动，同时小腿

联动板4-1在旋转轴6-3上转动，使患者的腿部发生弯曲，同时升降踏板6-1会带动患者脚升

起来，在升降踏板6-1升起来时，侧板6-2带动升降滑块3-2升起，在竖直滑杆3-1上向上滑动

时，升降滑块3-2会拉动减震拉力弹簧3-3，使减震拉力弹簧3-3进行拉伸，减震拉力弹簧3-3

拉伸的同时会对升降滑块3-2产生向下的力，为患者在抬腿弯曲训练时增加一部分相反的

作用力，使患者的肌肉得到训练，然后在患者腿部伸直的时候，升降滑块3-2下降挤压减震

拉力弹簧3-3进行减震，避免患者的腿部放下的时候被震动影响而产生不适，同时可以在配

重架3-6上放置相应的砝码，来进行腿部的负重训练，同时患者的手臂会被拉伸到伸直的状

态，使手臂借力来完成伸直训练，患者训练时，小腿和大腿的肌肉胀起时，会受到多个按摩

电击两用凸起4-4和多个大腿刺激凸起5-6的按压，进行相应的穴位和肌肉按摩，刺激腿部

的穴位以及肌肉，并且利用按摩放松来避免训练时肌肉中产生的乳酸堆积导致患者腿部酸

痛，在患者的小腿肌肉被多个按摩电击两用凸起4-4被按摩的同时进行电流刺激共同加快

患者的康复速度，有利于患者腿部肌肉的康复和成长，如此往复便可以同时训练患者偏瘫

一侧的上肢和下肢，并且相互辅助完成训练，能够有效的保护患者自身，同时神经科偏瘫治

疗仪无论是患者身体右侧的训练还是身体左侧的训练都可以满足。

[0054] 当然，上述说明并非对本发明的限制，本发明也不仅限于上述举例，本技术领域的

普通技术人员在本发明的实质范围内所做出的变化、改型、添加或替换，也属于本发明的保

护范围。
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