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Vynalez se tyka stroje na ob3ivani knof-
likovych direk, ktery je opatfeny zaFizenim
pro proseknuti knoflikové dirky podle vol-
by pfed nebo po obSiti knoflikové dirky a
zalizenim pro automatické zvednuti pritlas-
nych svorek $itého dila po dohotoveni knof-
likové dirky v obou variantdch sledu obsi-
vani a proseknuti knoflikové dirky.

Normalni 8ici stroje pracuji tak, Ze poda-
va¢ pfemistuje §ité dilo stdle v jednom smé-
ru, takZe postupnymi vpichy vznikd nor-
malné rovny Sev tvofeny Fadou rovnostehil
nebo klikatych steh@i. Tento princip je pro
stroje na ob3ivani knoflikovych direk ne-
pouZitelny, nebot by nebyl schopen zajistit
obsiti poZadovaného tvaru knoflikové dirky.
Proto se zde pouZiva uloZné desky, k niZ je
Sité dilo nehybné& pFipevnéno prFitlanymi
svorkami, a kterou je udilen od ovlddaciho
mechanismu pohyb, jehoZ vysledny tvar od-
povida poZadovanému tvaru knoflikové dir-
ky, takZe soustavou klikatych stehd, tvoie-
nych opakovanymi vpichy jehly, vznikne vy-
sledny poZadovany obrys obsiti knoflikové
dirky. PFitlacné svorky vykyvné& pripevnéné
k nloZné desce a tedy nuceng& sdilejici jeji
pohyb fixuji vloZené dilo v poZadované po-
loze a zabrafiuji tak riznym neZddoucim
zdvadam, jako napfiklad proseknuti mimo
podélnou osu obsité knoflikové dirky.

Stroje na obSivani knoflikovych direk

180U v zdjmu vysoké produktivity prdce fe-
Seny jako poloautomaty, které po uvedeni
v €innost ru¢nim tkonem obsluhujiciho pra-
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covnika bez jakéhokoliv dal3iho z&dsahu zho-
tovi, to je ve zvoleném sledu obsiji a pro-
seknou knoflikovou dirku, nadeZ se &innost
stehotvorného tstroji samodinng prerusi a
sekaci nliz samo¢inné vrati do ne¢inné po-
lohy. Pro rychlé piemisténi §itého dila do
polohy potfebné pro ob$ivani dal3i knofli-
kové dirky, napiiklad na prednim dilu sa-
ka, je proto Zadouci, aby i pritlatné svorky
se samoCinné zvedly a umoZnily tak pre-
misténi $itého dila ihned poté, co po doho-
toveni knoflikové dirky stroj zaujal svou
vychozi polohu. ‘

VétSina dosud vyrabénych strojii na obsi-
vani knoflikovych direk je FeSena jednoude-
lové na proseknuti bud pred obSitim, nebo
teprve po ném, bez moZnosti p¥ejit z jedné
varianty na druhou sefizenim mechanismit
stroje. U téchto stroji je ovlddaci zarizeni
pro zvedani pritlaénych svorek spiaZe-
no s tim mechanismem stroje, ktery pti zho-
tovovani knoflikové dirky vykonava casové
posledni operaci, to je bud s dstrojim pro
proseknuti knoflikové dirky u stroje upra-
veného pro proseknuti po obsiti, nebo
s Gstrojim pro ob3ivdni knoflikové dirky
u stroji upravenych pro proseknuti pfed
obSitim knoflikové dirky.

Jsou také znamy stroje, u nichZ lze sefi-
zenim jejich dstroji prejit z proseknuti po
obs8iti na proseknuti pf¥ed obZitim knofliko-
ve dirky a naopak. Je znamo jediné za¥izeni
umoZiiujici sefizenim nékolika prvkd nasta-
vit v obou variantdch automatické zvedani
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pritlaénych svorek. Jeho nevyhodou jsou -

predevdim vysoké nédroky na presnost sefi-
zeni, zejména pFi prosekdvdni po obSiti,
kdy je nutno sefidit okamZik zvednuti pri-
tlaénych svorek jednak tak, aby nasle-
doval teprve- po proseknuti knoflikové
dirky, jednak tak, aby predchazel odpo-
jeni hnaci Femenice stroje od v3ech
dalsich mechanismli stroje na konci cyklu
ob3iti knoflikové dirky po dojeti tloZné
desky do vychozi polohy. ProtoZe prosek-
nuti knoflikové dirky a odpojeni hnaci fe-
menice je ovldddno dv&ma riznymi vacka-
mi, je nutno provad#t sefizeni, a to velmi
citlivé, na dvou riznych mistech.
Ugelem vynalezu je odstranit tyto nevy-
hody a vytvolit zafizeni, u n&hoZ by pfi
zménd sledu tkonfi obsiti a proseknuti po-
stadilo sefizeni jediného prvku se spolehli-
vym vyloudenim jednak rizika, Ze by pfi
sekani po obsiti byly p¥itlagné svorky zved-
nuty pfili§ brzy, to je pFed ukonCenim pro-
seknuti knoflikové dirky, jednak rizika, Ze
by po proseknuti nebyly zvednuty véas, to
je pred odpojenim hnaci Femenice stroje od
vSech dal§ich mechanismil stroje, nebot po-
tom by jiZz vilbec nedoSlo k jejich automa-
tickému zvednutl.
Podstata stroje na ob3ivani knoflikovych
direk podle vyndlezu spolivd v tom, Ze ob-
sahuje jednak prvni vypinaci &len, napfi-
klad vypinaci kolik, spfaZeny s ustrojim
pro zvednuti p¥itlaénych svorek, jednak dru-
hy vypinaci ¢&len, napriklad vypinaci zub,
spraZeny se zafizenim pro uvedeni stroje
v dinnost a pro jeho zastaveni, pricemZ tyto
dva vypinaci ¢leny leZi ve vyjmenovaném
poradi v drédze otofného pohybu alespoii
jednoho tdseku alespoil jednoho dilce, na-
prikiad vacky, uspofddaného ototné€ a po-
hybové spiaZeného jak se zafizenim pro vy-
vozovani relativniho pohybu iloZné desky
§itého dila vic¢i podélné ose jehly, tak
i s prosekavaci vackou.
Piiklad stroje na ob$ivani knoflikovych
direk podle vynalezu a moZnosti jeho vy-
ufiti je zndzorn&n na pfFipojenych vykre-
sech, kde znadi
obr. 1 schematicky pohled na knoflikovou
dirku, jeji jednotlivé ¢asti a navazu-
jici tseky pohybu uloZné desky stro-
je podle vynélezu,

obr. 2 axonometricky pohled na stroj podle
vyndlezu,

obr. 3 axonometricky pohled na celkové
uspofadani mechanismi stroje podle
vyndlezu,

obr. 4 axonometricky pohled na ¢édst stro-
je podle vynélezu,

obr. 5 axonometricky pohled na jinou &ast
stroje podle vynédlezu,

obr. 6 axonometricky pohled na &4st zafi-
zeni pro oviddéni pohybu p¥itlatnych
svorek stroje podle vynélezu,

obr. 7 axonometricky pohled na &4st zafi-
zeni z obr. 6,
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obr. 8 schematické zndzorné&ni &tyf vacek

' pouZitych ve stroji podle vynalezu.

Knoflikova dirka zndzornéné na obr. 1 se
sklada z rovnych &asti a, b, oCka ¢ a klino-
vé zavorky d, kterd se op#&t sklddd z rov-
nych ¢&asti-dl1, d2 a z Sikmych ¢asti d3, d4.
Linie d7 oznafuje pocéatek .a konec- mista
tvofeni stehti, to je poCatek a konec ¢in-
nosti stehotvorného mechanismu . stroje
v priibéhu ob8ivani jedné knoflikové- dirky.
Usek leZici mezi liniemi d7 a d10, popiipa-
dé d11 pfedstavuje mrtvy chod dloZné des-
ky, tzn. tu fazi pohybu tiloZné desky, b&hem
niZ je stehotvorny mechanismus. jiZ vyrazen
z Cinnosti, kterd je v3ak potfebnd k tomu,
aby stroj dosahl své zdkladni polohy, v niZ
ustane i dal3i pohyb 1loZné desky ve sméru

Sipky B a stroj bude pFipraven pro obsiti

nasledujici knoflikové dirky. Linie d10
predstavuje vychozi polohu stroje uprave-
ného pro proseknuti knoflikové dirky pied
ob8itim, kdeZto linie d11 vychozi polohu
stroje upraveného pro proseknuti knofliko-
vé dirky po obsiti. V tomto pripadé se uloi-
na deska na linii d10 na pfechodnou dobu
zastavi, b8hem jejiho znehybuéni se usku-
teéni proseknuti knoflikové dirky, naceZ pri
pohybu uloZné desky od linie d10 k linii
d11 se pritlaéné svorky zvednou. Linie d7,
d10, d11 oznaduji tdroverl polohy podélné
osy jehly vici GloZné desce pri té které po-
loze dloZné desky.

Stroj na obsivani knoflikovych direk zng-
zornény na obr. 2 obsahuje rameno 1,
v ndmZ jsou uloZeny mechanismy, které
budou popsdny v dal$im, a které udileji
jehle 2 pohyb bé&Zny u normdlnich Sicich
strojil s klikatym stehem. Stroj je déle opat-
fen o sob& zndmym zafizenim, jimZ se ve
fazi tvoreni ofka ¢ nata¢i stehotvornym
itrojim postupné& o tihel dany poZadovanym
tvarem o¢ka e, zpravidla o 180°. Toto za-
Fizeni, zaji¥tujici zejména sprévnou. polohu
steht v odku ¢, je pro sprdvnou funkci
pfedklddaného vyndlezu bez vyznamu a ne-
ni zde proto bliZe popisovdno ani znazor-
néno. Stroj dale obsahuje dloZnou desku 3,
k niZ je §ité dilo pFichyceno pritlaénymi
svorkami 30, jejichZ uspofddéni a ovladani
bude podrobné&ji popsano v dalSim, a vanu
5, kterd je svym dnem nasazena v nezna-
zornéném podstavci Siciho stroje. Remenice
6 tvofi zakladni hnaci Femenici celého stro-
je a je nezndzorn&nym Femenem spojena
s nezndzornénou hnaci jednotkou, tj. s elek-
tromotorem. )

Jak je patrno z obr. 3, je hnaci Femenice
6 nasazena pevn& na hlavnim hfideli 7 3i-
ciho stroje, ktery je uloZen v nezndzorné-
nych loZiskdch a je Sroubovymi koly 8a, 8b
pohybové spojen s pfedlohovym hiidelem
9, na ném¥ je pevn& nasazena rozvodnéa fe-
menice 10, ktera je Femenem 11 pohybové
spojena s Femenici 12 hnaciho hfidele 13,
od n&ho? je jehle 2 pies vystfednik 14 a
daldi, zde neznédzorn&né &leny udilen vrat-



ny vertikdlni pohyb se stranovou sloZkou.
Rozvodnéd Femenice 10 je dale spojena Fe-
menem 15 s Femenici 16 .dalsiho hnaciho
hiidele 17 udilejiciho pfes nezndzornéné
¢leny kyvavy pohyb nezndzorn&nému cha-
padi, ktery se takto s jehlou 2 podili na
tvofeni klikatych stehli. Na hlavnim hrideli
7 je pevné nasazena trojboka vacka 18, kte-
rou obepind vidlice 19, jejiZ volny konec
19a je vytvofen jako jeden kus s hridelem
20, ktery je tdhlem 21 spojen jednou ¢asti
s volnob&Znou spojkou 22 vytvofenou jako
jeden kus s ozubenym kolem 23, jehoZ ozu-
beni je v trvalém zabé&ru s ozubenim draz-
kové vacky 24, do jejiZ drézky je trvale za-
veden Cep 25 paky 26, jejiz druhy konec
26a je spojen s dalSim tadhlem 27, které je
ddle spojeno s tloZnou deskou 3. Jak vy-
plyne z popisu cCinnosti zafizeni, je takto
uloZzné desce 3 za chodu stroje udilen po-
hyb potfebny pro ob3ivani rovnych stran a,
b knoflikové dirky.

Na vaCkovém hrideli 28 jsou pevné nasa-
zeny Ctyri vacky, které jsou znazornény
v bokorysném pohledu na obr. 8 jednotlivé,
to je bez vzdjemného piFekryvani, avSak
s vyznaCenim své vzdjemné thlové polohy,
jakou by zaujimaly, kdyby body snimani
jejich otac¢ivého pohybu leZely v téZe rovi-
né prochézejici osou hiidele 28 a v tomtéz
sméru vaci vacfkovému hiideli 28, napii-
klad tedy v mistech 24x, 31x, 54x, 29x. Tyto
vactky budou nyni popsany podrobné&iji.

Dréazkova vacka 24 obsahuje jednak vidi
ose vatkovému hridele 28 soustfedny val-
covy povrch opatfeny ozubenim 24A, Kkteré
je v trvalém z&béru s ozubenym kolem 23,
jednak vackovou draZzkou 24a obsahujici
tyto useky: kruhovy tsek 24d uspofadany
soustredné viici ose vafkového hiidele 28
a zaujimajici athel «, napfiklad 90°, vze-
stupny tusek 24b, jehoZ vzddlenost od osy
otaceni vackového hiidele 28 se postupné
zvétSuje aZ po vrchol 24f, kde je nejvitsi,
a sestupny usek 24e¢, jehoZ vzddlenost od
vrcholu 24f aZ po navazujici ¢ast kruhové-
ho tseku 24d se postupné& zmensuje.

Prosekavaci vacka 31 ma tvar vélce 31b
uspofadaného soustfednd viaci ose vadko-
veho hridele 28 s vystupkem 31a, ktery ma
nabhéinou c¢ast 3le a sestupnou ¢ast 3id.
Uhel g8 celého vystupku 31a je mensi, nez
thel o kruhového tseku 24d drazky 24a
drazkové vatky 24, a to o soudet tuseki 81,
g2, ktery miiZe ¢init napiiklad 24° a je rov-
nym dilem rozloZen na kaZdy z nich.

Zaviraci vatka 54 mé& tvar vélce 54¢ uspo-
Fadaného soustfedn& vici ose vadkového
hridele 28, se dvéma vystupky 54a, 54h,
které leZi uvnitf asekd g1, 2. Uhlova hod-
nota kazdého z téchto vystupkii 54a, 54b
¢ini naptiklad 6°. Obecn& plati, e tGhlova
hodnota vystupku 54a musi byt mensi ne?
uhsel g1, a obdobné tdhlovd hodnota vystup-
ku 54b musi byt mens$i neZ dhel 2. Jak vy-
nlvne z dalditho popisu, zatizeni by fungo-
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valo spravné i v pripadé, kdy usek §1 by
mél tvar jiZ ne pfesné valcovy, nybrZ mirng
stoupajici.

Zavorovacl vacka 29 obsahuje jednak val-
covy povrch 29¢, na némZ jsou vytvoieny
dva navzajem stranové presazené vystupky
29a, 29b, jednak vackovou drazku 57, kterd
plni funkci zcela odliSnou od vystupku 29a,
29b, z nichZ kaZdy zaujima dhlovou hodno-
tu pifibliZné stejnou jako vystupky 54a, 54b,
to je hodnotu 6°. Vadkovd drarka 57 se
skladd z kruhového tseku 57a prerudova-
ného jednak tisekem 57d pro obSivani ocka
¢ knoflikové dirky, jednak dv&ma tseky
57h, 57¢, které slouZi pro vyvozovani stra-
nového posuvu uloZné desky 3 kolmo na
smér podélné osy X knoflikové dirky. VSech-
ny tfi aseky 57b, 57c¢, 57d jsou pro &innost
zafizeni podle vyndlezu nepodstatné a jsou
zhdazornény pouze proto, aby v dal$im po-
pisu mohla byt €innost stroje podle vynéa-
lezu popsana také ve vztahu k jednotlivym
fazim obSivani knoflikové dirky. Vystupek
29a je ve sméru otafeni J vackového hiide-
le 28 umistén pred vystupkem 54a, vystu-
pek 29b obdobné pred vystupkem 54b. Z po-
psaného zndzornéni je ddle patrno, Ze vy-
stupek 3la prosekavaci vacky 31 o dhlové
hodnoté g leZi uvnit¥ dhlu y mezi koncem
vystupku 54a a po¢dtkem vystupku 54b za-
viraci vacky 54 a rovnéZ uvnit¥ dhlu é mezi
koncem vystupku 29a a podatkem vystupku
29h zavorovaci vacky 29.

Stroj je dale opatfen zafizenim pro roz-
béh a zastaveni stehotvorného ustroji stro-
je, které zndmym zplsobem udrZuje bud
v sepnutém nebo v rozpojeném stavu hnaci
a hnanou ¢ast neznédzornéné spojky umis-
téné v hnaci femenici 6 a tim bud za-
chovavd, nebo preruSuje hnaci spojeni
mezi hnaci Femenici 6 na strang jedné
a hlavnim hfidelem 7 a na n&j navazuji-
cimi mechanismy na stran& druhé, a te-
dy vymezuje troveil linie d7, obr. 1, v niZ
konc¢i cinnost stehotvorného mechanismu
a zafinad mrtvy chod GloZné desky 3 po zho-
toveni knoflikové dirky. Stroj je dale vy-
baven rovnéZ zndmym zarizenim pro rychlo-
posuv tGloZné desky 3 v fazi jejiho mrtvého
pohybu od linie d7 ve sméru Sipky B, jimZ
se podélnd osa jehly premisti do drovné
d10. Jak vyplyne z daliiho popisu, odpads
u stroje podle vynélezu oproti dosavadnimu
stava techniky nutnost mezilehlé klidové
polohy tloZzné desky 3 pfed dosaZenim jeji
vychozi polohy pro ob3ivani néasledujici
knoflikové dirky, takZe poloha v linii did
je jiZ vychozi polohou stroje. Toto zatizeni
se uvadi v c&innost synchronizované s roz-
pojenim hnaciho spojeni mezi hnaci feme-
nici 6 a hlavnim h¥idelem 7 zplGsobem, kte-
ry nyni bude popsén. Zafizeni obsahuje po-
psanou jiZ hnaci Femenici 6, kterou je od
neznazornéného elekiromotoru trvale udi-
len otacivy pohyb ve sméru $ipky H, obr. 4.
V pravé Celni stén& Ba hnaci femenice 6 je
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vytvoi'eno vybréni 6b ve tvaru plochého val-
ce soustfedného s osou otéceni hnaci Feme-
nice 6. Na hlavnim hrideli 7 je pevn& na-
sazeno ruéni kolo 32, v jehoZ sténé 32a pii-
1éhajici k celni st&n& Ba hnaci Femenice 6
je upevnéna zndmé jednosmérnd valeckova
spojka, kterd pri zvoleném pohledu, obr. 4,
neni viditeln4, a kterd nucené sdili otdcivy
pohyb i klidovy stav ru¢niho kola 32. Bé-
hem obsivdni knoflikové dirky je tato va-
le¢kova spojka v zdb&ru s vybranim 6b hna-
ci Ffemenice B, jejiZz otaCivy pohyb je takto
nucené udilen véaletkové spojce a tim i ruc-
nimu kolu 32 a hlavnimu hFideli 7. K roz-
pojeni hnaciho spojeni mezi hnaci Femenici
6 a valeckovou spojkou dojde zndmym zpu-
sobem plisobenim pdky 62, kterd tvofi sou-
Cdst zarizeni pro rozb8h a zastaveni steho-
tvorného mechanismu, a to jejim premisté-
nim z polohy znézorné&né na obr. 4 ¢arko-
vané do polohy zndzornéné plnymi carami.
Pohyb paky 62 je zndmym zplsobem odvo-
zen od pohybu uloZné desky 3 a s nim syn-
chronizovan tak, Ze k rozpojeni hnaciho
spojeni mezi hnaci Femenici 6 a ru¢nim ko-
lem 32 dojde v poZadované urovni linie d7.

ProtoZe prfi zméndch délky knoflikové
dirky dochdzi ke zméndm polohy linie d7
pouze v rozmezi nedosahujicim aZ k linii
d18, kterd spadd v kaZzdém pfripadé do faze
mrtvého chodu dloZné desky 3, neméd se-
rizeni délky knoflikové dirky za nésledek
nutnost nové sefizovat fézi, v niZ dojde ke
zvednuti pfitlaénych svorek 30 do jejich
nedinné polohy, a kterd nastava vidy v po-
[oze dané linii d10.

Na druhé stran& 6¢ hnaci Femenice 6 je
vytvofen unédSeci vystupek 6d, ktery je bé-
hem dcinnosti stehotvorného mechanismu
uspofddan v odstupu vGéi undsecimu cepu
63a kotoule rychloposuvu 63 posuvné, avsak
ve sméru otdCeni pevné nasazeného na du-
tém drdZkovaném hiideli 64, ktery je otoc-
né uloZen v neznézornénych loZiskdch vy-
tvofenych ve vané 5 stroje a tvofi jedno
z loZisek hlavniho hfidele 7, jehoZ druhé
loZisko je vytvofeno ve vané& 5 stroje. Oba
hiidele 7, 64 jsou usporddany navzajem vol-
nobéZné ve sméru svého otac¢ivého pohybuy,
to je ve sméru Sipky H.

Pohybem pé&ky 62 do polohy znazornéné
na obr. 4 plné, jimZ se rozpoji hnaci spojeni
mezi hnaci Femenici 8 a runim kolem 32,
se zéarovell vytvori hnaci spojeni mezi hnaci
Femenici 6, respektive jejim vystupkem 6&d,
a unaSecim Cepem 63a kotouce rychloposu-
vu 63, a to zplsobem, ktery je b&Zn& znam
a pouZit prakticky na v3ech dosud vyrabé-
nych konfekénich strojich pro obsivani
knoflikovych direk, a neni zde proto pod-
robnéji popisovdn. Jeho podstata spodiva
v tom, Ze kotou¢ rychloposuvu 63 plisobe-
nim tlaéné pruZiny 65 se piFemisti k hnaci
Femenici 6, coZ je moZné teprve po premis-
téni paky 62 do polohy zndzornéné na obr.
4 pln&, nebot nezndzornéné &leny, pohybo-

. -

vé spojené s pakou 62, udrzuji kotout rych-
loposuvu 63 v odstupu od hnaci Ffemenice 6,
dokud je pdka 62 v poloze znédzornéné na
obr. 4 ¢arkované. Kotoudi rychloposuvu 63
je nyni od hnaci Femenice 6 udilen otacivy
pohyb ve sméru Sipky H, ktery se prenasi
na duty drazkovany hridel 64 a jeho pro-
stfednictvim na ozubené kolo 23 pevné na-
sazené na dutém draZkovaném hiideli 64
a ktery je v trvalém zdbéru s ozubenim 24A
vytvofenym na védlcovém povrchu drazkové
vadky 24, kterou je takto udilen otdcivy po-
hyb ve sméru Sipky J, obr. 4, ktery je nu-
cend sdilen hiidelem 28, na ném# je draz-
kova vactka 24 pevné nasazena. Takto je
udilen otadéivy pohyb ve sméru Sipky J ta-
ké prosekdvaci vadce 31 a zdvorovaci vacCce
29, které jsou ob& na hiideli 28 pevné na-
sazeny. Jak jiZ bylo uvedeno vy$e, jsou na
obvodu z&vorovaci vacky 28 vytvofeny dva
vystupky 29a, 29b, které spolupracuji se za-
Fizenim urdenym pro zvednuti pfitlacnych
svorek 30 do nedinné polohy, které bude
nyni popsano s odvoldnim na obr. 4 a 5.
Toto zafizeni obsahuje dvouramennou paku
66 nasazenou vykyvné na ¢epu 67, na némiz
je nasazena rovnéZ paka 62 uvedend v dii-
v&j8i ¢asti papisu. Na jeden konec B6a této
dvouramenné pdky 66 dosedd jeden konec
vzpérné tyce 68 urcené k rozpojeni hnaciho
spojeni mezi hnaci Femenici 6 a kotoufem
rychloposuvu 63, jak bude podrobnéji po-
psdno v dalsim. Druhy konec 66b dvoura-
menné paky 66 je vytvoFen jako valec,
v némzZ je vytvoren otvor, jehoZ osa je rov-
nobézna s osou Cepu 67, a do n&hoZ je za-
veden piesuvny cCep 69, usporddany presuv-
né ve sméru podélné osy a zajiSté&ny proti
vypadnuti na jednom svém Kkonci hlavou
69a, na druhém Kkonci nezndzornénym po-
jistnym krouzkem. Na tento druhy konec
dosed4a trvale jednim svym koncem tlatné
pruZina 70 opirajici se svym druhym kon-
cem o opérku 71 tvofenou uhelnikem pFi-
pevnénym ke konci 66b dvouramenné péaky
66 Sroubem 72. Tla¢na pruZina 70 tedy udr-
Zuje pFfesuvny Cep 69 v jeho krajni poloze
ve sméru Sipky K, obr. 5. Pfesuvny pohyb
pfesuvného ¢epu 69 nucené sdili drZzak 73,
ktery je s nim pevné spojen. S timto drZa-
kem 73 je prestavitelné ve sméru Sipky K
spojen vypinaci zub 74, ktery nucené sdili
pohyb i klidovy stav drZdku 73, a jehoZ
funkce bude popsdna pozdé&ji. Prestavitel-
nost vypinaciho zubu 74 viéi drzdku 73 je
zajistdna tim, Ze drZdk 73 je zndmym zpid-
sobem vytvofen jako vedeni, na némi je
tloZna ¢&ast vypinaciho zubu 74 uloZena
kluzné ve sméru §ipky K, obr. 5, a ustavi-
telné nezndzorné&nym Sroubem zavedenym
do nezndzorn&ného zavitového otvoru vy-
tvofeného v drZdku 73 a prochézejiciho
drazkou vytvorFenou v dlozné ¢édsti vypina-
ciho zubu 74 a orientovanou ve sméru Sip-
ky K, obr. 5. V priichozim otvoru vytvofe-
ném v t&lesu vypinaciho zubu 74 je déle
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upevnén vypinaci kolik 75, ktery tedy nu-
cené sdili nastavenou polohu vypinaciho zu-
bu 74 vic¢i drZzdku 73 ve sméru Sipky K.
Tento vypinaci kolik 75 je tla¢nou pruzinou
76, opirajici se jednak o spodni ¢dst jeho
hlavy, jednak o téleso vypinaciho zubu 74,
neustéale tladen do své krajni polohy ve smé-
ru §ipky M vymezené jeho roz8ifenym spod-
nim koncem, jimZ se zachyti o okraj otvo-
ru, v némzZ je nasazen.

Za chodu stroje je vypinaci kolik 75 nor-
malné ve své krajni poloze ve sméru Sipky
M. Pouze ve fazi, kdy na néj najede ktery-
koliv z obou vystupk@ 29%a, 29b zavorovaci
vacky 29, se proti pdsobeni tlacné pruZiny
76 premisti proti sméru Sipky M, imZ se
zpasobi zvednuti pFitlacnych svorek 30, jak
bude nyni popsano s odvolanim na obr. 6.

Obg& piitlacné svorky 30, z nichZ je na
obr. 6 zndzornéna pouze jedna, jsou navza-
jem shodné v zrcadlovém provedeni. PTi-
tlacng svorka 30 obsahuje vlastni pfitlac-
nou desku 33 pripevnénou vykyvné na
drzaku 34, ktery je vykyvné okolo osy Y
upevnén v Ttuhelniku 35, ktery je pevné,
napiiklad pfFiSroubovanim, spojen s tuloZ-
nou deskou 3. K drZdku 34 je odspod
pfipevnéna listovd pruZina 36 opirajici
se jednim koncem o  uhelnik 35
a usporadana tak, Ze se snaZi pPemistit
drzdk 34 s pritlatnou deskou 33 ve sméru
§ipky N, obr. 6. Na depu 37, upevnéném
v nezndzornéném nélitku dloZné desky 3,
je vykyvné nasazena pritlacnd vacka 38 vy-
tvofend jako jeden kus s vidlici 39, do niZ
pouze pfi dojetl tloZné desky 3 do vychozi
polohy dané linii d10 zapadne Cep 40 zasa-
zeny do ramena 41la dvouramenné paky 41
vykyvné nasazené na dalSim &depu 42 zasa-
zeném do ramene 1 stroje.

Tvar pritlatné vacky 38 zndzornény na
obr. 7 obsahuje jednak rovnou c¢édst 38a,
jednak dvé& zakftivené ¢asti, z nichZ funkéni
je pouze Céast oznaCend jako 38b. KdyZ na
konec 34adrZdku 34 dosedd rovna cast 38a
pritlaéné vacky 38, jsou pFitlaéné svorky 30
ve své zvednuté, tj. neinné poloze. Jakmile
na konec 34a pocCne najizdét zakrivena ¢éast
38b, pocne vychylovat drzak 34 tak, Ze pii-
tlacné svorky 30, respektive jejich pi¥itlacné
desky 33 jsou spousStény na tuloznou desku
3 aZ do polohy, v niZ spolehlivé fixuji po-
lohu vloZeného Sitého dila. Druhé rameno
41b dvouramenné paky 41 je opatieno otvo-
rem, do néhoZ je zasazen jeden konec 43a
tadhla 43, jehoZ druhy konec 43b je opatien
krouzkem 44, ktery je k nému pfripevnén
neznazornénym Sroubem, a jehoZ primér je
vétSi neZ vnitfni rozmér vidlice 45, ktera
obepinad druhy konec 43b tdhla 43 a je vy-
tvofena jako jedno rameno dvouramenné
paky 46 nasazené vykyvné na fepu 47 upev-
néném ve vané 5 stroje. Druhé rameno této
dvouramenné pdky 46 je vytvoreno rovngZ
jako vidlice 48, do niZ je zaveden prvni
konec daldi dvouramenné péaky 49 nasaze-
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né na Cepu 50, ktery je rovnéZ upevnén ve
vané 5 stroje. Druhy konec dvouramenné
paky 49 je urCen pro sniméni pohybu vy-
pinaciho koliku 73 proti sméru Sipky M.
Vybrdni 49e¢ vytvofené v druhém konci
dvouramenné péky 49 neslouZi téelu sledo-
vanému timto vynélezem, nybrZz v soudin-
nosti s dalsim, zde jiZ nepopisovanym ustro-
jim stroje pouze umoZiiuje obsluhujicimu
pracovniku vyfadit z cinnosti zafizeni pro
zvednuti pritlaénych svorek 30, zejména pti
pretrhu niti v prib&hu obSivani jiZ prosek-
nuté knoflikové dirky, a to pfemisténim pre-
suvného Cepu 69 do mezipolohy mezi jeho
ob&ma krajnimi polohami, pfi niZ vypinaci
kolik 75 pri pohybu proti sméru Sipky M
vnikne do vybrani 49¢ a tedy nezpiisobi Zad-
nou zménu polohy dvouramenné pdky 49
ani na ni navazujicich prevodovych ¢lend,
které byly jiZ popsédny. Jak vyplyva z popsa-
ného usporéddéni, je pohybem vypinaciho
koliku 75 proti sméru Sipky M a jeho naje-
tim na rameno druhy konec dvouramenné
paky 49 v ostatnich pripadech zplisobeno
zvednuti pritlaénych svorek 30 do nefinné
polohy.

Pro zpétné premisténi pritlaénych svorek
30 do ucinné polohy, tedy pro jejich spusté-
ni na §ité dilo, slouZi dal8i dstroji stroje,
které bude nyni popsdno. Na tdhlu 43 je ne-
znazornénym Sroubem pripevnéna kostka
51 spolupracujici s jednoramennou péakou
52 nasazenou na ¢epu upevnéném ve vang
5 stroje. Vykyvny pohyb jednoramenné paky
52 je odvozovdn od otd¢ivého pohybu za-
viraci vatky 54 pevné nasazené na vacko-
vém hrideli 28, v jehoZ prtb&hu najede po-
stupné vystupek 54a a vystupek 54b zavira-
ci vacky 54 na jednoramennou paku 52, kte-
rou tak udéli vykyvny pohyb ve sméru Sip-
ky P, obr. 4. Pfes Cleny popsané vysSe se
takto pritlacnym svorkdm 30 udéli pohyb
proti sméru Sipky N, kterym svorky 30, res-
pektive jejich pFitlacné desky 33 dosednou
na uloZnou desku 3, popripadé na material,
ktery je na ni uloZen.

Stroj je dale opatfen ruéné ovladatelnou
dvouramennou spousStéci pdkou 53, jejiz je-
den konec 55a je vyveden z télesa stroje,
kdeZto jeji druhy konec 55b doseda na pie-
suvny Cep 68, ktery lze pohybem konce
55a v podstaté ve sméru 3ipky P okolo &epu
56 zasazeného ve van& 5 stroje premistit
do jeho krajni polohy proti sméru §ipky K.

Popsané zarizeni je u stroje sefizeného
na proseknuti knoflikové dirky pred jejim
obsitim nastaveno takto:

Ve vychozi poloze stroje je pFesuvny &ep
69 umistén ve své krajni poloze ve sméru
8ipky K, kterd bude v dal3im oznadovana
jako jeho levd krajni poloha. Vypinaci zub
74 je v zdbéru s vystupkem 28a zavorovaci
vaCky 29. Tim je pfes mechanismy popsané
pri popisu klidového stavu zatizeni kotoud
rychloposuvu 63 na dutém draZkovaném
hf¥ideli 64 presunut do polochy mimo zabér
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s vystupkem 6d hnaci Femenice 6. Pdka 62
piitom je v poloze zndzorn&né na obr. 4
plnymi darami, pfi niZ zplisobem popsanym
vySe brani uné&Secimu zdbéru mezi vybra-
nim 6b hnaci femenice 6 a nezndzornénou
spojkou vytvorenou v ruénim kole 32. Ota-
¢ivy pohyb hnaci Femenice 6 proto neni
pfendsen na Za&dné dalSi ustroji stroje.

UloZna deska 3 je v poloze, které odpo-
vida linie d10, a do niZ byla uvedena tim,
e na konci ob3ivani piedchozi knoflikové
dirky, kdyZ vystupek 29a najel na vypinacl
zub 74, ¢imZ byl kotou¢ rychloposuvu 63
odpojen od hnaci Femenice 6, byl Cep 25
paky 26 v zab&ru s mistem 24d’, leZicim jiZ
v kruhovém tiseku 24d vatkové drazky 24a.
Tuto polohu v linii d10 si uloZna deska 3
zachovava po celou dobu, po niZ je ep 25
v zédb&ru s kterymkoliv mistem kruhového
useku 24d vackové drazky 24a.

Konec sekaci pdky 59 pfitom dosedd na
misto 31b’ prosekavaci vacky 31, leZici
v dhlovém useku 1. Jednoramennd paka
52, tvorici soudast ustroji pro spu$téni pii-
tlaénych svorek 30 na tloZnou desku 3 do-
sedd na misto 54¢’, leZici t&sné pred pocat-
kem vystupku 54a zaviraci vacky 54, posu-
zovano ve sméru otafeni ] hiidele 28. Pfi
vychozi poloze stroje dosedd vystupek 28a
na vypinaci zub 74, ne v8ak jiZ na vypinaci
kolik 75, ktery je tedy ve své krajni horni
poloze ve sméru §ipky M. Vypinaci zub 74
je zabsrem s vystupkem 29a premistén do
takové polohy, pfi niZ je znemoZnén hnaci
z4dbér mezi volnob&Znou Femenici 6 a ko-
toudem rychloposuvu 63. Uspofddani vypi-
naciho koliku 73 mimo dosah vystupku 29a
slouZi pouze Gfellim umoznéni ruéniho otvi-
rani a zavirani pFitlaénych svorek 30, které
zde neni bliZe popisovano. Pro vlastni funk-
ci stroje by vyhovovalo i uspofadani, pii
n&mZ by ve vychozi poloze stroje byl v za-
béru s vystupkem 29a jak vypinaci zub 74,
tak i vypinaci kolik 75.

JestliZe nyni rucn& piemistime konec 55a
spoustéci pdky 55 v podstaté ve sméru 5ip-
ky P, prob&hne tento d&j:

Pohybem konce 55b spoustéci pdky 55 se
premisti pFesuvny ¢ep 69 proti sméru Sipky
K, to je do své pravé krajni polohy. Tento
pohyb pFesuvného ¢epu 69 nucené sdili vy-
pinaci kolik 75 i vypinaci zub 74, ktery se
tak premisti mimo zab&r s vystupkem 29a
z&vorovaci vatky 29 a umoZni ji tak pieto-
¢it se do polohy, pfi niZ jiZ vypinaci zub 74
ani po svém ndasledném vraceni pohybem
ve sméru Sipky K do ptvodni polohy, k né-
muZ po uvoln&ni spoudtéci paky 55 dojde
pfisobenim tlaéné pruZiny 708, nebrani za-
vorovaci vacce 29 v jejim dalsim otdcivém
pohybu. ZruSenim zdbéru mezi vystupkem
29a zavorovaci vacky 29 a vypinacim zubem
74 se umoZni dvouramenné pace 66 vykyv-
nout tak, e vypinaci zub 74 se ptibliZi k val-
cové c&asti 29c zavorovaci vacky 29. Tento

vykyvny pohyb dvouramenné paky 66 je vy-
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vozen pies mechanismy popsané pri popisu
klidového stavu . zaiizeni tla¢nou pruZinou
65, ktera piedtim byla pfes tyto mechanis-
my udrZovadna v poloze, v niZ nemohla do-
tlagit kotou¢ rychloposuvu 63 do zdbéru
s hnaci Femenici 6, coZ udini teprve nyni.
Tim se uvede do pohybu kotou€ rychlopo-
suvu B3 a pres duty dradZkovany hridel 64
a na ném pevné nasazené ozubené kolo 23,
jehoZ ozubeni je v zdb&ru s ozubenim 24A
draZzkové vacky 24 pevné& nasazené na vac-
kovém hiideli 28, jehoZ otadivym pohybem
se tak udili pohyb i prosekdvaci vacce 31,
zaviraci vatce 54 a zdvorovaci vadce 28.
Otadivym pohybem zaviraci vatky 54 ve
sméru $ipky ] najede jeji vystupek 54a na
jednoramennou pdku 52 a zplisobem popsa-
nym vyse tak zplsobi piemisténi piitlac-
nych desek 33 pritlaénych svorek 30 proti
sméru 8ipky N, to je jejich dotlaceni na Sité
dilo, vloZené na uloZnou desku 3. Plisobe-
nim pfitlaéné valky 38 zlstdvaji pFitlacné
svorky 30 spu$tény i poté, kdy p¥i pokracu-
jicim otafivém pohybu zaviraci vacky &4
jeji vystupek 54a jiZ vySel ze zdbéru s jed-
noramennou pdkou 52. Poté najede vystu-
pek 31a prosekavaci vaCky 31 na sekaci pé-
ku 59 a zplisobem popsanym vySe zplsobi
proseknuti piitlaénymi svorkami 300 uchy-
ceného §itého dila sekacim noZem 58. Pfi
pokradujicim otd€ivém pohybu prosekdvaci
vacky 31 jeji vystupek 31la prijde mimo do-
tyk se sekaci pakou 59, kterou je tak umoZ-
néno premistit se plsobenim taZné pruZiny
61 do polohy, jiZ odpovidd necinnd, zvednu-
td poloha sekaciho noZe 58. V okamZiku
proseknuti $itého dila sekacim noZem 58 je
v zab8ru s Cepem 25 paky 26 stdle jeSté kru-
hovy tsek 24b drazky vacky 24, takZe uloz-
né desce 3 neni udilen pohyb ve sméru 3ip-
Ky A, obr. 3. Rovné&Z z4vorovaci vacka 29
v této fazi neudili dlozné desce 3 pohyb kol-
my ke smdru podélné osy X knoflikové dir-
ky, nebot na neznézorné&ny navazujici me-
chanismus doseda kruhovy usek 57a vacko-
vé drazky 57, takZe k proseknuti Sitého di-
la sekacim noZem 58 dochdazi skuteCné& pfi
znehybnéné uloZné desce 3. Jakmile pfi po-
kradujicim otd¢ivém pohybu draZkové vac-
ky 24 najede &ep 25 pdky 26 na polatek
vzestupného useku 24b jeji draZky 24a,
potne se udilet uloZné desce 3 pohyb ve
sméru Sipky A, obr. 3, ktery aZ do dosaZeni
linie d7, obr. 1, probiha rychloposuvem, jak
bylo podrobng&ji popsdno vySe. Je$té pred
dosaZenim linie d7 se spoleinym plisobe-
nim useku 57b drazky 57 zdvorovaci vacky
29 a vzestupného useku 24 dréaZky 24a draz-
kové vadky 24 piremisti dloZnd deska 3 po
linii vyznadené na obr. 1 vztahovou znat-
kou d6 do stranové polohy potfebné pro ob-
§ivani rovného useku d1 klinové zéavory d
knoflikové dirky, coZ je vSak pro ¢&innost
za¥izeni podle vynalezu nepodstatné. Dosa-
Jenim linie d7 se zpiisobem popsanym vy3e
jednak uvede v ¢innost stehotvorny mecha-
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nismus, jednak stroj pfevede z rychloposu-
vu na posuv rychlosti potFebnou pro obSi-
vani knoflikové dirky, to je postupné nej-
prve rovné strany d1, Sikmého useku d3
klinové zavory d a rovné strany a knofliko-
vé dirky, jejiz ob3iti je dokonleno v oka-
mZiku, kdy na ¢ep 25 paky 26 najede vrchol
24f drazky 24a drazkové valky 24. V tomto
okamZiku zplisobi nezndzornény mechanis-
mus, jehoZ se tato p¥ihlaSka vyndlezu ne-
tykd, natoeni stehotvorného mechanismu
o 180° do polohy potiebné pro obSivani
druhé rovné &asti b knoflikové dirky, S$ik-
mého tseku d4 a rovného tseku d2 klinové
zavorky d. P¥i opétném dosaZeni dseku d7
se popsanym zplsobem vyfadi z Cinnosti
stehotvorny mechanismus a stroj se preve-
de na rychloposuv, jimZ dojede z line d7
a7 do linie 410, v niZ na ¢ep 25 péky 26
najede kruhovy usek 24d drazky drazkoveé
vacky 24. Tim se zastavi pohyb tloZné des-
ky 3 ve sméru $ipky B, obr. 3. Krédtke poté
najede vystupek 29a zavorovaci vacky 29
na vypinaci kolik 75, pfemisti jej proti smé-
ru Sipky M, obr. 5, a zplisobem, ktery byl
popsan vyse, zvedne pFitlatné svorky 30
do ne&inné polohy. Thned poté, v pribéhu
stale jeSté pokracujiciho oté€ivého pohybu
zavorovaci vatky 29, najede jeji vystupek
28a na vypinaci zub 74, ¢imZ se pfes me-
chanismy popsané vySe pPemisti kotouc
rychloposuvu 63 mimo z&bér s hnaci reme-
nici 6, kterd je nyni pakou 62 odpojena i od
ruéniho kola 32, takZe pohyb voinobé&Zné
femenice 6 neni prenaSen na Zadny dalsi
¢len stroje, ktery se po kratkém setrvacném
dob8hu, zkraceném nezndzornénym brzd-
nym mechanismem, zastavi ve vychozi po-
loze pro obZivdni dalsi knoflikové dirky,
které lze zahajit po odpovidajicim pFemisté-
ni §itého dila.

PotFebujeme-li stroj sefizeny na prosek-
nuti prfed obsitim upravit na proseknuti po
obsiti, vypneme nejprve nezndzornény hnaci
elektromotor stroje a vyfkdme zastaveni
hnaci Femenice 6. Potom pFemistime vypi-
naci zub 74 pohybem proti sméru Sipky K
z polohy znédzornéné na obr. 5 piné do po-
lohy zndzornéné ¢arkovang, a v ni jej usta-
vime. PFi této poloze bude vypinaci zub 74
mimo zabér s vystupkem 29a, bude v3ak
leZet v drdaze pohybu stranové presazeného
druhého vystupku 29b zdvorovaci vacky 29.
Nato hnaci elektromotor opé&t zapneme,
¢imZ se jiZz bez dalSich ovlddacich tdkoni
uvede v dinnost kotoud rychloposuvu 63,
ktery byl uveden do hnaciho spojeni s hnaci
Ffemenicl 6 tim, Ze vypinaci zub 74 byl pfe-
staven a ustaven do polohy, v niZ je mimo
zabér s vystupkem 29a zavorovaci vacéky 289.
Tim se uvede v c¢innost prfes mechanismy
popsané vy3e vackovy h¥idel 28 a otaci se,
dokud na vypinaci zub 74 nenajede vystu-
pek 29b zavorovaci vacky 28, ¢imZ se v ko-
neéném dusledku uvede hnaci Femenice 6
op&t mimo zdb&r s neznazornénou spojkou

14

ruéniho kola 32. DosaZenim této uhlové po-
lohy vafkového hridele 28 se Cep 25 paky
26 uvede do zabéru s mistem 24d” kruho-
vého uUseku 24d draZky 24a drazkové vacky
24, Prosekdvaci vacka 31 se piemisti do
polohy, pFi niZ ve styku se sekaci pakou 59
bude v zabéru misto 31b”, takZe sekaci pé-
ka 59 bé&hem tohoto pohybu prosekavaci
vaCky 31 prejede po jejim vystupku 3la
a uskutecni se sekaci pohyb sekaciho noZe
58. Z toho vyplyvéa, Ze toto sefizovéani ze se-
kéni pred obSitim na sekani po obsiti knof-
likové dirky je vhodné provadét bez dila
vloZeného na tloZnou desku 3. Obdobné pri
ototném pohybu zaviraci vaCky 54 prejde
jednoramennd péka 52 pies vystupek 54a
zaviraci vacky 54, ¢imZ se pfitlaéné svorky
38 spusti na ualoZnou desku 3, v této poloze
zlistanou b&hem seknuti a zvednou se teprve
kdyZ na vypinaci kolik 75 najede vystupek
29b zavorovaci vacky 29. Kratke nato tento
vystupek 29b najede na vypinaci zub 74
a stroj zastavi v poloze, v niZ v zédbéru s jed-
noramennou pakou 52 je misto 54¢”, leZict
ve sméru otdceni J zaviraci vacky 54 tésné
pfed jejim vystupkem 54b.

JestliZe nyni vykyvnutim spouStéci paky
55 v podstaté ve sméru Sipky P, obr. 4, uve-
deme stroj do chodu, prob&hne déj shodny
s déjem popsanym u piedchoziho selizeni
stroje aZ na tyto odchylky:

Funkci, kterou predtim plnil vystupek
54a zaviraci vacky 54, pini nyni jeji druhy
vystupek 54b. Zménénd dGhlova poloha pro-
sekdvaci vacky 31 zpisobi, e k proseknuti
knoflikové dirky dojde teprve kdyZ sekaci
pdka 59 po sledovéani celého kruhového tse-
ku 31b prosekavaci vacky 31 najede opét
na vystupek 31a. Funkci vystupku 29a za-
vorovaci vacky 29 pPejima vystupek 28b,
nebot vypinaci zub 74 po p¥emisténi a usta-
veni do své nové pclohy, popsané vyse, leZi
mimo drdhu pohybu vystupku 29a, obdobné
jako predtim leZel mimo drdhu pohybu vy-
stupku 29b.

ProtoZe vzajemna uhlovd poloha vacek
24, 29, 31 a 54 ziistdva i po sefizeni na pro-
seknuti knoflikové dirky po jejim ob$iti ne-
zménéna, nemiiZe ani zde dojit k vadnému
sledu jednotlivych t1konfi, napfiklad ke
zvednuti pritlacnych svorek 30 pFed pro-
seknutim knoflikové dirky nebo k zastave-
ni stroje pred zvednutim pfitlatnych svo-
rek 30, poptipadé je§té pPfed prosecknutim
knoflikové dirky.

Popsany piriklad provedeni pFipousti &et-
né obmeény. Tak napf¥iklad by nebylo nutné,
aby vystupky 28a, 29b, uréené pro ovladani
vypinaciho koliku 75 a vypinaciho zubu 74,
byly uspofaddny na jedné a téZe vadce 29.
Rovné&Z neni nutné, aby vypinaci kolik 75
byl ovladan tymZ vystupkem (29a, popii-
padé 28b} jako vypinaci zub 74, podstatny
je pouze ¢asovy sled, v némZ jsou ovlada-
ny. Kdyby tedy vypinaci kolik 75 byl umis-
tén napfriklad na druhém konci hfidele 28
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a byl ovlddédn nezndzornénym vystupkem
nezndzornéné vacky, s dodrzenim Casového
sledu viaci ovldd4dni vypinaciho zubu 74,
pracoval by stroj opét poZadovanym zpiso-
bem. Neni také nijak nutné, aby na vacce
29 byly vytvoFeny vystupky dva, tj. 29a, 29b.
Jediny z nich by postadil, pokud by byla
zaji$téna jeho thlovd nastavitelnost vGci
prosekavaci vacce 31 a draZce 24a vackové
draZzky 24, at jiZ ahlovou nastavitelnosti sa-
motné zdvorovaci vacky 29 na vackovém
hi*ideli 28, nebo thlovou nastavitelnosti vy-
stupku na zavorovaci vadce 28. Samoziejmé
by nebylo ani nutné, aby tento vystupek
nebo vystupky 28a, 29b byly vytvofeny pra-
vé na zavorovaci vacce 29, dokonce nemu-
sily by byt vytvofeny viibec jako vystupky
na vacce, nebot zbyvajici Cast jejiho val-
covitého povrchu je ve vztahu k vypinaci-
mu koliku 75 i k vypinacimu zubu 74 ne-
funk&ni. U provedeni se dvéma vystupky
29a, 29h uspofadanymi navzdjem stranové
pPesazeng, tj. pfesazené ve sméry osy vac-
kového hfidele 28, by nebylo nutno uspo-
Fadat v tomto sméru prestavitelné a ustavi-
telué vypinaci kolik 75 ani vypinaci zub 74,
jestliZe by v tomto sméru prestavitelné byla
uspofdaddna sama zavorovaci vatka 29, na
niz jsou tyto vystupky 29a, 28h vytvofeny.
Vystupky 29a, 29b by proto mohly byt vy-
tvofeny prost& jako zakonCeni dvou tycl
nebo obecné jakychkoliv dilcd tvarovanych
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tak, Ze by jejich zbyvajici iseky na vypinaci
kolik 75 ani na vypinaci zub 74 nepiisobily.
Obdobné& i samotny vypinaci kolik 75 a vy-
pinaci zub 74 jsou jen konkrétnim prikla-
dem jednoho z mnoha moZnych provedeni
vypinacich dilct.

Jsou také zndmy stroje na obSivani knof-
likovych direk, u nichZ tloZna deska 3 je
uspoidddna vici podstavci stroje nehybné,
a u nichZ je relativni pohyb mezi dloZnou
deskou 3 a stehotvornym mechanismem ob-
sahujicim jehlu vyvozovan pohybem hlavy
stroje, v niZ je stehotvorny mechanismus
uloZen. PFi tomto uspofadéani je tedy od
drazkové vacky 24 a zavorovaci vacky 29
udilen pohyb nikoliv dloZné desce 3, nybrZ
hlavé stroje. Uspofddani podle vynélezu lze
bez obtiZ{ pouZit i u téchto stroji.

Z popsané funkce jednotlivych mechanis-
mi vyplyvaji i p¥ipustné odchylky ve tvaru
jednotlivych vagek od popsaného pFikladu
provedeni. Tak napfiklad twhlovy usek g1
prosekédvaci vacky 31 by jiZ mohl mit smé-
rem X vystupku 31a mirn& vzestupny pri-
b&h, kterym by se sekaci niZ 58 pocal vy-
chylovat smérem k §itému dilu, nebot teprve
vrcholovou ¢asti vystupku 31la prosekavaci
vatky 31 je vymezena tucinna sekaci poloha
sekaciho noZe 58. Tyto ani rdzné dalsi ob-
mény zde nejsou podrobnéji rozvadény, ne-
bot nevyboduji z rozsahu pFedmétu vyna-
lezu, jak je vymezen v bodé& 1 jeho definice.

PREDMET VYNALEZU

1. Stroj na obsivani knoflikovych direk
opatieny stehotvornym mechanismem obsa-
hujicim jehlu, prosekdvaci vackou, ovlada-
nym zaiizenim pro proseknuti knoflikové
dirky podle volby pFed jejim obSitim nebo
po ném, tloZnou deskou 3itého dila, zafize-
nim pro vyvozovani pohybu uloZné desky
§itého dila viacéi podélné ose jehly ve tvaru
odpovidajicim poZadovanému tvaru obS3iti
knoflikové dirky, p¥itlaénymi svorkami, kte-
ré ve zpuSté&né poloze pridrZujl 3ité dilo
k dloZné desce, kdeZto ve zvednuté poloze
nikoliv, a zafizenim pro zastaveni stroje po
dohotoveni knoflikové dirky, pfiemZ vSech-
na tato zafizeni pracuji po uvedeni stroje
v &innost automaticky, a pfiCemZ stroj ob-
sahuje dale jednak prvni vypinaci &len, na-
prfiklad vypinaci kolik, pohybov& spojeny
s Gstrojim pro zvednuti pfitlaénych svorek,
jednak druhy vypinaci ¢len, napF. vypinaci
zub, pohybové spojeny se zafizenim pro

uvedeni stroje v ¢innost a pro jeho zasta-
veni, vyznaény tim, Ze prvni vypinaci ¢len,
napriklad vypinaci kolik (75), a druhy vy-
pinaci ¢len, napfiklad vypinaci zub (74),
leZi ve vyjmenovaném potadi v dréze otoc-
ného pohybu alespoii jednoho useku (29a,
29b) alespoil jednoho dilce, napiiklad z&-
vorovaci vadky (29) uloZené na vackovem
hitideli (28) a pohybové spojené tak se za-
fizenim pro vyvozovani pohybu dloZné des-
ky (3) &itého dila, tak i s prosekdvaci vac-
kou (31).

2. Stroj na obiivani knoflikovych direk
podle bodu 1, vyznaény tim, Ze dilec, na-
ptiklad zdvorovaci vacka (29), je uspofadan
viidi prosekdvaci vadce (31) thlové nasta-
viteln8.

3. Stroj na obdivani knoflikovych direk
podle bodu 1, vyznagny tim, Ze vypinaci
zub (74) je pohybové spojen se spoustéci
pdkou (55) vyvedenou ven z t&lesa stroje.

8 vykresii



202191




202191




202191




202191




" 24a

/‘2f'

57d 29

57

54

202191

3 e RN
»~ |
VAR - A\
7 N
Q' W,
.\. p _ X /

\ .

r /./

24A\l-



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

