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Wysiggnik linowy wychylnego zurawia samochodowego

1

Przedmiotem wynalazku jest uzyteczne ulepsze-
nie wysiegnika linowego wedlug patentu nr 55722,
upraszczajace obstuge mechanizmu skladania ra-
mienia i zabezpieczajgce ten mechanizm przed
uszkodzeniem w przypadky nieuwagi operatora
zurawia.

W koncowej fazie rozkladania ramienia naste-
puje samoczynne wylaczenie mechanizmu, zwal-
niajagce operatora od dokonywania jakichkolwiek
czynno$ci przed rozpoczeciem normalnej pracy
wysiegnikiem zurawia.

W dotychczas znanych rozwigzaniach zachodzi-
la koniecznosé wysprzeglania mechanizmu skta-
dania ramienia po rozlozeniu ramienia wysiegni-
ka. Czynno§¢ ta przediuzala czas niezbedny na
przygotowanie wysiegnika do pracy, a pominiecie
jej przez nieuwage operatora powodowalo uszko-
dzenie mechanizmu, gdyz nie jest on przystoso-
wany do przenoszenia obcigzen wystepujacych
podczas normalnej pracy wysiegnika.

Istota wynalazku jest wyposazenie ramienia wy-
siegnika w dwupozycyjny wylacznik z zatrzas-
kiem, spelniajacy funkcje¢ trzpienia laczacego ra-
mie wysiegnika z zabierakiem mechanizmu skia-
dania, oraz wyposazenie jarzma. mechanizmu w
slizgowy. zderzak dzialajacy na wylgcznik w okres-
lonym polozeniy ramienia wzgledem korpusu wy-
siegnika.

Istota wynalazku jest rowmez odpowxedme usy-
tuowanie krawedzi powierzchni §lizgowej zderza-
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ka wzgledem osi wylacznika, oraz ksztalt kon-
cowki zabieraka, umozliwiajace oddzialywanie

zderzaka na wylgcznik poprzez plaszczyzne wy-
chylania zabieraka.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w
przykladowym wykonaniu na rysunku, na ktéorym
fig. 1 przedstawia widok wysiegnika z ramieniem
wychylanym za pomocg mechanizmu skladania,
fig. 2 — mechanizm skladania ramienia podczas
normalnej pracy wysiegnika, fig. — 3 przekréj po-
dtuzny ramienia w plaszezyznie przechodzacej
przez o§ wylacznika i o§ ulozyskowania ramienia
w korpusie wysiegnika, fig. 4 — przekréj po-
przeczny Sciany bocznej ramienia i jarzma w pla-
szczyznie przechodzacej przez o§ wylgcznika.

Tloczysko cylindra hydraulicznego 5 jest po-
taczone z jarzmem 3 i wychyla go wokdl osi walu
17 ulozyskowanego ‘w korpusie wysiegnika 1. Na
wale 17 jest ulozyskowane réwniez ramie 2 i koto
linowe 18. Zbudowane w osi walu 17, kolo linowe
19 jest polaczone sztywno z jarzmem 3,

W korpusie wysiegnika 1 jest wbudowana po-
przecznie belka 22, do ktorej jest przymocowany
nakretka 23 uchwyt 24, stanowiacy obudowe kot
linowych posredniczacych 20 i 21..

Na kotach linowych 19 i 18 Jest nawmleta lina
stalowa 25 poprzez kola posredmczace 20 i 21
Koncowki liny 26 i 27 posiadaja gwint zewnqtrz—
ny o przeciwnym kierunku uzwmema 1 59 . polq-
czone nakretky rzymskq zs ’
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Do kota linowego 18 jest przymocowany sztyw-
no zabierak 30 zakonfczony otworem 31. O§ otwo-

ru 31 przylega do krawedzi czolowej zabieraka. .. ...

30, przy czym odleglo&é osi otworu 31 i osi otwo-
ru. gwintowego gniazda 90, przyspawanego do
§ciany boeznej ramienia 2, jest jednakowa. _
Do gniazda 90 jest wkrecony korpus wylgczni-
ka 32 z przesuwnym trzpieniem 33. W Kkorpusie
wylaqcznika 32, wspélosiowo z trzpieniem 33, sa
wykonane dwa pier§cieniowe kanaly 85 i 88, sta-
nowigce stozkowe. gniazda oporowe dla kul za-

dzone w otworze poprzecznym trzpienia 33 i do-
ciskane do powierzchni stozkowych kanalu 85 lub
86 sprezyng 87.

Do fciany bocznej jarzma 3 jest przymocowany

5
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irzaskowych 84. Kule zatrzaskowe 84 sg prowa- "

15

§rubg 83 zderzak flizgowy 82 w odlegloéci od osi

walu 17 nie ograniczajacej wychylania zabieraka
30. lecz umozhwiamcej Jego oddzxalywame hna_
trzpief 33.

Zasadniczym zespolem mechanizmu skladania .

ramienia jest skrzyzowana przekladnia lmowa

przedstawiona na fig. 2. Lina stalowa 25, od-stro-

ny kofic6wki 26, jest nawinieta na kolo linowe 19,
skgd od dolu doprowadzona jest do géry na koto
21, nastepnie nawija sie dotem na kolo.linowe .18,
.z ktérego od géry jest prowadzona do dolu na
kolo 22, po przewinieciu ktorego jest prowadzona
- gérg do kohcéwki 27, polqczone; nakretka rzym-
ska 28 z koficowka 28.

‘W wyniku skrzyzowania polgqczenia ling stalo-
wa 25 ko6t 18 1 19 przez kola posredniczace 20 i 21
kierunek obrotu kola 18 w czasie uruchomienia
przekladni jest przeciwny kierunkowi obrotu ko-
la 19, przy czym stosunek kqtéw obrotu tych két
jest odwrotnoécm stosunku ich $rednic podziato-
wych.

Kolem napedzajacym jest koto linowe ‘19, gdyz
razem z jarzmem 3 - jest wychylane cylindrem
hydraulicznym 5. Koiem ’peiizon‘ym jest "koto li-
‘nowe 18 z zabierakiem 30. Wychylanie jarzma 3
w pi'awo powoduje wychylanie zabieraka 30 w
lewo i odwrotnie. o

Podczas normalnej pracy wysiegnika ramie 2
jest podparte jarzmem 3 poprzez belke 38 i wy-
chyla sie razem z nim w cigglej stycznosci. Dowol-
ne obcigzenie robocze ramienia 2 przenosi jarzmo?2
i cylinder hydrauliczny 5, natomiast zabierak 30
wychyla sie swobodnie w kierunkach przeciw-
‘nych, jak to jest uwidocznione na fig. 2.

Gdy ramie 2 2zostanie polqczone trzpieniem 33
'z zabierakiem 39, jak to jest uwidocznione na
fig. 1, wychylanie ramienia jest przeciwne kie-
runkowi wychylania jarzma 3 i nastepuje jego
zarzucanie na 'grzbiet_ korpusu wysiegnika 1, lub
‘rozkladanie do pracy. Zabierak 30, przekladnia
linowa mechanizmu skladania i cylinder hydrau-
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- chanizmu - skladania.
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lxczny 5 przenoszg obciaieme wynikajace z cie- .

‘iaru wlasnego ramienia 2
,ObcigZzanie ramienia 2 silq zewnetrzng na przy-
-klad zawieszeniem tladunku prowadzi w tym-

przypadku do zniszczenia pizekladni linowej me-

chamzmu skladania, gdyz nie jest ona przysto-
sowana do przenoszenia dodatkowych obciazen.

Z_ fig. 2 i 1 wynika, Ze wyprostowanie ramie-
nia 2 wzgledem korpusu wysiegnika 1 ma miejsce
przy...calkowicie. .wysunietym tloczysku cylindra
hydraullcznego 5i moié byé spowodowane bez-
pbérednxm oddzialywamem jarzma 3 na belke 38
'Tub za pofrednictwem zabieraka 30.

PoloZenie to, w ktérym kat zawarty miedzy za-
bierakiem 30.i jarzmem 3 osiaga minimum, jest
wspolnym poloZzeniem skrajnym zaréwno dla nor-
malnej pracy wyslegmka jak i rozkladania ra-
mienia.

~ W zalezno$cl ‘od- tego czy w tym polozemu za-

bierak 30 jest zlagczony z ramieniem 2 trzpieniem
33 lub nie, z chwilg chowania sie tloczyska cy-
lindra hydraulicznego 5 nastapi wychylanie ra-
mienia 2 do goéry lub jego opadanie za jarz-

‘flmems

w mechamzmle wedlug wynalazku, w tym
skrajnym polozeniu przedstawionym .na fig. 3,
ramie- 2 jest zawsze rozigczone -z zabierakiem 36
i obcigzanie ramienia nie grozi uszkodzeniem me-
Rozlozenie ramienia jest
wigc réwnoznaczne z przygotowaniem wysigegnika
do normalne] pracy. Rozlgczenie to zapewnia zde-
rzak §lizgowy 82 przymocowany §rubg 83 do jarz-
ma 3.

“"Na fig. 4 jest pokazane nieco wcze$niejsze po-=
tozenie zblizajacego sie jarzma 3 do trzpienia 33
laczacego jeszcze zabierak 30 ze Sciang boczng ra-
mienia 2, a widziane od strony cieciwy luku dzie-
lgcego ten trzpien od zderzaka S$lizgowego 82.
Z chwilg zetkniecia sie powierzchni skosnej zde-
rzaka 82 z krawedzig trzpienia 3% nastepuje jego
przesuwanie w lewo, az do calkowitego zwolnie-
nia polgczenia zabieraka 30 ze §ciang boczng ra-
mienia 2. Poniewaz trzpiefi 33 jest utrzymywany
w skrajnym lewym polozeniu sprezyna 87 doci-
‘skajagcg kule 84 do powierzchni stozkowych ka-
natu 86, mechanizm skladania pozostaje wylaczo-
ny réwniez przy nastepnym dowolnym wychyla-
niu jarzma 3.

W potozeniu Jarzma 3 Wzgledem ramienia 2
przedstawionym na fig. 3 ‘jest niemoziliwe po-
nowne wilgczenie mechanizmu skladania ramie-
nia. W tym celu nalezy uruchomié cylinder hy-
drauliczny 5 i wychylié nieco w dét jarzmo 3

i ramie 2. W tym czasie zabierak 30 zostanie od-

powiednio wychylony do géry. Po uniesieniu ra-
mienia 2 do polozenia, w ktérym o§ trzpienia 33
pokryje sie z osig otworu 31 zabieraka 30, wia-
czenia mechanizmu dokonuje sie uderzeniem dto-
nig i przesunigciem trzpienia 33 w skrajne prawe
polozenie zatrzasku kulowego.

Wkret 88 zabezpiecza przed przesuwaniem
trzpienia 33 poza polozenia wyznaczone kanatami
851 86.

Uniesienie ramienia 2 nie wymaga nadmierne-

‘go wysilku operatora, a nie jest konieczne, gdy

przed uruchomieniem cylindra hydraulicznego 5
ramie 2 zostanie podparte jakimkolwiek przed-

‘miotem podczas nieznacznego wychylenia w dét

korpusu wysiegnika 1. W tym przypadku pokry-
cie osi_trzpienia 38 z osig otwory 31 jest stero-
wane hydraulicznie odpowiednim przesuwem tlo-
czyska cylindra hydraulicznego 5. '
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Zastrzezenia potentowe
1. Wysiegnik linowy wychylnego zZurawia samo-
chodowego wedlug patentu nr 55722 znamienny
tym, ze hydrauliczny mechanizm sktadania ra-
mienia, wychylajagcy ramie (2) zabierakiem
(30) napedzanym cylindrem hydraulicznym (5)
przez jarzmo (3) i kola linowe (19 i 18) skrzy-
zowanej przekitadni linowej, posiada wbudo-
wany w S$cianie bocznej ramienia (2) dwupo-
zycyjny zatrzaskowy wylgcznik z trzpieniem
(33) rozlaczajgcym zabierak (830) z ramieniem
(2) z chwilg zetkniecia sie jarzma (3) z belka
(38), przy czym rozlgczenie to wymusza zde-
rzak S$lizgowy (82) przymocowany do $ciany
bocznej jarzma (3).

10
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6

. Wysiegnik linowy wédlug zastrz. 1 znamienny

tym, ze korpus wylgcznika (32) posiada kanal
(86) utrzymujacy trzpien (33) z kulami (84)
i sprezyng (87) w skrajnym lewym polozeniu
wylgczenia niezaleznie od wzajemnego wychy-
lenia jarzma (3), ramienia (2) i zabieraka (30).

. Wysiegnik linowy wedlug zastrz. 1 i 2 zna-

mienny tym, ze luk wykreSlony promieniem
z osi walu (17) przez o$ trzpienia (33) rozdzie-
la krawedz czolowe zabieraka (30) od krawedzi
bocznej powierzchni skoénej zderzaka S§lizgo-
wego (82), przy czym odlegloSci osi trzpienia
(33) i osi otworu (31) w zabieraku (30) mie-
rzono od osi watu (17) sg sobie réwne.

Fig.{
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