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Keksint® koskee tyypiltéin sellaista pyo-
rdtuolin alustaa, joka k#4sittas keskelle
sijoitetun, poikittaisen paddakselin (1),
jossa on kaksi erillisillid moottoreilla
kéytettdvaa kayttdpySrss (5, 6), ja etu-
pySréparin ja takapy®$riparin kummankin
niistd kasittdessd kaksi py®rai, jotka on
kiinnitetty pystysuorassa tasossa kdanty-
viin erillisiin tukivarsiin (9, 15). Kek-
sinndlls ratkaistaan se ongelma, joka kos-
kee pyodrédpaineen pitdmistd vakiona ja
sivuvakavuuden pitdmisti muuttumattomana,
kun pyor&tuoli menee sellaisten esteiden
yli, jotka pyrkivit kallistamaan sit4
sivusuunnassa. Keksinndén mukaan etupydrien
kumpikin tukivarsi (15) kdantyy erikseen
akselissa (16), joka on l&helli pddakse-
lia, ja on jarjestetty niin, ettd sen va-
paan pddan noustessa yl®spdin, kun siini
oleva pydrd menee sen alla olevan kumpa-
reen yli, se siirtii nivelistén (17, 18,
19, 11) avulla t&man liikkeen toiseen
etummaiseen tukivarteen, joka liikkuu t&l-
16in alaspdin py®Srdpaineen pitamiseksi

vakiona.
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Uppfinningen avser ett sa&dant rullstol-
chassi, vilket omfattar en central, tvar-
gdende huvudaxel (1) med tva drivhjul (5,
6) drivna av separata motorer, och ett
fram- sdvidl som ett bakhjulspar, ettvart
bestdende av tvd hjul och uppburna av
individuella birarmar (9, 15), wvilka &r
svdngbara 1 ett vertikalplan. Uppfinningen
l8ser problemet med upprétthadllande av ett
konstant hjultryck och oftr&ndrad lateral
stabilitet n&r rullstolen passerar &ver
hinder, vilka stravar till att stjdlpa den
sidlédnges. Enligt uppfinningen &r varje
bararm (15) pa& framhjulen individuellt
roterbar kring en axel (16) invid hudaxeln
och for 4stadkommande av ett gensvar pa en
uppdtriktad rorelse i dess fria &nde till
£61jd av att ett hjul gir 8ver en grupp pa
markytan, har de anordnats sa, att de via
en l&nkmekanism (17, 18, 19, 11) 8verfdr
denna rérelse till den andra framre birar-
men, vilken d&rigenom f&rosakas rdra sig
neddt f6r uppdrhdllande av ett konstant
hjultryck.
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Kuusipy6rdisen alustan kidsittdvid pydrituoli

Kasiteltdvd Kkeksintd koskee tyypiltdsn sellaista
pybrdtuolin alustaa, joka k#dsittidd keskelle sijoitetun,
poikittaisen p&d&akselin, jossa on kaksi erillisilli s&hko-
moottoreilla kdytettdvdd kayttdpySrasd, ja etupydrdparin ja
takapySrédparin. Kumpikin n#istd pydripareista kasittas
kaksi tukipy®6r&a, jotka on sijoitettu pystysuorassa tasos-
sa k&&ntyvén vastaavan tukivarren vapaaseen p&ihin. Molem-
pien takapydrien tukivarret k&#ntyvat yhdessi paddakselis-
sa, kun taas kummankin etupy®r&n tukivarsi kdadntyy erik-
seen pddakselia l&helld olevassa akselissa.

Tédllaisen moottorikdyttdisen pySrituolin tarkein
etu on, ettd se yhdistdi etu- ja takapy®rien vidlisen pit-
kédn etdisyyden pieneen k#intdsiteeseen. Viimeksi mainittu
rakennepiirre on mahdollinen sen vuoksi, ett# kdyttbvoima
siirretddn keskelld olevien py®rien valityksellid erilli-
silld kayttdlaitteilla varustettujen pydrien yhdistelmani.
Tama tarkoittaa sit&, ettd toinen k#yttépydrid voi pyoria
toiseen suuntaan ja toinen kayttépy®Sra voi pybrid saman-
aikaisesti vastakkaiseen suuntaan, jolloin alusta kdantyy
pyOriessddn pddakselin keskustan ympidri. Varsinaisen tuoli
osan tukevan pystysylinteriyksikén geometrinen akseli on
l&hella pddakselia, mik# tarkoittaa sitd, ettd vammaisen
istuessa tuolissa tuolin n&in muodostuva painopiste voi
sijaita alustan keskustassa tai hyvin l&3helld siti.

Kaikki nelj& vapaasti pydrivaid pyodrisd liikkuvat
pPystysuunnassa siitd syystd, ettd tidllainen jdrjestely on
valttamdtdn kdyttbpydrien luistamisen estdmiseksi ja etta
pybrétuoli pystyy menem#dsn tasaisesti esteiden yli. Toinen
Syy on, etta pybdrdpaineen toivotaan pysyvdn vakiona kai-
kissa pySriss8 myds silloin, kun pySr&tuoli menee t&llais-
ten esteiden yli.

Erddssd aikaisemmassa rakenteessa neljsdn kulmapyo-
rdan pystyliikkeitd ohjataan joustolaitteilla. T&llaiset
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laitteet eivat kuitenkaan pysty pit&masn pyodrdpainetta
vakiona, ja t&m#n lis8ksi py®ratuolin sivuvakavuus heik-
kenee esteitad ylitettdessd.

Keksinndn tavoitteena onkin saada aikaan sellainen
edells selostettua tyyppid oleva pydratuoli, joka ylitta-
essidin esteen , joka kallistaa py®rdtuolia sivusuunnassa,
pitsas py®Srdpaineen vakiona ja kompensoi kallistumisen,
niin ettd myds sivuvakavuus pysyy pddasiassa muuttumatto-
mana. Keksinn®n pad#rakennepiirteen mukaan tdhén edulliseen
suoritukseen p&istdsn k&yttédmidlld sellaista pybratuolin
alustaa, jossa on kaksi etummaista tukivartta, jotka kum-
pikin, kun niiden vapaa pda nousee yl6spédin vastaavan pyo-
rin mennessi sen alla olevassa pinnassa olevan esteen yli,
muuttavat vivuston avulla t&mdn yldspdin suuntautuvan
liikkeen alaspdin suuntautuvaksi liikkeeksi.

Keksinndn eridstd rekennetta selostetaan nyt viit-
taamalla piirrustukseen.

Kuvio 1 on perspektiivikuva ja esitt&&8 keksinnon
mukaista py®r&tuolin alustaa, ja kuvio 2 on vastaava sivu-
kuva.

Alustan p#&- tai keskiakseli 1 kdasittaa vidliosan 2
ja kaksi p&styosaa 3, 4, joissa kummassakin on s&hkdlla
toimiva kayttdmoottori niisséd olevia vastaavia kayttOpyd-
rid 5 ja 6 varten. Nelj#d vapaasti pybrivaa pyorasa, taka-
pybrat 7 ja etupydrdt 8, ovat taman rakenteen mukaan kaan-
tyv&4 rullatyyppi&. Kumpikin takapydrd 7 on kiinnitetty
tukivarren 9 vapaseen pdihdn ja tukivarren etupidd on tai-
vutettu yléspdin ja yhdistetty tdlléin vinosti alaspdin ja
eteenpdin suuntautuvaan putkeen 10, joka on puolestaan
hitsattu moottorikoteloihin, jotka ovat p&&dtyosien 3, 4
ympdrills ja voivat kdantya akselissa 1. Nivelvarren 1l
etup4sd on yhdistetty kummankin tukivarren 9 etup&d&hdn ja
nivelvarren takapid4d on yhdistetty jéykdsti poikittais-
tankoon 12, joka on hitsattu keskeltd sylinteriyksikkdOn
13, joka tukee py®rdtuolin tuoliosan (ei esitetty).
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Pddakselin keskiosan 2 alaosaan on kiinnitetty
holkki sen varren 14 etup&iti varten, joka suuntautuu
taaksepdin ja jonka takap&i on nivelletty sylinteriyksik-
koédn 13 sen alapiddn kohdalle.

Kumpikin etummainen rullapydrd 8 on myds tuettu
varrella 15, jonka sis#p&4a on kiinnitetty holkkiin 16.
Tahan p&&h#n on kiinnitetty kd8ntyv&nd nivelen 17 toinen
pdd nivelen vastakkaisen p#&&n ollessa nivelletty V-muo-
toisen nivelen toiseen jalkaan 18. Varsi 11 muodostaa
tdmén nivelen toisen jalan ja sen kdrjessd on akseli 19,
joka on laakeroitu l&dhelle tukivarren 9 etupddtd. Esteet-
tisistd syistd nivel 17 ja jalka 18 on sijoitettu vastaa-
vasti holkin 10 ja varren 9 etuosan sisdpuolelle.

Edelld selostettu rakenne toimii seuraavasti.

Oletetaan, ettd vasen (kuviossa 1 esitettynsd) etu-
pyor& 8 menee esteen yli, joka on maanpinnassa oleva kum-
pare. T&m& aiheuttaa varren 15 kddntymisen my®tépdivasn
laakerissaan 16, misti johtuen nivel 17 ty®6ntyy yl®spéin,
jolloin V-nivel 18, 11 pyrkii k&dntymdsn vastapsivisn
akselissaan 19. Oikean varren 11, sylinterin 13 ja tangon
12 v8lisestd liitdnnisti johtuen muodostuu t#118in reak-
tiovoima, joka mahdollistaa pydbrdn 8 nousemisen, mutta
pitdd pydr&paineen vakiona, koska toinen etummainen tuki-
varsi joutuu liikkumaan alasp#in.

Kun vasen takapy®rd 7 Kkohtaa sitten vastaavasti
esteen, varsi 9, holkki 10 ja moottorikotelo 4 kddntyvat
keskiakselissaan, jolloin sylinteri 13 kallistuu, niin
ettd sivuvakavuus ja pybrépaine pysyvdt ennallaan.

On huomattava, ettd keksinn®dn mukaisessa pydratuo-
lin alustassa k&ytt&pydrilli on aina maakosketus, jolloin
niiden luistaminen estyy, ja ettd alustan esteidenylitys-
kyky ja sen sivuvakavuus eividt aiheuta keskindistd vasta-

vaikutusta.
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Patenttivaatimukset:

1. Pydratuoli, jossa on alusta, joka kasittdd kes-
kelle sijoitetun, poikittaisen padakselin (1), jossa on
kaksi erillisilld moottoreilla erikseen kdytettdvad kayt-
tsépyodraa (5, 6), ja etupydréparin ja takapy®rédparin, jois-
sa kummassakin on kaksi pyér#d (7, 8), jotka on kiinnitet-
ty erillisiin tukivarsiin (9, 15), jotka kaantyvat pysty-
suorassa tasossa, molempien takapydrien tukivarsien k&an-
tyessd p#ddakselissa, kun taas molempien etupydrien tuki-
varret (15) kaantyvat erikseen akselissa (16) ladhella p&a-
akselia, tunnettu siitd, etta kumpikin etummainen
tukivarsi (15) on jarjestetty niin, ettd sen vapaan paan
noustessa yl&spdin, kun siind oleva pydrd menee maanpin-
nassa olevan kumpareen yli, se muuttaa nivelmekanismin
(17, 18, 19, 11) avulla t&amén liikkeen toisen etummaisen
tukivarren alaspdin suuntautuvaksi liikkeeksi etu- ja ta-
kapytrien pydrdpaineen pitémiseksi vakiona.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen pydréatuoli,
tunnettu siitd, ettd nivelmekanismi kdsittdd nive-
len (17) kummankin etummaisen tukivarren (15) ja sen kul-
mavivun (18, 11) toisen p&#n valissi, joka on kiinnitetty
pydrivand (19) takimmaiseen tukivarteen (9) samalla puo-
lella py®r&tuolia, toisen p&&n ollessa nivelletty poikit-
taistankoon (12), joka on yhdistetty pituussuunnassa kes-
kiosastaan jayk#dsti sylinteriyksikké&on (13), joka tukee
pyodrédtuolin tuoliyksikdn, ja yhdistetty nivelellsa (14)
holkkiin (2), joka on pybrivdnd rakenteena pasakselin (1)
keskiosan ymp&rilla.
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Patentkrav:

1. Rullstol med ett chassi, vilket omfattar en
central, tvdrgaende huvudaxel (1), vilken har tv4d drivhjul
(5, 6), individuellt drivna av separata motorer och ett
framhjulspar och ett bakhjulspar, av vilka ettvart bestar
av tva hjul (7, 8), monterade pd individuella b#rarmar (9,
15), vilka vardera &r svidngbara i ett vertikalplan, varvid
bdrarmarna i de b#dgge bakhjulen &r roterbara kring ndmnda
huvudaxel medan b&rarmarna (15) i b#gge framhjulen &r in-
dividuellt roterbara runt en axwl (16) invid huvudaxeln,
kd@nnetecknad dirav, att varje frdmre bararm
(15) som gensvar pd& en stigande ro6relse hos dess fria
dnde, vilken rdrelse fdrorsakas dd ett hjul gar 6ver en
grpp pa markytan, anordnats sd, att den via en l#nkme-
kanism (17, 18, 19, 11) &verfdr denna rérelse till en ned-
atriktad rdrelse i den andra frimre birarmen fo&r uppratt-
héllande av ett konstant hjultryck hos fram- och bakhjul-
en.

2. Rullostol enligt patentkravet 1, k 4 nne -
tecknad darav, att lidnkmekanismen omfattar en 1l&nk
(17) mellan varje fr#mre birarm (15) och ena &nden av en
vinkelhdvarm (18, 11), vilken &r roterbart monterad (19) i
den bakre b&rarmen (9) pd samma sida ava rullstolen, medan
den andra &nden ledats vid en tvdrstang (12), vilken vid
sin longitudinella mittpunkt &r fast férbunden med en cy-
linderenhet (13), vilken uppb&r rullstolen stolenhet och
via en 1l8nk (14) &r kopplad till en hylsa (2) som rotevert
omger mittpartiet av huvudaxeln (1).
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