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(54) Obvod pro plynulou zménu zadané hodnoty regula&niho obvodu s jejim

plynule fiditelnym pfirastkem

Obvod pro plynulou zménu zadané hodnoty
regulované velidiny reqgula&niho obvodu
s plynule ¥fditelnym trendem. Sestdva z
kompardtoru, do n&hoZ je priveden signél
%24dané hodnoty regulované velifiny a spojity
signdl okamZité hodnoty. Vystup z kompardtoru
je soudasnd se signdlem zmény trendu pfiveden
do nésobiéky, jejiZ vystup je p¥iveden na
vstup integrdtoru, jehoZ vystup je soucasné&
p¥iveden na vstup kompardtoru a do rozdilové-
ho &lenu, ktery je souldsti regulaéniho
obvodu.
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Vyndlez ¥e$f{ obvod pro plynulou zm&nu zadané hodnoty regulaéniho obvedu s jejim plynule
F{ditelnym p¥irdstkem.

Doposud se obvody pro plynulou zm&nu signdlu zadané hodnoty pouZivaji velice z¥fdka
a obsahuji princip elektromotorického natdeni potenciometru zadané hodnoty. U takto FeSenych
obvodll je rychlost stuphiovit& volitelnd a jsou proto zastaralé.

V jiném pfipadé elektromotoricky natolitelny potenciometr s ovlddaci jednotkou pro
styk s obsluhou z elektronického regula&niho systému t¥eti generace spolu s p¥evodnikem
zprostfedkovdvd signdl z nad¥azeného regulalniho systému do regula&niho obvodu. Nevytva¥i
v8ak uzavfenou funkéni smy®ku a tedy neumoffiuje takto ¥fefeny obvod realizaci generdtoru
trendu signdlu zadané hodnoty s definovanym zaldtkem a koncem bez dalsich obvodi.

Vy8e uvedené nedostatky odstranuje obvod pro plynulou zm&nu zadané hodnoty regulované
velidiny reguladniho obvodu s jejim plynule ¥Fiditelnym p¥irtstkem podle vyndlezu, jehoZ
podstata spolivd v tom, Ze sestdvd se z kompardtoru do néhoZ je p¥ipojen signdlovy vystup
24dané hodnoty regulované velidiny. Spojity signdlovy vstup okamZité Z&dané hodnoty je
rovnd% pfiveden do kompardtoru, kde jeho vystup je soulasné se signdlovym vstupem Fizeni
zm&ny trendu p¥ipojen do nésobidky. Vystup z nédsobilky je p¥ipojen na vstup integrétoru,
jehoZ v¢stup je spojen jednak se spojitym signdlovym vstupem okamZité Z4dané hodnoty komparé-
toru a jednak s rozdflovym &lenem, ktery je souldsti regqulad&nfiho obvodu. Vystup regula&ni
odchylky z rozdflového &lenu je pfes spinaci kontakt relé spojeného se vstupem bindrniho
signdlu p¥edvolby provozu regula&niho obvodu p¥ipojen na vstup integrétoru.

Obvod podle vyndlezu je schopny bez nadf¥azeného ¥fdicfiho obvodu signdl zadané hodnoty
regulované velidiny plynule zmdnit z pfedem urZené drovnd s navolenou rychlosti na uroven
pfedvolené zadané hodnoty a setrvat na této dGrovni a% do dal3{ zm&ny p¥edvolby zadané
hodnoty.

P¥ikladné provedeni obvodu podle vyndlezu je schematicky znézorné&no na obr. 1 a na
obr. 2 jeho p¥ikladné pouZiti pro regulaci teploty péary.

Do kompardtoru S je p¥ipojen signdlovy vystup Wp Z4dané hodnoty regulované veli&iny
spolu se spdjitym_signélovym vstupem Wo okamZité Z&dané hodnoty. Vystup A z kompardtoru
8 je se signdlovym vstupem Tr ¥izeni zm&ny trendu pfipojen do nédsobilky N je piipojen
na vstup integrdtoru I, jeho%f vystup je jednak spojen se spojitym signdlovym vstupem Wo
okamZité Z4dané hodnoty kompardtoru § a jednak na rozdflovy &len S1, ktery je souldsti
regulaéniho obvodu. V§¥stup reqgula&ni odchylky A x z rozdilového &lenu S1 je pfes spinaci
kontakt relé R spojeného se vstupem R/A bindrnfho signdlu pifedvolby provozu regula&niho
obvodu pfipojen na vstup integritoru I. Vstup do oh¥fvdku O je osazeny teplotnim &idlem
Tl a v§stup ohffvéku O teplotnim &idlem T2. Hodnota regulované veliliny x z teplotniho
%idla T2 je vedena do rozdilového &lenu S1. Regula®nfi odchylka A x na jeho vystupu je
vedena do proporciondlnfho integra&né& deriva&niho reguldtoru PID, jeho% vystup je pfes
rozd{lovy &len S2, kam je rovn&# p¥ipojeno teplotni &idlo T1, veden do proporciondlné
integra&nfho reguldtoru PI. Ventil vst¥iku V vody vedené do p¥ivodu pdry k oh¥ivdku O
je ¥fzen vystupem z proporciondlniho integra®nfho regulédtoru PI.

V kompardtoru S se porovndv4 zadand hodnota signdlového v¢stupu Wp regulované veliliny
s okamZitou zadanou hodnotou signélového vstupu Wo regulované veliliny. Vystup A z kompardtoru
8 je zéroven se signélovym vstupem Tr Fizeni trendu Z&dané hodnoty pfiveden do nédsobi&ky
N. V nésobi&ce N je rozdilovy signdl z vystupu A nésoben signdlem na signdlovém vstupu
Tr ¥izen{ trendu Tr a soufin na v§stupu B je pfiveden na vstup integrdtoru I. Signdlovym
vstupem Wo z integrdtoru I je signdl okamZité zadané hodnoty regulované veli&iny, ktery
je p¥iveden do rozdflového &lenu S1 requla&niho okruhu a z&roveh jako zp&tnovazebni signdl
do_kompardtoru S. V rozdilovém &lenu S1 regula&niho okruhu se porovndvéd se skutefnou m&fenou
hodnotou regulované veli¥iny x. V¢stupem rozdilového &lenu S1 je regula&ni odchylka A4x,
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kterd vstupuje do reguldtoru RO vlastniho reguladniho okruhu a zdroven je p¥ivedena p¥es
kontakt relé R na vstup integrdtoru I. Relé R spind bindrni signdl p¥edvolby na vstupu
R/A provozu regulaéniho obvodu p¥i ruénim ovlddani reguladnich orgént.

Spojity signdlovy vstup Wo vstupuje do rozdilového &lenu Sl regula&niho obvodu jako
plynule se m&nici hodnota. Spojity signdlovy vstup Wo také vstupuje do komparitoru S.
NartGst nebo pokles spojitého signdlového vstupu Wo trvéd do doby, ne% spojity signdlovy
vstup Wo dosdhne tlirovn& zadané hodnoty regulované velidiny na signdlovém vystupu Wp. Potom
vystup A z kompardtoru $§ je nulovy, soudin na vystupu B na vystupu z ndsobilky N je také
nulovy a spojity signdlovy vstup Wo na vystupu z integrdtoru I se neméni aZ do doby signdlové-
ho vystupu Wp zmény zadané hodnoty. Rychlost ndrtistu &i poklesu spojitého signdlového
vstupu Wo na drovefi signdlového vystupu Wp zadané hodnoty je Um&rnd velikosti ¥fdictho
signdlového vstupu Tr zmény trendu.

P¥i ruénim ovl&dani reguladnich orgént je pfes kontakt relé R p¥ipojena na vstup
integrdtoru I regulaéni odchylka Ax a integrédtoru I udrZuje vystupni spojity signdlovy
vstup Wo na lrovni skutelné m&fené hodnoty regulované veliliny X a tim je zaji%tén bezndrazovy
pfechod regula&niho okruhu na automaticky provoz p¥i zméné pfedvolby na vstupu R/A.

Requla&ni odchylka Ax z rozdilového &lenu S1 je p¥ivedena do proporciondlné integra&niho
derivaéniho reguldtoru PID. Vystup z proporciondlné& integra&né deriva®niho regulétoru
PID se porovndvad v rozdilovém &lenu S2 s vystupem z teplotniho &idla T1, ktery je korekéni
veli&inou. Vystup z rozdilového &lenu S2 je zpracovdn v proporciondlné& integradnim reguldtoru
PI, jehoZ vystup ¥id{ ventil vst¥iku V do p¥ivodu pary do oh¥{ivdku 0.

PREDMET VYNALEZU

1. Obvod pro plynulou zm&nu zadané hodnoty regulaéniho obvodu s jejim plynule ¥iditelnym
ptiristkem vyznaleny tim, Ze sestdvd z kompardtoru (S) k némuZ je p¥ipojen.signdlovy v¢stup
{(Wp) Z&dané hodnoty regulované veliliny a soufasné spojity signdlovy vstup (Wo) okamZité
%4dané hodnoty a jehoZ vystup (A) je soudasné se signdlovym vstupem (Tr) ¥izeni zmény
trendu pfipojen k nédsobice (N), jejiZ vystup (B) je p¥ipojen na vstup integrétoru (I},
jehoZ vystup je spojen jednak se spojitym signdlovym vstupem (Wo) okamZité Z&dané hodnoty
kompardtoru (S) a jednak se vstupem rozdilového &lenu (S1), ktery je souddst{ regula&niho
obvodu.

2. Obvod podle bodu 1 vyznaleny tim, Ze vystup regulaéni odchylky (Ax) z rozdilového

&lenu (S1) je pFes spinaci kontakt relé (R) spojeného se vstupem (R/A) bindrnfiho signdlu
predvolby provozu reguladniho obvodu p¥ipojen na vstup integrdtoru (I).

1 vykres
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